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PAYENTE DE I&VERCION
por 20 aflos
a favor de . Rafael ROSSELLO GOLILA
de nscionalidad espafiola
residente en OLius US %Y (Barcelona) Avda., Generalfsimo, 165
por: |
"AQUINA rULIVDORA ¢ ABRILLANTADOIA AULOMATICA PARA MOsalCUS
HIDRAULICOS, MARMOLES Y GRANITOS"
MEMORIA DESCRIPZIVA

Se refiere la presente Patente de Invencién a una méquina
péra pulir y abrillantar mosalcos, mérmoles, granitos y similares,
1z cual se carzcteriza esencialmente por el hecho de que el trabajo
e jecutedo ror le misma adgquiere una regularidad y una perfeccidn
desusadas al ester dotados sus elementos yulidores de un movimien-
to transversal de vaivén, que se verifica de una.manera automdti-
ea, en sincronismo con el movimiento de traslecibén logitudinal a
que se halla sometida la cinta transportadore sin f{n sobre la

gque se trasledspn ininterrumpidamente las plezas a tratar.

A continuscién pasa a describirse a t{tulo de ejemplo sin
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cardcoter limitetivo un caso de realizecidn préotica de una mdqui-
ne construids de conformidad con la idea de la presente invencidn

acompaiidndose pare me jor comprensién tres hojas de dibujos en las

que:

Fig. 1 es une vista fronmtel en alzado de la méquina que nos
ocups ;

#ig. 2, es una proyeccidn en plante de la propia mfquina de
lz figura 1;

#ig. 3, es visto de frewte, uno de los rlztos excéntricos
mostrando cémo la biela se vincula al mismo en forma articuvlada;

#ig. 4, es otra proyeccidn de la frigure 1 mostrando, bam-
pién en slzado, lo misma mdquins pulidora.

Figs. 5 y 6, son, respe ctivamente, dos detalles en &glzado
y er planta mostrando 1z constitucidn de la cinta transportadora
sin fin.

se constituye ls méquina cuya desoripeién inicismos &l dis-
porer, independientemente o no, sobre un piso o basamento (1)
adecundo, un bsstidor compuesto de una bancada meestra (2), a lo
largo de la cual discurre lz clnta transtortadora, una base de
apoyo (3) para los carros pulidores {4) v unos caballetes (5) pa-
ra soporte dé unos platos excéntricos (6), gracias a cuya rotacién
se consigue imprimir el movimiento alternativo a les citados ca-
Tros (4). '

La bancads maestra (2) comrvorte la disposicién, a una cierte
altura y sostenidas por unos pies rfgidos (7) apropiados, de dos
guias (8) paralelas y horizontales, apoyads encima de las cuales
se desplaze la e¢inta transportaiora al objeto de hacer pasar las
viezas de mosaico o similares (9) por debajo de los elementos
pulidores vy someterlas a la accidn abrillantadora o pulidora de

los mismos.

A uno y otro extremo de esta bancada maestra {2) existen
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los gruyros copductores de la mencionada cinta trepsportadora ,
1los cuales se establecen montando gobre sendos soportes (10),
vinculados a los dos extremos de lea propia vancada (2), sendos
carretes dentados (11 y 12), de los cugles el primero (11), si-
tuado en uno de los extremos de 1a misma, es motor, en tanto
que el segundo (12) dispuesto en el extremo opuesto, gira loco
y es simplemente de conduceidne.

41 efecto motor, del carrete dentado (11) se congsigue aco-
plando a una prolongacién del eje (13) del mismo una rueda (14)
de dentedo helimidal ocontra 1a cual actds tangenci almente un tor-
pille sin fin (15), constituyendo el acoplamiento de ambos un
grupo transmisor ouyo conjunto de elementos, & través de unas
silletas (16) u drganos de rodaniento similares, se hace 808~
tener en condiciones mecédnicas adecuades sobre un soporte {(17)
£1jsdo al basamento (1),

La cinta transportsdore se obtiene partiendo de unos esle~
bones desmontables (18 y 19), dos cadenas sin fin y, vinoculando
alternativemente a caballo de oade dos de 1los mismos, unos tra-
vesafios (20), con cuya regular sucesidén se compone la cinta
propiamente dicha. e la disposicién alternstiva de los citados
eslabones resulta que, en tanto que el primero (18) queda clego
sl ser utilizado como soporte de unz de 188 extremidades del
respectivo travesaiio (20), el segundo eslabén permenece entera~-
mente al desocubierto, utilizédndose el ojo formado por cada uno
de dstos como medio de arrastre de la cinta transyportadora & me-
iida gque los dientes {21) del carrete motor (11) se introducen
e su través y, como medlo arrastrador gel carrete de conduccidn
{12), a medida que log propios ojos penetran en los dientes (22)
del mismo.

se despreﬁde de cuanto queda dicho que la cinta transporta-
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dora, por hallarse ergrenada en el carrete motor (11) se verd
obligada a desplazarse al régimen que €ste le imprima, haclén-
dolo horizontalmente en tanto los eslabones deslicen por encima
de las gufes paralelas (8) que median entre dicho carrete (11)

y el carrete de conduccidn (12), & partir de la salida del oual,
que gira al ritmo impuesto por la propia cinta, ésta quedaré en
suspensidn, desplazédndose en esta forma por debajo de las citadaes
guias (8) hasta encarrilarse de nuevo pasajeramente en el carre-
te motor (1l). ierced a le condicidn de desmontables, que presen-
tan las dos cadenas de la descrita cinta sin fin, es obvio que
las inmovilizaciones por rotura de la misma serdn précticamente
inexistentes, puesto gque la sustitucidn de los elementos rotos o
averiados podrd verificarse rédpidamente asegurando la reamidacién
casi immediata del trabajo.

Le ectuzcidn de los platos excénitricos (6) se consigue &al
acopler & los mismos en forma articulada sendas blelas horizon-
tales (23) que, a su vez, Se vinculan por el extremo opuesto por
medios regulables, a unas blelas verticales (24) que, oscilando
en unas articulaciones (25) dispuestas en la base (3), imprimen
por su extremo superior & los carros pulidores (4) el movimiento
alternativo de vaivén que les caracteriza. sl objeto de que los
cepillos pulidores (26) actudn en forma regulsrmente escalonada,
las mufiequillas de los citados platos excéntricos (6) se distri-
buyen cirocunferenclalmente de manera que en la proyeccién axial
de 108 brazos de los mismos se formen unos radios de distribucién
angular uniforme.

&1 movimiento giratorio del tornille sin fin (15) se asegu-
ra al acoplar en un lugar adecvado del eje (49) del mismo una po-
lea (27) o similer sobre lse que se hace actuar una correa (28)

o medio andlogo de tramsmisién que, por su otro extremo, se conecta
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a un arbol motor {29), cuyz rotacidn, convenientemente demulti-
rlicada, se obtiene desde un motor (30) a través de una trans-
misién (31) apropiada.

&1 propio arvol (29) es utilizedo para dar a los cepillos
pulidores (26) su peculiar movimiento de rotacidn al acoplar en
dicho arbol (29), a la alture de los mismos, unas poleas (32) a
les que se conectan unas correas trensmisoras (33) que se ele-
van verticalmente hasts sendas poleas (34}, montadas cada uus en
el centro de un tren de reenvio, & los dos extremos del eje (35}
del cual, se vinculan las respectivas poless (36), desde las
cvales se hacen partir las correas horizontales (37) que rodean
v hacen girar las poleas (38), solidarizadas a los respectivos
e jes portaceplllos (39).

gada uno de los carros pulidores (4) consiste en un marco
o bastidor de forma alargada, la parte trasera del cual se sos-
tiene en fomma oscilante sobre las bielas verticales (£4) que,

a través de las horizontales [23), son acclonadas por los res-

peetivos platos excéntricos (6), en tanto que la parte delanters
se apoya, & travéas de unos brazos de guia (40), en unos soportes
(41), que se fijan & un lugar adecuado de la bancade maestra (2).

La solidarizacidn del tren de reenvio al respectivo carro
pulidor (4) se consigue montando el eje (35) en unas silletas
(42) o similares fijadas sobre el marco del mismo.

Le vineulacién de los portacepillos, que preferiblementeen
ndmero de dos se acoplen a cada uno de los carros (4), se reali-
zg disponiendo verticalmente en la parte delantera de cade uno
de los dos largueros del mencionzdo marco, sendos ejes portace-
pillos (39), en le extremidad superior de los cuales se acoplan
las antedichas y respectivas poleas (38) y al acoplar en el extre~

mo inferior un plato fijo (43), contra la carz inrerior del cual
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presionan unos medios estabilizados (44) de los cepillos (26).
s8tes, a f{n de que puedan adaptarse correctamente a la super-
ficie de las plezas (9) a tratar, se disponen en forma oscilan-
te, realizdndose el acoplamiento de dichos cepillos (26) al pla-
to £ij0 (43) a través de una unidn de cardan (45} o articulacién
andloge, asegurdndose la tendencim a mantenerlos en posicidn
horizontal con auxilio de los antedichos medios establilizadores
(44), los cuales, en el presente ejemplo, estdn materiaslizedos
por unos resortes de compresién interpuestos entre el plato fijo
(43) y la armadura del correspondiente cepillo (26j.

Pare la lubriczcidn destinada a reallizar o a perrecciomr
el trabajo en ejecucidén por los cepillos 126, se coloca en lia
parte superior del cabezal de cada carro (4) un depdsito (46),
el 1{quido abrillantador o pulidor contenido en el cual es verti-
do a pitmo conveniente, a través de unos grifos reguladores (47),
en un receptéeulo (48}, desde el que desciende hasta las super-
ricies en tratewiento a través de un conducto apropiado practica-
do preferentemente en el pronio eje portacepillos (39).

Los platos exeéntricos (6) comportan el montaje sobre uno
o unos pies de soporte aproplados (50) de un eje horizontal (51),
en cuyo extremo -0 extremos- se solidariza en fomma voladiza el
respectivo plato excéntrido (6), a la cara exterior del cual se
vincula la corrvespondiente biela horizontal (23) con auxilio de
un vdstago (52), que actda de mufiequilla. uste véstago (58) -Fiz,
8-, a ffn de permitir un reglaje independiente para cada biela,
ge introduce preferentemente en un orificio de corredera (53},
al que se fija por medios mdecuados en la posicién mds convenien-
te.

&l accionamiento de cada uno de los mencionados grupos Se

éonsigus al enlazar por medio de una correa (54) o similar una
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polea (55) dispuesta &l efecto en el arbol molor (29) con otra
polea (56), que se sitda en €l eje horizontal (51) de los platos
excéntricos (6).

Conforme queda de manifiesto a través de la presente des-
eripcidn, lss viezas a pulir o abrillantar quedarin som:tidas a
un movimiento rectilfneo de traslecidn tan pronto como sean de-
positias encime de los travesafios de la cinta transportadora,
hasta que, al pasar por debajo de 108 elementos pulidores o abri-
llantadores, sin modificar el sentido de dicha traslacidén, se ve-
rdn sometidas s una Ffrotacidn transversal que en gracia a la dis-
posiocidn escalonada de dichos elgmenmos, al movimiento alterna-
$ivo de los mismos y a su montaje en forma oscilante, seréd de
insupe rable regularidad y perfeccidn.

La presente mdquina, sin salirse del marco de la invencidén,
podird ser exclusivamente utilizada para pulir mediante el acopla-
miento de muelas de carborundum & los cabezales portacepillos,
utilizando agua corriente como medio lubrificador, o blen ser
empleadsa exclusivamente para abrillantar mediante el montaje en
108 mismos cabezales de muficcas de yute y el empleo de 1{quidos
abrillantadores, tales como oxdlico disuelto, deido eftrico,
fluoruro de magnesia, alumbre de roca ¥ deidoe 1{quidos apropia-
dos.

pamblén podrd sctuar en funciones mixtas, adaptando los pri-
meros cabezales para una accién pulidora y los dltimos, para un
trabajo abrillantador.

En euszlquier caso, en la realizacidn definitiva de una mé-
quina coustruida de conformidad con las novedades ¥y perfecciona~
mientos descritos en el transcurso de la presente Memoria, serdn
susceptibles de variacién, sin apartarse del marco de la invencién

cuantos detalles de material, tamafio, disposicién v nimero de ele=:
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mentos, forma y color, no alteren, cambien o modifiquen la esen-
clalidad propia del mismo.
¥ 0 T A
AEIVIHUVICACIONSIS

se reivindioca como objeto de la presente Patente de Inven-
cién:

1¢.- M4quina pulidora y abrillantadora automética para mo-
gsaicos hidrdulicos, mdmoles y granitos, caracterizada por el he-
cho de disponer de una cinta transportadora sin fin accionada me-
cdnicamente y, paralelsmente a la misma ¥y gsincronizados con su
movi ¢miento rectilfneo de traslacidén de unos carros rpulidores y
sbrillantadores perpendiculares a dicha cinta y pzralelos entre
sf, 1os cuales se someten & un movimiento alternativo de vaivén
al acoplar & la parte trasera de los mismos unas bielas adecuadas
que, oscilando libremente sobre su base, son accionadas a su vVez
por otras bilelas transversales conectadas a unos platos execéntri-
cos que reciben el movimiento de un arbol motor, cuyo arbol, a
través de unz transmisién adecuada, mueve al propio tiempo la
cinta transportadora antedicha con auxilio de un tornillo sin
fin , aseguréndose la rotacidn de los platos exeéntricos y por
ende el movimiento de vaiven de los aludidos carros ¥y la tras-
1scidén de la cinta transportadora al disponer parslelamente &

los mismos elmencionado arbol motor, el movimiento del cual es

agegurado a su vez conectdndolo a un motor adecuado, acasionando
el mismo arbol ademds la rotacidén de las muelas pulidoras o mu-
flecas abrillantadoras montadas en los portacepillos, tomando el
movimi ento del mismo con auxilio de unas correas que, desde unas
poleas solidarias de dicho arbol, discurren hasta las poleas de
an tren &e reenvio, que forme cuerpo con el correspondiente carro

pulidor y abrillantador ¥ desde otras poleas del mismo hasta las
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poleas vinculadas directamente al eje portaceplllos de dicho carro.
2¢,~ Mdquina pulidora y abrillantadora automdtica para mo-
gaicos hidrdulicos, mérmoles y granitos, segin la 1% reivindica=
eién, caracterizada por el hecho de que la cinta transportadora
sin £fin estd formda por unos eslabones desmontables que determi-
nan dos cadenas sin solucidn de continuidad, estando vimeculado al-
terrativarente & caballo de cada dos de 1los mismos unos travesa-
fios con cuya regular sucesidn se compone la cinta proplamente di-
cha, utiliz4ndose los ojos formados por los eslabones carentes de
travesafios pars engranar en los dientes existentes al efecto en
los carretes gue, situsdos uno en cadé extremo de la bancada a lo
largo de 1a cual discurre la cinta, arrastran y conducen la misma.

32, . Mguina pulidore y abrillantadors automdtiea para mo-
saicos hidrdulicos, mérmoles y granitos, segin las reivindicacio-
nes precedentes, caracterizada por el hecho de que la disPOSicidn
regularmehte escal onada de los elementos pulidores y abrillantado-
res se consigue disponiendo las muiequillas de los platos excén-
trd cos que accionan los carros de 1los mismos dstriouidos circun-
ferencialmnte de menera que Su proyeccidn.forme una distribucién
angular uniforme.

4%, Méquina pulidora v abrillantadQIa automética para mosai-
cos hidrfulicos, mdrmoles y granitos, segfin las anteriores reivin-
dicaciores, caracterizada por el hecho de que cada uno de los oca-
rros pulidores vy abrillantadores se apoya por su extremidad trase-
rs sobre las bielas oscilantes sobre las que actdan las bielas en
sonexidn con los plagtos excéntricos estando guiada su extremidad
anterior por una barra que se desliza en un soporte solidario de
1la bancada de la cinta transportadora.

5%,~ dquina pulidora y abrillantadora automdtica para mosai-

cos hidréulicos, mdrmoles y granitos, segin las precedentes reivin-
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dicaciones, car-cterizada por el hecho de que el acoplamiento de
los elementos pulidores y abrillantadores al e je vertical respec-
tivo se verifica en forme oscilante, realizdndose el montaje a
través de una unidn Ge cardan o articulacidn andloga vy asegurén-
dose la estapilizacidén de los mismos mediante unos resortes de
expansién interpuestos entre el dorso de dichos elementos v la
cara Iinferior del plato fijo contiguo.

6%.~ Méquina pulidera v abrillantadore automética para mo-
saicos hidrdulicos, midrmoles y granitos, segin las anteriores rei-
vindicaciones, caracterizada por el hecho de que cada uno de los
carros pulidores y abrillantadores estd dotado de sus propios me-
dios de lubriiice&cion al disporerse entre los dos ejes verticales,
en el extremo de los cuales giran las muelas o mufiecas actuantes,
un depdsito desde el cual, a través de sendos grifos reguladores,
se dosifica el agua o el 1fquido abrillantador.

7%e= MAOUINA PULIDORA ¥ ABDITLIANTADORA AUTOMATICA PARA MOSAI-
CO5 HIDRAULICOS, MARIOLES Y GRANITOS.=

Sean cueles fueren las circunstancias gque concurran con la
esencislidad propia de la mlsma.

Consta la presente ..emorie descriptiva de diez pdginas fo-
liadas y mecanografiadas por una sola cara y va acompafiada de tres
hojas de dibujos aclarativos,

Madrid, 30 de agosto de 1957
P, A,
Ry any
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