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MEMORTIA DESCRIPTIVA de la Patente

de Invencién que, por veinte a%os en Espafia ¥ posesiones
solicita la r/m. AMPER RADIO, é.L., establescid: en Mae
drid, oalle de Modesto Lafuente, numero 78, por: %SISTE
MA MECANICC IMPULSOR DI MOVINIZNTO VARIABLE ESCALONADO,
DE APLICACION DIVERSA"

Inventor: Don Antonio Peral Hernindez.
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Son en 12 actualidad, como conseocuensia de la mecaniza-
c¢ibn impuesta en la épooa presente en todos los aspeoc -
tos; profesionnles, deportivos, domésticos, coleotivida
des de cualquier tipo, ets. ete., cada vez nis requeri-
dos todos aquéllos elementos, piezas, dispositivos y si
milares que impriman un movimiento dado, bien cont{nuo,

alternativo o escalonado.
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Concretdndonos a los dos Wltimos aspectos, nos encontra-

mos con la inexistencia de elementos cualesquiera que f3
ciliten o proporeionen este movimiento, principalmente
en lo :ue se refiere sl aceionamiento manual, que, por
no encontrarse sujeto a consumo ninguno, si bien, natu -
ralmente, a su desgaste, resulta extraordinariamente eep
némico.
Estudiando esta necesidad, la razfn social reourrente ha
logrado la oreacién de un sistema mecinico impulsor de
movimiento varisble, manual, si bien susceptible de ser
adaptado a cualesquiera medios usuales de traceién oono-
cidos, sobre cuyo objeto, por ser nuevo y de su propia
1nvenci6n, solicita que se le garantiee en su propiedad
y explotacién exclusiva mediante la concesidn de Paten-
te de Invenoién.
Para la mis exacta y comprensible exposici&n, se acompa~-
#s una hoja de planos en la que eoncretéandonos a titulo
de ejemplo, a2 una de las acepeiones o realizasiones gue
puede tener este sistema meeiniso, su

Fig. I se refiere z una vista en planta por el
ocostado izguierdo, la

Fig.1l es la propia representacidn inversamen-
te dispuesta, y la

FigIII se refiere por Ultimo a un detalle de la
basculacidén impulsora.

Segin lazs expresadas Figs. I. II y III, sobre
un chasis cualquiera adecuado, que podri tener las caraoc-
ter{stioas precimsas 2 su apliecacidn, se dispone el eje

-7- gustentador y sobre éste una rueda dentada =-8-, 1la
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cual posee en unco de sus lados y formando parte integran
te de la misma, una polea 0 rueda scanalada dotada de go
ma =-6- que gira por tanto mancomunada y solidariamente

con aquélla. ZEl movimiento medido, impuesto a la rueda
dentada ~8- se transmite merced a la canal o gargante de
goma de la -6~ a través de cualquier elemento auxiliar
utilizable; correa, goma, hilo plistico, eto., hasta el
lugar donde ha de surtir efectos.

A £i{n de imprimir el movimiento deseado (en el caso que

se representa, exclusivamente manual) sale al exterior

del montaje el pulsador -1- gue, provisto en su vértice
inferior de la pieza-uileta -9-, posee la sabrazadera =-5-
que rodeando el eje sustentador -7- tiene facilidades pa
ra su guia a través de aquél consistentes en prevista ex
pansién excéntrica, con lo que la pulsacidn de la tealm

o botén pulsador -1~ mueve la ufleta -9~ verticalmente en
prineipio por la cafds permitidé por la abrazadera excén-
trica ~5- y después, como continuacidn del mismo movimien
to, horizontalmente. Xste movimiento doble, permite que
en su inioiacidn la ufieta =9- penetre entre dos dientes de
la rueda -5~ haciéndoia girar en la segunda fase impulsora
por arrastre. Finalmente, ocon el propésito de recuperar
la posicifn inicial del montaje -1-9~5- se dispone un re-
sorte o muelle de tensidn =10- entre los limites posterigr
res de la ufieta =9~ y una parte iddnea del chasis.

Limita el recorrido o giro impuesto al blogue rodante =6-8e
1n existenocia de un tope abatible -3« que, provisto de un
pivote =4~ penetra en cualquiera de los orificios =3- que

en numero varinble existen en el chusis con el indieado
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Son infinitas las variantes a que da lugar este sistema

meoinico y, entre ellas, merece destacar aunque ocon &pli
caciones mis limitadas, el heoho de lograrse transmitir
el movimiento de la rueds dentada -8- dirsota o indirec-
tamente a un ceilindro rosecado exteriormente, con supre -
sifn de la rueda acsnalada -6-~. Este cilindro, zsegurs
do para permitir tan solo su rotacidn sobre s{ mismo,des
plagard longitudinalmente a través de 13 rosca exterior,
la pieza mantenida sobre dichz rosea, sea cual fuere su
naturaleza y aplicaeién o destino.

Este sistema mecédnico permite vor tanto el mis amplio uso
y es susceptible de modificsciones de detalle, toda vez
que no solo puede ser simplifieado segin su destino o
aplicacién en cada caso, sino que puede reguerirse tambi én
movimiento essalonado inverso al previsto, 4, incluso los
dos (ida y vuelta). ZEn estos casos, el conourso de em -
brague aocionable o automitico y la adaptacidén de los ele
mentos deseritos, cumplirin el requisito pretendido, por
lo que puede gser alterado en todo o en parte siempre que
se conserve el prineipio fundamental descrito. ILa razfn
social solicitante, se reserva asimigmo los derechos que
1z confieren los Convenios Internacionzales respeeto a la

extensién territorial de este privilegio.
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NOTA. - Se reivindiea la propiedad de esta Patente de

Invencidn:
1) - Sistema mecdnico impulsor de movimiento variable es-

¢
calonado, de apliocacidén diversa, caracterizado porqgue so-
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bre un chasis adecuado a su destino, && disfofte ;Bo

95 comprensivo de una rueda dentada y otra, solidaria de
aquélla, provista de canal o garganta de goma.
2) - Sistema mecdniods impulsor de movimiento variable es
calonado, de apliocacidn diversa, segfin 12 reivindicacidn
caracterizado porque ogomprende un pulsador ;jue sale al
100 xterior del chasis, pulsador basculante en el interior
del chnsis mismo.
3) - Sistema mecdnico impulsor de movimieuto variable eg
calonado, de aplieauién diversa, segfn 2ﬁ.reivindica016n.
carcterizado por gue de los Mmites inferiores o vértice
105 del pulsador, parte una ufieta que directamente pemtrard
entre dos dientes de la rﬁeda dentada.
4) - Sistema mecdnico impulsor de movimiento variable eg
calonando, de aplicacifn diversa, segin 38 reivindicacidn,
caracterizadop porque la ufeta posee a sﬁ vez la abrazade
110 ra que rodeando el eje suséentador posee prevista expansi6n
excéntrioca sobre aquél.
5) « Sistema mecdnico impulsor de movimiento variable es
czlonado, de aplicasidn diversa, segin 32 y 4 & reivindi-
caciones, caracterizado porque la uMteta en la porci6n in-
115 versa, consta de un muelle de tenaién que le hace recupe-
rar la posicién inicial.
6) - Sistema mecdnico impulsor de movimiento variable es
ealonedo, de aplieaciln diversa, segﬁn la a 58 reivindicg
ciones, caracterizads porque un tope accionable por el ex
120 terior y abatible, provisto de un pivote, puede alojar ég
te on orificios diversos del ohasis, limitando el recorri-

do.
7) - "SISTEMA MECANICO IMPULSOR DE MOVIMIENTO VARIABIE ES



CAIONADO, DE APLICACION DIVERSA®
125 Esta Memoria Deseriptiva consta de seis hojas
foliadas y mecanografiadas por una asola cara y de una

hoja de planos. .
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