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PATENTE

a favor de Don JUﬁH ?ABEES BOLADERAS, de naclonalldad eg-
pafiola, residente en Calaf, (Barcelona) oa¢1e San Jalme, ‘16
nor "thFhCCkOVAhIEHTOS EN LAS MAQUINAS TRICQTOQA& hECTI—
LINLAS" '

MEMOKRIA DESCRIPTIVA

La presente 1nv*acldn se refiere a unos perfec-
cionamientos intro&ueldes en las mdquinas tricotosas ree-
tilineas, medlante"lQS'cuaAES se consiguen varias e im-
portantes ventajas préetidés pare el usuario de esta clase
de méguinas, que puede realizar la labor en muejoras condi-
c1ones que las que permlten las ejecuciones corrientes, en
las que el_oarro es accionado manualmente con ayuda de pa-
1ancaé, bieléa7o.caﬁénas:

Lbenoialmente, los aludldos perfecclonamlentos

consisten en dotar '"las referldas méqulnas de un mecanis-
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impulsor Gel carro a base de palanca norwal y pedal agregado;

le usual banceda -l-, sobre la gue uparecen las placas vor-

mo de pedal cue, a travéds de elementos dentados convenien-—
tes y de paelancas, transmisiones y andlozos, comunica e}

esfuerzo preciso para impulsar en vaivén al carro portedor

del hilo. La conexidén entre el zrupo de pedal y este carro

puede llevarse 8 cabc.de'distintias maneras, siempre siguien-

do el mismo principio de‘trénsformar total o pardialmente
ios élementos gue eran hasta zbora manusles en otros suscep-
tibles de cumplif la mismaﬂfuncién ?ero accionados con el
pie, 1o cual, como se couprende, representa una reduccidn
del esfuerzo humano.

Para la meJor compren316n Gae la presente niemoria

descriptiva, se acompana un. dibujo en el cue, tan sdélo a
titulo de ejemplo, se representan unos casos précticos de
realizacidn de los ggnciopados perfeccionamientos.

zn dichos aibujoég la figura 1 es una vista eg-

quendtice de una wdguina tricotosa provista de un wmecanismo

la figura 2 correépbnde a una planta seccionada de la fi-
gura anterior;_la figura 3;muestra una ejecucidén en la aue -
ge hallan combiﬁadoéTuna cédena sin fin, unsbiela y un plae-
o excéntrico;;la'figura 4 representa una ﬁéquina provista
de dos Jjuegos ég cadenas sinrfin; vy la figura 5 egulvale

a la de una reiiéaciﬁn en lé éue, como pieza transmisora,
se utiliza una'barra,teleecépica.

Segun la figura 1, la nduuine estd compuesta wor

taagujus -2- y el carro. -3— el cual, en la ejecucidén re-

pregentade, se halla enlazado a un tirunte —4-, condu ado
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- con la pulanca manual -=5-, articulada por -6~ a la parte

buja de le mdquina.
Para dotar a la indicauda mdguina de un mecanis-
wmo accionable con el pie g6 instala en un punto determina="

do de la misma,fpgr_ejemblb sobre unos largueros =7-, una

caja -0— como cojinete del eje -9Y-, portador, en una de sus

extremxidades, de uns expéntrica -10=, articulada & una vari-

lla -1ll=-, . a su vez conjugada con el brazo -12- unido al eje

-13- golidario de la ci%a&a palanca manual -5-. Por su 8x-

tremo, el eje 49} finaliza-en un pifién cénico =14~ que en-
Jrana con su.complemeﬂtérié*als—, unide al eje de los peda-
leg ~16-, e;-qualbsermuaveldentrovdé la caja pedalier —17—.-
El fuhcionamien£§;aa una miquina concebida de
acuerdo con Lo eﬁ?uasto[és mn& simple: &l traslado en em-
bos sentidos del carro -3- éuede'realizarse a mano.OOn_au-

xilio de le palanca -5- omﬁien con el pie, & cuyo efecto se

wueval los pedales -16- Que'transmiten‘el impulso a la nisma
palenca -5- a través de le’ varille -ll- y brazo rotativo
-12-. o N
En lacejecucién-de la figura 3, solidaria del eje

-Y~ se dispone una rueda dentada -16- para auna cadena sin
fin «19-, laréuél engranavcén una gegunda rueda -20- fija
a unrplato:;21—5 al gﬁq:véiarticulaﬁa excéntricamente una
biela -Zé—, conjugada éénuélgcarro -3-. '

' Le aﬁfuagidn de esta mdquina se lleva a cabo sdlo
con el pie,‘transﬁiﬁiénﬂéae el esfuerzo desde los pedales
-16- al plato —Zl;Eaﬂtn%Qéa:de la cadena -19- y desde aquél

2l carrc mediante ls bieéla ~22-, obteniéndose de esta ma-

nera simple vaivén, “iéitado CaTTO =3=.
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escotudura de gufa longitudinal -2¢- cbierta en la extre~
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En la variente disefiade en la figura 4, ademis

de las ruedas .dentadas =18~ y ~20- y de la cadena -19~, ge
prevén otras @os xedas'—23e-y —24=, situadas en la parte'
alta de la méduina y previstas‘pafa una segunda cadena'sin
fin -25-, portadora de un pequefio tirante -26-, articulado
@l carro -3-. Las ruedas dentadas -20- y -24~ son sollda-
rias para'consfituir unea transmisiéﬁ con concatenada. |
, La forma de trabajo de esta méquina es el siguien- ¢
tet: Los esfueﬁzos ejercidos sobre los pedaleg -lo- son‘transgf
witiaos a la cudena —19- ¥y por mediacidn de las ruedas co- 4
munes =20- y «24~, 8 la segunda cadene -25-, la cual arras-
tra en vaivén:el tirante -26-, y, con é1, al carro -3-.,
Finalmente, en el ejemplo de la figura 5, el eje
principal -9- se halle unido a un brazo giratorio -27?, do- iﬁ

tado de una espiga que se desplaza por el interior de una

midad de unalbarra tubular £9-, la cual se halla articu-
laca por -30- a un:puente -31- colocado sobre los largue-

rosg ~7{-. Dentro del ocitado tubo -29- gueda enchufado. el bra-

zo0 extensible -32-, ceonjugado con el 0&arro =3-.

Lxeminafo esta figura 5 se comprende al instante
el funeionamignto de la mégyina; la actuscidn sobre los
pedales -16-— aeterminé.la rotacidén del brazc -27-, gque, por

hallarse acopiado en forma desglizante con el itubo =-29=-,

provoca en éste una oseéilacidn sobre el punto -30-, la cual g;
se traduce en un aryastre del brazo -32-, gue, al degpla-
zar al carro -3-, ge mgevé.longitudinalmente y varia su

longitud de acuerdg con la posicidn de aguel carro -3-.
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De lo expuesto se deduce que la esencialidad de

la invencidn radica en adaptar a las mdquinas tricotosas

rectilineas de un meeanlsmo de ‘pedal, gque por medio de. tranr

misiones ddeouadas, eomunlca al carro los esfuerzos ael que
5. utiliza la méqulna, pudiéndose adaptar este mecanismo a’

cualquier tipo de mégquina tricotosa, acciondndose al pro-

vio tiempo todos los elementos complementarios de la mdqui-

na, y realizédndose el enlace por cualquier sistema de trans- _:
misidn. - | 4
10. Serén indeperndientes del objeto de la invencidn
los materiaies, formas y dimensionecs de los distintos ele- g

mentos gue ‘componen uns migquina concebida de acuerdo con ij

los perfeccionamientos, earaqjeristicas de los elementos'
intermedios de transmisidn y demds detalles de orden se-

15, cundario que no afecten a su esencialidad.

NOTA

Se reiiindica como objeto de la presente patente

de 1nvencidn.

1. Perfecolonamlentos en las méquinas trlcotosas

reotllineas, que consﬁwen esencialmente en adaptar a las’ :

20. nismas un mecanismo de pedal, el cual se instala en la par-
te baja de la méoulna y B8 conauga con unas btransmisiones
adecuadasrcuyovﬁltimo componente estd articulado al carro

gue accionsa cqn-ﬁgﬂ#ﬁiﬁénflas carrespondientes agujas, que-
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dando previsto el que la apllcaclén del eitado mecanlsmo v
pueda realizarse sin’ 1nutllizar las piezas de mando euer
ya posee la méquina para la maniobra menual del eludido

carro, en cuyo easo,éste Qnede ser impulsado indistinta-

mente por los-dos sistemas.

2. Perfeécionamientos en las mdécuinas tricotosési
rectilineas, segin la reivihdicacién anterior,vqué se carac-—
terizan 993 91 hecho de que el meéanismo de pedal estd cons-
fituido por una caja qué obre de cojinete de un eje‘pro-
visto, en uno de sus extremos, de un juegode pifiones oé-
nicogs combinados con dos pedales, giratorios dentro de la
oportuna caja pedelier, ovﬁos co jinates mieﬁtraquué en la
extremidad opuesta, elrproﬁio eje dispone de una excéntri-
éa enlazada, & través de un tirante, con un brazo solidari—
zado a la palénca manuai‘que posee la pdquine, cuya palanca
va unida al carro a través de un segﬁndo tirante debida~
wente articulado. | »

3..Paffeccionamient03 en ‘las méquinas tricotosas
rectilineas, segﬁn"la.féivindicacién 1, que se caracterizanf

por el hecho de apliearse al eae gque depende de los peda- '
les uns rueda dentaaa cq' la que enbrana une cadene sin fin
‘conectada, su vez, con una segunda neda dentada situada en
la parte alta dm ‘la méquina, rueda gue es solidaria de un
plato al que va. articulado excéntrleamente una biela enla-
zada con el carro.

4. Perfeccionamientos en las mdquinas tricotosas
rectilineas, segén la relvindicacién 1, gue se caracterlzan

por el hecho de preverae, adends de las ruedas dentadas Yy




L

10.

15.

20.

-7 -
2

237322

cadena citadas en la reivindicacidn anterior, otras dos

Arrmm e

ruedas dentadas colocadas en la parte'supefior de la mé-
cuine, de las que una de tales ruedas es solidaria de una
de las del grupo transmisorireferido, halléndose montado

en la cadena superidr un tirante, o rodillo enlazado con

el carro. _

5. Perfeccionamientos en las mégﬁinas tricotosas
rectilineas, segin la reiﬁindicacién 1, que se caracberizan
Lor el hecho de colocarse en la parfe baja de la mdouina,
en el punto donde va dispuesto el srupo de pedeles, el cual,
en todas las.ejecubidnas, désdansa de preferencia sobre unocs
largueros fijosg a la bancada de la mdquina, un ruente con
artiéulaciénvpara uﬁa'barra_tubalar felescépia, proyista,
an una de sus extremidades, de una escotadura en lé;que se
introduce la espiga de un brazé rotativo solidarioc del eje
cue reeibe el impulsordé los pedales, en tanto que la ex-
tremidad opuesta de la'référida barra se articula al carro,
permitiendo la eondicién qe’exténsiﬁle y fetréctil del ele-
uento trensmisor intermedio citado el podér arrastrar en
ambos sentidos y al indicado carro en todo su recorrido.

6. Perfeccionamientos en las méquinas tricotosas
rectilineas. '

Larpresente memoria conusta de miste i:0jas folia-
¢as, escritas a mdquina por una sola cara.

Barcélona, égélvde aizosto de 1957

- Juan FARHES BOLALSRAS
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