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El invento se refiere & un dispositivo delaoc;g
namiento pere el movimiento en veaivén del o&rro de gerras de unf
dispositivo de entrega de los pliegos pera méquinss de imprimip
u otras que trabajan pliegos, en el ousl los diversocs pliegos E
u hojas no se cogen por cintas y rodillos transportadores, sinoi
por garras o pinzas que cogen el pliego por el borde delantero j
¥ lo transportan & la platine hasta las mearcsae delanterses, Estaé
garrss o pinzas reciben el pliego leventado del montdn por el |
agpirsdor y lo trasladan inmedistamente sobre ls platina hasta 3
les mercas de apoyo. Las pinzas alimentsdoras se hacen luego
desoender por debajo de ls platina psra que puedén efectusar el
movimiento de retroceso sin obstaculizar al pliego.

Bn los &limentadores conocidos de pliegos de
esta clase el movimiento de veivén del cs&rro de las pinzas se
efecta mediante ruedss dentadas accionades en sentido alterno
de rotacidn, las cueles agarran en cremalleres, en las que va |
fijo el carro de las pinzas, Las cremslleras se gufan en linea
recta en las paredes laterales, las largss cremalleras y las
gufaes pare elles necesarias constituyen muchisimes veces un
obstédoulo psre el montaje y los otros movimientos, For este mo-:
tivo s e han propuesto también oremslleras mgs cortas que se &c-
cionan por intermedio de dos #drboles de ruedss dentadas, ;

En otro dispositivo de ests olase ya conoocido,
que trabaja sin oremelleras, el movimiento reetilineo en vaivén
de las pinzas alimentadoras, por debajo de le platina se reali-
z& mediante palancas oscilantes movides & modo de paraleldgrmmd

Un inconveniente de este dispositivo se halla en que, & sonses
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cuencia de les lerges palsnocas osoilantes, hey que realizer la
inieiscidn del accionemiento por Ffuerst del bestidor de ls mé-
¢guine, &demds, loa puntos extremos no se fijan con exsetitud

por efecto de las fuerzes de lus mases de las palencé&s que muevgn
i

&6 les cintes alimentedor&s y por eso se requieren dispositivos,
cepeclales de blogueo para les dos posiciones de punto muerto

del cerro de lus pinzés,

Pinalmente se hen dado & conocer también dis- |
positivos en los que el cuarro de las pinzes se mueve meaiente
cadenes por debsjo de la platina, y esto girendo o por movimiens
to de vaivén de las cadenas, Sin embergo, los &ccionamientos i
por esdena no responden ys& a la precisidn hoy exigida en el de-
serrollo del movimiento de la introduccidn de los pliegos,

los incounvenientes &ntes indic&dos no solo se

|
supr imen por el dispositivo de alimentscidn de pliegos segﬁﬁ elg
presente invento sino que ademds el movimiento de vaivén del
cerro de las pinzas o gérras se realiza con pieszes de transmisién
relativamente sencikles y de fubricecidn econdmice,

Esto se consigue segUn el invento por el heohoé
de gque pars el scclonamiento del ca&rro de las garrses sirve una
varille de gufs que por un lado se artioula en dicho cs&rro y po%
otro lsdo en uns manivela que oscila en vaivén en unos 18C%, ’

|
siendo la longitud de diche varilla preferéntemente igual & la |
longitud de 18 msnivela., El movimiento de estea menivela en unos

i
18C* se resllze mediante un balancin, Todag las piczas de la |

trensmisidn se encuentren aquf dentro de las paredes del basti~§

. N \ j
dor, el movimiento en vaivén del carro de lsc garras tiene lugsr

H
|
H

]
j
]
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gin curvas con les oorrespondientes posiciones de reposo y las
dos posiciones extremas de dicho ecerro son ten exactes como con’
une merchs lents, aun con velocidades elevadss y sin emplesr
medios especiales de retenocidn,

El movimiento de vaivén del,caro de l&s garreaes

se efeotUe de este modo inpediatemente por debajo de la platina

mediente une llemade manivele cardén oscilante en unos 180%° en §
el #&ngulo centrsl, esto es, mediante una manivela con varilla
erticulede, poseyendo le msnivela y la varille de guia la mis- E
me longitud, y le ouel deseribe une trayeoctorias reotilinea por i
su centro &l producir ls duglicacién de le cerrere propie de le
menivelsa cardédn, dupliceeidn que corresponde al trayecto del
recorrido del c&rro de las garras, .Acoplado por celante une mom
nivels rotatoria pare deriver el movimiento oscilante de ls&
macivela carddn, se logre que se superpongan los puntos muertos
de los Srgenos de le transmisidédn, lo que ssegurse a8l cerro de
gerras posSiciones extremes exuectss en los puntos extremos con
posiciones de reposoc pés lerpas, Lstas posiciones se aprovechan
pere realizer las diversses meniobras, p.e, pera el movimiento

de gpertura y cierrc de las garras climentadores y pare el mo- |
viaiento de elevacidén y descenso de l&s nismas,

Le produccidn del movimiento reatilfneo de le
menivela ocarddn puede reslizarse con un par o tembién =in un
per de ruedass dentsdes oerdédn,

Segun una forme especial de ejecucidn la varilla
de gufe se reune con otrae segunda varilla de igusl longitud eni

i
ung palenca exterdidae, en ocuyo centroc atacs la manivela del |
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acolonamiento y ouyos dos extremos se gufsn en lifnes reota en
dos guies perpendiculeres entre sif.

Tambidén segun otra forma de ejecuocidén la mani-
vele puede llevar en su extremo exterior una rueds planetarie i
unida firmemente con ls verilla de gufa y la ousl se mueve al-!
rededor de unsa ruede ocentral fija por intermedio de una rueds
intermedis spoyads tembién sobre la manivela, rueda central
que posee doble numero de dientes que la rueda plenetaria. En
este ocaso no hace falte emplesr guiss especiales, pues el punpj
to extremo de une manivels cardédn asi construida ejecute nece- -
sarismente un movimiento rectilfneo (hipocicloide rectilfneo), |
Solo se requiere una gufe psre el eerro de las garras, |

Se puede renunciasr &l empleo de guias pars el
oarro de las garrss ocuando en lugsr de la menivels c&rdén con
rueds plenetaria y rueds central, se disponen parslelas entre
8f dos o méds de estas manivelss oc&rddn y se acoplan unas con
otres, efectudndose la guis rectilfnea del BSarro de las garras
forz&samente desde su unién miltiple con las menivelas cardén
motores.

Siempre que se utilicen carriles parsa la guia
del osrro de las garres, se disponen elevebles y deprimibles i
¥ 8e acoionan medisnte un mecanismo de palances maniobreado por%
ourves y construfdo & modo de paralelégremo, y el oual sgarre |
en los extremos de los cerriles de guia, de tal modo que ellos,
y con ellos el cerro de las garrass, se levantan durante el mo- |
vimiento de introduccidén de los pliegos y se bajJen durante el ‘

movimiento de retroeeso.
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El invento se explica a sontinuacidén mds dete-
nid amente valiéndonos de los ejemplos de ejecucidn ilustredos
en los dibujos, en los que f

Le fig. 1 presenta los &érganos de la tranamisidf
de la manivela c&rddn movida en oscilscidén pare el movimiento
rectilfneo en vaivén del cerro de las garree elimentsdores que 5
treslade los pliegos de pspel sobre la plastina. Esta pletina po¥
su parte estd suprimide para que eparezosn mejor las plezas de
la trensmisidén. El carro de las garrae se encuentra en ls posLﬁ
oién superior pars recibir el pliego, ‘

La fig., 2 es una viste corréspondiente & la fig;
1, con el carro de las gerras en la posicidn inferior para entre
ger el pliego contrse las meroas de &apoyo.

La fig. 3 e8 une viste frontal del dispositivo .
de acolonamiento,

La fig., 4 uns 8eoccidn trensversal parocisl del °
dispositivo de asoionamiento segun la fig. 3. ‘

La fig, 5 une viste lateral del dispositivo de .
aliment&cidn de los pliegos con los medios para levanter y be- 5
jar les gerras slimentedores y también pers sbrir y cerrer es-
tas gearras, |

la Pig, 6 es uns vista latersl del dispositivo ;
de alimentacidn de los pliegos ocon les guias rectas de las8 go-
rraes alimentedoras.

La fig., 7 presemnte en vista esquemdtioe los 6r-

genos de la transmisidn segun lss figs, 1 a 6.
|

Las figs, 7e heste le fig. Te ilustren la mani-‘
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vela carddn en cineo fases distintss de su movimiento.

La fig. 8 es un diegrema del tiempo y del reco-
rrido de le transmisién segin las figs, 1 a 7.

La fig. 9 presentz los drganos de ls transmi- j
8ién pare los movimientos rectilfneos de vaivén del osrro de
les garres visto por erriba en un segundo ejemplo de ejecuoian
El movimiento reotilfneo de la treyectoris del eentro para de-s
rivar el movimiéento del osrro de las garrss, se efeotds aqui !
medisnte una manivels o&rdén eon par de ruedsas dentedss rodan—?
tes con una endentacidén exterior en la relscién de 1: 2, |

Le fig. 10 es une geocidn transversal pareisl
del dispoeitivo de mccionemiento segun la fig. 9.

La fig, 11 presenta los 4rgenos de la transmi-
gidn segun las figs. 9 y 10 en viste esquemétioe con el serro
de las garrss en le posicidén extrema superior,

La fig. 12 presenta los 4érganos de la trensmi-
8idén segun laes figs., 9 y 10 en vista esquemdtioa son el oarro
de les gerrass en la posioidn extrema inferior (el dessarrollo
del movimiento corresponde al diagrems del tiempo y del reco-
rrido segun la fig. 8,

La fig. 13 ilustre una terocera e jeouoidn de loé
Srgenos de trensmisién en le oual dos partes de ruedas dente- g
das osrddn rodantes se acoplan en peralelo. (En esta forme de i
eJeouoidn no se requieren gulas laterales del oarro de garrsas |
como en la forma de ejecucidén segun las figs, 9 a 12,}

La fig, 14 es una secoidn traensversal por el

dispositivo de aceionamiento segun la fig. 13,
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La fig. 15 presenta los drgsnos de transmigidn |
segun las figs, 13 y 14 en vista esquemdtice con el oarro de
las gerres en la posicidén extrems superior.

La fig, 16 ilustre los 6rgancs de trensmisidn
segun les figs., 13 y 14 en vista esquemafioa eon el carro de
las gerras en la posioién extreme inferior. (El desarrollo del
movimiento corresponde al diagramsa del tiempo y reedrrido sme-
gin la fig., 8.1 |

La fig, 17 es una vists leteral parciel del
dispositivo alimentador de los pliegos con l& platina combada,

La fig, 18 es una vista segun la fig, 17 con
la platina reota,

Lag figs, 19 y 20 son una vista delentera y
lateral del oarro de las gurras,

la fig. 21 es uns vista del carro de las garrasE
por srriba, ‘

La fig. 22, une vista paroisl del ocarro de las
gerras con los rodillos de gula, |

La fig., 22 es una vista, desde arriba de le pla;
tina, del alimentador de pliegos con un pliego de papel colo-
ocado para su ajuste.

ElL alimentador de pliegos se recibe por dos papg
redes latersles 1, &, entre las cusles ge inserta una traviesa f
5 mediante tornillos de fijecidén 4, Ls traviesa 3 sostiene to-
des las plezas de la transmisidén para el movimiento de vaivén
del carro de las garras, Este movimiento se deriva del drvol

5 del alimentador de pliegos, frbol que efectua una sola rote- |
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eién y que pone en revolucién a la manivela 8 en el sentido
indicedo por la flecha por intermedio de una ruedas c¢énica 6 y
otre rueda ocdénica 7, La rueda 7 de la manivela estd provista
de un perno que se apoya giratorio en un cojinete 9 de un bra~
zo de la traviesa., La manivela 8 se enschaveta con el gorrdén

de la rueda odnica 7 en el otro extremo y lleva un pernc de

manivela 10, Una varilla de traceidn 1l se une giratoria por |

5
un extremo con el perno 10 y por otro extremo con una palanea
13 de segmento dentado mediante un perno 12, Esta palanoa se

apoya ocon un cojinete 15 sobre un perno 14 remachedo firmemen-
te en la traviesa 3 y se desplaza en movimiento de veivén por |

la menivela 8 mediesnte la varilla de tracoidn 1ll. Mediante en~
grensjes se transmite este mowimiento oscilsnte & una manivela
16 que se apoya giratoria también mediante el oojinete 18 sobre
un perno l7 remach&do fijamente en la traviesa 3, Por efecto E
de la relacidén de transmisidén entre ios segmentos dentados en

las partes 15 y 16, le manivela/;g hece girar en veaivén en el

dngulo central x seflalado en la fig. l., Este dngulo centrel x
es de unos 180%, La manivela 16 lleva en uno de sus extremos
un perno 19 firmemente remachado, sobre el que se &apoye gire-

toria una varilla de gufa 1 mediante el oojinete 20. L& maniw 5
vela 16 y le varillas 21 forman conjuUntamente unsa llamada pani-
vela carddn, En el extremo libre de lg varilla 21 va fijo un i
perno 22 para el movimiento en vaivén del carro de las garras,
La varilla 21 ve ademds reunida con otre varilla 21’ de igusl ;
longitud en une pelanca extendida, en cuyo centro agarra la

manivela de acoionamiento 16 mediante el perno 19 y ocuyos dos ‘
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- 23 para el apoyo de un rodillo de guia 24 que.se nmueve en la

106~

extremos se guiasn rectilineamente en dos guise perpendiculsres

entre sf 26, 27 y en 28, Las dcs guiss perpendioulares entre sf
26, 27 por un lado y por otro lado la £8 se cruzazn en el eje de;
o8cilaoidén de la manivela 16,30bre el perno 22 de la varilla %
21 se agienta un rodillo 25 que sSe mueve en las guiss reotas |

26 y 27; en el extremo libre de la varilla 21’ va fijJo un perno |

guia 28, ;
se |

En les figs. 7 hasta 7e/ilustra la manivela

ocardén 16, 17 ocon su varilla adicional de guia 21’ en diversas

~ feses del movimiento, presentado la fig. 7s una de las posicio-

f nes extremas de la manivela ceardén y le fig. 7e la otra posi-

! pidn extrema,

15

20 |

25 |

En la posiocidén extrema ilustrade en la fig, 7a
la verille de gﬁia 21 y 1= manivela 16 se ensuentran entre sf %
eproximedemente en la posicidén extemndide, y por tanto la distan:
¢is del extremo libre de la warilla 21 a8l eje de rotasidn de laé
manivela 16 corresponde eproximsdamemte al doble de la longitudé
de la varills 21, La varille suxiliar 21’ se enouentra al mismos
tiempo con su extremo libre aproximademente sobre el eje de ro-?
tacidén de la manivels 16, :

_ SeguUn la fig, Tb la menivela he girado en unosé
30%, aproximdndose el extremo libre de la varilla 21 ocon su oo-:
Jinete 22 de rodillos en un pequefio grado 8l eje 17 de la meni-
vels, mientras que el extremo libre de la varills suxilier 21° :
Se aleja con su rodillo 24 haoie la derecha del s je de menivela’

17 y resbela entrendo en el comienzo de la guia 28,
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posiocién de punto muerto de le menivela osrddn 16, 21 se venoce

llo'

ZANNN
S
-

P

Segun la fig. 7o le menivele 16 ha ejeoutado

| una rotacidn de unos 90°, graciss & lo ousl el extremo libre de

la varilla 281 se ha desplazado con el rodillo 22 sobre el eje

lisr 21’ hs aloenzado en su gufa 28 su posiecidén extrema. Este

. por ls verilla suxilisr 21' al continuar la rotsecidén de ls ma~ |

nivels, varilla que segin le fig, 7c se encuentrs en uns posi
regpecto & la menivela 16 opuesta & la posicién de punto muerto |
¥ por su movimiernto sigue también moviendo a la varilla 21 uni—§

da rigidemente eon slla,

la Tig. 74 ilustrae otra fsse del movimiento de
le manivele oerdén, segun le cual la menivela 16 se hsa movido

en uncs 135% respecto & la posicidn de pertida considersda, ha-

bidndose aproximado el punto extremo de la varille suxiliar 21°

en su gufa 28 8@l eje de oscilacidén de ls palance 16, Al mismo
tiempo el extremo libre de la varills Z1 se ha movido en direc-
oién haecis la otra posicidn en un miltiplo del recorrido del
rodillo 24,

La f£fig, 7e presenta & la manivela cardén 16, |
2l en su posicién extreme opueste & la posicidn segun la fig. 7a,
Bl recorrido total 8 que el extremo libre de la manivels cardénf
16, 21 recorre oon su rodillo 22 durante la oscilacién de la mg?
nivele 16 en unos 180%, corresponde & ouatro veses ls longitud
de la manivela 16, ouye oarrera por consiguiente se duplica por
la varille 21, |

Laes gufas 26 y 27 oon 28 van fijas en brazos !
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de sostén 29 y 30 oconvenientemente conformados o en un seballe-~
te de apoyo 31 en la traviesa 3. En la parte del perno 22 ssa-

i

liente de las gufes reetas 26 y 27 se suspende giratoria una
piezs de gufa 22, Esta pieza 32 esté provista de dos rodillos ?
33 y 34, que junto ocon el rodlllo 25 se mueven también en vai-i
vén en las dos gufas rectas 26 y 27, En la pieza de gufa 32 se§
artioulan por pernos 37 y 38 unss bridas de unidén 35 y 36 que ‘
egerren en el husillo 39 del carro de les garras, Este osrrose
ocompone del husillo de garras 39 que lleva ouatro gsrras 40, ‘
41, 42 y 43 que straviesan la platina., En los extremos del hu-
pillo 29 de las garres ven dispuestas fijss lss pelancas 44 y
45, mediante las ousles las gerrss 40-43 o un apoyo 44 encha-
vetado en el husillo 39 se mantienen exdotamente en la posioidh
oorreots., Pare esto en el husillo 39 se apoyen por los dos la- |
dos8 unos rodillos 47 y 48 y en las palancas 44 y 45 ge upoyan |
mediante pernos 49 y 50 en cade una un rodillo mdévil 51 y 52
respeotivemente, Estos euatro rodilloes se mueven en carriles
de gufe 53 y 54, oomo se indica en la fig, 5, en ranuras exmegé
didas en forma de aroco cirocular o en forma de ourva para los i
rodillos, pere guier el c&rro de las garras en correspondenoiai
oon la forma oombada de la platine 55, E
Como indica l& fig, 5, las gerres del ecérro ’
deben, &l transportar un pliego sobre la platina atravesser en
un pequeflo graedo por las rsnurss en la platine, mientras que f
en el movimiento de retroceso despuds de ajustedo el pliego en
las garrss oscilantes o en las mareas de ajuste 56, ratrooedeni

\
en posiocidn deprimida, o sez por debajo del pliego ajustado.
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Para efectuar este recorrido los oarriles ourvados de gufa 53
¥ 54 se suspenden méviles y se maniobren por execéntrieos. la ma-
niobrs se realiza geparsdsmente por los dos ledos. Con las pa-

redes laterales 1 y & se atarnillan firmemente los 8soportes 57,

58 para la platina 55, En los soportes 57 y 58 de la platina se
meten a presidn dos pernos 59 y 60 por uno de los lados, y otroé
dos 61 y 62 por el otro lasdo, los cuales sostienen giratorias |
las palancas pareleldgramicas 63. 64 y 656, 66 respectivamente,
Por los pernos 67 y 68 y 69 y 70 se unen los carriles ocurvados

de gufa 53 y 54 giratorios con las psalsnces parale-logrémioas.g

' Ademéds, les palenocas paralelogremicas 63, 64 de un lado se aco-

plen entre sf mediente una brida de unidén 77 por los pernos 72
h'4 75, y las pelances 65, 66 del lado opuesto se ascoplan entre
sf por une bride 74 mediante los pernos 75 y 76 (figs. 3 §y 5). ;
Las bridas de unién 71 y 74 poscen prolongacio-j
nes veaciadas que sostienen oceds una un rodilio 77 y 78 (fig. 5)*
los ocusles se mueven en un disco ocurvado respectivo 79 y 80. i
Egtos dos discos ocurvados 79, 80 van fijos en el drbol 5 de una§
revolucién del alimentador de pliegos, el ouzl se spoya del
modo eonooido por ambos ledos en las paredes 1 y 8 y se zccione
por una ruede dentada 81, |
Le suspensién bilateral parslelogrémice de los
oarriles ocurvados de gufs 55 y 54 sirve para haocer posible oco-
munic&r al carro de las garres un movimiento adicional en direg
oidén vertical independientemente de su accionamiento realizado
en lfnea recta., Graoies a estos medios de maniobra las garraes

alimentadores se mueven en el transporte de un pliego & distan-;

i
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cla conveniente sobre la platina 55, mientras que después de
efeotusda la entrega del pliego & los medios sjustadores del
mismo, se hunden hacis abajo por debajo de la platina. Para
.a‘nrir las garras en el punto de entrega ve fijo en la traviesa%
3 un osballete de apoyo 82 (fig. 5) due mediante permos 83 re-;
cibe mévil una palanca doble large 84, En un brazo fundido de |
la doble palenoa 84 se apoya un rodillo 85 que se mueve en un
disco ocurvado cerrado 86. Este comunica & la doble palencae un
pequefio movimiento oscilante que en la posicidn inferior del
carro de garras ge utiliza para el movimiento de apertursa y
cierre de las gerras por intermedio de un tope 84 y en el otrol
extremo peara la posicidn superior, por intermedio de otro tope
88, los ocusles ven ambos atornillaedos firmemente ocon la doble
palance 84, Bn la posiecidn superior y en la inferior el rodi-
llo 89 del sistemsa de garres se enouentrea sobre los topes 87
y 88 para resalizar el movimiento de apertura y oierre. En la
fig. 5 se dibuja alem#ds el montdén de pliegos 90, del gque los
aapiredares 91 levantan el pliego del modo oconoeido medisante
aire aspirsdo y lo entrega individuslmente, a las garras ali- |
menteador es 40-4.5. Para reoibir el pliego éstas se abren un poo§
antes y luego se cierren, les :Eigs; 5 y 6 permiten apreciar l
tembién el cilindro de presidén 92 y las cadenas 93 para la ex,-;
pulsidén del pliego; Durente la toma del pliego por el aspirad.af
¥y durente la entrega‘a les marcas de sjuste se reguiere pare |
realizasr las masniobras, - como abrir y cerrar las gerras ali-
mentadoras y leventar y hajar las mismas - intercalar en el |
movimiento algunos tiempos de parade algo grandes. Aunque to- {
i
|

'
|
1
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dos los Srganos de trensmisién se enouentreh en constonte movi-.
miento, estas pausas necesaries de los mismos Srgenocs se obtie-
nen medisnte el movimiento dupliecado del punto muerto, oomo 8se
ilustre esquemdticamente en la fig., 7.

El gran oiroculo cerdédn dibujedo corresponds j
ezactamente al movimiento de vaivén del ocarro de‘las garras y
su recorrido.se sefiala por 8. Bl didmetro del ciroulo carddn ;
grende D es doble mayor que el didmetro 4 del oiroulo oardédn pé
gquefio, En el movimiento oscilante realizedo en el arco oiroulaﬂ
de la manivels ocarddn en el édngulo central x, el centro de dinhé
menivele oscile con el perno 19 un poco mée de 180%, Este tra-
yeoto se indioce en el punto superior de inversidn por %2 y en ei
punto inferior tembién de inversidén, por xl, Ademéds se ha indi-
oado y se aprecie que las longitudes de palance de ls manivela‘
cardén 21 son iguales & lag Z1 y z&, Ademds de las dos posioiones

extremgs, se he ilustrado también en la fig. 7 la posieidn de

le menivela cerddn 21 despuds de atrevesar o recorrer las mitsd
de su trayeocto. El rodillo 24 en la manivela carddn 21 o 21°
desoribe un movimiento reetilfneo, gque se efeotde exaoctamente
en dngulo recto &l movimiento de vaivén del oarro de lss gerras.
Tiene unicamente por ocometido, de modo andlogo &l prineipio de#
lezo oruzado, veneer la posicidén de punto muerto de le manivela
oarddn 21 en esta posicidn centrsl, posiocidén que se originae en!
el movimiento reotilfneo de vaiveén del perno de apoyo 22, g

En la fig., 8 se ilustra el diagrame de recorri-
do y tiempo, que ilustre el desarrollo del movimiento de vai-
vén del ocurro de gerres en 3608, o ses, en une revolueidn ’
de la méquina., La curva de recorrido y tiempo se sefiala por y,
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mientras que las posiciones de reposo que se obtienen 8l resli-
zar el movimiento en la posiocién superior e inferior del 0arro |
de garras, se seflala por yl e y2, La posieidn de reposo yl siri
ve para la entrega del pliego & las marocas de ajuste en la po-
gicidén inferior de las gerras alimentedoras, y le posieidn de

reposo y2, para la toma del pliego en la posicidn superior de
|

dichas gerrses,

En les figs. 9 a 12 la menivela cardén en otro
segundo ejemplo de ejecucidén se desplaza por una trensmisién
rodante de ruedes planetarias con endentacidn exterior en movi-
miento reoctilineo de vaivdén de la varille del centro. En las
siguientes formas de ejecusidn solo nos fijasremos en los Orge~
nos distintos de transmisidén psra evitar repeticiones innece-
series, La elevacidén y descenso de los ocsrriles ourvados de
gufa 53 y 54 se realize del mismo modo que se ha descrito en
las figs, 1 a 8. Tembién lss meniobras para la sperturs y ocie-
rre de lag garres salimentadoraes en las dos posicliones extremas
se e fectuUan como sntes se he desorito, y la iniciacidn del mo-
vimiento mediante un pifién de manivela que trabaja sobre un
segmento dentado osoilante, corresponde 8l de las figs, 1 a 7,
Segun las figs. 9 & 12 la msnivela 100 se mueve en vaivén os-
cilante en el dngulo central x mediante el segmento osoilante
dentado 13 en el arco ciroulsr, Este movimiento oscilante de
la manivela 100 se produce por el engrene del segmento dente~
do lé en une rueda dentseda 10l que va firmemente unida ocon
la manivela 100, Esta manivela 100 lleva un perno 102 que so-

bre un cojinete 103 recibe giratoris una manivela cardédn 104.
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Le manivela oarddn 104 estd firmemente unida con una rueda pls,

netaria 105 engranade ocon una rueda dentada 106 que mediante
un perno 107 se apoya giratoria en la manivela 100, La ruede
dentada 106 engrane oon una rueda central fija 108 que se haoe
de una pieza con el perno de spoyo 109. Este perno 109 va en-
chavetsdo firmemente en la traviesa 3 y medisnte cojinetes 110
gostiene & la menivela 100, la cual de este modo oscila en vai
vén en forma oiroular alrededor del perno 109, En el movimien-
to en vaivdn del segmento dentado 13 y en el movimiento en
arco oiroular oconsiguiente por el engrane dentedo de la manivela
100, la ruede intcrmedia interplaneteria 106 rueds sobre 1la
rueda central fija 108, Este movimiento giratario se transmi-
te por le rueda dentads 105 tembién & la manivela planeteria
104, ouyo perno 11l describe una trayeotoria rectilinea de vei
vén con su sentro, Este movimiento reetilfneo del perno 11l

ge obtiene, ocomo se indloa en las figs. 11 y 12, gracias & la
oondicién de que las longitudes de pslanca de la manivela 100
y de la manivela carddn 104 son exdotagente iguales, el dié-
metro del oirculo parcisl de la rueds planetaria 105 y de la
rueda central 108 se encuentran en la relacién de 2:1 y de

que la transmisidén del movimiento de rodadura & la msnivela
oarddn 104 tiene lugsr por uns rueda intermedia planeteria 106,
Bl perno 1lll se spoye como pistén giratorio en la manivels
carddn 104 y mediente las brides 35, 36 8e &cople con el e&arro
de las garras, La gufa lateral de este otrro se realiza segun

las figs, 9~12 mediante rodillos 112 y 113 por uno de los la-

dos, y medieante los rodillos 1ll4 y 115, por el otro lado.

i
Estos rodillos marcihan por los lados en gufaes 53 y 54, en ouyé
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gufs ranurade marohan también, eomo se ha deserito en la ng.li
dos rodillos en csda una, Los rodillos 112 y 113 se &poyan en%
le bride 44 y los rodillos 114 y 115, en le brids 45, las ouapj
les - exeotamente como en la fig, 1 - se unen con el carro cog‘
pleto de las garres, Mientras que en la fig, 1 la gufa recte
se enocuentra muy ceroca del centro de la mdquina, segun las
figs, 9-12 la gufa rect&s necessria se desplaza hacia afuera y
pare esto se utilizan les pelancas de gufs 53 y 54,
En las figs, 11 y 12 los 6rgenos de transmisidn

ge dibujan esguemdticamente en la posicidn superior e inferion
del carro de las gerres, designdndose también por X el movi-
miento rectilfneo de weivén de dicho earro. El didmetro y las
designaciones de los ofrculos cardén gramie y pequeflo corres-
ponden a los de ls fig. 7.

El diagrema de tiempo y recorrido dibujado en
la fig, 8 tiene tsmbién validez pera la oonstruocién segun las
figs. 9 a 12,

En le fig. 13 se ilustra otro ejemplo de eje-
oucién consistente en disponer paralelas dos manivelas oiroulg
res oerdédn, Los drganocs de transmisién ocorresponden en prinei-
pio & los dibujados y desoritos en las figs. 9 a 12, La dife-
rencia se halla en que, gracias al acoplamiento en paralelo de

dos manivelas oscilantes ociroulares osrdén, se desocriben dos

trayeotorias rectilfneas yuxtapuestas de los centros, las oua~
les pemiten poner en vaivén en lfnea réeta sl carro de las g
garras artioulado en dos puntos, de guerte que ya no se nece- i

sitan las gufas latereles del carro de las garras que eren
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necesarisg en las dos construcciones antes desoritas, El oarro

de las gerras se gufia Unicemente por el movimiento ascendente

y descendente en las gufas 523 y 54, pero no en direccidén late- |

ral., La palsnce 13 de segmento dentedo transmite su oscllacidn 2

& una ruedas dentada 200 que se engrana oon otra rueda dentada
201 de la manivela 202, la ruede dentads 203 de le segunda ma~ |
nivela 204 engrens con la ruedse dentada 201, de suerte que al
tranemitir le oscilacidén por la palanca 13 de segmento denta-
do se mueven , osocilando en un fngulo frontal de unos 180¢, las
menivelas 204, 202 haoia afuera en aroco cirocular,
Las dos menivelas 202, 204, llevan cada unsa

unsa ruede intermedis 205, 206, La rueda intermedia 205 engrana

con une rueda centrel fija 207 y le rueds dentada 206 engrana

con una rueda central fija 208, Como se he desorito en las figs,

9 y 10, también aquf las ruedas ocentrales 207 y 208 se heacen
de une pieza con los pernos de apoyo y ambos pernos de &poyo

se asientan firmemente en la treviesa 3. Con la ruede interme-
dia 205 engrane une ruedas dentads 209, que ectd firmemente uni-
de con la manivels carddn 210. Del miemo modo unse ruedsa denta~
de 211 tembién firmemente unida con la manivele oc&rdédn 812, end
grena con la ruede intermedis 206, En el movimiento oscilante
de las dos msnivelas 202, 204 efectuado en el‘arco clrouler,
les ruedss intermedles 205 y 206 ruedsn slrededor de la ruedsa

central correspondiente fija, Este movimiento se transmite &

las ruedes dentedes 209 y 211 y ocomo éstas estdn unidas firme- .
mente con les manivelas cerddn 210 y 212, los dos pernos de
empalme 213 ¥y 214 deseriben un movimiento de veivén exdoteamen- '
te rectilineo. Est& condicidn se oumple por el heocho de que - i

I
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lo mismo que en las figs, 9 a 128 - les manivelas osrdén 210 y
211 poseen la misma longitud de palanoa que las dos manivelas
202 y 204, y sademds, porque las ruedes dentadss 209 y 211 po-
seen un diémetro en el circulo parcisl mitzd de las dos ruedas
centrales fijas 107 y 1C8. El ocarro de las garr&s ge mueve oon
sus ecuatro rodillos en las ranurses de los cerriles 53 y 54 pe-
re realizar el movimiento de elevaoién y descenso de las gé=
rres slimentedores de loe pliegos. Los medios pars la apertura
y oierre de las gerrss corresponden & los de le fig. 5.

Como los dos pernos yuxtapuestos 213 y 214 eje~
cutan in movimiento de vaivén absolutamente rectilfneo, pueden
unirse mediante une pleza de &ooplamiento 215. En la pieze de
ssoplemiento 215 se asienten dos brides 35 y 36 pars el s&co-
plamiento oon el oarro de las gearras, Este ocarro se ejeouta
ocomo en los ejemplos antes descritos, De igual modo los signos
introducidos en las figs. 15 y 16 para‘la repregentacidén es-
quemética del movimiento corresponden & las designasciones des-
orites e ilustrades en las figs. 11 y 12,

En les figs. 17 y 18 se indioca que los Srgeanos
de transmisién descritos para el movimiento de vaivén del os~
rro de las garres se prestan también lo mismo pare une eons-
truceién combada de la platine segun se ilustra en le fig. 18,
como para una construccidn reote de la misma platine, En am-
bas figuras lss gearres salimentadorss se dibujan una vez en la
poeicidn superior en la pila de pliegos y otrae vez en la po-
sioidn inferior al entregar los pliegos & las marcas de ajuste,
En la posicidén superior pars recibir el pliego las garres ali-

mentadoras estdn levantadss algunos milimetros selientes sobre
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le platina, Durante le marcha de las garres alimentadoras sobr%
le pletine loe caérriles 53 y 54 que sostienen todo el oarro de‘
las gerrss, se deprimen paulatinemente en tal grado que el g
pliego viene a quedsr situado en un plano ocon el borde superioﬁ
de la pletina. Despuds que las gerres se han abierto en la po- |
gieién inferior, los ocarriles 53 y 54 desclenden otro pequefio |
grado para que las garras desaparezcsn por debajo de la plating
El movimiento de retroceso del sistema de las garrss tiene por
tanto luger en posiocidn deprimida por debajo del pliego colo-
cado,

La distancia de los oarriles 53, 54 a la pla~-
tina 51 esuments desde el monfén 90 haoia el cilindro de presién
92, esto es las gsarres 40-45 se deprimen durante su movimiento
hesie el oilindro de presidén en direoccidén & la platine. |

Segun les figs. 80 y 81 & les garras 40 hasta |
43 se subordine todavie un apoyo 146, 147, 148, 149 los ousales
vean enochavetados firmemente en el #&rbol 39; les garras ven en-
chavetadas en un estribo 39’ que se spoye giratorio en el drbol

39. El movimiento de cierre de las garras 40 & 43 contra los

apoyos 146, 147, 148, 149 se realiza mediante dos muelles de
torsidn 39’ que se &gientan en el drbol 39 entre las garras
41 y 42,

la fig., 232 ilustra en vists por arriba de la
platine le posiocidén del pliego llevedo & las merces de sjuste,
El pliego trasladado por el osrro de garrss mediante las ocua-
tro garres 40 a 49 hesta contra las marcas delantergés de apoyo
o ajuste 280 y 221, se deja libre de las gerres en esta posi-

eidn, pere que dicho pliego pueda ajustarse exfotemente en la
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platina 55, El ajuste lateral se realiza del modo conocido me-
disnte la merca laterel o de traccidn 222 ilustreds esquemdti-
camente, La platina 55 esté proviste de ranuras 223 pers el P9
80 de las garres 40 a 45 durente la entrega de los pliegos.
El funcionsmiento de las tres formes de aje-
oucidn desorites es iguel entre sf y se realizs como sigue:
Por la rotaoidn de la menivela 8 se mueve me- -

diente l& oremasllera 1l la palance 13 de segmento dentedo, Por

el engrene con la pieza de segmento dentedo prevista en ls ma~ !
nivela 16, esta manivela, se desplaze en osoileecidén en un én- .
gulo aproximado de 1802, La manivelas ofrddn £1 sostenida por
la menivels 16 desoribe entonces, grecias & las guiss reotsas
previstes, une sarrera dupliceds en movimiento reotilfneo. Es-

te trayeoto rectilfneo lo recorre titmbién el ocarro de lss ga-

rras acoplado y el ousl tiene el cometido de transportar sobre
la pletine haste lus marcas de ajuste el pliego después de ha-j
berlo recibido de los aspiradcres, Durante este movimiento del?
carro de lae gerras, este graciss & los cerriles de guia sus- ‘
pendidos & modo de paraleldégremo, se mueve por unea parte sobre%
la pletine y durente el retroceso de leas garras se mueve de- .
primido por debsajo de la platina,

En lugar de las ruedas dentsdas carddn des-
erites en las figs., 9 & 16 con endent&cién exterior, se puede
naturalmente construir tembién la rueda osrdén grande como rue;
da de endentacidén interior, rodendo en oscileoeidén de vaivén é
ung ruede dentada de difmetro mitsad del oiroculo psrelal en el :

gemliocireculo,
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La precente petente de Invencién comprende lasi
8iguientes reivindiosoiones: ;
l,- Dispositivo de accionsmientc pars el movi-
miento de veivén del.carro de garres para el trensporte de los
pliegos sobre la platine haste las meroas de ajuste en l&s mé-

quinas de imprimir y de preparscidén del pspel, ceracterizedo

porque ocomo &coionamiento pers el cerro de les garras girve
una verille de gufa que por un lado se articuls en el carro de

las gerras y por otro lado se articula en une menivele que se

ascciona pudiendo osoilar en veivédn en unos 180€, 3
2.- Dispositivo de accionamiento segun lo reipi
vindioc&do en el punté 1, oaracterizado porque la longitud de

ls varills es igual a la longitud de la manivelas,

Ze~ Dispositivo de accionamiento segun lo roi-
vindiesdo en los punﬁos 1y 2, cartacterizado porque el movi-
miento de la manivele se feotUa por un balancin de manivels,

4.- Dispositivo ds accionsmiento segun lo rei—f
vindioado en los puntos 1 & 3, caracterizado porque la varilla;
8e reune con une segunds varilla de igusl longitud en una pe-
lenca extendida, en asuyo centro agerre ls manivelsa de acciona--é
miento y ouyos do8 extremos se gufan en direccidn rectilinea
en dos gufes perpendiculsres entre sf,

5.- Dispositivo de sccionemiento segdn lo rei-
vindicado en los punios l a 3, osraoterizado porgque lsa manive-:
la lleve en su extremo exterior unae ruede planeteria unide fir-

meanente oon le varilla y que rueds alrededor de unsa rueda ocen-
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tral fija sobre otra rueds intermedis apoysda también en la
manivela, rueda central que poses doble niumero de dientes quei
la ruede planetaria.

6.~ Dispositivo de accionamiento segiun lo rei-
vindicado en los puﬁtos l a 3, caraoterizado porque el ocarro
de les gerras se accionaé por dos manivelas dispuestas parale-

lemente contiguas y acoplades entre sf con verillas de gufa, |

con ruedas planetaries y ruedes ocentrales, subordinadas a
ellas,

7o~ Dispositivo de amccionemiento segiun lo rei- .
vindicado en los puntos 1l & 6, céracterizado porque sl ocarro |
de las garras se recibe por osrriles de guia y estos pueden
elevarse durente el movimiento de entrega de los pliegos me-
diante un meceanismo de palansas maniobredo por ocurveas y cons-é
trufdo & modo de paraleldgrsmo que agarrée en los extremos de %
los carriles de gufa, y pueden deprimirse durante el movimienQ
to de retroceso del sarro de las garras, |

8.~ Disposgitivo de meccionsmiento psre el mo-
vimiento de vaivén del ocarro de garras de un dispositivo de ;
entrega de pliegos para méquinas de imprimir y de preperar elé
papel, i
Segun se desoribe y reivindioca en la presente
memoris deseriptiva y se llustra con los dibujos que & la i
mism&s Se sacompafian,

Conste esta memoria de de ventiouatro hojes

foliadas y esoritas & mdquina por una sola carsa.

Madrid, a 20°de igosyod de 1957,
GUIL LM HOED '
® »
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