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B1 p re se n te  inven to  se r e f i e r e  a p e r fe c c io ­
nam ientos en lo s  ap a ra to s  de tra ta m ie n to  térm ico  de p roductos 
contenidos en r e c ip ie n te s  es tañ ó o s, y en p a r t i c u la r ,  a lo s  
e s te r i l i z a d o r e s  r e f r ig e ra d o re s  co n tin u o s, d es tin ad o s a l  t r a ­
tam ien to  de a r t íc u lo s  a lim e n tic io s  só lid o s  o l íq u id o s  en l a ­
t a s ,  en ta r r o s ,  en b o te l la s  o f ra sc o s  de v id r io .

El inven to  se r e f i e r e  mós especialm en te a 
lo s  ap a ra to s  de e s te  t ip o , en lo s  ou ales lo s  r e c ip ie n te s  a 
t r a t a r  son in tro d u c id o s  en o esto s  tu b u la re s , que son a r r a s ­
tra d o s  p o r cadenas, que oonducen e s to s  o e s to s  suoesivanan te
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a lo s  r e c in to s  de tra ta m ie n to  y concierne más especialm ente 
a una d isp o s ic ió n  d e s tin ad a  a l a  e jecu c ió n  de l a s  o p erac io ­
nes de in tro d u c c ió n  y de evaouación de lo s  r e c ip ie n te s ,  de 
carga y descarga de lo s  c e s to s  y de t ra s la d o  de d ichos oes- 
to s  a l a  e s ta c ió n  de carga.

Según una p rim era  p a r t ic u la r id a d  de t a l  
d is p o s i t iv o , e l  órgano meoánioo que ac tú a  sobre lo s  ce s to s  
p a ra  h a c e r lo s  p a sa r  a l a  e s ta c ió n  de carga y de descarga 
e s tá  p ro v is to  de un d is p o s it iv o  e lá s t i c o  que oede, cuando 
e l  e sfu erzo  a l  paso  es su p e rio r  a un ljfm ite p redeterm inado, 
y que, p o r in term ed io  de r e lá s ,  d e tie n e  a l  m otor de acc io ­
nam iento g en e ra l de l a  máquina.

Según o tra  p a r t ic u la r id a d , l a  in tro d u c c ió n  
de lo s  r e c ip ie n te s  en lo s  c e s to s  se e fe c tú a  d irec tam en te  oon 
ayuda de una cadena s in  f in ,  p ro v is ta  de, po r lo  menos, un 
dedo de empuje, cuyo movimiento e s tá  s in o ron izado  oon e l  
avance de lo s  c e s to s , in tro d u c ien d o  cada dedo una f i l a  de 
r e c ip ie n te s  que corresponde a l a  lo n g itu d  de un o es to .

La evaouación de d ichos re c ip ie n te s  fu e ra  
de dichos ce s to s  se e feo tú a  oon ayuda de una v a r i l l a  im pul­
so ra , s o l id a r ia  de un ca rro , estando animado e s te  ú ltim o  de
un movimiento a l te r n a t iv o ,  m antenido p o r e l  de un dedo de 
m aniobra, s o l id a r io  de una cadena s in  f i n  cuyo a r r a s t r e  e s tá  
s in o ro n izad o  con e l  movimiento de avanoe de lo s  c e s to s .

Según o tr a  p a r t ic u la r id a d  además, l a  alim en 
ta o ió n  de l a  cadena de in tro d u c c ió n  se e fe c tú a  con ayuda de 
un tra n sp o r ta d o r  y de un e lev ad o r de r e c ip ie n te s  e re c to s  y 
que tumba diohos r e c ip ie n te s  en un tra n s p o r ta d o r  in term edio  
de unión.

En e l  caso de l a t a s  de conserva, e s ta  a l i -
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m entaoión puede s e r  e je cu ta d a  tam bién con ayuda de un e le ­
vador de b a rro te s  que v u e lca  d ichos r e c ip ie n te s  sobre un 
tra n s p o r ta d o r  de un ión  p ro v is to  de empujadores que fu n c io ­
nan en sincronism o con lo s  b a r ro te s  d e l e levador, de una 
p a r te ,  y con lo s  dedos del tra n sp o r ta d o r  de in tro d u cc ió n , 
de o tra  p a r te ,  estando p re fe ren tem en te  in c lin a d o  e s te  tra n s  
p o rta d o r  de unión in term ed io  con re la c ió n  a lo s  b a rro te s  
h o r iz o n ta le s  del e lev ad o r.

Segdn to d av ía  o tr a  p a r t ic u la r id a d , l a  eva­
cuación de lo e  r e c ip ie n te s  y su  desoenso ev en tu a l a un n i ­
v e l i n f e r io r  son e fec tuad os po r medio de una cadena p ro v is ­
ta  de tao o s de poca a l tu r a  que p erm iten  r e te n e r  lo s  re o ip ie n  
t e s  p o r e l  borde de su oanto en lo s  re c o r r id o s  in c lin a d o s  
de desoenso o b ien  p ro v is to s  de dedos de re te n c ió n  de mayor 
a l tu r a ,  estando  en e s te  caso lo  su fic ien te m e n te  d is ta n c ia d o s  
lo s  dedos p a ra  r e te n e r  cada uno una f i l a  oompleta de r e c i ­
p ie n te s ,  que corresponden a l  con ten ido  máximo de un ce s to ; 
e s ta  cadena con taoos o oon dedos es accionada en s in c ro ­
nismo oon e l  movimiento de l a  v a r i l l a  im pulsora o pasador 
de s a l id a  y con e l movimiento de paso de lo s  c e s to s .

Por d ltim o , segdn o t r a  p a r t ic u la r id a d ,  l a  
e s ta c ió n  de carga y descarga de lo s  c e s to s  e s tá  colocada 
en un so lo  lado  d e l ap a ra to  de e s t e r i l i z a c ió n  y , de p re fe ­
re n c ia , h a c ia  l a  ca ra  f r o n ta l ,  p a ra  f a c i l i t a r  l a s  operacio  
nes de v ig i la n c ia  y p a ra  poder rem ediar rápidam ente causas 
f o r t u i t a s  de r e t r a s o  y de p arad a .

La d e sc rip c ió n  que s ig u e , con r e fe re n c ia  a 
lo s  d ib u jo s  an e jo s dados a t í t u l o  de ejemplo no l im i ta t iv o  
p e rm it i r á  l a  m ejor comprensión de cómo se pone en p rá o t io a  
e l  in v en to , h a o ie n d o ra sa lta r  a l  p ro p io  tiempo o tr a s  p a r t i -
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o u la rid a d e s  v e n ta jo sa s .
La f ig u ra  1 m uestra  en o o rte  esquem ático 

un e s t e r i l i z a d o r  r e f r ig e ra d o r  continuo  a  p re s id a  h id ro s -  
t á t i c a  p a ra  operaciones de tra ta m ie n to  de oonservas de 
carn e , legum bres, p ro d uc to s l á c t i c o s ,  lech e  en b o te l la s  
y o tro s  p roductos poco ác id o s .

La f ig u ra  2, re p re se n ta  igualm ente en oor 
t e  muy esquem ático un e s t e r i l i z a d o r  r e f r ig e ra d o r  continuo 
a p re s ió n  a tm o sfé rica  p a ra  f r u ta s ,  p ro d uc to s y bebidas áo i 
das o a lc o h ó lic a s  t a l e s  oomo cerv eza , s id rá , jugos de f ru  
t a s  u o tro s .

La f ig u ra  3 re p re s e n ta  esquem áticam ente 
p e ro  a mayor e so a la , e l  mando de l a s  p a la s  de paso de lo s  
c e s to s  con e l  l im ita d o r  de e s fu e rz o s .

La f ig u ra  4 m uestra  e l  esquema de un con** 
ju n to  sin c ro n izad o  con cadena de in tro d u c c ió n  de tao o s , 
combinados con un e levador de r e c ip ie n te s  e re c to s  y con 
un tra n sp o r ta d o r  de descenso .

La f ig u ra  8 m uestra en l a s  mismas condi­
c io n es que l a  f ig u ra  4 un d is p o s i t iv o  de a lim en tac ió n  de 
lo s  o es to s  con b o te s , d is p o s it iv o  que comprende nns cade­
na de in tro d u c c ió n  con tao o s , oombinada con "tío cadena 
de re cep c ió n  y oon un e lev ad o r de b a r ro te s  d e l t ip o  o rd i­
n a r io  p a ra  bo tes tumbados.

Como se ve en l a  f ig u ra  1 e l  ap ara to  de 
e s t e r i l i z a c ió n  l le v a  un p a r  de cadenas s in  f i n  1 p a ra le ­
l a s  e n tre  s í ,  p r o v is ta  cada una de dedos 2 que a r r a s t r a n  
c e s to s  tu b u la re s  3 sucesivam ente a l a  columna de re c a le n ­
tan^  ento 4, que oontiene agua a p re s ió n  o reo ie n te  a l  r e ­
c in to  de e s t e r i l i z a c ió n  5, que oontiene vapor a una p re -
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s iá n  que e q u i l ib ra  l a  a l tu r a  de agua en l a  oolumna 4 , a 
l a  oolumna de r e f r ig e r a c ió n  6 que co n tien e  igualm ente agua 
y fin a lm en te  a l  s o b re -e n fr ia d o r  7.

En l a  e s ta c ió n  de carga y descarga, c o n s ti­
tu id a  p o r una mesa o p la ta fo rm a  10, l a  oadena 1 p asa  p o r 
enoima de e s ta  p la ta fo rm a  a lre d e d o r  de una p o lea  montada 
encima y de p a la s  8, que p erm iten  como se in d ic a  en 9, l a  
s a l id a  de lo s  ce s to s  3 de l a  t r a y e c to r ia  de l a s  cadenas, 
empujándolos sobre d icha p la ta fo rm a  10. Sobre e s ta  p l a t a ­
forma, lo s  o es to s  3 conservan dos p o s io io n es  de in m o v ili­
dad in d ica d a s  en 11 y 12, p o s ic io n e s  en l a s  cu a les son efeo 
tuadas respec tivam en te  l a s  op erac io n es de e x tra c c ió n  desde 
lo s  o es to s  de lo s  r e c ip ie n te s  ya t ra ta d o s  y de in tro d u c c ió n  
en d ichos o es to s  de lo s  r e c ip ie n te s  a t r a t a r .  En l a  p o s i­
c ión  in d io ad a  en 13, lo s  o es to s  3 cargados de nuevo se vuel 
ven a in t r o d u c i r  en e l  o iro u i to  de l a s  cadenas 1.

El agua de re f r ig e ra c ió n , adm itida  en e l  
extremo de s a l id a  9 d e l so b re -e n fr ia d o r  7, c i r c u la  en con­
t r a  c o r r ie n te  en dicho r e f r ig e ra d o r  7, en e l  r e f r ig e ra d o r  
6, pasa p o r una tu b e r ía  de unión 14 po r debajo de l a  oáma- 
ra  de e s t e r i l i z a c ió n  5 y  sube p o r l a  oolumna 4 p a ra  se r  eva
ouada en l a  proxim idad d e l extremo su p e r io r  15 de d icha co­
lumna.

E l ap a ra to  que se m uestra en l a  f ig u ra  2, 
t ie n e  l a s  mismas d isp o s ic io n e s  con l a s  mismas re fe re n c ia s ,  
pero  l a  oámara de e s t e r i l i z a c ió n  5a e s tá  l l e n a  de agua a l  
mismo n iv e l  que en l a s  columna 4 y 6 . En e s ta s  columnas
y en e s ta  oámara 5a, e l  agua se m antiene a l a s  tem peratu­
r a s  deseadas.

En e s ta s  dos form as de ejeouoión , l a  p la -
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taform a de m anutención 10 e s tá  s i tu a d a  de una forma comple­
tam ente desv iada h a c ia  l a  oara f r o n ta l  del ap ara to  y su  ac­
ceso es f á c i l  de modo que lo s  c e s to s  s itu a d o s  en l a s  p o s i­
ciones 11, 12 y 13 son muy a c c e s ib le s ,  de t a l  manera que e l  
p e rso n a l de v ig i la n o ía  puede rem ediar fá c ilm en te  c u a lq u ie r  
d isp o s ic ió n  d efec tu o sa  ev itando  a s í  in te r ru p c io n e s  intem ­
p e s t iv a s .

Como medida de seg u rid ad  com plem entaria, co 
mo se vá en l a  f ig u ra  3, l a s  p a la s  de im pulsión  8 e s tá n  mon­
ta d a s  sobre un e je  16, y un brazo de m aniobra 17 e s tá  ig u a l 
mente montado sobre dioho e je .  E s te  brazo 17 e s tá  acciona­
do p o r un brazo 18 que p iv o ta  lib rem en te  sobre e l  e je  16, 
estando  accionado e s te  brazo a r t lo u la d o  18 p o r un ro d i l lo  
19, en cooperación  con lo s  s a l i e n te s  20 de un d isco  de l e ­
va 21, s o l id a r io  d e l e je  22 a  p a r t i r  del oual son mandados
de manera p o s i t iv a  lo s  movimientos de avance de l a s  oadenas
1.

E l brazo 18 empuja a l  brazo 17 p o r i n t e r ­
medio de un r e s o r te  23, cuya te n s ió n  e s tá  reg u lad a  p o r un 
t o r n i l l o  24, perm itiendo  c o n tra cc ió n  d e l r e s o r te  23 que l a s  
p a la s  8 permanezcan inm óv iles en oaso de bloqueo de lo s  oes 
to s  en l a  e s ta c ió n  de a lim en tac ió n . Un tope 25 l im i ta  l a  
p o s ib le  separao ión  e n tre  e l  brazo 18 y e l  brazo 17.

Tal d is p o s it iv o  t ie n e  u t i l id a d  cuando lo s  
c e s to s  son bloqueados p o r  r e c ip ie n te s  mal in tro d u c id o s  o 
e x tra íd o s . Un r e lá  e lá o t r ic o  e s tá  p re v is to  en 27, estando  
aooionado dicho r e l á  p o r un dedo 26 que es im pulsada duran­
t e  l a  oompresión d e l r e s o r te  23, cortando dioho r e lá  27 l a  
c o r r ie n te  e l é c t r i c a  d e l m otor de accionam iento del e je  22, 
cuando la  com presión d e l r e s o r te  23 sobrepasa un l ím i te  p re
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detenninado ev itando  a s í  o u a lq u ie r  daño a lo s  re c ip ie n te s  
mal in tro d u c id o s  o e x tra íd o s , a s i  como a l  mecanismo y a lo s
c e s to s .

de lo s  r e c ip ie n te s  en lo s  c e s to s  3 en l a  e s ta c ió n  12 y l a  
e x tra c c ió n  de e s to s  r e c ip ie n te s  en l a  e s ta c ió n  11 pueden 
s e r  efeo tu ad as por medio de mi e lev ad o r 27, sobre e l  cual 
son oolooados lo s  r e c ip ie n te s  e re c to s , poseyendo e s te  e le ­
vador h a o ia  e l  extremo de su t ra z o  a c tiv o , una cu rv a tu ra  de 
tumbado y de conduooión de d ichos r e c ip ie n te s  a un t r a n s ­
p o rta d o r  de unión 28 e v e n tu a l, que co loca lo s  r e c ip ie n te s  
tumbados sobre e l  ramal a c tiv o  de una oadena 29, p ro v is ta  
de tao o s de in tro d u c c ió n  30; e s to s  ta c o s , su fic ien tem en te  
d is ta n c ia d o s , e s tá n  d es tin ad o s  a em pujar h ao ia  lo s  ce s to s  
3, en l a  e s ta c ió n  12, una f i l a  com pleta de r e c ip ie n te s .

E n fren te  de l a  e s ta c ió n  11, un pasador 31 
s o l id a r io  de un ca rro  accionado en vaivón p o r un dedo 33, 
s o l id a r io  de una cadena s in  f i n  no re p re se n ta d a , y o iro u la n  
do en "'i" co rred e ra  de dicho ca rro  32, perm ite  l a  evacuación
de lo s  r e c ip ie n te s  de un c e s to  3 en l a  e s ta c ió n  11 p a ra  v o l
o ar l a  f i l a  de r e c ip ie n te s  e x tra íd o s  sobre e l  ramal ao tiv o  
de un ap a ra to  de descenso 34, p ro v is to  de p a la s  de re te n ­
ción  34a; e s ta s  p a la s  e s tá n  d isp u e s ta s  sobre e l  ap ara to  de 
descenso a espao ios que corresponden  por lo  menos a  l a  lo n ­
g i tu d  de una f i l a  de r e c ip ie n te s  con ten idos en cada ce s to .

E l funcionam iento de t a l  oombiia ción  de
m edios es ev id en te  y e s ta s  d isp o s ic io n e s  p erm iten  tra s la d o s  
meoánioos rá p id o s , rigurosam ente s in c ro n izad o s .

. En l a  f ig u ra  3 se ha rep resen tad o  una va­
r i a n te  de t a l  d is p o s i t iv o  de in tro d u c c ió n , v a r ia n te  más e s -
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pec ia lm en te  adaptada a  l a  m anipulación  de l a s  l a t a s  m e tá li-  
o as . E ste  d is p o s it iv o  l le v a  un e lev ad o r 27a que es del 
oonocido t ip o  de b a r ro te s ,  que t r a n s p o r ta  l a s  l a t a s  tumba­
das y l a s  v uelca  sobre un tra n sp o r ta d o r  28a con ramal a c t i ­
vo in c lin a d o , de p re f e re n c ia  h a c ia  e l  tra n s p o r ta d o r  29a de 
in tro d u c c ió n , sem ejante a l  tra n s p o r ta d o r  29 rep resen tad o  
en l a  f ig u ra  4 . E l tra n s p o r ta d o r  28a e s tá  p ro v is to  de t a ­
cos 28b de accionam iento in d iv id u a le s  y e l  tra n sp o r ta d o r  
29a e s tá  p ro v is to  de ta c o s  30 de accionam iento o o leo tiv o .
La in c lin a c ió n  d e l tra s p o r ta d o r  28a p erm ite  t r a b a ja r  a
gran  ve lo o id ad .

Quede b ión en tendido  que, s in  s a l i r s e  del 
margen del p re s e n te  in v en to , se pueden a p o r ta r  m o d ificac io ­
nes en l a s  formas de e je cu c ió n  que aoaban de s e r  d e s c r i ta s .

La p re se n te  s o l ic i tu d  que corresponde a
l a  p re sen ta d a  en F ran c ia  e l  17 de J u l io  de 1956, bajo  e l  
número P.V. 718.688, se aooge a lo s  b e n e f ic io s  del a r t io u -  
lo  51 d e l v ig en te  E s ta tu to  sobre P rop iedad  I n d u s t r ia l .

—  N O T A  —

Los pun tos de in v en ció n  p ro p ia  y nueva 
que se p re se n ta n  p a ra  que sean o b je to  de e s ta  s o l io i tu d  de 
P a ten te  de Invenoión en España por VEINTE años son lo s  
s ig u ie n te s :

i s . -  P e rfecc ionam ien tos en lo s  ap a ra to s
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de tra ta m ie n to  térm ico  de p ro d uc to s con ten idos en re c ip ie n te s  
e s tan c o s , c a ra c te r iz a d o s  porque lo s  r e c ip ie n te s  a t r a t a r  
c ir c u la n  en e l  ap a ra to  de tra ta m ie n to  en e l  i n t e r i o r  de 
c e s to s  tu b u la re s  y e s to s  o e s te s  pasan  a  una e s ta c ió n  de 
oarga y d escarga, bajo e l  e fe c to  de p a la s  que ex tra e n  lo s  
c e s to s  d e l o irc u i to  de l a s  oadenas de tr a n s p o r te ,  estando 
p ro v is ta s  d ichas p a la s  de un d is p o s i t iv o  e lá s t ic o  de segu­
r id a d , que cede p a ra  un esfuerzo  su p e r io r  a un l ím i te  p re ­
determ inado, d is p o s it iv o  e lá s t ic o  asooiado  a un r e lá  de pa­
rada  d e l motor de accionam iento .

2 S .-  p erfecc ionam ien to  según se re iv in d ic a
en e l  punto 13, c a ra c te r iz a d o  porque La in tro d u o o iá n  de lo s  
r e c ip ie n te s  en lo s  c e s to s  en l a  e s ta o ió n  de llen ad o  se e fe c ­
tú a  d irec tam en te  con ayuda de una cadena s in  f i n ,  p ro v is ta  
de, po r lo  menos, un dedo de im pulsión , cuyo movimiento e s ­
t á  sin c ro n izad o  opn e l  avance de lo s  c e s to s , in troduc iendo  
cada dedo una f i l a  de r e c ip ie n te s  cuya lo n g itu d  corresponde 
a l a  de un o e s to .

3 S .-  p erfecc ionam ien to  según se r e iv in d ic a  
en lo s  puntos IB o 2s, c a ra c te r iz a d o s  porque l a  e x tra c c ió n  
de lo s  r e c ip ie n te s  en l a  e s ta c ió n  co rresp o n d ien te  se e fe o tá a  
con ayuda de una v a r i l l a  de empuje s o l id a r ia  de un carro  
cuyo movimiento se o b tien e  p o r un dedo de m aniobra, s o l i ­
d a rio  de una cadena s in  f i n  a r r a s t r a d a  en sincronism o con
e l  movimiento de avance de lo s  c e s to s . ,

4 3 ,-  p erfecc io n am ien to s según se r e iv in ­
d ica  en o u a lq u ie ra  de lo s  pun tos a n te r io re s  o a ra o te riz ad o s  
porque l a  a lim en tac ió n  de l a  cadena de in tro d u c c ió n  se efejo 
tu a  con ayuda de un tra n sp o r ta d o r  y de un elevador de r e c i ­
p ie n te s  e re c to s  y que tumban a d ichos r e c ip ie n te s  en un tra n s
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p o rta d o r  in te rn a d lo  de unión ev e n tu a l,

5 3 ,-  p erfecc io n am ien to s según se r e iv in d i ­
ca en cu a lq u ie ra  de lo s  pun tos a n te r io re s  c a ra c te r iz a d o  
porque en e l  oaso de l a t a s  de conserva m e tá lic a s , l a  a l i ­
m entación de l a  cadena de in tro d u c c ió n  se e feo tú a  con ayu­
da de un e levador de b a r ro te s  que v u e lca  dicho r e c ip ie n te  
sobre un tra n sp o r ta d o r  de unión p ro v is to  de im pulso res que 
funcionan  en sincronism o oon lo s  b a r ro te s  d e l e lev ad o r, de 
una u a rse , y oon lo s  dedos d e l tra n s p o r ta d o r  ue in tro d u c ­
c ió n , de o tra  p a r te ,  estando p re fe ren tem en te  e s te  t r a n s ­
p o rtad o r de unión in term edio  en p en d ien te  descenden te.

6 a .-  P erfecc io n am ien tos según se r e iv in ­
d ica  en cu a lq u ie ra  de lo s  puntos a n te r io r e s  c a ra c te r iz a d o  
porque l a  evacuación de lo s  r e c ip ie n te s  y su  descenso even 
tu a l  a un n iv e l  i n f e r io r ,  se E fectúan  p o r medio de una ca­
dena de tao o s  o dedos de re te n c ió n , cuya a l tu r a  correspon­
de a l a  n a tu ra le z a  de lo s  r e c ip ie n te s  t r a ta d o s , ta c o s  o 
dedos que re t ie n e n  cada uno una f i l a  com pleta, co rrespon­
d ie n te  a l  oontenido máximo de un ce s to , cadena accionada 
en sincronism o oon l a  v a r i l l a  im pulsora de ex p u ls ió n  y con 
e l  movimiento de paso de lo s  c e s to s ;

7B .- P erfecc ionam ien tos según se r e iv in ­
d ic a  en o u a lq u le ra  de lo s  puntos a n te r io re s ,  c a r a c te r iz a ­
dos porque l a  e s ta o ió n  de a lim en tac ió n  en l a  oual son e je ­
cu tadas la s  operaciones de carga y descarga de lo s  oestos 
e s tá  oolocada a un lado  del ap a ra to  de e s te r i l i z a c ió n ,  de 
p re fe re n c ia  h ac ia  l a  ca ra  f r o n ta l ,  p a ra  f a c i l i t a r  l a s  ope­
ra c io n e s  de v ig i la n c ia  y p e r m i t i r  e l  remedio ráp id o  de l a s  
oausas f o r t u i t a s  de in te r ru p c ió n  po r bloqueo.

8B .- p erfecc io n am ien to s en lo s  ap a ra to s  Ae
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tra tam ien to  ten n ico  
e s tan c o s .

2 3 6 6 ' 3
de p roductos oonten idos en re c ip ie n te s

T al y como se ha d e s c r i to  en l a  Memoria que
an tecede, rep resen tad o  en lo s  d ib u jo s que se acompañan y
p ara  lo s  f in e s  que se han e sp e c if ic a d o .

E s ta  Memoria co n sta  de once h o ja s  e s c r i t a s
a máquina por una so la  ca ra .

M adrid. a  o (JML tggt
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