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M EM ORIA D E S C R I P T I V A

E l p resen to  invento  ee r e f ie r e  a un d i s p o s i t i ­
vo de bloqueo en conexión oon c in tu ro n es  de seguridad , 
de p re fe re n c ia  d estin ad o s para u t i l i z a r s e  en veh ícu los y 

5 . equipados con una banda que, c o n tra  l a  in f lu e n c ia  de me­
d io s  de re s o r te ,  puede d e se n ro lla rse  un c a r re te  de banda 
g i r a to r io ,  que oomprende una rueda dentada o s im ila r  que 
g i r a  normalmente con e l  c a r re te  y un mecanismo de t r in q u e ­
te  d isp u esto  para oooperar con l a  rueda dentada y p ro v is to  

10. con un tr in q u e te  que puede a c tu a r  e n tre  una p o sic ió n  de
lib e ra c ió n , en donde l ib e r a  l a  rueda den tada, y una p o s i­
c ió n  de bloqueo, en donde empeña la  rueda dentada para 
im pedir su  g iro  en un se n tid o , y medios a c tiv a d o re s , que 
se disponen , por una p a r te , para ocupar un es tad o  a c t iv a -  

15. do y por o t r a  para ocupar un estado  in a c tiv o  y , depen­
diendo de su  es tad o , acc io n a r e l  meoanismo de t r in q u e te  
para  e f e c tu a r  su movimiento o sc ila n te  e n tre  sus p o s ic io ­
nes de l ib e ra c ió n  y bloqueo, y que comprende, s u s ta n o ia l-  
mente, por una p a r te , un cuerpo de in e rc ia ,  que se d isp o - 

20. ..<ne bajo  la  in f lu e n c ia  de fu e rz a s  de in e r c ia  para a c tu a r
de una po sio ió n  in a c tiv a  a una posio ió n  a c tiv a , y por 
o t r a  p a rte  un meoanismo de tran sm is ió n , que se dispone 
p a ra  d e te c ta r  l a  po sio ió n  d e l  ouerpo de in e rc ia  y , de­
pendiendo do ó s ta , acc io n a r e l  t r in q u e te ,  e lig ién d o se  l a  

25. f i j a c ió n  do lo s  medios do accionam iento en tro  d i s t i n t a s  
p o sic io n es  angu lares oon resp ec to  a un e je  de p iv o te , y 
disponiéndose e l  meoanismo de tran sm is ió n  para t r a n s ­
m i t i r  e l  movimiento de accionam iento d e l  cuerpo de in e r ­
c ia  a l  t r in q u e te  sustancia lm en te  independien te de la  f i -
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j ac ió n  de l a  po sio ió n  an g u la r de la  ac tiv ao ió n .
Como sea  que la s  fu e rzas  que operan sobre e l  

cuerpo de in e r c ia  deben tomarse en oonsiderao ión , e s te  
cuerpo y s u p e rf ic ie  que l im i ta  sus movimientos debe e s t a r  

5 . normalmente en  c i e r ta  re la c ió n  con la  ¡línea v e r t i c a l .  La 
in s ta la c ió n  do e s to s  bloqueadores de t ip o  de c a r re te  no 
puede po r ta n to  haoerse librem ente o on respeoto a su  po - 
sio ionado.

P o r l a  pa ten te  alemana O ffen legu ng ssch rift 
10. 2557460 se o onoce un d is p o s it iv o  en donde lo s medios de

accionam iento oon e l  cuerpo de in e r c ia  ubicado en é s te  
p ivo t a oon respeoto  a l  alo jam iento  d e l  o a rre te  de banda. 
P o r medio de e s ta  o rgan izac ión  se ob tiene una g ran  l i ­
b e rtad  de e le c c ió n  oon resp ec to  a la  in s ta la c ió n  d e l  b lo — 

15. queo de t ip o  o a r re te . S in  embargo, e l  meoanismo de t r a n s ­
m isión que forma p a rte  de lo s  medios ac tiv ad o res  y que 
tran sm iten  e l  movimiento e n tre  e l  ouerpo de in e r c ia  y 
e l  t r in q u e te  d e l  bloqueo de t ip o  o a rre to  e s tá  lim itad o , 
en c i e r t a  medida, oon respec to  a sus p o s ib ilid a d e s  fu no io— 

20. n a le s . En e l  d is p o s it iv o  oonocido c ita d o  e l  movimiento do 
tran sm is ió n  depende do o io r ta s  oondioiones dim ensionales 
ex to m as , t a l  como la  posio ió n  de l a  p a rte  p iv o tab le  y su  
d is ta n c ia  en  re la c ió n  oon e l  mecanismo de tr in q u e te  que 
fonna p a rte  d o l oonjunto . E s ta s  dim ensiones no pueden mo— 

25. d i f ic a r s e  sim plem ente, sino  que la  ro lao ió n  deseada de
fu e rz a s , lo s  movimientos de desplazam iento y la  velooidad 
deseada so lo  puede s a t is fa c e r s e  h a s ta  o io r ta  ex ten sió n  
mediante una apropiada p o sio ió n  do lo s  e je s  do pivotam ien— 
to  y una apropiada e le c c ió n  do la  long itud  do lo s  brazos



de palanca que forman p a rte  d e l  oonjunto.
E l ob je to  d e l  p resen te  inven to  o o n sis te  en  e l i ­

m inar la s  d e sv en ta ja s  a n te r io re s  po r medio de un d is p o s i­
t iv o  que es un elemento de tran sm is ió n  que forma p a rte  
d e l  mecanismo de tran sm is ió n , cuyo elemento e s tá  p r w is to  
oon una s u p e rf ic ie  de g u ia  d isp u esta  en  oonoxión con d i ­
cho e je  de p iv o te , disponiéndose l a  su p e rf io io  do gu ia 
para desp lazarse  on una d ire c c ió n  de desplazam iento sustan ' 
oialm ento t ra n s v e r s a l  a dicho e jo  do p ivote y oon respecto  
a una po rc ión  d o l meoanismo de tr in q u e te  que apoya co n tra  
l a  s u p e rf ic ie  de g u ia , a t ra v é s  do ouya po rc ión  so o x tio n -  
do e l  e jo  de p iv o to , estando configurada d ioha s u p e rf ic ie  
do gu ia  do modo que on oonoxión oon e l  desplazam iento do 
la  su p o rf ic io  de g u ia  l a  s u p e rf ic ie  de co n tac to  do d icha 
porción  co n tra  la  su p e rf ic ie  do g u ia  se d esp laza  en d i ­
roo oión sustancialm onto  a x i l ,  oon lo  que e l  movimiento 
o l  meoanismo do tr in q u e te  so e fe c tú a  para que actuó e l  
tr in q u o to .

E l invento  se d e s c r ib i r é  ahora a co n tinuación  
" de forma mas d e ta l la d a  por medio de unos ejem plos de 

re a l iz a c ió n , haoiendo re fe re n c ia  a los  d ib u jos que se 
acompañan, en  lo s  que:

l a  f ig u ra  1 es una v i s t a  parcialm ente s e c c io ­
nada de un bloqueo do t ip o  o a rre te  según e l  invento  en 
dos p o sic io n es  d i s t i n t a s  de m ontaje.

La f ig u ra  2 os una v i s ta  en seoo ión  t ra n s v e r ­
s a l  parcia lm ente seccionada a lo  la rg o  do l a  lrg e a  1 1 -dII 
de la  f ig u ra  1 , que m uestra un d is p o s i t iv o  do bloqueo do 
conformidad oon e l  invento  on una prim era modalidad en



estado  in a c tiv o , m ientras que
La f ig u ra  3 es una v i s t a  co rrespond ien te  que mues­

t r a  e l  d is p o s i t iv o  de bloqueo en es tado  in ao tiv o .
Las f ig u ra s  4 y 5, de forma co rresp o n d ien te , 

i l u s t r a n  e l  d is p o s it iv o  do bloqueo de oonformidad con e l  
inven to  en una segunda modalidad en  estado  in a o tiv o  y ac­
t iv o  respectivam ente.

La f ig u r a  6 es una v i s t a  esquem ática de una p a r­
te  d e l  d is p o s it iv o  de bloqueo de oonformidad con e l  inven­
to  según una te ro e ra  modalidad.

La id ea  fundam ental de conformidad con e l  p re ­
sente invento  haoe po sib le  un dimensionado de lo s  elemen­
to s  que forman, parto  d e l  d is p o s it iv o  do bloqueo s u s ta n o ia l-  
mente independien te do la s  oondiciones dim ensionales ex­
te rn a s ,  a la s  que ost¿  generalm ente lim itad o  e l  d i s p o s i t i ­
vo de bloqueo y que no se r e f ie r e n  a l a  pura fu n c ió n  de 
bloqueo. E l dimensionado d o l d is p o s it iv o  do bloqueo de con­
formidad con e l  invento  debido a su ooncopoión puede e l e ­
g ir s e  de modo que se obtengan c a r a c te r í s t ic a s  óptimas oon 
resp ec to  a su  f  unción, t a l  oomo deflex io n es  apropiadas 
d e l  tr in q u e to  que forma parto  d e l  d is p o s i t iv o  de bloqueo, 
velocidad y s e n s itiv id a d  ap rop iadas, o to . Esto se ha heoho 
p o sib le  proporcionando una s u p e rf ic ie  de g u ía , que puede 
d esp laza rse  en sen tid o  sustancia lm en te  t r a n s v e r s a l  a l  e je  
de p ivotado , en torno do l a  cu a l p iv o ta  e l  d is p o s it iv o  de 
accionam iento, siendo sustanoialm ente e l  d ísono de l a  su ­
p e r f ic ie  de g u ía  e l  f a c t o r  d e c is iv o  para  la s  c a r a c t e r í s t i ­
cas de lo s  movimientos do l t r in q u e te .

Según re s u l ta  ev iden te  a p a r t i r  do la  f ig u ra  1,
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u.n r e f r a c to r  do c in tu ró n  do segu ridad , en donde e l  d i s ­
p o sitiv o  de bloquep según e l  invento puede en co n tra r  
una a p lic a c ió n  v en ta jo sa , e s tá  c o n s titu id o  por un c a rre te  
de banda 2 a r tic u la d o  pivotablem ente en un alo jam iento  1 ,

5 . en cuyo o a rre te  puede e n ro lla r s e  le  banda d e l  c in tu ró n
de seguridad (no rep resen tado) bajo  la  acción  de un re s o r ­
te  3 , que con un extremo se coneota a l  alojam iento y con 
e l o tro  extremo se oonecta a un extremo d e l  c a rre te  de 
banda. En e l  o tro  extremo d e l  o a rre te  de banda 2 se p ro p o r- 

10. c ion a  un d is p o s i t iv o  de bloqueo según e l  in v en to , ouyo d i s ­
p o s it iv o  de bloqueo comprende, sustano ia lm en te , un medio 
de accionam iento 4 y un mecanismo de tr in q u e te  5. En l a  
f ig u ra  1  se i l u s t r a  ana rueda dentada 6 de dicho mecanis­
mo, de t r in q u e te  5 . l a  rueda dentada se dispone para que 

15. g ire  ju n to  oon e l  o a rre te  de banda 2 y bajo  l a  in f lu e n c ia
de medios de accionamiento 4 que han de p ro d u c ir e l  bloqueo 
d e l  o a rre te  bajo c i e r ta s  c irc u n s ta n c ia s . Con f in e s  do c la ­
ridad  e l  mecanismo de tr in q u e te  se rep resen ta  de forma muy 
esquem ática por medio do una simple modalidad, en donde 

20. . , i a  rueda dentada 6 e s té  rígidam ente conectada con e l  c a ­
r r e te  de banda 2. S in  embargo, en  conexión oon un diseño 
de e s te  t ip o ,  e l  t r in q u e te  7 que fonna p a rte  d e l  mecanis­
mo de t r in q u e te  debe asum ir l a  acc ión  de canga sobre la  
banda d e l  c in tu ró n  y po r consigu ien te  e l  mecanismo de 

25. t r in q u e te  se d iseñ a  en la  p rá c tic a  de modo que e l  meca­
nismo rep resen tado  in ic ie  un segundo mecanismo, e l  oual 
se dispone para  r e c i b i r  la s  ca ig as  de la  banda. E ste  me­
canismo puedo d ise ñ a rse , a t í t u l o  de ejem plo, de modo que 
sea d isparado  tam bién por la s  fu e rzas  de a c e le ra c ió n  que
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su igen  en  conexión oon un rápido desenro llado  de la  banda 
d e l  c in tu ró n . S in  em b alo  en- l a  p resen te  d eso rip o ió n  ae ha 
om itido , oon f in a s  do o la r id a d , una ex p lio ao ió n  más d e ta ­
l la d a  de e s te  mecanismo, ya que no se co nsid era  n e cesa ria  

5. para la  d e so rip o ió n  de l a  fu n c ió n  y d iseño  p r in c ip a l  d e l 
p resen te  inven to .

Según re s u l ta  ev iden te  a p a r t i r  de la  modalidad 
d e l  d is p o s i t iv o  de bloqueo de confounidad con e l  invento  
i lu s t r a d o  en la s  f ig u r a s  2 y 3, lo s  medios ac tiv ad o res  4 

10. e s tá n  c o n s ti tu id o s , su stan c ia lm en te , p o r un ouerpo 8 de
in e r c ia ,  que en e l  p resen te  ejemplo comprende un péndulo v e r  
t i c a l  y un mecanismo de tran sm is ió n , que e s tá  en co n tac to  
p o r una parto  oon e l  ouerpo de in e rc ia  y po r o tra  con e l  
t r in q u e te  7. E l ouerpo 8 de in e rc ia  se i l u s t r a  en la  f i -  

15. gura 2 en su  estado  in a c tiv o , en donde descansa oon su  
ca ra  i n f e i i o r  9 o o n tra  un soporte  10 en  un alojam iento 
1 1 , que es en p r in c ip io , según l ib re  e le c c ió n , in s e r ta b le  
a ju s ta b lo s  en posic iones angulares a l te rn a t iv a s  con r e s ­
pecto a l  alojam iento  1 d e l bloqueo t ip o  de o a rre to  e n to r -  

20. jio do un e je  de p ivote 12 , que se ex tiende en d ire c c ió n  
sustancialm en to  t r a n s v e r s a l  a l  e je  13 do g iro  d e l  c a rre te  
de banda 2 (véase l a  f ig u ra  l ) .  Un elemento de tran sm i­
s ió n  15 que forma p a rte  d e l  mecanismo de tran sm is ió n  e s tá  
p iv .ta d o  entorno de un e je  14 en e l  a lo jam iento  11. En e s -  

25. te  mecanismo tam bién un re so r te  16 forma p a rte  d e l conjun­
to ,  siendo en o l  ejemplo i lu s tra d o  un re so r te  de te n s ió n  
que tie n d e  a m antener e l  elemento de tran sm is ió n  15 en 
la  p o sic ió n  rep resen tad a  en la  f ig u ra  2. Su fu e rza  de re ­
so rte  se a ju s ta  a l  e fec to  de que d ich a  fu erza  sea supe-
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rada p o r e l  poso d e l  ouerpo 8 de in e r c ia ,  que por con tac to  
con un d is p o s i t iv o  sen so r 17 con tribuye a m antener e l  e l e ­
mento en  la  p o sic ió n  c ita d a .

E l elemento de tran sm is ió n  15, en e l  ejemplo 
5. i lu s t r a d o ,  comprende un o igüeñal ouyo extremo l ib r e ,  según 

e l  in v en to , e s tá  p ro v is to  con una su p o rfio io  de g u ia  18, 
que debido a que e l  c igü eñ a l puede p iv o ta r  en torno de su  
e je  14, os móvil según c i e r ta  d is ta n c ia  en una d ireo c ió n  
sustancia lm sn to  t ra n s v e rs a l  a l  e je  de pivotado 12 de lo s 

10. medios ac tiv ad o res  4. Una po rc ió n  19 d e l  t r in q u e te  7 apoya 
co n tra  la  su p o rfio io  do g u ia  18, que ooupa una po sio ió n  
o b licu a  en una d isp o s ic ió n  an g u la r cuidadosamente a ju s tad a  
con re sp ec to  a un plano r a d ia l  a tra v ó s  do dicho e je  p i -  
v o tan te  12. E s ta  po rc ión  19 so dispone en e l  extremo l i -  

15. bre de un brazo se n so r 20 quo f o r m  parto  d e l  tr in q u e te  7 
que en e l  ejemplo i lu s tra d o  de l a  modalidad comprende una 
palanca de dos brazos que es p iv o tab le  entorno do un ojo 

21. E s ta  po rc ión  19 d e l  tr in q u e te  e s ta  bajo la  in f lu e n c ia  
de un re so r te  de p re s ió n  22 mantenido en e s trech o  oontacto  

20. pon la  su p o rfio io  do guia 18. Según r e s u l ta  ev iden te  do la  
f ig u ra  2 e l  t r in q u e te  se encuentra  luogo en su p o sic ió n  do 
l ib e ra o ió n  de modo que la  rueda dentada 6 puede g i r a r  l i ­
bremente en ambas d irecc io n es  de g iro .

En l a  modalidad d e l  d is p o s it iv o  de bloqueo de 
25. oonfonaidad con e l  invento  i lu s t r a d a  en la s  f ig u ra s  4 y 5, 

e l  ouerpo do in e r c ia  oomprendo una bola 24 soportada po r 
un soporte  aoopado 23. l a  b o la  24 e s tá  en co n tac to  con 
una po rc ió n  tu b u la r  25. l a  po rc ión  tu b u la r  descansa so ­
bre un plano s u p e r io r  26 de forma an u la r  po r medio de una



a le ta  27, que se p royecta  de una p a rte  de c u b ric ió n  28. E l 
elemento de tran sm is ió n  29, pivotado entorno de su. e je  
de p iv o te  44 en  a l  a lo jam iento  11 apbya con su po rc ión  
sensora  30 co n tra  la  p a rte  de cu b ric ió n  28 y exhibe la  
s u p e rf ic ie  de gu ia  ob licua 3 1? co n tra  la  que apoya una 
po rc ió n  32 d e l  mecanismo de t r in q u e te .  E ste  mecanismo 
de t r in q u e te  e s tá  p ro v is to  en e s te  ejemplo de r e a l iz a ­
c ió n  con un d e te c to r  do un t ip o  de oesión  por re s o r te ,  lo  
que s ig n i f i c a  que la  po rc ió n  sensora  32 a t ra v é s  de un r e ­
s o r te  lam inar 33 puede f l e x a r  con respec to  a la  o t r a  po rc ión  
d e l  t r in q u e te  34 de modo que dicho tr in q u e te  puede p a sa r  
sobre e l  dentado de la  rueda dentada 6 durante su  g iro  
co n tra  la  d ire c o ió n  de bloqueo s in  que sea  necesario  que 
los medios ac tiv ad o res  4 s ig an  e s te  movimiento. Un re so r­
te  de p re s ió n  36 mantiene e l  t r in q u e te  en la  p o sic ió n  
de l ib e ra c ió n  rep resen tad a  en l a  f ig u ra  4- Asi como en e l  
caso do la  modalidad p receden te , e l  montaje de lo s  medios 
ac tiv a d o res  4 pueden e le g ir s e  en tro  d i s t i n t a s  p o sic io nes 
angulares entorno de un e je  de p iv o te  12 , d isponiéndose 

..siempre l a  su p e rf ic ie  de gu la  31? a s i  como la  po rc ión  
sensora  32, en  conexión con dicho e je  de p iv o te .

En la  f ig u ra  6 se re p re sen ta  esquemáticamente 
una te rc e r a  modalidad, diseñándose e l  meoanismo de t r i n ­
quete oon un tr in q u e te  37 que puede d esp lazarse  en su  
ex te n s ió n  lo n g itu d in a l en una ranura 36, estando en oon- 
ta c to  un extremo 38 de dicho tr in q u e te  con la  s u p e r f i­
c ie  de g u ia  ob licu a  39 d e l  elem ento de tran sm is ió n  40.
Con f in e s  do o la rid ad  la  po rc ió n  re s ta n te  de los medios 
ac tiv ad o res  no se re p re se n ta  aqui, ya que puedo s e r ,  po r
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ejem plo, d e l  t ip o  representado en la s  f ig u ra s  4 y 5. Asimis­
mo, en e s te  ejemplo do modalidad los medios ac tiv ad o res  y , 
p o r co n s ig u ien te , tam bién e l  elemento de tran sm is ió n  40 

con su  e je  de p ivo te  41 e s tá n  p re v is to s  para montarse en 
5 . una de d iv e rsa s  po sic io nes angulares e leg id as  apropiadas 

oon respec to  a l  ojo de p ivo te  12 , y po r co n s ig u ien te , con 
resp ec to  a l a  o t r a  p a rte  d o l bloqueo do t ip o  do c a r re te .

En oonexión con cambios normales de la  v e lo c i­
dad de un veh íou lo , en donde e s té  montado e l  bloqueo d e l  

10. t ip o  de c a r re te  según e l  inv en to , lo s  medios ac tiv ad o res  
e s tá n  en p o sic ió n  in a o tiv a  y e l  meoanismo de tr in q u e te  
en  p o sio ió n  desprendida. S in  embargo, ouando se produce 
un cambio anormal de la  velocidad d e l vehíoulo  se produ­
ce lo  s ig u ie n te . En l a  modalidad según la s  f ig u ra s  2 y 3 

15. e l  péndulo v e r t i c a l  8 o s c i la  sobre su  sopo rte  10 con lo  
que cesa la  carga e je rc id a  por e l  péndulo sobre e l  e l e ­
mento do tran sm is ió n  y dicho elem ento, bajo  la  in f lu e n c ia  
d e l  re so r te  16 p iv o ta  a l a  p o sic ió n  rep resen tad a  en l a  
f ig u ra  3. Ahora se produce un desplazam iento d e l extremo 

20. " lib re  d e l  elemento de tran sm is ió n  15 estando la  su p e rf ic ie  
do g u ia  sustanoialm ento  t ra n s v e rs a l  a l  o jo  de p ivo te  12 pg 
ra  lo s  medios ac tiv ad o res  4, lo  que r e s u l ta  se desp lace l a  
s u p e rf ic ie  do co n tac to  e n tre  l a  po rc ió n  19 d e l  t r in q u e te  
7 y  e l  elemento de tran sm is ió n  15, p o r una p a rte  a lo  l a r -  

25. go de la  s u p e rf ic ie  de g u ia  y p o r la  o t r a  con respec to  a l  
e je  21 d e l  t r in q u e te  7. Con la  p o sic ió n  ob líoua de l a  su­
p e r f ic ie  de g u ía  se produce un p ivotado d e l  tr in q u e te  en­
to rn o  de su  e je  21 ba jo  la  in f lu e n c ia  d e l  re so r te  22, con 
lo que e l  t r in q u e te  e n tra  en una p o sio ió n  de bloqueo em-
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peñando e l  dentado de la  rueda dentada 6. Asi pues, l a  rue­
da dentada puedo bloquearse oo n tra  é l  g iro  en la  d ire c c ió n  
de la  f le c h a  42, lo que r e s u l ta  en un bloqueo d e l  f ia d o r  
t ip o  c a r re te  o o n tra  e l  desen ro llado  de l a  banda d e l c in -  

5. tu ró n  de seguridad^
Do forma co rrespondien te  e l  d is p o s it iv o  de b lo ­

queo vuelve a una p o sic ió n  lib e ra d o ra  ouando he cesado 
e l  cambio anormal de la  velocidad  d e l veh ícu lo , lo  que 
se produce cuando e l  péndulo 8 ocupa su p o sic ió n  i n a c t i -  

10. va, oon lo que e l  elemento de tran sm is ió n  15 es comprimi­
do po r e l  peso d e l  ouerpo de in e r c ia  y l a  s u p e rf ic ie  de 
g u ia  18 se d esp laza  en d ire c c ió n  descendente. Con la  in ­
c l in a c ió n  de la  su p e rf ic ie  de guia 18 y e l  paso de dicha 
s u p e rf ic ie  de oontacto  es p o sib le  e l  movimiento a un lado 

15. de la  po rc ión  d e to c to ra  19, de modo que e l  tr in q u e te  7 
pasa a la  p o sic ió n  lib e ra d o ra  i lu s t r a d a  en la  f ig u ra  2.

En conexión con un oambio anormal de la  v e lo c i­
dad d e l  v eh ícu lo , l a  bo la  24 en  la  modalidad de la s  f i g u ­
ra s  4 y 5 rueda de forma co rrespond ien te  desde su  p o s i -  

20. .,c ió n  in a c tiv a  mostrada en la  f ig u ra  4 a la  p o sic ió n  mos­
t ra d a  en la  f ig u ra  5 , con lo que la  po rc ión  tu b u la r  25 
o s c i la  sobre su sopo rte  26. Ahora l a  p a rte  de c u b ric ió n  
28 se e lev a  d irectam ente en fren te  d e l miembro sen so r 30 
d e l  elemento 29 , que p iv o ta  entorno do su  e je  do p iv o te  

25. 44 para, ad o p ta r la  p o sic ió n  mostrada on la  f ig u ra  5. Es­
to  r e s u l ta  en un desplazam iento de la  s u p e rf ic ie  de gu ia  
31 sustancia lm en to  en una d ire c c ió n  t ra n s v e r s a l  a l  e je  
de p iv o te  12 y produce un desplazam iento de l a  po rc ión  
sensora  32 d e l  t r in q u e te . l a  magnitud d e l desplazam iento
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e s tá  re la c io n ad a  sustancia lm en te  so lo  con la  in c lin a c ió n  de 
la  s u p e rf ic ie  do g u ía  31 y su. t r a y e c to r ia  de desplazam iento. 
Debido a que e l  t r in q u e te  s in  ob stru cc ió n  puede empeñar 
e l  dentado de la  rueda dentada 6, e l  tr in q u e te  p iv o ta  ahora 

5. c o n tra  l a  in f lu e n c ia  d e l resorbo 35 para ad op tar la  p o s i­
c ió n  de bloqueo.

Cuando, de oonfom idad con la  f ig u ra  4, e l  cu e r­
po de in e r c ia  24 ocupa su  p o sic ió n  in a o tiv a , la  po rción  

10. tu b u la r  25 vuelve a su  p o sic ió n  o r ig in a l  desde su p o sic ió n  
in c lin a d a , con lo que la  po rc ió n  de c u b ric ió n  28 p iv o ta  
hao ia  abajo  h a s ta  una p o sic ió n  en la  que descansa p o r com­
p le to  sobre su  soporbo 26. En e s ta  oonexión e l  elemento 
de tran sm is ió n  29 p iv o te  hacia  abajo y , po r co n sig u ien te ,

3-5* tam bién la  s u p e rf ic ie  de gu ía  31 se desp laza  s u s ta n c ia l­
mente a una p o sic ió n  t r a n s v e r s a l  a l  e je  de p iv o te  12, con 
lo  que la  poro ión  sonsora 32 se d e s l iz a  a lo la rg o  de l a  
s u p e rf ic ie  de g u ía  31 y e l  t r in q u e te  34? bajo  la  in f lu e n c ia  
d e l  resorbo 35 p iv o ta  a l a  p o sic ió n  de desempeño i l u s t r a -  

20. da en  l a  f ig u ra  4.
v En l a  modalidad i lu s t r a d a  en la  f ig u ra  6 e l  e le ­
mento de tran sm is ió n  40, en correspondencia a los ejem­
p los previam ente d e s c r i to s ,  p iv o ta  en torno de su  e je  41 
ouando e s  ac tivado  po r un cuerpo de in e r c ia  y en e s ta  

25. oonexión ocupa la  p o sic ió n  in d icad a  con lín e a s  de tra z o s  
y puntos, oon lo que la  su p e rf ic ie  de g u ía  se desp laza  
de modo que e l  t r in q u e te  37 se desp laza  en su  ranura 36 
y empeña e l  dentado de la  rueda dentada para b loquearla .

Cuando on l a  modalidad de oonfom idad oon la  
f ig u ra  6 cesa  e l  estado  ac tiv ad o , e l  elemento de t r a n s —
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m isión 40 p iv o ta  h ao ia  abajo a la  p o sic ió n  mostrada con 
lín e a s  co n tin u as , con lo que e x is te  la  p o s ib ilid a d  de que 
e l  t r in q u e te  37 vuelva a su p o sic ió n  de desempeño, lo  que 
se l le v a  a oabo por medio d e l  dentado, ta n  pronto como 
la  rueda dentada g i r a  en una d ire c c ió n  o o n tra r ia  a la  d i ­
recc ió n  de bloqueo, o sea en la  d ire c o íó n  de la  f le c h a .
E l re to m o  d e l  tr in q u e te  37 puede te n o r  lu g a r  tam bién por 
medio do un re so r te  do recuperación  no represen tado .

En la  f ig u ra  1 se rep resen ta  como e l  r e t r a c to r  
puede montarse en p o sic io n es  angulares a l te rn a t iv a s  d i s ­
t i n t a s  a t r a v é s  de lo s  medios ac tiv ad o res  4 que e s tá n  d es­
tin ad o s  a p e rm it ir  e l  que ocupen d i s t i n t a s  po sic io n es  angu­
la re s  con resp ec to  a l  a lo jam iento  1 d e l  r e t r a c to r .  Con l í ­
neas de tra z o s  y puntos se ha trazad o  una p o sic ió n  de mon­
ta j e  a l te rn a t iv a  oon resp ec to  a la  p o sic ió n  ind icada oon 
lín e a s  oo n tín u as, cuya p o sic ió n  se haoe po sib le  dando a 
lo s  medios ac tiv ad o res  una d e sv ia c ió n  co rrespondien te  oon 
resp ec to  a l a  posio ión  an gu lar, siendo en oste  caso un 
cu a rto  de v u e lta . Asi pues, e l  ouerpo de in e r c ia  8 y e l  

"a lo jam ien to  1 en estado  in a c tiv o  ocupan normalmente una 
p o sic ió n  in a l te r a d a  oon respeoto  a un plano de re fe re n ­
c ia  d e l veh ícu lo . E l elemento de tran sm is ió n  15 y la  su ­
p e r f ic ie  de g u ía  18 e s tá n  asociados con e l  alojam iento  11 

de lo s  medios a c tiv a d o re s , m ien tras que e l  tr in q u e te  7 

y su. brazo d e te c to r  20 e s tá n  asociados con e l  alojam iento  
1 d e l  r e t r a c to r  y os ev id en te , a p a r t i r  do la  funo ión  
d e l inv en to , que la  tran sm is ió n  d e l  movimiento d e l  ouer­
po do in e r c ia  siempre se produce do ig u a l  modo, indepen­
dientem ente do l a  p o sic ió n  an g u la r do lo s  medios a c t iv a -
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dores 4 con rospooto a l  alo jam ien to  1 d e l  r e t r a c to r ,  d e b i­
do a quo l a  supo r f  ic io  do g u ía  18 so dispone en oonexión 
con o l  o jo  do p ivoto  12 y desempeña orr movimiento d i r i g i ­
do sustancia lm en to  on sen tid o  t r a n s v e r s a l  a e s to  o jo . Con 

5 . osto  dísono son p o s ib le s  a l te rn a t iv a s  do montaje d o l re ­
t r a c t o r  on un vohíoulo , estando o l  ojo  13 do g iro  d o l c a -  
rro to  do banda d isp u esto  on un ángulo do in c lin a c ió n , do- 
pendiendo dicho ángulo d e l montaje a c tu a l (por ejemplo v e r  
t i c a ! ,  in c lin ad o  u h o r iz o n ta l) ,  montándose en e s ta  oonexión 

10. lo s  medios ac tiv ad o res  en una p o sic ió n  an gu lar predeterm i­
nada de modo que e l  soporte  para e l  cuerpo de in e r c ia  no 
e s tá  in c lin ad o  con resp ec to  a l  plano h o r iz o n ta l .

E l inven to  no se l im ita  a lo s  ejemplos de re a ­
l iz a c ió n  an terio rm en te  d e s c r i to s  e i lu s t ra d o s  en lo s  d i -  

15. b u jo s , s in o  que puede v a r i a r  d en tro  d o l alcance de la s  s i ­
g u ien te s  re iv in d ic a c io n e s . Aún cuando no se ha rep resen ­
tado  en cuanto an tecede, es obvio quo los medios a c t iv a ­
dores pueden d iseñ a rse  de modo que puedan disponerse y fu n ­
c io n a r  en o u a lq u ie r p o sic ió n  an g u la r con resp ec to  a l  a lo ja -  

20. miento d e l  ro t r a c to r .  E sto  puede te n o r  lu g a r  ya sea p iv o - 
tando lib rem ente lo s  medios ac tiv ad o res  4 con re sp ec to  a 
dicho a lo jam ien to  o diseñándose d ichos medios ac tiv ad o res  
de modo que puedan oouparso c ie r ta s  p o sic io nes angulares 
c a lib ra d a s  predeterm inadas, a t í t u l o  do ojemplo, po r mo- 

25* d io  de e sp ig as  de gu ía o s im ila re s . En la  p rá c tic a  se
e l i g i r á  en e s ta  conexión una p o s ic i ín  an g u la r p re d e te r­
minada de dos o v a r ia s  po sic io n es  a l te rn a t iv a s  según la  
p o sic ió n  deseada de in s ta la c ió n  en un vehícu lo  de d e te r ­
minado t ip o ,  ouando e l  montaje se re a l iz a  en l a  fá b r ic a .
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E l d iseño  de l a  s u p e rf ic ie  de g u ía  puede ad o p ta r d iv e rsa s  
fo m as  y e le g ir s e  según, la s  c a ra c te x ís t io a s  de movimiento 
que se desee para e l  t r in q u e te .  A t í t u l o  de ejem plo, no es 
n ecesario  que l a  su p e rf ic ie  do gu ía  sea completamente p la -  

5. na, ya qno tam bién pueden co n sid era rse  s u p e r f ic ie s  de gu ia
curvas.

REIVINDICACIONES
D escrito  e l  ob je to  y u t i l id a d  de la  p resen te  i n -  

10. vención, lo que se d eo la ra  como no divulgado n i p rac ticad o  
en España comprende la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .

1. Un d is p o s it iv o  de bloqueo p a ra  c in tu ro n es  
de seguridad d e l t ip o  de c a r r e te ,  d estin ad o , de p re fe re n ­
c ia ,  para u t i l i z a r s e  en veh ícu lo s y equipado con una ban- 

15* da que, co n tra  la  in f lu e n c ia  de m edios'de re so rb e , pue­
de d e se n ro lla rse  de un c a r re te  de banda g i r a to r io  (12), 
que comprende una rueda dentada (9) o s im ila r  que g ir a  
normalmente o o n e l  c a r re te  y un mecanismo de t r in q u e te  (5) 
d isp u esto  para oooperar con la  rueda dentada y dotado de 

20. -un tr in q u e te  (7 /3 4 /3 7 ), que puede ad o p ta r una p o sic ió n
de l ib e ra c ió n , en donde l ib e r a  la  rueda dentada y una po­
s ic ió n  de bloqueo, en donde empeña la  rueda dentada para im­
p e d ir  su  g iro  en una d ire c c ió n , y un medio a c tiv a d o r (4) , 
p re v is to  po r una p a rte  para ocupar un estado  activado y 

25* por o tra  ooupar un estado  in a c tiv o  y dependiendo de su
oondición  aco io n ar e l  mecanismo de t r in q u e te  (5 ) para e fe c ­
tu a r  su  movimiento e n tre  sus p o sic io nes de l ib e ra c ió n  y 
bloqueo, y que oomprende, su stan c ia lm en te , po r una p a rte  
un cuerpo de in e rc ia  ( l l / 3 3 ) ,  que se dispone bajo la  i n -



f lu e n c ia  de fu e rz a s  de in e r c ia  para p a sa r de una p o sic ió n  
in a c tiv a  a una p o sic ió n  a c tiv a , y por o tra  p a ito  un meca­
nismo de tran sm is ió n  ( l4 * -l8 /2 9 -3 l/3 9 -4 l), que e s tá  d isp u es­
to  para d e te c ta r  la  p o sic ió n  d e l  ouerpo de in e r c ia  y d e ­
pendiendo de é s ta  acc io n ar e l  t r in q u e te ,  o lig ién dose  la  
f i j a c i ó n  de lo s medios do accionam iento ( 4) e n tre  d i s t i n ­
t a s  p o sic io n es  angulares con respecto  a un e je  de p ivote 
(12), y disponiéndose e l  mecanismo do tran sm is ió n  para 
t r a n s m it i r  e l  movimiento d e l  ouerpo de in e r c ia  a l  tr in q u e te  
de forma sustancialm onto  independien te de l a  f i ja o ió n  de 
l a  p o sic ió n  an g u la r de lo s  medios a c tiv a d o re s , c a r a c te r i ­
zado po r comprender un elemento de tran sm is ió n  (15/29/40) 
que forma p a rte  d e l  meoanismo de tran sm is ió n  ( 14- 28/ 29- 31/  
39-41); cuyo elemento e s tá  p ro v is to  o o n u n a  s u p e rf ic ie  do 
gu ia  (18/31/39) d isp u esta  en oonexión con dicho e je  de p i ­
vote (12), disponiéndose la  su p e rf ic ie  de gu ia para d esp la ­
zarse en una d ire c c ió n  do desplazam iento sustancia lm en te  
t ra n s v e rs a l  a dicho e je  de p ivo te  y r e la t iv a  a una po rc ión  
(19/32/38) d e l  meoanismo de t r in q u e te  (5)apoyando oontra  

.,1a s u p e rf ic ie  de gu ia , a t ra v é s  de cuya po rc ió n  se ex­
tie n d e  e l  e je  de p iv o te , configurándose d ich a  s u p e rf ic ie  
de g u ia  (18/31/39) do modo que en oonexión oon e l  desp la­
zamiento do la  s u p e rf ic ie  do gu ia la  s u p e rf ic ie  de co n tac­
to  de d ich a  po rc ión  (19/32/38) co n tra  la  s u p e rf ic ie  de 
guía, se d esp laza  en d ire c c ió n  sustancialm en te a x i l ,  con 
lo  que se e fec tú a  un movimiento d e l  meoanismo de t r i n ­
quete (5 ) para que actuó o l  t r in q  u e to .

2. Un d is p o s i t iv o , do conformidad con la  r e i ­
v in d icac ió n  1, c a rac te riza d o  porque d icha  s u p e rf ic ie



de gí¡ía (18/ 31/ 39) os sustancialm ento  p lana.
3. Un d is p o s i t iv o , de oonformidad con la  re iv in ­

d ica c ió n  1 o 2, c a ra c te riz a d o  porque dicho elemento de 
tran sm is ió n  (15/29/40) oompronde un brazo de palanca p iv o - 
tablom onte a r tic u la d o  sobre un h u s i l lo  (14/41) que so des­
v ia  do dicho e je  de p ivo te  (12), ouyo brazo do palanca e s ­
t á  p ro v is to  con d ich a  s u p e rf ic ie  de gu ia  (18/31/39) s i t u a ­
da a una d is ta n c ia  e le g id a  de dicho h u s i l lo ,  y quo so d i s ­
pone para d e te c ta r  e l  estado  d e l  ouerpo de in e r c ia  y de­
pendiendo de é s te  p iv o ta r  en tre  dos po sic io nes de p iv o ta -  
do para d e sp la z a r  la  s u p e rf ic ie  de g u ia .

4. Un d is p o s i t iv o , de conformidad con la  r e i ­
v in d icac ió n  3, c a ra c te r iz a d o  porque e l  elemento de t r a n s ­
m isión (15/29/40) comprende un o ig üen al de un brazo que 
e s tá  d isp u esto  a una d is ta n c ia  e le g id a  de su  h u s i l lo  
(14/41) para  s e r  accionado po r e l  ouerpo de in e rc ia  (8/ 24) ,

5. Un d is p o s i t iv o , de conformidad con c u a l­
q u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  p receden tes, c a rac te riza d o  
porque e l  elemento de tran sm is ió n  (15) se dispone para

.m antenerse en p o sic ió n  in a c tiv a  por la  in f lu e n c ia  de la  
fu erza  do gravedad d e l ouerpo (18) de in e rc ia  y p a ra  pa­
s a r  a una p o sic ió n  ao tivada a l  c e s a r  dioha fu erza  de g ra ­
vedad en oonexión oon e l  accionam iento d e l  ouerpo de in e r ­
c ia  a su  p o sio ió n  ac tivada .

6. Un d is p o s it iv o  de bloqueo para c in tu ro n es  
de seguridad d e l t ip o  de c a r re te .

Según se desoribe y re iv in d ic a  en la  p resen te  
memoria d e s c r ip t iv a  que co nsta  de 18 páginas fo l ia d a s  y 
e s c r i t a s  a máquina por una s o la  de Sus oa ras.
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