
(5 ^ )  T IT U L O  D E  L A  !N V E N C )O N

" DISPOSITIVO BASCULANTE AMORTIGUADOR PARA SUPERFICIES DE OCLUSION "

^ 7 )s O L < C !T A N T E  (S )

D. Miguel Laoamara Pérez y D. Eduardo Blasoo Domingo

O O M tC tLJO  D E L  S O L !C !T A N T E

MADRID, Cactus, 12
IN V E N T O R  IE S )

Loa mismos solicitantes

^ 3 )  T IT U L A R  <E S )

Los mismos solicitantes

R E P R E S E N T A N T E

D. José María Aymat González

UNE A A M O O . 3 Z O A
UTÍL1CESE COM O PR !M E R A  PA G tN A  DE LA  M E M O R IA



BAD ORíGRML

El presente modelo ampara, como 3U enunciado in­
dica, un dispositivo basculante amortiguador para superfi­
cies de oclusión perfeccionado.

Los sistemas tradicionales presentan habitualmen 
5 . te la presencia da un abisagrado entre la superficie da —

oclusión y su soporte, y la imposibilidad de conseguir un 
equilibrio prácticamente indiferente en todo el recorrido 
del sistema.

La presente invención resuelva ambos problemas - 
10. por medio de un amortiguador articulado an el bastidor y -

la superficie de oclusión, y eptos dos elsmentos apoyan en 
el soporte externo en dos puntos fijo3 a independientes.

Para una mejor comprensión del objeto d& este mo 
dalo se acompaña a la presente memoria una hoja de dibujos 

15. en la que se ha representado en forma no limitativa una —
forma de realización del presante invento:

Fig.1.-Vista en perspectiva del conjunto.
Fig.2.-Detalle de unión en la zona de las piezas

-patas.
20. Fig.3.-Alzado del amortiguador.

Fig.4.-Pletina de apoyo de conjunto en soporta - 
externo. ,

En dichas figuras se ha representado con sus ras 
pectivas referencias los siguientes elementos!

25 1.—Soporte externo



2. -Superficie de oclusión.
3. -Piecero.
4.-Bastidor.
5.-Perfil adosado al piecaro.
5.-Patas en ángulo fijado al piecero.
7. -Perfil adosado a la superficie de oclusión
8. —Perfil fijado al bastidor. /
9. -amortiguador.
10. -Pletina da articulación al bastidor^". j

* * * 311. -Angulo da apoyo en la superficie da oclusión^
12. -Eje de giro del bastidor.
13. -Eje de giro da la superficie de oclusión.
14¿-Perf il fijado? a 1a soparficio da oeíusión¿ ^
15.-Taco de apoyo de las patas.
16.-Platina de fijación.
El dispositivo presente consiste en un elemento 

externo -1- envolvente (p.e. armario) que albarga un bas­
tidor -4- (p.e. somier), y que queda cerrado por una aupar t 
ficia de oclusión -2- que puede ser enteriza O con la par 
te superior independiente en forma de piecero -3-.

El conjunto presenta sendas patas -6- que se ar 
ticulan a unos perfiles -8- soldados al bastidor -4— per­
mitiendo al giro da un ángulo da hasta 903. Esta articulgt 
ción se sitúa próxima al limite superior de la superficie - 
da oclusión -2- en eu coronación o piecero -3-. Estas pa­
tas -6— están rematadas infariormente por unos tacos —15— 
convencionales. En un nivel algo inferior se sitúan sendos
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perfiles -5- solidarios al piecero -3- que se articula a 
otros perfiles -7— da mayor longitud, que an su parte ax4 
trema e3tán unidos a la superficie de oclusión -2— .

En al extremo opuesto se dispone un amortigua­
dor -9- articulado en un extramo -10- a una pletina -10- 
soldada ai bastidor -4—, y apoyado en el otro extremo sn 
un angular -11- fijado a la superficie da oclusión -2— . El 
bastidor -4- presenta cerca dB su basa una espiga circu­
lar o eje -12- y la superficie de oclusión presenta otra 
espiga similar o eje -13- fijada a la puerta o superficie 
de oclusión -2- mediants un perfil -14-.

Ambos ajas -12- y -13- se ubican ab las pletinas 
-1<6- colocadas en ambos laterales, dal elemento externo an^, 
volvante -1- a cuyo efedto dichas pletinas -16- presentan 
ortogonaimente dos tubos cilindricos huecos de diámetros 
ligeramente mayores a ios correspondientes da los ejes — 
-12— y -13- que se alojan an ellas, quedando desplazados 
los citados ajea -12— y -13- en sentido vertical y an se& 
tido horizontal.

La distancia entre los ejes -12- y -13- da giro 
es así constante por condicionamiento de la pletina -16- 
de apoyo, obligando a compensar al movimiento dal sistema 
mediante la penetración o recorrido inverso del émbolo - 
-9a- en al amortiguador -9b— por rotación dal elemento ih 
termadio roscada en al muelle del amortiguador -9b- en el 
extremo opouesto. El elemento intermedio roscado tiene —  

unas perforaciones diametrales que sirvan para hacer girar27
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5.

al émbolo y hacar mÓ3 o manos axtansible su longitud, - 
siendo por tanto el sistema reglable para mayor o menor — 
amortiguación en 3u caída.

Al efectuar la operación de giro (abatimiento o 
elevación) de la superficie de oclusión -2- 3e produce —  

una presión (compresión o tracción re3pectivamentá)30bre 
el amortiguador -9— . Simultáneamente el bastidor -4- obljL 
gado por su eje -12- fi(jo a la pletina -16- ejerce sobre 
al extremo contrario del citado amortiguador -9— una pre­
sión de signo contrario (tracción o compresión respectiva, 
mente), y de similar magnitud, por lo que quedan ambas —  

presionas prácticamente cpntrarrestada3, prodáciando un -

15,

moviamiopto suave an^todo ai recorrido da la superficie —
da oclusión -2- con una idónea compensación gensraJL dait - 
sistema, esiguiendo un menor esfuerzo de accionamiento.

Simultáneamente al efectuar una tracción sobre 
el piacaro -3— o coronación da la superficie de oclusión

^ ^  -2- colocado an posición vertical de cierre, se producá
un esfuerzo da tracción sobre al somiar o bastidor -4- a 

20. través del bulon-3ja -8- da la pata -6-, an tanto la par­
ta inferior del placero -3- presiona a la superficie de 
oclusión -2— por medio de los perfiles articulados -5- y 
-7-, obligando simultáneamente a placero -3- y superficie

.4  **. "''M'li
25.

27.

de oclusión -2— á formar un ángulo prograsaivamenta mayor
hasta su ortogonalidad, produciendo un movimiento interra^ 
lacionado sobre el bastidor -4— y soporta -2— intsrvinien 
do 30bre al amortiguador -9— ubicado en si extremo opues-
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to da los elementos —2— y —3—+
Por todo alio ai sistema patentado evita al abisa. 

grado por ir todo el sÍ3t8ma unido por el amortiguador bía— 
poyado -9- en bastidor -4- y superficie de oclusión -2-, y 

5. fijado el conjunto ai soporta externo —1— únicamente median,
ta las dos pletinas da apoyo —16— enfrentadas.

Ss hace constar que los materiales integrantes? - 
uso3, proporcionas y dimensiones son variables, y que cuan4 
tas modificaciones puedan ser introducidas en ai objeto del

10. presenta modelo sin afectar a su ansencialidad caracterésti
11. ca se considerarán incluidas en él*

r :  ̂ *' ' r   ̂  ̂-'.i"
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Sa declaran da novedad y propia invención las si.
guientes:

R E I  V I M O I C A C I O N C S

S. 19.-0Í8positivo basculante amortiguador para su­
perficies de oclusión, caracterizado porque se dispone un 
amortiguador con un extremo articulado medíante perno a pa 
sador a una platina unida al bastidor o somier, en'.tanto su 
otro extremo sa articula o apoya en un perfil-angular fija, 

10. do en la superficie de oclusión*
29.-Dispositivo basculante amortiguador para su­

perficies de oclusión, según la reivindicación anterior ca 
racterizado porque se dispone sobre las superficies latera 
las del elemento envolvente o mueble externo, sendas pleti 

15. ñas con dos tubos dilindrlcos ortogonales, desfasados ver­
tical y horizontalemnte en los que se ubican los gjes del 
bastidor o 3omier -en el superior-, y del soporte o super­
ficie de oclusión -en el inferior-.

33.—Dispositivo basculante amortiguador para su— 
20. perficie3 de oclusión según las anteriores reivindicacio­

nes, caracterizado porque las distancia entre los ejes es 
constante por condidonamiento da la pletina de apoyo, obli 
gando a compensar el movimiento del sistema mediante la pe 
nstración del embolo en el amortiguador, por rotación del 

25. elemento intermedio, roscado en su extremo superior, y ——



apoyado sn el muelle del amortiguador en el extremo — 
opuesto.

43.-Dispositivo basculante amortiguador para - 
superficies de oclusión, según las anteriores reivindica 
cionas, caracterizado porque al girar el bastidor y la - 
superficie de oclusión sobre el eje respectivo fijo, se 
produce una acción da compresión sobre el amortiguador - 
fijado entre al soporte y la superficie do oclusión.
P *S3*-0ispoaitivo basculante amortiguador para -
superficies de oclusión, según las anteriores reivindica 
cionea, caracterizado porque en el amortiguador sa dispN 
na un elemento intermedio roscado dotado de unas perfora.

bolo haciendo mae o monos extansible su longitud, siendo
por tanto el sistema raglabla para mayor o menor amorti­
guación en su caída.

63.-Dispositivo basculante amortiguador para -
4 as ...anterioras., reivindica^ -

clones/ caracterizado porque la presión ejercida por la 
superficie de oclusión sobre al amortiguador, y la que 
sobre ai mismo ejerce el bastidor son de similar magni­
tud y sentido contrario, obteniándosa un accionamiento — 
suave con puntoa da aquííibrlo prácticamente indiferente

una mayor compensación general con una menor presión da 
accionamiento.

73.-Dispositivo basculante amortiguador para -
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auporfieias ds oclusión, sagun las anterioras reivindicacio 
nos caracterizado parque laa piezas—patas ubicadas en al - 
baatidor-piscaro, son elementos da coronación y apoyo, siegi 
do piezas independientes coplanarias an posición da cierra 
y perpendiculares a la puerta en posición abatida, a las - 
cuales se adiciona un piacaro, lo qua sa logra medíante —  

dos perfiles articulados unidos a la puerta y al piecarc, 
pudendo acoplaras al sistema para puerta complata y pudieQ, 
do"seríaár.patas- automáticas o accionadas a mano* '

10. ^ 83.—Dispositivo hasculantaaaaortiQuador para su­
perficies de oclusión, según las anterioras reivindicación 
nes, caracterizado porque al efectuar una tracción sobre -

15.

_ an,'.posicionvartií

201

sien, aa produce un esfuerzo da tracción sobre al bastidor 
o somier a través del bulón-eje de la pata o placero, en — 
tanto la parta inferior da este presiona a la superficie - 
da oclusión por medio 6a loa perfilas articulados corras— 

^\pondiont^s^o
ó^peffidio dé Ó d  uelón"'0' ir formando un ángulo progresiva­
mente mayor hasta su ortogonalidad,, y produciendo un rnov^ 
miento interrelacionadc sobre bastidor y superficie da —  

oclusión. Interviniendo sobra el amortiguador situado an 
el extremo opuesto.

27.
parficíea de oclusión, sagóh las anteriores reivindicacio­
nes caracterizado porque asta disposición evita el abÍ3a-
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grado da la puerta, al ir todo el 3Ístema unido mediante - 
el amortiguador biapoyado an bastidor y superficie de oclu 
sion.

103.-DISPOSITIVO 333CULANTE IHORTICUADOR P33A SU
PEPFICIE3 CE OCLUSION.

Todo ello tal y como se describe y reivindica en 
la presante memoria, que consta da nueve hojas escritas a
máquina por una sola de sus caras* y de una hoja dpi dibu­
jos que a la misma se acqmpBHa*— ... * .-'-'.-"i:

Madrid, 31-Mayo—1978
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