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El presente invento se refiere a un mecanismo.

¥de trensmisidn de friceidén regulable sin escslonamiento con ro- |

|@illos de fricoidn que muestran superficies de doble cono, suyo

. 61én concoidos, las 1fneas de la envolvente eéniocs, tangentes

| cles de marcha se encuentran en un plano eomin. Por 1la presidn

| modo, y ambes suyertioies de mercha estén desviadas entre s{

'eje de rotacidn estd situado oblfousmente con respecto al eje
comdn de las superfiocles de mercha, entre las que estén dispues-
tos los rodillos de friscidn, pudiendose veriar sin escalonamieni
t0 la relacidn de multiplicecién entre el drbol impulsor y el ‘
| érbol impulsedo por medio de corrimiento de los rodilles de grio.
6ién en la direccidn del eje de las superficlies de marcha.

En teies mecanismos de transmisién de fris -

& las guperfiocles de marcha, de los rodillos de frigoidn son

peraleles al eJe de las superficies de marche y ambes superfi.

(aé apriete resultan en ello presionss muy grandes de cojinete
1en el apoyo de los rodillos de frioccidn, por las gue se elevan
las pérdides de fricoeidn, respectivamente se reduce el greado de
erioécia del mecanismo de trenemisidn.

Este inoonveniente debe resolverse en el me-

cenismo de transmisidn de fricoeidn regulable sin escalonamienw

to, segin el presente invento, porque las superficles de las en.

_volventes de 1los oonoe de los rodillos de friocoidn estén inoli- |

nades aon respecto al eje de las superfioies de marsha de tal

de tel forma en la direccién de su eje comin, gue les presiones
de co)inete, producidas por la presién de spriete, de los rodi=-

1los de frioceidn, por lo menos se compensan parcislmente. Como
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s8e hs demostrsado, por ello el grado de efliocacla del mecanismo

de transmision puede ser elevado esencislmente,

En el dibujo adjunto se han representadc ejem.

plos de ejecusidn del objeto del invento, mostrandos i

Le figura 1% una secoidn transverssl por una |
ejecusidn oon rodillos de frigoidn en forma de doble cono aon
eje situado oblfeuament e:

' Le figura la una secoidén perciael de la figu;-
ra 18,

La figura 2% la miema ejeousidn Que 1la figu;
re 1%, en gue los rodillos de fri coidn se encuentran en la posi-
6idn de 1a relacién de multiplicaeidn hacia mercha rédpidats

Le figura 3® uns ejecucidén, en la gque el ani-
11lo exterior estd fijo, de modo que los rodiilos de friceidén
gii'an eon su soporte & modo de planetass

La figura 4% una ejecucidn en la gue estédn
dispuestas al miamo tlempo dos filas de rodillos de friccién
parslelamente segin lg figuras 34,

Le figura 5% une variante, en la que estén |
dispuestas dos filas de rodillos de fricecién una tras otra, es~
tando constituide una de las filas en pringipio segdn la figura
1% v la segunde fila en prineipio segin la figurs 3%, ¥y

le figura 6* une e,jecuoiffn con rodiillos de
fricoidn, gue estdn apoyados en el contorno. _

En el ejemplo segin la figuras 1& se ha sofia-
ledo son 1 un carter con une tapa 2 atornilleda con el mismo.

Bn el cdrter 1 estd spoyedo el drbol 3, medlante un eojinete de

bolas 18, giratoriamente y en la tapa 2 estd apoyasdo el érbol

4 medisnte el cojinete de boles 19. Sobre un soporte 6 estf dia—

|
L
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Puesta planetariamente una centided, por ejemplo, cuetro rodi.

1los de friceidn 7, que muestran superricies de doble gono ¥y

-estédn apoyados giratoriamente alrededor de su eje, estando dise

puestos sus ejes 8 oblfouamente eson respecto al eje da los dr-

boles 3, 4. Rstos eJes 8 puesden componerse, 0 bien de unsa pleza .
econ los cuerpos 7 de rodamiento, o pueden estar imsertos en es-
tos dltimose. Los ejes 8 y los rodillos de fricoidn 7 pueden oo;
| rrerse en su eje longitudinel.

| Los rodillos de friccidn 7 se hallan en con-
tacto de friccidn en un lado con la superficle de marohé de un
disco 10, ¥y on‘laﬂo opuesto oon la superficie de marcha de uns
perte anular 9., El disco 10, as{ como también la parte anular
9, estdn apoyados giratoriemente sobre los drboles 4, respecti-
vamente 3, pero no estdn unidos de un modo directo rijamente
oon élloe- El snillo 12, que estd unido rfgidamente con el 4r-
bol 4, forma con el disco 10 un embrague, poseyendo estas parw-
tes superficles frontales amlares vueltas unas hacias otrﬁa;
en las que estdn formades superficies ohlfouas inclinades opues—
tamente. Con las superficies oblfoues cooperen bolas Il, que
estdn distenolsdas mediante una jaula para bolas. Este embrague
entre el disco 10 y el €rbol 4 actda ocomo dispositivo para la
regulacién automdtica de la presidn de apriete del disco 10 80—
bre los rodillos 7 de friceidn, monténdose, al lastrarsy,las
polas 11 sobre las superfi cles oblfoues y presionando &l disco
110 oont®a el rodillo de fricoeidn 7. Le superficie de la envol-
vente de cono de los rodillos 7 de friecidn, que es tangente

'@ la superficie de marcha del disec 10, estd inclinads hacia el
ilinterior, parae qQue, por el corrimiento axil del #fiisco 10, se obe

tenge una mayor presidn de apriete en la superfiaole de contacto.
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La superficie de envolvente de cono, de los rodillos 7 de frie.-
oidn tangente sobre la superficie de marcha de la parte anular

9, estd tambidn inelinede, ventajosamente por la misme megnitud,
| e modo gque ambas superficies son perelelas. Las superficiea de

envolvente de cono tangentes sobre las superficles de marchs,

estdn ineclinades aquf hacia el eje de rotasidn de las superfi~ |
cles de marcha de tal modo, y las dos superficies de marcha es- |
tén desviadas de tel forme en la direcoidn de su eje, respeoti-
vamente tienen tal distaneia axil, que el momanto que gire hasia.
le derecha, ejercido sobre los rodillos 7 de friceidn en el pla;
no de la imsgen de la figura 13, gue se genera por Ala compbonen.
te axil P de la presidn de apriete y le distencia b, por le me;
nos eg aproximadamente igual al momento que gira hacia la iz
quierda que se genera por la companente radiel ¢ de la presidn
de apriete y la distancia a. Los 'doa momentos, por lo tanto,
estdn parcial o totalmente compens&dos, de modo que las presio=-
nes de gpoyo de las fuerzas de compresi&n de los rodillos de
fricecidn se hacen peguefias o nulas.
‘ Por el hecho de que el disco 10, como puede
observarse, estd dispuesto eon holgura sobre el €rbol 4, el mis-
mo, respectiveu_nente su superficlie de maroha,8s ajusteble en di;
reosidn radiel. |

BEantre la parte anular ¢ y el anillo 13, uni.
4o rigidemente ocon el rbol 3, existen de 1la misma menera bolas
11 gue cooperan igualmente con las superficies oblfoums, pare
obtener un dispositivo para la regulacidn automftioa de la pre-

sién de spriete. Por la disposicidn de tal dlspositivo sobre el
drbol de entrada, as{ como sobre el &rbol de salides, se obtiene

la regulacidn sutomdtios de la presién de apriete en todo el al-
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El soporte 6, que estéd apoyado en la tapa 2

cance de regulasiéne.

Yy sobre el drbol 3 de modo no giratorio, pero sorredizo axil.
mente, muestre une endentacién 16, con‘stituide, eomo oremallera,
en la gue engrana una rueds dentada 16. Por rotasidn de la ;ru.e;
da dentada 16 puede correrse el soporte 6 en direcoién axile.

_ En la posicidn dibujeds en ls figure 1% es
tengente el aisco 10 sobre los rodillos de frioccidn 7 en un
gren didmetro, pero la parte 9 tooa los rodillos 7 en un diéme;.
tro pequefio; en la impulsidn del 4rbol 4 se produce por elio
una multiplieasién hacia marche lehta en el 4rbol 3.

BEn la figura 2 estd mostrado el soporte 6 en
diresccidn exil esorrido tanto gus el diseo 10 tcea sobre los

rodillos de friceidn 7 en un didmetro peguefio, mientras gue le

ello se produse una multiplicacidn desde el 4rbol 4 al 4rbol
3 hseia la marohe rdpida. Por el corrimiento del soporte € en
direceidn axil, por lo tanto, pueden sjustarse sin escalonamien.

to multiplicaciones de transmisidn a voluntad.

El muelle 17 ejerce una presién exil sobre |
- o
el anillo 12 y el disco 10, pars que el arrsnoér, ante s de ene §

trer en aceidn el dispositivo de spriete, ya exista una presi&ng
de friceidn entre el disco 10, el anillo 9 y los rodillos de |
friceidn 7.

En la figura 3% estd apoyafic el €rbol 4 en
la tapa 21, atornilleda con el cérter 20, mediante cojlnetes de

bolas 19, estendo dispuestos sobre el £rbol 4, de la misma me.

ners que en la figure 1%, el disgo 10, las bolas 11 y el anille
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12 del dispositivo de apriete. Los rodillos de friceidn 7 estédn
apoyados girstoriasmente en un soporte 22 que estd apoyedo por
un extremo sobre una cazoleta de gojinete 23 de la taps 21 y,
por el otro extremo, mediante un cojinete de bolas 24 en una
cazoleta 25. Este ltime estd acufiada con el odrter 20, pero :
de modo axilmente gorredizo y muestra una endentacidn de c:reme;.-é
llera, 26, en la que engrane ls rueda dentada 27, que & su vez,
puede ser girada desde el exterior por un volante & mano. Hl
aojinete de bolas 24 trensmite el movimi.ento de corrimiento
de la cazoleta 25 al soporte 22 rotvativo, #L anillo 28, que se
helle en contasto de frisoidn con los rodillos‘V de frigoiédn,
estd dispuesto aquf eorredizo en el odrter 20. Kl mismo forms
una disposicién de epriete conjuntamente con un anillo 29, dis;
puesto fijemente en el cérter 20, y bolas 50,.qna cooperan oon
super:jicies oblfouas sobre los lados frontals & de los anilles
28 y 29« Las bolas 30 se monten en el caso de carga sobre las
superfisies :--0hliocuas y presionan &l enillo 28 fijamente con;.
tre los rodillos 7 de friccidn. El soporte 22 de rodillos de
friceidn estd unido con oierré mecdnigo por medio de una unién

de ocufia con el drbol 31. Al girar el drbol 4, se ponen en rote. |

do estos ltimos en forma plenetaria sobre la superficie de g

marcha del anillo 28. El soporte 22 se pone por ello en movia
miento de rotecidn e impulsa al 4drbol 31. Como en la figura

una veriescién de la relacidn de multipliecacidn, modificdndose

1os redios de contasto entre 10s rodillos de friceién 7 y las
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superficies de marche del anillo 28, por una perte, y del diBOOE.
10 por otro lado.
En la ejecuaidn segin la figura 4% egtdn d:l.s....E
puestas dos filas de rodillos 7 de frieocién en un soporte 32,
que estd apoyedo giretoriemente iguel Que en la figure 3 y que
es oorredlzo axilmente por un dispositivo de regulasidn 26, 2’7..
Los rodillos de friesién 7, aispuestos de esta manera de forms
plenetatia, ruedan, como en ls figura 3%, alrededor de dos a-
nillos 28, dispuestos en el odrter 53, a 108 gque en cada 0aso 1os
esté aoordinsdo un dispositivo de apriete 29, 30, Con cada fila
de rodilles de friceidn ocoopera ademds un diseo 10. Ambos dia;
008 10 y sus dispositivos de apriete 11, 12 estdn dispuestos sor
bre un érbol 34. A consecuencia de la disposicidn paralela de
les dos filas de rodillos de frioeidn, puede aumenterse la po-
tencla trausmitida. Bn lugar de dos files de rodillos dg frio;
oién puede disponerse oualiquier nfmero deseado de filas.
La ejeoucidn segin la figura 6% muestra

igualmente dos files de rodillos de friocidn 7. La file de la
derecha estd constituide en prineipio fgusl que segin la figu.

re 18, estando oconstituida la fila izquierda como segin la fi- |
gura 3&, estando unides giratoriemente, cuande el drbol 35 es a’j.
drbol de entredes, la perte 36 derivadora de 1& primers file ‘
eon la parte 37 impu.lsora de la segunda file por medio de un :
dispositivo 38 de apriete. La parte 37 estf{ apoyada por wn ooJi&-

nete de bolas 39 en un tabique intermedio 40 del odrter 4l.

cuciones segin las figurss 1% y 3&, E: €rbol 42 es el érbol de.-
rivedor, Pare cada grado estd dispuesto un dispositivo regula. :
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ve para aumentar el msleance de regulacidn y &l mismo tiempo

| mientras que por el segundo grado segdn la figura 3% pueden
aloanzerse grandes momentos de giro. Por esta combinascidn de
ambas filas, por lo tanto, pueden obtenerse grandes relasiones
de multiplicecién y &l mismo tiempo altos momentos de giro,

ouando en el lado impulsor se elige primeremente la ejecusidn

segin la figuras 1%,

' La figuras 6% represente uns variante con ro;
| ailios 43 de friceidn de forme oilfndrica que estdn apoyados
en el contorno mediante rodillos de cojinete 82 en un soporte
43 gorredlzo axilmente de tal modo, que el eje de rotasidn de
los rodillos 43 de frioccidn est{ inelinado hacia el eje comin
de las superfiocies de marcha del disso 47, situade sobre el
drbol 46, y del anillo 48. Los lades frontales de los rodillics
43 de fricoidn estdn econstituidos como superficies cdnicas 49,
60, siendo la superficie obnica 49 de dngulo mds agudo gque la

' to axil del soporte 45, la distancie evtre la superfioie de

marcha del disco 47 y la superfioie de marcha del anillo 48,
Este Yltimo estd dispuesto,( por lo tanto, corredizo en direo-
cién axid en el ocdrter 51 y se presiona por muelles 658 sontra

los rodillos 43 de friccidn. En lea posicidn dibujada se hase

mayor la distancla entre las partes 47 y 48, cuando el eje de

rotacidn de los rodillos de friossidn 43 viene & situsrse més

para sumentar el momento de giro de partida. El primer grado S0.

gén la figura 1% produce una elevada relacidn de multiplicecidn,

superficie aénica 50. Por ello se varfa, durante el eorrimien.

’ dor separado 15, 16 respectivemente 26, 27. BEsta eJecuoidn sir-
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cerce én la superficie de marcha del anillo 48. En esta posi.-
cidén se hace menor el ndmero de revoluclones de los rodillos
43 de friceidén, cuando el disco 47 es la parte impulsora, ¥y
los muelles 52 se comprimen tanto méds cuanto mds se agergue

el eje de los rodillos de frioccidn al anillo 48. Por ello se
hace mayor la presidn de apriete sobre los rodillos de fric;
cifn 43 de acuerdo eon el menor niémero de revoluciones y los
meyores momentos de giro de partida. Por correspondiente oons;
titucién de las superficies oblfouas de los rodillos de frio-
oién y de los muelles 5652 puede regularse el apriete automdtioad
mente de tal modo gque el momento de giro transmisible 80rrespole
da respectivamente sl ndmero de revolusiones regulado, de modo
gque pusde obtenerse potencie constante son diferentes nimeros
de revolucliones de partids, sin gque sea necesario un disposi.
tivo de apriete, como por ejemplo, segdn la figure 1%, y sin
que exista demaslade presidn de apriete en el caso de mayores
némeros de revolusiones de partida. Hsta clase de regulacién
de la presidn de apriete puede splioarse también en el caso

de rodillos de friocidn segiun la figura 1%, constituyéndose
159 superficies odnices de modo oorre spondiente asimétricamen.
te. La presidn de apriete podrfa ser regulade tambidn de tal

modo que el mismo aumente en el caso de nimeros de revoluciones

de partida oreciente, pera transmitir grandes potencias con
granles némeros de revoluciones, eggouténQOBe, por ejemplo en |
la figura 1%, la superficie adnice 50, situada interiormente é
de los rodillos de friocidn_45. eon éngulo més agudo que la su;
perficie adnica exterior 49. cuando el aisco 47 es impulsor,

se herfa mayor el apriete, cuando el disco 47 llegase & estar
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situado mds cerce del eje de los rodillos de frisoidn.
- Por correspondiente constituocidn de las supe

ficies odniocas puede sdeptarse el apriete de los rodillos de
friccién a oualquiér carascterf{stica de momento de giro, y es-
to tento en el caso de una ejesusidn con soporpe £ijo ;iigq_
re 18-, gomo aon soporte giratorio .~figura SﬁQ.

En lugar de estar dispuestos los muelles
82 entre el anillo 48 y el ofdbter 51, este anillo 48 podrfe
estar dispuesto tambidn fijo en el cdrter &1 y existir muelleJ
entre el disaw 47 alojado corredizemente y el €rbol 48.

Las Buperficies de marcha, gue sooperan
oon los rodillos de fricoidn, pueden estar débilmente bombea-
des.

En le ejecucidn segin la figura 6%, los

rodillos de friceidn, en lugar del apoyo en el contorno teme

bién pueden estar apoyados por un eje central, como por ajempllo

gsegln 1la figura 18,
En lugsr de la regulacién dibu@ada por la

rueds dentada 16 y la oremallera 15 ~figura 1l2. puede emplear-

se euslquier otro modo de regulacidn, por ejemplo por una pa~
lanoe, que haoce posible desde el exterior direscta o 1nd1reotaﬁ
mente la regulacidn del soporte. |
La participacién de la presién exil sobre j
108 ejes de impnlsidn y por ello sobre los sojinetes de bol&s;
gue tienen que recibir esta presidn, puede regularsé a volun;
tad por la eleceidn del dngulo de inclinesidn entre el dise

10 ~figurs l%. y la superficle de contasto de los rodillos de
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friooi&n 7, respectivamente rodillos de friccidn 7 y parte anuj

lar 9, cuanto més plano sea este éngulo oon respecto al eJe g

de rotacidn 3, respectivamente 4, tanto menor es la partioipc-

cidn de la presidn axil en la presibn total de apriete. N

El flujo de fuerza en el mecanismo de frans;;
misidn puede efectuarse en ambas direooiones; es deoir que,
por ejemplo, en la figura 1% pueds ser gnbol impulsor tanto
el Arbol 4, como tambidn el drbol .

De manera andloge a como en las figuras 1%,
¥ 2% la superficie de marcha del diseo 10, a consecuencia de‘
8u apoyo con holgure sobre el &rbol 4, es regulable en direo;
oidn axil, tembién podrfan ser regulebles en direccién rediel
embas superficies de marcha o tmmbidn el soﬁorte de los rodi-
1los de friecidn.

Les ventajas del presente objeto del inven-
%o sont

Actudn sélo dos superficlies de fricoidn in-
fluyendo sobre los rodillos de friceién, 7

~ Los rodillos de fricoidn estén tensados de
tel modo entre las superficies de friceidn, que solamente se
produse una reducide presidn axil en €rbol impulsor o derive.
dor, gque puede ser reduocido hasta el valor cero de la presién
totel de apriete. El grado de rendimipnto se hace por ello
alto y la construcoién resulta simple.

Las presiones de apoyo, generadas por las

fuerzas de apriete sobre 1os ejes de los rodillos de frigeidn

pueden suprimirse parcial o totalmente, 1o que eleva ulterior-
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13&,

Puede disponerse suslquier nimero deseado

mente el grado de rendimiento.
de rodillos de frioceidn en el contorno, que transmiten aon jun..

Pueden gonectarse enlazedas entre s{f de mane.
ra simple diferentes filas de rodillos de friccién para obtenex
bien sea une potencia aumenﬁada 0 un alcence aumentade de regu-
lacidn o ambas coses juntes.

e sonstruceldn es sencilla y el modo de rea-

lizascidn oompacto.
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Este registro consts de las siguientes reivin
dicaoiones:

1%,. Mecanismo de transmisidn de frigscidn
reguleble sin escalonamianfo son rodillo de friceién mostran.
do superficies de doble asono, cuyo eje de rotecidn estd situa-
do oblfouamente con respecto al eje comin, de las superficies
de mercha, entre les que estén dispuestos los rodillos de frie;
cidn, en que puede variarse sin escalonamiento la relacidn de
multipliocacién entre el €rbol impulsor y el €rbol impulsado,
por corrimiento de 10s rodillos de friccidn en la direccién
del eojJe de las superfleies de mercha, carsasterizedo porgue les
guperficies de las envolventes de cono de los rodillos de frie;
eidn, que entran en contecto son las superficies de marocha,cen
respecto al eje de las superfioles de marcha estédn inolinadas
de tal modo y ambas superficies de marcha estdn desviadas en.
tre sf{ de tal forma en la direceidn de su eje gomdn, gue las
presiones de apoyo de los rodillos de friocecidn, generedas por
la presidn dae apriete, por 10 menos se compensan pareialmente.

28,.. Mecanismo de transmisidén de friceidn

regulable sin escalonamiento segin la reivindicecion 12, oarao4
terizado porque s cede superficie de mercha le estd ooordinado§
un dispositivo de apriete que al girar los £rboles ejerce une
presidn axil sobre las superficies de marcha, pare presionarlaé
contra 108 rodillos de fricsidn.

32,. Meocanismo de transmisién de fricoeldn
reguleble sin escelonamiento segfn las reivindicaciones 1% y 2&

saracterizado porque los rodillos de friccidn y superfioiesde
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marcha estdn dispuestos paralelos entre sf{ en lo menos dos fi-
las, de tal mod gque la relacién de multiplicscidn de todéa las
files juntas sea igual de grande que la de una fila, pero que
la potenocia transmisible de todas las rilas‘ Juntas aumente en

le misma relecidn que el ndmero de files, existiendo =® lamente

| une disposicidn de regulasidn para la regulecidn de todas las

filas juntes de rodillos de friceidn.

45.; Meocanismo de trensmision de friscion
regulable sin escalonamiento segdn 1las reivindiocaciones 1 - 3,
caracterizado porque estén dispuestas por lo menos dds files
de rodillos de frisoidn sobre un soporte comn, sobre el gue
influye la disposioigfn de regulacidén. |

5%,- Meoanismo de transmision de friselon
regulable sin esoelonamiento segin la reivindicaseidn 1, cersc-
terizado porqus el soporte de los rodillos de friscidn estd
dispuesto girgtorio y una de las superf:foies de marcha de modo
no giratorio, de modo que los rodillos de friccién se desarro-
llan rodaﬁndo de modo plsnetario en la superficie no giratoria
de marché. .

6%.— Mecanismo de transmisidn de fricoidn

regulable sin escalonamiento segdn las reivindicaciones 1% y

58, careoterizado porgue los rodillos de friccidn ¥y superficles!

de marcha estdn dispuestos unos iras otros en vearias fi;as de
t8l modo, ‘q,ue se suman les relaciones de multiplicaocion.

'74.; Mecanismo de transmisidn de frioceién
regulable sin escalonemiento segdn las reivindicaciones 12, §&
y 68, caracterizado porque estdn dispuestos, en une fila el ,
soporte de los rodillos de frioccidn de modo no giratorio y am.

bas superficies de marche, de modo giratorio, y en otra fils,

l

i




10

16

‘zo

b

ratorlo.

regiulable sin escalonamiento segin las reivindicaciones 1% -

166, -

el soporte de los rodillos de fricseidn de modo giratorio, y una

superficie de marcha de modo no giratorio y la otre de modo gi-

g&,. Mecanismo de transmisidn de friccidn

7%, caracterizado porgue el soporte de los rodillos de friecién
es regulable en direceidn raiisl.

9“4.-.- Mecanismo de transmisién de frico;dn
réagulable sin escalonamiento segdn las reivindiceciones 1 - 7,
caracterizado porque por 1o menos una de las superficies de mar-
cha e6s reguiable en direooidn radiel.

10&.;- Mecanismo de transmisién de friecidén

regulable sin escalonamiento segdn la reivindicacién 12, carac- .

i friccidn estén sonstituidas asf{metricamente, siendo una de ellas

reguleble sin escslonamiento segdn las reivindicaciones 1& y
110%, caracterizado porqus une de las partes soportadoras de su-

perficie de marcha es correiiza axilmente en antagonismo a le

terizado porqus embas superficies cénicas de los rodillos de

'de dngulo més agudo Que la otra.
| 1l12.- Mecanismo de trananisidn de friceidén

presién de muelle de tal modo qQue el apriete de presifn se adap;.
te eautométicamente a la deseads caracterfstice de momento de
giro el correr exilmente los rodillos de friceidn.

12‘.; nepsnimo de transmisién de frieeién
i regulable sin escalongmiento.

segdn se desoribe y reivindica en ests memo-

ria descriptive.
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86 detallas e ilusirsas eon los planos gue & la
misms se acompafian. |
Y que gonsta de 17 hojas, folladas y esori.

tes a médguina por ung sola de sus caras.

Medrid, & 4 Julio 1967.
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