
ESPAÑA

{54} TfTULO DE LA tNVENCÍON

DISPOSITIVO ELECTROACESTICO AHUYENTAD^ 

NOCIVOS ' .

jR DE ROEDORES 1r ,-s r'Y ¡ " Z' *!* *î C!
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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial de 
26 de Julio de 1$29, en su texto refundido publicado el 30 - 
de Abril de 1930, establece los ¿caracteres de patentabilidad 
de las invenciones de tipo industrial que tienen por objeto- 
el obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo por con 
siguiente como patontablos los aparatos, dispositivos, obje­
tos, etc. La amplitud de conceptos previstos como patenteble 
ha llevado al Legislador a aclarar (art.46) que la enumera - 
ción contenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciati­
va y no limitativa.

El Decreto ¿c 26 de Diciembre de 194-7, recogiendo 
la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma el criterio le 
gal de que también serán patentables los instrumentos, obje­
tos, dispositivos o partes de los mismos que aporten a la - 
función a que són destinados, un benefificio o efecto nuevo- 
y on definitiva que constituyan una mejora sustancial sóbre­
lo anteriormente conocido.

Puós bien a tenor de lo expuesto, y en base al ar 
ticulado que recoge los conceptos expresados debe considerar 
se, que la invención a que se refiere la presente memoria, - 
constituye una novedad, con características y ventajas que - 
la hacen merecedora del privilegio de explotación exclusiva- 
que por ella se solicita, premiando así los móritos de quien 
aporta a la industria del país una mejora efectiva y precisa 
mente comprendida entre las enunciadas por la Ley como paten 
tables.

1.- MELORIA.- El dispositivo tiene por objeto el- 
ahuyentar a los roedores y animales nocivos o molestos de de, 
terminadas arcas o zonas, o bien, impedir su accoso a dichas 
areas, y ello por medio de la generación.de señales acdaticas
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-----ni Lrauóñicas no perceptibles pués por el oido hujmano.

1.1.- DESCRIPCION.- En la figura 1& se esquema­
tiza un diagrama de bloques del dispositivo completo, en don­
de se encuentran numeradas y referenciadas algunas de sus par 
tes para una mejor identificación. En la descripción que sigue 
utilizaremos dichas referencias.

Consta el sistema de .una Unidad Electrónica Prin 
cipal(UEP), la cual genera impulsos o señales eléctricas varia 
bles, de Luía frecuencia comprendida .en los limites de 16.000 
a 23.000 Hs aproximadamente. Esta frecuencia, varia con el - 
tiempo, puliendo variar asimismo la intensidad de la señal ha 
ciando un barrido en toda la.mencionada gama de frecuencias, 
cuando 30 conecta el circuito de generación descrito en el a- 
partado 2.1.2.- 3i se conecta el circuito de generación des - 
crlto en el apartado 2.1.3.- la generación se efectúa a base 
de un generador de ruido blanco, incluyéndose, además, un fil 
tro paso Banda previamente a la cadena de amplificación. Si - 
se conecta el circuito de generación descrito en el apartado 
2.1.4.- la generación se efectúa aprovechando el efecto de - 
realimentación en bucle, a base de elementos microfónicos ins 
talados en la zona de emisión ultrasónica e intercalando asi­
mismo un filtro Paso Banda previamente a los circuitos de am­
plificación.

La conexión de un u otro circuito de,generación 
se hace manualmente en la UEf ¡mediante un conmutador de. tras­
posiciones (12). Un la posición (A) entra en funcionamiento - 
la generación descrita en el apartado 2.1.2.- Bn la posición- 
(B) funciona el circuito de generación descrito en el aparta­
do 2.1.3.-, y en la posición (C) lo hace el circuito descrito 
enel apartado 2.1 .4.

El ciclo de funcionamiento consta de un tiempo-
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de Trabajo, en el cual se efectúa la generación de frecuencias 
y de un tiempo de reposo, en el cual, el generador anula la se 
nal. Estas sedales eléctricas generadas en la UEP són transmi-, 
tidas a través de un cable (7-3, ver figura 1) o por cualquier 

5 otro medio físico o hertsiano, hasta una serie de transducto­
res ElectroacAsticos (TE), capaces de reesponder a las frecúen 
cías citadas. Cuan reciben le señal eléctrica, la transforman 
en acústica, creando unas ondas de presión en el aire, de fre­
cuencia igual a la de las señales eléctricas que reciban, La* - 

10 intensidad de las sedales ultrasónicas emitidas está en función
de la intensidad de las sedales eléctricas recit-idaá.

Los Transductores Electroacó.sticos constituyen - 
las Unidades Remotas del Sistema a las que podemos denominar - 
simplemente transductores.

15 El ruido ultrasónico emitido por los transducto­
res crea un ambiente desagradable a los roedores y otros anima 
les, los cuales se ven impelidos a abandonar la nona de ruido 
o a rehuir el entrar en determinados lugares alrededor de los 
cuales una "barrera" ultrasónica esta siendo creada, en el mo 

20 do descrito, por uno o varios transductores estrategicamente-
situados en su perímetro.

Si las sedales ultrasónicas no fuesen variables 
en frecuencia, intensidad y ciclos de trabajo, los roedores y 
animales terminarían por habituarse al ruido, con lo cual el-" 

25 sistema resultaría ineficaz. Lor eso, y como mayor protección
contra esta posibilidad de funcionamiento- indica en el princi 
pió de este apartado, se ofrece la posibilidad de conmutar el 
Modo - de -Funcionamiento (modo de generación) a fin de cambiar- 
periodicamente este. Cada modo de funcionamiento implica un — 

30 modo distinto de general- seríales y por consiguiente, se eliati
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na drásticamente la posibilidad de habituarse a un ruido, que, 
aunque variable en sus parámetros, está siendo generado de mi- 
solo modo. La conmutación se efectúa tal como se ha indicado - 
anteriormente, variando en forma manual el conmutador (12) de- 
la fig. la seleccionando la posición deseada A, B, o C.

La unidad Electrónica Principal tiene, además de 
ios circuitos de generación, una Unidad de Alimentación, la - 
cual, por medio de su conexión a la red alimenta a todo el sis 
tema. La alimentación también puede efectuarse por medio de ba 
Lorias secas o recargables.

Siguiendo con la descripción del sistema y con - 
la ilustración del mismo en la fig. 16-en la UEP se encuéntra­
la conexión ae entrada de red (l): el Piloto Indicador Lumino­
so de "marcha" (2): el Conmutador para seleccionar el modo de­
alimentación elegiao ya sea por red o bateítas (3): el Interrup 
t.or ue "parada" y "marcha" (4): el fusible (5): el Conector de 
calida, de la .calida ae la sedal eléctrica .variable (6): el Ca 
ule de unión de la uhr a los transductores (7) y (3): el Inte­
rruptor de Linea para desconectar o eliminar un ¡número determi 
nado de «ransductores en un momento dado (9): el Interruptor - 
especifico para uesconectar o eliminar un solo y concreto trajas 
ductor 410) y finalmente el transductor electroacástico n-ásimo 
(11) .

s.n las -Ligaras 6a. 6b y 6c se representan los ¿ia 
¿¿ramas de cloques do l os tres i.,cdos de funcionamiento del sis te 
ma con el Conmutauor \12) de la fig. 16 en las posiciones A-B- 
C respectivmíionte.

Como-Unidad Accesoria del Sistema, pero indepen­
dien ̂ emente dc.<- mismo y no incluida en la fig. 1- está un Re - 
captor Ultrasónico Portátil, ol cual, es capaz de captar los ul
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trasonidos emitidos por I 0 3  transductores,' - transformando :J.a e- 
nergia así recibida 3n sedales eléctricas. Estas, conveniente­
mente tratadas en circuitos electrónicos, se utilizan para in­
dicar primero, por un sistema visual a base de una lámpara pi­
loto, y después por medio de ana indicación analógica i digi - 
tal, según se desee, el nivel de ruido ambiental producido por 
el sistema y captado por el Receptor, expresado en locibelios. 
De este medo se puede comprobar con dicho receptor si el siste 
ma está funcionando^ si lo hace correctamente y si las areas - 
cubiertas por los transductores són realmente las teóricamente 
establecidas en cada proyecto particular.

2.- DESCRIPCION PARTICULAR DE LOS ELDnPNTOS DEL
SISTEMA.

2.1.- UsIDAD ELECTRONICA PRINCIPAL.
15 Esta unidad consta de los siguitentes

a) Puente de Alimentación (fig. 2)
b) Csóida dor Gobernado (fig. 3)
c) Jircui to de Gobierno )! i !

20 d) 0suene U3 tmiplificaci ón it <¡
c) Ae¿ de Salida . ' U

2.1.1.- Fuente de Alimentación.
La fuente de alimentación tiene por misión 

alimentar a todos los elementos del sistema. La tensión de en-
25 trada puede ser de 220 o' 115 v. c.a 50 ó 60 Hs.

' El circuito do la ¡Fuente ¿o Alimentación -
* (íig* 2) consta de un Fusible (1): un Interruptor general (2):

un Tyansformador de Entrada (3): un Rectificador en Puente:por 
Diodos Semiconductores (4), y por un circuito filtro de Rizado 

30 para eliminar * las componentes alternas en la corriente conti -
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nu.a obtenida (5). -.odihUiGo la lámpara piloto (6) se indica el 
estado de encendido o apagado del sistema*

2.1.2.- OdOlLAlCH-GOBERNADO. CIRCUI10 DE GOBIER 
NO. CABREA DE Ai...PLifI0;,010A. RBDDE SALIDA.

El oscilador tiene por misión generar las sefía-
les alternas de irecuencia e i
siguiendo un actor..Añado ciclo
presentan en forma de diagrama

 ̂ ^raoajo. mi la ng. je se re 
íc bloques los elementos indi­

cados, los cuales, entran en funcionamiento al colocar el maja­
do selector (12) ¿o la fig. 18 on la posición A.

El Oscilador (l) genera una señal alterna cuya- 
irecuencia e intensidad están gobernadas por el Circuito de 3o 
cierno (2). Este circuito obliga al oscilador a generar una se 
nal variaole en frecuencia e intensidad anulando incluso duran 
te un determinado tiempo la generación. Dicho circuito de go - 
cierno es programable, de modo que,puede enviar di3itintos de­
órdenes al oscilador, segán se predispongan determinados ccn...u 
tadores electrónicos o manuales incluidos en el circuito. Las- 
posibilidades són las siguientes: (vease fig. 4)

la frecuencia con el tiempo 
la frecuencia con.el tiempo desde 16 a 23 
durante el tiempo de trabajo, 
la frecuencia con el tiempo desde 16 a 23

Caso 13- Vari ani ón de
Fig. 4a)Variaición de
IGiz. en forma lineal,
Fig. 4b)Varia ición de
Xhz, en forma inóreme
bajo, con n-e scalones
de 10' en 10.
Fig. 4c)- Varialción

30

la frecuencia con el tiempo desde 16 a 
<-3 nhz en modo lineal repetitivo, en forma de diente de sierra, 
curante el biempo ue crabajo con n—ciclos ajustables en ndmero 
de 1 a 10 en saltes de 1 en 1.
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Fig. 4d.) Variación no la Frecuencia con el tiempo desde 16 a 
ij mhz en rodo lineal repetitivo en forma dentada triangular, 
con pendientes positivo y negativa, durante un tiempo ajusta- 
ble de 1 a 5 segundos, con n-ciclos ajustables en número de 1 
a 10 en saltos ds 1 en 1.
Oaso 23 Variaición y.e la intensidad con el tiempo.- 

( ciclo uc .̂LLiicion'ji.iiento )
Fig. 4e) intensidad -de da sedal de salida máxima y constante - 
durante ios tiempos do trabajo y nula durante loa tiempos de - 
reposo.
Fig* 4f) Intensidao. de la señal de salida variable en forma de 
diente de sierra entre el máximo y el 85% del máximo,' durante- 
los tiempos de trabajo, con n-ciclos ajustables en número de 1 
a 5 en saltos de 1 en 1 y nula durante los tiempos de reposo. 
Caso 33 Variación del tiempo de Trabajo y del tiempo de reposo 
en cicles de funcionamiento sucesivos.,-
Fig. 4g) Tiempo de trabajo comeante panba todos los ciclos de- 
funcionamiento, regulable entre 2 y 4 segundos por medio de po 
tenciómetro continuo.
Fig. 4h) Tiempo de reposo constante para todos los ciclos de -
funcionamiento, regulable entre 2 y 4 segundos por medio de po
toneiórne tro de mando continuo.

variable - uniformemente cada 5 ciclosFig. 4i) Tiempo de trabaj' 
de funcionamiento, en formí diente de sierra, desde un valor

el caso de valor constante, basta-máximo igual al fijado par 
el mínimo de 2 segundos.

. ..  ̂^...^gable uniformemente cada 5 segun-Fig. 4j) Tiempo de reposo v.m ̂  °
T , -n-m a de diente de sierra desde un vauos ae iuncionamiento en .¡-0-̂--

ara el caso de valor constante,has 
siguiendo la,misma tendendia en su 

. -trabajo de su mismo ciclo de fun -

:ual al fijado -o&r'-í.

de 2 a3gandes t si..n-

,e el tiempo le trab;



BAD ORtGtNAL ------ ------

5

10

15

20

25

cionamiento.
Por consistiente, dependiendo del programa que 

se fije con los conmutadores electrónicos o manuales en el Oir 
cuito de Gobierno (2) asi se generaran por el oscilador (1) oi
clos de funcionamiento di s seg&n lo descrito anterior -
mente.

Siguiendo con la descripción de la figura 3a la 
señal os amplificada en un primer paso de amplificación (3) y u 
un segundo paso de potencia con el Amplificador (4).

A fin de poder acoplar esta salida a la linea 
de conexión a los transductores o Linea de Enlace, se interca­
la el Acoplador de Linea (5). Este circuito está formado por - 
una red que adapta las impedancias de la salida del amplifica­
dor de Potencia (4) por un lado con la entrada de la Linea de
Enlace a los transductores, por otro.

2.1.3.- 030ILADüR-DISTORSIONADCR 
CUITO DE GOBIERNO. FILTRO PASO BANDA/ CADENA DE
RED DE SALIDA.'

GOBERRADO.CIR
/ú.PLIFÍCACION.

Cuando el mando selector (12) de la figura 18
se coloca en la posición 
cuitos Oscilador- Distors 
Gobierno (2) y el Filtro 
además no ios res Garles q

s, entran en funcionamiento los cir- 
ianador Gobernado (1), el Circuito de 
Paso Banda (3) incluidos en la fig.3b 
uc són análogos funcionalmente a los

indicados en la fig. 3&.
Centrándonos, puós, en este modo de funciona­

miento figura 3b. el Csoilador-Distorsionador Gobernado (1) es 
un generador de sédalos totalmente aleatorias en forma de "rui
do blanco" cuyo espectro de frecuencias continuo es mayor y.- 
comprende, en cualquier caso, al margen 16-23KHz.

La acción de gobierno de Circuito de Gobierno 
(2) sobre el distorsionador (l) se limita a hacer variar la -

30
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intensidad del ruido blanco generado, asi como los' tiempos de 
trabajo y Reposo de igual manera a la indicada en el apartado 
2.1.2 casos 22 y 3S, siendo de aplicación aquí todo lo dicho - 
entonces para el caso de Oscilador-Gobernado.

El Filtro Faso Banda (3) elimina las frecuencias 
inferiores a 16 1-uíz y las superiores a 23 K-Iz dejando pasar so 
lamente la banda de ruido blanco continuo comprendida entre los 
indicados limites. El Freampliiicador (4) y el amplificador de 
potencia (5) llevan a esta señal al nivel adecuado, la cual, a 
través de la Red de Adaptación (6) pasa a la Linea de Enlace,a 
la cual van conectados los transductores.

2.1.4.- AMPLIFICADOR DE BANDA ANCHA GOBERNADO. - 
CIRCUITO DE GOBIERNO. CAPTADOR MICROFONICA. FILTRO PASO BANDA. 
CADENA DE AMPLIFICACION. RED D.S SALIDA.

Cuanájb el mando selector (12) de la fig. la se - 
coloca en la posición C, entran en funcionamiento los circuitos 
indicados en la fig. 3c.

En este moda de funcionamiento, la generación se 
efectda amplificando (vease fig. 3c) en el Amplificador (l) la 
señal procedente del Captador microfónico (7), el cual, se ins 
tala en la zona de cobertura o arca de loa transductores del - 
propio sistema. Aprovechando el bucle o circuito de realimenta 
oión a-si formado, el sistema oscila. La señal aleatoria que - 
se genera, se filtra primeramente con un filtro Paso Banda (3) 
cuyas frecuencias de corte són 16 y 23 KHz. Después se amplifi 
ca en un Freamplificador (4) y finalmente en un amplificador de 
potencia (5). La señal asi obtenida pasa a la Linea de Enlace 
a través de un Acoplador de Impedancias (6).

La acción de gobierno del Circuito de Gobierno - 
(2) sobre el Amplificador (l), se limita a hacer variar la inta 
sidad de la señal de salida, así como a gobernar los tisnpos de
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Trabajo y Reposo, de igual manera a ía indicada en el apartado 
2.1.2- casos 23 y 3a,

3.- LINEA LE ENLACE. UNIDADES REMOTAS.
Las Unidades Remotas están constituidas por los - 

transductores electroacdstico3. Estos transductores van conec­
tados a la linea de Enlace bifilar que toma la señal de- la sa­
lida de la UEP. La conexión de los transductores a dicha linea 
se hace en paralelo, de modo que la corriente total circulante 
a la salida de la UEP, so reparte entre todos los transducto - 
res, siendo igual para todos la tensión entre sus bomas.

Los transductores pueden ser de dos tipos:
a) Transductor de bobina móvil.
b) Tpansductor piozoeláctrico.
En la fig. 5§ se esquematiza el diagrama de insta 

lación de los transductores, Como ya se ha dicho, se trata de 
una conexión en paralelo. La UEP entragá a la Linea de Enlace 
la señal eléctrica. La linea de enlace puede tener varios rama 
les o derivaciones, según distintas direcciones.

De acuerdo con las necesidades de la instalación- 
particular de que se trate se instalaran interruptores del ti­
po (a) que desconecta a todos los transductores que le siguen 
en el circuito: del tipo (b) que desconecta una determinada ra 
ma, o bien del tipo (c) que desconecta un solo transductor en- 
particular. Esta posibilidad de desconexión parcial, permite - 
el dejar fuera de servicio, sin consumo de energía, determina­
das zonas y en determinados momentos, Són también ¿e utilidad 
cuando se desea realizar medidas de intensidad ultrasónica am­
biental el Receptor Ultrasónico Portátil, accesorio al sistema 
del cual se habla al final del apartado 1.1 a fin de determi - 
nar el nivel de ruido en todas la areas de modo independiente,
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sin interferencia o mezcla de sonidos procedentes de la misma

instalación, pero de arcas o ramales distintos.
Asi, un fallo en el funcionamiento de uno de los- 

transductores es más fácilmente localizable: también facilita 
el oonseguir una mejor orientación para favorecer el area de - 
cobertura de cada transductor, instalando profusamente estos - 
interruptores, prácticamente uno por cada transductor.

Los transductores pueden instalarse en interiores 
o en exteriores: sobre pared o en el techo: empotrados o salien 
tes y siempre, en el modo de evitar obstáculos próximos que im 
pidan una eficaz radiación.

El diagrama de radiación de los transductores es - 
en forma de lóbulo, con un ángulo de radiación en todos los - 
planos, a 3db. comprendido entre 45 y 753. La cá&da de intensi 
dad en la linea de máxime potencia de radiación esta comprendí 
da entre 15 y 20 db. a 10 metros de distancia de transductor.

Por áltimo en les fig. 6a ** 6b - 6c de los planos 
anexos, se representan los diagramas de bloques general corres 
pondientes a los tres diferentes modos de funcionamiento A-B-C

Hecha la descripción a que se refiero la memoria - 
que antecede, es preciso insistir en que los detalles de rcali 
zación de la idea expuesta pueden variar, es decir, que pueden 
sufrir pequeñas alteraciones, basadas siempre en los principios 
fundamentales de la idea, que són en esencia los que quedan re­
flejados en los párrafos de la descripción hecha. En efecto el 
art. 48 del Estatuto vigente sobre Propiedad- Industrial, está& 
blcce como no patentadles mi su apartado tercero " los cambios 
de forma, dimensiones, proporciones y materias de un objeto ya 
patentado " fijando asi oí criterio del Legislador en el senti­
do de que patentada ana idea que pueda dar lugar a una reali -
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dad práctica e industrial 
para a pretexto de haber 
presentarla como nueva y

izable, nadie podrá apoyarse en ella 
introducido ligeras modificaciones - 
propia.

ción del
Este principio en cuanto 

objeto patentado se refiere,
al alcance de la protec- 
se halla confirmado por

numerosas Sentencias ael tribunal Supremo, y entre ellas, como 
más terminantes en las do fechas 16 de Octubre de 1954, 23 de 
Enero o.e 1959, 20 ¿o banzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto expresado, en cuanto a la 
amplitud que debe darse a la pro tección. solicitada, se redacta 
a continuación la rota de Reivindicaciones, de acuerdo con lo­
que se establece en el último párrafo del apartado tercero de 
la Ley ^art. 100)sintetizando así las novedades cao se desean—
reivindicar
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lá.- Dispositivo oleotroacAstico ahuyentador de - 
roedores y animales nocivos, caracterizado porque el mismo coas 
ta de una unidad Electrónica Principal (UEP), la cual genera -
impulsos o señales eléctricas variables, de una frecuencia com 
prendida entre 16.000 a 23.000 llz aproximadamente, cuya frecuen 
cia puede variar con el tiempo, puliendo variare asimismo la in 
tensidad ¿e la señal haciendo un barrido en toda la mencionada 
gama de frecuencias, si so utiliza el primero de los tres cir­
cuitos de generación ¿e que estará dotado el dispositivo, míen 
tras que si es utilizado el segundo, la generación se efectua­
rá a base de un generador de ruido blanco incluyéndose además 
un filtro Paso Banda previamente a la cadena de amplificación, 
para si es utilizado el tercero de los circuitos, la generación 
se efectuará aprovechando el efecto de realimentación en bucle 
a base de elementos microfónicos, instalados en la zona de ami 
sión ultrasónica o intercalando asi mismo un filtro Paso Banda 
previamente a los circuitos de amplificación, produciéndose la 
conexión de uno a otro de ios circuitos, manualmente medíante 
un conmutador de tres posiciones situado en la (UEP).

2á.- Dispositivo electroacústico ahuyentador de roe 
dores y animales nocivos, caracterizado porque el ciclo do fun 
cionamiento consta de un Tiempo de trabajo, en el cual se efec 
tAa la generación de frecuencias y de un tiempo de reposo, en 
el cual el generador anula la sedal, siendo estas sedales elés 
tricas generadas en la DEF transmitidas a través de un cable o 
por cualquier otro medio físico o hertziano, hasta una serie de
transductores DleótroacAsticos c 
cuencias citadas, los cuales la 
transforman en acústica, creando 
aire, de frecuencia igual a la u

apaces de responder a las fre- 
setlal eléctrica que reciben la 
unas ondas de presión en el - 

i.e las señales eléctricas que -
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reciben.
33.- Dispositivo eleotroacástico aliuyentador de roe 

doresry animtales nocivos, segdn reivindicación primera, carao te 
rizado oorque la UEF c u ota  de mía unidad de alimentación inde 
pendiente de los circuitos de generación, la cual por medio de 
su conexión a la red alimenta a todo el sistema, puliendo dicha 
alimentación igualmente efectuarse por medio de baterías secas 
o recargadas.

4á.- Dispositivo eiectroacdstico ahuyentador de - 
roedores y animales nocivos, según reivindicación primera ca — 
racterizado poraue en la UEP se encuentra situada la conexión 
de entrada de red, así como también:-el piloto indicador lumi­
noso de "marc&a", el conmutador para seleccionar el modo de a- 
1imantación elegido, el interruptor de parada y marcha, el fusi 
ble, el conector de salida de la salida de la señal eléctrica 
variable, el cable de unión de la UEP,a los transductores, el- 
interruptor de linea para desconectar o eliminar un ndmero de­
terminado de tranaductores, el interruptor especifico para des 
conectar o eliminar un solo y concreto transductor, y finalmen 
mente el transductor electroac&stico,n-ésimo.

53.- Dispositivo eleotroacástico ahuyentador de roe 
dores y animales nocivos, el cual accesoriamente consta de un 
receptor ultrasónico portátil, el cual está encargado de cap - 
tar los ultrasonidos omitidos por los transductores, transfor­
mando la energía así recibida en señales eléctricas, las c u a ­
les convenientemente tratadas en circuitos electrónicos, se u- 
tillzan para indicar primero, por un sistema visual a base de 
una lámpara piloto, y después por medio de una indicación ana­
lógica y digital, según so desee, el nivel de ruido ambiental 
producido por el sistema y captado por el receptor y expresado 
en decibelics.
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63.- Dispositivo elec troacdstico ahuyentador ds - 
roedores y anídales nocivos, según reivindicación tercera, ca­
racterizado porque la anidad de alimentación incorpora en su - 
circuito un fusible, asi cono también un interruptor general, 
un transformador de entrada, un rectificador en puente por dio 
des semiconductores, un circuito filtro de rizado para elini - 
nar las componentes alternas en la corriente continua obtenida, 
y por dltino una lámpara piloto.

7^.- D1DPCD1D1V0 ELE0TR0ACU3TICC AHUYENTADOR DE 
ROlDCRiU i A.ai-.mE.a j.L-JiVPda

Todo ello tal y como se describe en el cuerpo de 
la presente memoria y se reivindica en su nota.

Esta memoria descriptiva, consta de dieciseis ho­
jas foliadas y mecanografiadas por unasola de sus caras y a dos 
espacios.

madrid, 27-4-78

solicitante.
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