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El objeto de la presente invencién se refiere a una nue-
va caja de engranajes, aplicable a m&quinas herramientas y nd
quinas en general, de caracterfsticas exclusivas y dnicas, no
halladas en las cajas de engranajes convencionales; ofrecien-
do la caja de referencia la ventaja esencial de> poder efectu-
ar toda fndole de filetes utilizados en la actualidad, tales
como filetes métricos, filetes Whitworth, filetes de médulo y
filetes de paso diametral, sin necesidad de cambiar las rue-
das de engranaje y exclusivamente por movimiento de palancasge,

Con la caja de referencia pueden conseguirse una varia-
cién de filetes, es decir, sin repeticién alguna, efectuada
mediante un tornillo de avance normal y un conjunto de ruedas
de engraenaje con relaciones de transmisién de gran precisién,

Este precisidén, desconocida hasta la fecha en cajay nor-
males, se hace posible porque la nueva cajs va provista de un
dispositivo impulsado en concordancia con un cuadrante, con el
£in de efectuar el cambio automftico en el cuerpo de embrague
oscilante, susceptible de engranar alternativamente con las
ruedas dentadas de un conjunto graduado, por haberse disefiado
dicho embrague segdn principios completamente nuevos,

Lo nueva caja permitiré la eliminacién y substitucidén de
las ya anticuadas cajas FNorton, o cajas con cambio répido de
engranajes, asi como de todas las demds cejas de roscas y ell-
mentaciones, con ventajas t&€cnicas y econdmicas verdaderamen-
te sorprendentes.

La caja de engranajes de la presente invencién, aun cuan-
do constitufda por un ndmero relativemente pequefio de elemen—
tos, permite efectuar un total de 384 cambios que correspon-
den a 384 filetes distintos, a saber, 96 filetes Whitworth, 96
filetes métricos, 96 filetes de paso dismetral y 96 filetes de
mddulo. E1 ndmero total de ruedas dentadas en la nueva caja,
que efectdan la transmisidn de potencia para obtener los file-
tes, es solamente de 31, mientras que en una caja Norton o en
una caja con cambio rdpido de engransajes corriente, las 31 rue
das dentadas solamente permitirfan hacer la cuarte parte del
precitado ndmero de filetes.

Ia razén de poderse congeguir tanta cantidad de filetes
con la nueva caja de engranajes, mediante un reducido ndmero
de elementos de trensmisidn de potencia, se atribuye al hecho
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de que ha sido posible realizar matemdticamente la conversidn
de unidades de pulgada a unidades de milfmetro, luego al mé-

dulo y finslmente al paso diametral, utilizando esencialmente

en todos los casos las mismas ruedas dentadas, mientras que en
los sistemas corrientes esta operacidn se efectda por substitu
cidn de las ruedas dentadas en la parte destinada a este fin,—
o por movimiento psrcial de palancas y el cambio de ruedes den
tadas, B

Segfn la invencidn, la nueva caja permite la sincronica-
¢idn automdtica de movimientos angulares y movimientos de des-
plazamiento axial, por lo que se consigue la colocacidn suto=-
mé&tica del cuerpo de este embrague en distintas posiciones,
las cuales, a su vez, al ser combinadas con posiciones de otras
palancas, entre otras cosas, permiten que la caja quede comple
tamente cerrada y que sus elementos giren dentro de un baflo de
aceite,

Sin embargo, como en la préctica la iniciacién de un cam-
bio de posicién requiere la desincronizescidn de estos movimien
tos, para que el movimiento angular sea momenténesmente inde-
pendicnte del movimiento axiel, se hacfa preciso incluir un cua
drante de control susceptible de efectuar también esta opera—
cidn de modo automético con la mayor sencillez posiblee

Después de haberse ensayado distintas posibilidedes, el
problema de esta desincronizacidén se resolvid de une menera ele
gante y sencilla. Una sola palanca de control ejecuta la ope-
recidn de desincronizacidén, permitiendo inicialmente la desco-
nexidn de los engranajes de transmisidn dé potencia del embra-
gue, efectuando luego la resincronizaciédn y progresivamente el
cembio de este embrague de una & otra posicidén, siendo este mo-
vimiento helicoidal debido 2z ser el resultado de la accidn sin
cronizada de dos movimientos, v.g., €l angular y el axial, ¥y
una vez llegada a lz posicién deseada, se presenta otre vez la
desincronizacién momentdnea, asf como el movimiento angular,

‘esta vez para efectuar el embrague y luego resincronizar los

movimientos y situar positivamente la palanca en la posicidn

requerida,

Como se observard a continuacién, es condicién muy impor-
tante que los desplazamientos angulares adquieran diversos va-
lores para cada una de las distintas posiciones., Puesto que
los desplazamientos angulares del embrague en el momento, cuan




- -

80.,- do &ste pasa de una a otra pogicidn, son sincronizados con el
desplazamiento axial, y dado Qque esto se consigue por un ele=
mento de paso constante, era preciso variar proporcionalmente
1la anchura de las ruedas dentadas ¥ proceder, en conjunto, a
correcciones positivas y negativas de los didmetros de estos

85,~ engrenajes, con el fin de compensar los movimientos angulares.

El mdtodo para pasar de un sistema de filete a otros, em=-
pleando por ejemplo un tornillo de avance normael en pulgadas,
es el siguiente: el primer conjunto de ruedas dentadas, por el
que se transmite la potencia desde el cabezal fijo a la nuevae

90.- caja, admite dos posiciones distintas, obteniéndose una rela-
ciédn de 1:1 en una posicidn y un valor submdltiplo de R(pi) en
la otra.

Mediante la relacién 1:1 y una combinacién especial, apli
cada a la referida nueva caja, se hacen los filetes métricos y

95,.,- de Whitworth, mediante la relacidn submdltiplo de R{pi) en com
binacidn con otras relaclones, que se explicardn a continuacién,
se obtienen los filetes de paso diemetral y de médulo, Median
te una palanca gque puede asumir dos posiciones distinvas, el
engranaje principal del conjunto en una posicién es impulsado

100,- y en la otra e3 impulsore
Cuando la rueda del engranaje principel act@a de elemento
impulsor, se obtendrdn filetes Whitworth y filetes de paso diae-
metral en relacidn con las dos posiciones de la preciteda pa-
lanca, a saber, cuando dicha palance se encuentre en la posi-
105.~ cidn 1l:1, respectivemente al submdltiplo de K (pi)e
| Cuando la rueda del engranaje principal actda de elemento
impulsado, se obtendrdn filetes métricos y de médulo en cone#
x1i8n con las dos poéiciones de la precitada palanca, a saber,
ecuando dicha palanca entra en la posicién 1:1, respectivamente
110.~- 2l submdltiplo de W (pi)e.
Los dibujos adjuntos explicardn mejor la invencién de una
manera no limitative, y en ellos:
Ta Fig. 1 representa una vista desde arriba de la caja de
engranajes;
1154 la Pig. 2, una vista frontal de la misma caja;
le Fig. 3, la seccién A-A de la Fig. 1;
1a Fig. 4, la seccién B-B de la Fige 23
1a Fig. 5, la seccidn C-C de la Fig. 4;
la Fig. 6, la seccifn D-D de la Fig. 23
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la Fig. T, la seccién E-E de la Fig. 6;42 53
la Fig. 8, la seccidén F-F de la Fige. 6;
le Fig. 9, la seccidén G-G de la Fig. 23
1a Fig. 10, la seccidn H-H de la Fig. 9;
1z Fig. 11, le sececidn I-I de la Fig. 2;
la Fig. 12, la geccidn J-J de la Fig. 113 ¥
1a Fig. 13, la seccién L-L de 1la Fig. 12.
Ia caja de engranajes de referencia comprende un aloja—~

miento (1) conveniente sujeto a 1a mdquina, y en cuyo interior
se disponen las ruedas dentadas que forman 1os distintos engrg
najes del conjunto.

Los engranajes de trabajo se montan en sus respectivos 4r
voles (2, 3, 4, 5, 6 y17), dispuestos en dos filas longitudinag
1es de tres 4rboles cada una, monténdose dichas filas en el
mismo plano vertical.

E1 4rbol (2) es ranurado con el f£in de permitir el despla
zamiento longitudinal de las ruedas dentadas (8 y 9) de distin
tos difmetros, que se conectan entre sf. Sobre el mismo 4rbol,
g la derecha, con relacidn a las ruedas dentadas desplazables,
se montan las ruedas dentadas (10 y 11), mientras que por el
1ado izquierdo se montan las ruedas dentadas (12 y 13). Las
ruedae (10, 11, 12 y 13) son fijas sohre el 4rbol (2)e

E1 4drbol (3), también ranurado, presenta las ruedas denta
das desplazables (14 ¥ 15), conectadas entre sf, que pueden en
granar alternativamente con las ruedas (12 y 13) del 4rbol (2)»
Dicho Arbol (3) va ademds provisto de las ruedas dentadas des=—
plazables (16 ¥y 17), conectadas entre sf, que pueden engranar
con las ruedas (10 ¥ 11) del 4rbol (2). Finelmente, dicho 4r-
bol (3) lleva la rueda dentada desplazable (18) provista de sa
lientes y rebajos (19) sobre su cara lateral, en corresponden=
cia con los rebajos ¥ protuberancias superficiales (20) aplice
dos al extremo del 4rbol (5)s Ademds, la rueda dentada (18)
puede engranar con 1a rueda dentada (21), enchavetada en el ex
tremo del Arbol (4)e

Dicho &rbol lleva, ademés, las ruedas dentadas (22 a 33),
de didmetro sucesivamente decreciente de izquierda a derecha,
halldndose dichas ruedas enchavetadas y sujetas sobre el drbol
(4) ¥ convenientemente espaciadas, por la razén expuesta en la
introduccidn de esta Memorie.

Se provee una ranura longitudinal (34) sobre el drvol (5)
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por casi su total longitud. Sobre este drbol se coloca la rug

da dentada (35) que engrana con una de las ruedas dentadas (22
a 33), mediante la rueda dentada intermedia (3%6). La rueda
dentada (35), dobada dé chaveta (37) dentro de la ranura (%4)
va provista en ambos lados de placas (38) de forma irregular,
entre un &rbol corto (39), que lleva la citada rueda dentada
(36). |

Les placas (38) presentan una porcidén dentada (40) en for
ma de un arco de cfrculo, para su engrane con el 4drbol de con=
trol dentado (41), cuyo objeto se describird a continuacién.
Dichas placas, ademéds, van provistas de una porcién inferior
(42), dentada transversalmente a los £rboles, y Qque engrana con
1a porcidn dentada superior (43) de uns cremallera (44) que pug
de deslizarse a lo largo del drbol fijo (45).

Ademfs, una rueda dentade (46) se enchaveta al extremo de
recho del &rbol (5).

EL &rbol (6) asfmismo ranurado, lleva dos ruedas dentadas
desplazables (47 y 48), de las cuales la primera puede engra-
nar con la rueda dentada (46) del 4rbol (5), mientras qe la se
gunda puede engranar con la rueda dentada (49), montada en el
extremo interior del #rbol (7), al otro extremo del cual sé€ CQ
necta l1la varilla de avance (50).

E1 £rbol (4) presenta en su extremo derecho protuberan—
cias o salientes ¥ rebajos (51) en correspondencia con los sa-
1ientes y rebajos (52) de la rueda dentada (47).

Por otra parte, 1s rueda denteda (48) va provista de sa-
1ientes y rebajos (54) de la Jjunta tubular (82), a la que se
conecta el drbol principal (55), también llamado tornille de
avances.

Laes ruedas dentadas (8 y 9) pueden acoplarse alternativa-
mente con las ruedas (56 & 101), rigidamente conectadas entre
sf, de las cuales la &1tima engrena con la rueda dentada (57),
que se conectavconvenientemente con le toma de fuerza del ca-
bezal fijo. Ast pues, las ruedas (8 y 9), conectadas entre sf,
son desplazables sobre el &rvol (2), y pueden impulsar las rue
das (56 y 101). Ia rueda (9) se acopla con la rueda (56), gi-
rando esta dltima con la ruede (101), la cual, a sSu Vez, ime
pulse la rueda (57)

Ias ruedas dentadas (8 ¥ 9) pueden desplazarse juntamente
a lo largo del 4rbol (2) mediante una horquilla (58) controla-
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da por la palanca exterior (59). 2 34 98 8

Ie unidad de ruedas dentadas (14 y 15) puede deslizarse
sobre el £rbol (3) mediante norquilla (60), controlada por la
pequefia rueda dentada (61), montada en el extremo interior del
&rbol (62), al que se sujeta la palance (63). La unidad de
ruedas. dentadas (16 y 17) es asfmismo desplazable a lo largo
del 4rbol (3) mediante norquille (64), movida uniformemente
por la pequefia rueda dentads (61), cuyo é&rbol (62), para esta
doble funcidn, puede ser desplazado axialmente. :

A1 exterior de la caja, S8€ Pprovee una palanca (65) que
controla los movimientos de acoplamiento ¥y desacoplamiento en-
tre la rueda dentada (36) y las ruedas (22 a 33)., A este fin,
1a cremallera (44) se acopla subsiguientemente con lps Tuedas
dentadas (66 y 97}, aonténdose esta dltime sobre la parte in-
ferior del .&rbol (68), que atraviesa el £rbol (69) axialmente
horadado, en la conexidn superior con la palanca (65). Median
te un pasador (70), esta palanca puede conectar o desconectar
el movimiento del érbol (68). E1 é€rbol (69), en su parte in-
ferior. ve provisto de un pifidn cénico (71) acoplado con una
rueda de engranaje c&nico (72), que se monte en un extremo del
eje (41), conectado con 1a porcidn dentade (40) de las preci-
tadas placas (38).

E1 desplazaemiento de las ruedas dentadeas (18 y 4T) se
efectda simul tdneamente mediante una palanca exterior (73),
provista interiormente de un pifidn (74) en conexidn con las
porciones dentadas de dos varillas (75 ¥ 76) gque llevan las
horquillas (77 ¥ 78), conectadas con la rueda dentada (47), ©
respectivamente la (18).

Finalmente, la rueda jentada (48) se desliza 2 lo largo
gel eje (6) mediente 1a horquilla (79), montada en el brazo
(80), que pivotea por el centro en el pasador (81), aplicado
a la cara interior de la caja en una posieidn convenientes

E1 movimiento del braio (80) se efectfla mediante un sec-
tor cilfndrico (82) provisto de una ranura (83), en su care
1ateral, dentro del cual engrene una leva aplicada al extremo
inferior del brazo (80)e. E1 sector (82) va montado en el ex~-
tremo del 4rhol (84), controlado poOr une palanca exterior (8%),
a través del cual pasa dicho é4rbvol.

g1 4rbol (84) va provisto a intervalos de rebajos (86)
para la colocacidn del tope sobresaliente (87), provisto de
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pasador (88) sobre el véstago del cual se monta un resorte y
ge controls mediante un pufio exterior (89). La varilla de
avance (90) pasa por el tope (8T).

Pore la mejor comprensidy de la operacién de la caja, se
desoribirdn a continuacién dos casos tfpicos de colbcacién ge
neral de las ruedas de engranaje, de los cuales uno proporcio
na filetes Whitworth y de paso diemetrel, y el otro filetes de
médulo y métricos, todo esto sin gubstitucidn, adicidn o sepa=~
recidn de engranajes.

Para ilustrar el primer caso, Se€ supone que la pelanca
(73) se encuentra en su posicién de extremo izquierdo, cuando
1a rueda dentada (18) se acopla con el Arbol (5) mediante los
rebajos y selientes (19 y 20), sucediendo lo mismo con la rue-
de dentada (47), acoplada con el grbol (4) mediante los reba-
jos y salientes (51 5 52)s

Con el fin de poner la caja de engranajes en marcha, una
de las ruedas dentadas (8 & 9) se acopla con la (56 6 57), se-
gfn una tabla que se suministra con la mégquina. Ia potencia
se transmitird entonces desde el cabezal fijo al eje (2). Eg
te &rbol suministrard rotacidn al drbol (3) mediante las uni=-
dades (14 y 15 & 16 y 17), acopladas con las ruedas dentadas
(10 v 11), y (12 8 13). '

Mediante el acomplamiento descrito (19 y 20), el movimien
to del 4rbol (3) se transmite a1l 4rbol (5), el cual, en este
caso, es el 4rbol impulsor.

1e trensmisién de potencila del drbol (5) al 4rbol (4), que
es el impulsado, se consigue mediante la Tueda dentada interme
dia (36), acoplada con la rueda (35), que enfrana con cualquie
ra de las ruedas (22 2 33). Ila gseleccidn de 1la rueda dentade
del grupo (22 a 33) se efectfa de acuerdo con los requerimien-
tos en cada caso, gsegin la tabla que se€ suministra con la n&-
quina, y se efectfla de la siguiente manera: suponiendo las TUg
das dentadas en esta parte de la caja de engransajes acopladas
segiin se ilustra en las figs. 3, 6, T, 8 7 9, entonces la Tue=-
da (36) seré conectada con 1a rueda (26) del 4rbol (4), miens
tras que la porcién dentada (40) de las placas (38) se acopla
con el &rbol dentado longitudinalmente (41).

§i se desea el acoplamiento de la Tueda dentada interme-
dia (36) con cuaslquiera de las ruedas dentadas (22 a 33) del
&rbvol (4), serd preciso separar primeramente la rueda (36) de
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Pebido a este movimiento, se libra el 4rbol (68), ya que
el elemento de conexidn (70), impulsado por su resorte, entra
en un rebajo practicado en el véstago de la palanca (65), per-—
mitiendo la ejecuciﬁn de un movimiento en un pequefio arco de
circulo del drbol (69), limitado por topes que corresponden &
1os extremos de la porcién dentada (40) de las placas (38),
por las ruedas cénicas (71, 72) y el 4rbol dentado (41)s En

_esta fase, la rueda dentada (36) ya estd separada de la (26)a

Cusndo se desea acoplar la rueda denteda (36) con cual=—-
gquiera del grupo (22 a 33), se devuelve la palancae (65) en par
te a su posicién primitiva, donde encaja en un agsiento secun-
dario.

Cualquier movimiento circular de la palanca (65) produci-
r2 el movimiento mdtuo de los £rboles (68 y 69), transmitién-
dose la rotacidén del primero a les ruedas dentadas (67, 66) ¥y
1a cremellera (44), que desplazard la unidad de las placas (38)
y las ruedas (35 ¥ 36) en direccién exial ¥ longitudinal a lo
largo del 4rbol (5). Al mismo tiempo, debldo al 4rbol horadg
do (69), se mueven tembién las placas (38), permitiendo la dis
taicia entre la rueda (36) y cualquiera del grupo (22 a 33),
cuando se imagina una secuencia de puntos, para formar una lie=
nea helicoidal.

Tan pronto como la palanca (65) alcanza la posicién deseg
da, indicada sobre el cuadrante (91) de acuerdo con una refe—
rencia previamente establecida, se debe levantar la citads pa-
jance con objeto de desconectar el drvol (68), produciéndose
la paradsa consecuente del desplazamiento axial de la unidad
deslizable y el retorno a 8su posicidn inicial, en un pequeilo
arco de cfrculo, permitiendo ahore €l acoplamiento de la Tue=
da dentada (36) con la elegida entre el grupo (22 a 33)s

E1 drbol impulsado (4) ahora transmitirZ le potencia al
Zrbhol (6) por el acoplamiento (51 5y 52)e

En este momento, la mdquins gqueda dispuesta para su fune
cionamiento, para girar el 4drbol (7) o la unidn tubulaer (82),
elegido por la palenca (85), gque impulsa la rueda dentada (48).
La rotacién se transmitird shora a uno de los 4rboles (50 &
55) del apoyo corredizo de la méquina.

Supéngase shora que se desea cortar filetes de médulo ¥y
nétricos; en este caso, le palanca (73) se encuentra en su po=
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cicidn de extremo derecha, y por lo tanto la ruedat?
&rbol (5), asf como la rueda (47), estén desconectados.

E1 Arbol (3) transmite shora potencia al 4rbol (4) por
1as ruedas de engranaje (18 y 21), por lo que dicho &rbol (4)
ce convierte en 4rbol impulsor para el 4rbol (5), que es el
impulsado en este caso, mediante una de las del grupo (22 a
33), ajustada segin la tabla que se acompafia a la méquina ¥y
de ascuerdo con lo descrito para el caso anterior,

1a rotacidn del &rbol (5) se transmite al 4rbol (6) por
1as ruedas de engranaje (46 ¥y 47). La selecciln del movimien-
to pera el 4rbol (50 & 55) se efectda mediesnte le palance (85),
que controla la rueda dentada (48), colocdndola en la posicién
deseada.

El apoyo corredizo (92) se monta por un lado con torni-
1los ajustables (93) que pueden establecer contacto con el to=
pe (87), con el fin de situar la posiciédn de tope de dicho apo
yo corredizo. Cuando el apoyo corredizo es impulsado por el.
&rbol (55), la posicién del érbol (84) serd tal que el pasador
(88) del tope (87) se encontrard fuera de su asiento (86), per
mitiendo el desplazamiento libre del citado tope bajo la ac-
cidn del tornillo ajustable (93).

Asf pues, la caja de engranajes descrita es universal,
puesto que cualquier tipo de filete copnocido puedé ser corta=
do sin cambio alguno de la caja de engranajes, exclusivamente
por una sencilla operacidn de palancas.

Debido al hecho de gue no hace falta abrir la referida
caje de engranajes para el control o la substitucidn de cier-
tas partes, todos los elementos funcionan dentro de un baflo de
acelite.

Resulta evidente que el conjunto puede ser cambiado en re
1gcidn con detalles de construccidn menores, como el asumento
del ndmero de palancas de control en ciertos casos, la varia-
e¢ién de las dimensiones de distintas partes, sin que por ello
se aparte de la idea inventiva, que es la que se define en las
siguientes reivindicaciones.

N O T A

En resumen: la Patente de Invencidn cuyo registro se so-
1icita recaerd sobre las reivindicaciones siguientes:
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1) Caja de engranajes} aplicable a mdquinas herramientas
y médquinas en general, caracterizada porque comprende, en com=~
binacién, medios de soporte, un. par de 4rboles giratorios lle-
vados por dichos medios de soporte, una pluralidad de engranae
jes de distintos didmetros colocados uno al lado del otro so-
pre uno de dichos drboles.y fijos al mismo, para su rotacién
con dicho 4rbol, un engranaje adicional, medios que montan di-
cho engrenaje adicional sobre el otro de dichos 4rboles pare
su movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacién con di-
cho &rbol, medios de sccionamiento manual conectados con dicho
engrenaje adicional para situerlo selectivamente en cooperacién
jmpulsora con uno de la citada pluralidad de engranajes sobre
uno de los referidos 4rboles, medios de transmisién de poten-
cia llevados por dichos medios de soporte y provistos de una
primera posicidn que engrana con uno de los referidos 4rboles
para su rotacifn y una segunda posicién que engrana con el otro
de los referidos 4rboles para su rotacién, de suerte que cuan-
do dichos medios de transmisidn de potencia se encuentran en
su primera posicién, se transmitird fuerza de impulsidén por uno
de los referidos drboles a uno de la citads pluralidad de engrag
najes para el referido engranaje adicional y el otro de los re
feridos 4drboles y cuando dichos medios de transmisién se en—
cuentran en su segunda posicidn se transmitird potencia por el
otro de los referidos drboles y el engranaje adicional a uno de
dicha pluralidad de engranajes y el referido otro 4rbol, y me-
dios de toma de fuerze 1levados por dichos medios de soporte ¥
provistos de una primera oosicifn gque ergranan con uno de los
referidos é4rboles para recibir potencia del mismo y una segunda
posicidn que engrana con el otro de los referidos 4rholes para
recibir potencia del mismo, de suerte que cuando los referidos
medios de toma de fuerza se encuentran en su primera posicién
y dichos medios de transmisidn en su segunda posicién, la po-
tencia serd llevada de uno de los referidos 4rboles y cuando
dichos medios de toma de potencia se encuentran en su segunda
posicidn y los referidos medios de transmisidén en su primera
posicidn la potencia gerd llevada desde el otro de los referi-
dos drboles.

2) Caja de engranajes, aplicable a mdquinas herramientas
y méquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-
binacidn, medios de soporte, un par de drboles giratorios lle-
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vados por dichos mediog “de’ 'soportér, una pluralidad de en-
granajes de distintos didmetros colocados uno al lado del” otro
sobre uno de dichos 4rboles y fijos &l mismo para su rotacidén
con dicho 4rbol, un engranaje adicional, medios que montan di-
cho engranaje adicional sobre el otro de dichos d4rboles para
su movimiento axial a Jo largo del mismo y su rotacidén con di-
cho 4rbol, medios de accionamiento manual conectados con di-
cho engranaje adicional pars situarlo selectivamente en coope-
racidn impulsora con uno de la citada pluralidad de engranajee
sobre uno de los referidos 4rboles, medios de transmisidn de
potencia llevados por dichos medios de soporte y provistos de
una primera posicién que engrana con uno de los referidos 4rbo
les para su rotacién y una segunda posicidn que mngrana con el
otro de los referidos 4rboles para su rotacidn, de suerte que
cuando dichos medios de transmisidn de potencia se encuentran
en su primera posicidn, se transmitir4 fuerza de impulsién por
uno de los referidos drboles a uno de la citada pluralidad de
engranajes para el referido engranaje adicional y el otro de
los referidos 4drboles y cuendo dichos medios de transmisién se
encuentran en la segunda posicidn se transmitird potencia por
el otro de los referidos £rboles y el engranaje adicional a
uno de dicha pluralidad de engranajes y el referido otro fr-
bol, y medios de toma de fuerza llevados por dichos medios de
soporte y provistos de una primera posicidn que engranan con
uno de los referidos 4rboles para recibir potencia del mismo y
uns segunda posicifn que engrana con el otro de los referidos
drboles para recibir potencia del mismo, de suerte que cuando
los referidos medios de toma de fuerze se encuentran en su pri-
mera posicidn y dichos medios de transmisidn en su segunda po-
sicién, la potencia serd llevada de uno de los referidos 4rbo-
les y cuando dichos medios de toma de potencia se encuentran en

la segunda posicién y los referidos medios de transmisién en

su primers posieidn la potencia serd llevada desde el otro de
los referidos érboles,’y medios de ajuste acclonados manualmen

—te llevados por dichos medios de soporte y que engranan con ai

chos medios de transmisidn y medios de tome de fuerze para co-
locar los referidos medios de transmisidn en su primera o se-
gunda posicién, para situar autométicamente los citados medios
de toma de potencim en su segunda posicidn cuando los referidos
medios de transmisién se encuentran en su primera posicién, y
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para situar autométicamente los citados medios de toma dé fuer-

za en su primera posicién cuando dichos medios de transmisién

se encuentran en su segunda posicién.

3) Caja de engranajes, aplicable a m&quinas herramientas
y mdquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-—
binacidn, medios de soporte, un par de drboles giratorios lle-
vados por dichos medios de soporte, una pluralidad de engrana-
jes de distintos didmetros colocados el uno al lado del otro
sobre uno de dichos 4rboles y fijos al mismo para su rotacidn
con dicho £rbol, un engranaje adicional, medios que montan di-
cho engranaje adicional sobre el otro de dichos 4rboles para
su movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacién con di-
cho 4rbod, medios de accionsmiento manual conectados con dicho
engranaje adicional para situarlo selectivamente en cooperacidén
impulsora con uno de la citada pluralidad de engranajes sobre
uno de los referidos 4rboles, medios de transmisidn de poten-
¢is llevados por dichos medios 4é soporte y provistos de una
primera posicidn que engrana con uno de los referidos é4rboles
para su rotacidn y una segunda posiciénque engrana con el otro
de los referidos 4rboles para su rotacién, de suerte gue cuando
dichos medios de transmisidn de potencia se encuentran en su
primera posicidén, se transmitird fuerga de impulsidn por uno de
1os referidos €rboles =z uno de la citada pluralidad de engra-
najes para el referido engranaje adicional y el otro de los re-
feridos 4rboles y cuando dichos medios de transmisidn se encuen—
tran en la segunda posicién se transmitird potencia por el otro
de los reteridos £€rboles y el engranaje adicional a uno de Gle
cha pluralidad de engranajes y el referido otro 4rbol, y medios
de toma de fuerza llevados por dichos medios de soporte y pro-
vistos de una primera posicidn que engranan con uno de los refe=-
ridos 4rboles para recibir potencia del mismo y una segunda po-
sicién que engrana con el otro de los referidos drboles para re-
cibir potencia del mismo, de suerte gue cuando los referidos me-
dios de toma de fuerza se encuentran en su primera posicién y
dichos medios de transmisidn en su segunda posicidn, la poten-
cia serZ llevada de uno de los referidos drboles y cuando di-
chos medios de toma de potencla se encuentran en la segunda po-
sicidn y los referidos medios de transmisidén en su primera po-
siciédn la potencisa cerd llevada desde el otro de los referidos
grboles, y medios variadores de velocidad accionados manualmen=
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te conectados con los referidos medios de transmisidn de PO=
tencia para impulsar estos a una velocidad seleccionada de
una pluralidad de veloclidades dadas,

4) Caja de engranajes, aplicable a mdquinas herramientas
y méquinas en general, caracterizada’ porque comprende, en COMw
binacidn, medios de soporte, un par de 4rbvoles giratorios lle-
vados por dichos‘med10§\€de&wsopgrtea,, una pluralidad de enw
granajes de distintos didmetros colocados uno al lado del otro
sobre uno de dichos drboles y fijos al mismo para su rotacién
con dicho 4rbod, un éngranaje adicional, medios que montan di~
cho engranaje adicional sobre el otro de dichos 4rboles para
su movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacién con di-
cho 4rbol, medios de accionamiento manual conectadoe con dicho
engranaje adicional para situarlo selectivamente en cooperacidn
impulsora con uno de la citada pluralidad de engranajes sobre
uno de los referidos #€rboles, medios de transmisidn de potenw

cia llevados por dichos medios de soporte y provistos de una

primerea posicién que engrana con uno de los referidos 4rboles
para su rotacién y una segunda posicidn que engrana con el otro
de los referidos 4rboles para su rotacidn, de suerte que cuando
dichos medios de transmisidn de potencia se encuentran en su
primera posicién, se transmitird fuerza dé impulsidn por uno de
los referidos 4rboles a uno de la citada pluralided de engra-
néjes para el referido engranaje adicional y el otro de los re
feridos £rboles y cuando dichos medios de transmisidén se encuen
tran en la segunda posicidn se transmitir£ porencia por el otro
de los referidos 4rboles y el engranaje adicional a uno de die
cha pluralidad de engranajes y el referido otfovérbol, y me-—
dios de toma d8 fuerze llevados por dichos medios de soporte y
provistos de una primera posicién que engranan con uno de los
referidos 4rboles para recibir potencia del mismo y una segun~
da posicidn gue engrana con el otro de los referidos 4rboles
pars recibir potencia del mismo, de suerte que cuando los re-
feridos medios de toma de fuerza se encuentran en su primera
posicidn y dichos medios de transmisién en su segunta posicién,
le potencia serd lleveda de uno de los referidos é4rboles y
cuando dichos medios de toma de potencia se encuentran en la
gegunda posicién y los referidos medios de transmisidn en su
primera posicidn la potencia serd llevada desde el otro de los
refédridos &rboles, un par de 4rboles de potencia giratorios
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llevados por los dichos medios de soporte y medios de accio-
namiento manual para situar selectivamente cualquiera de los
referidos 4rboles de potencia en engrangje 1mpu1sor con los re
feridos medios de toma de fuersza,

5) Caja de engranajes, aplicable a médquinas herramlentas
Yy mdquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-
binacidn, medios de soporte, un par de 4rboles giratorios lle~
vados por dichos medios‘ﬁe-_ﬁnpqrtebé,, una pluralidad de en-
granajes de distintos didmetros colocados uno al lado del otro
sobre uno.de dichos 4rbolees y fijos al mismo para su rotacidnm
con dicho 4rbol, un engranaje adicional, me dios que montan 4 i-
cho engranaje adicional sobre el otro de dichos Zrboles para
su movimiento axial a lo largo del mismo ¥y su rotacién con di-
cho érbol, medios de accionamiento manual conectados con dicho
engranaje adicional para situarlo selectivamente en cooperacidn
impulsora con uno de la citada pluralidad de engranajes gobre
uno de los referidos drboles, medios de transmisidn de poten-
cia llevados por dichos medios de soporte y provistos de una
Primera posicidn que engrana con uno de los referidos drboles
para su rotacidn y une segunda posicidn que engrana con el otro
de los referidos 4rboles para su rotacidn, de suerte gue cuando
dichos medios de transmisidén de potencia se encuentran en su
primera posicidn, se transmitird fuerza de impulsidn por uno de
los referidos 4rboles a uno de 14 citada pluralidad de engra—-
najes para el referido engranaje adicional y el otro de los re
feridos 4rboles y cuando dichos medios de transmisidn se encuen
tran en la segunda posicidn se transmitird potencis por el otro
de los referidos 4rboles y el engranaje udicional a uno de di-
cha pluralidad de engranajes y el referido otre 4rbol, y medios
de toma de fuerza llevados por dichos medios de coporte y pro-
vistos de una primera posicidn que engransn con uno de los refe
ridos 4rboles para recibir potencia del mismo y una segunda po
sicidn que engrana con el otro de los referidos drboles para re
cibir potencia dél mismo, de suerte que cuando los referidos me
dios de toma de fuerza se encuentran en su primera posicidn y»
dichos medios de transmisidn en su segunda posicidn, la poten-
cla serd llevada de uno de los refdridos 4rboles y cuando di-
chos medios de potencia se encuentran en la segunda posicién y
los referidos medios de transmisidn en su primera posicidn 1la
potencia serd llevada desde el otro de los referidos 4rboles,



560.- medios variadores de velocidad accionados manualmente conécta-
dos con los referidos medios de transmisidn de potencia pars
igpulsar estos a una velocidad seleccionada de una pluralidad
de velocidades dadas, un par de 4rboles de potencia girato-
rios llevados por los dichos medios de soporte y medios accio

565,- nados a mano para situar selectivamente cualquiera de los refe
ridos 4rboles de potencia en engranaje impulsor con los referi
dos medios de toma de fuerza. ‘

6) Caja de engranajes, aplicable a médquinas herramientas
y mdquinas en general, caracterizada porque comprende, en CoOm=-
570.= binacidn, medios de soporte, un par de 4rboles giratorios lle-
vados por dichos medios de soporte, una pluralidad de engra-
najes dé distintos didmetros colocados uno al lado del otro
sobre uno de dichos d4rboles y fijos al mismo para su rotacidn
con dicho 4rbol, un engranaje adicional, medios gue montan di-
575.—~ cho engranaje adidonal sobre el otro de dichos 4rboles pars
su movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacidn con di-
cho 4rbol, medios de accionamiento manual conectados con dicho
engranaje adicional para situarlo selectivamente en cooperacidn
impulsora con uno de la citada pluralidad de engranajes sobre
580.-~ uno de los referidos &rboles, medios de transmisidén de poten—
ela llevados por dichos medios de soporte y provistos de une
primera posicidén que engrana con uno de los referidos 4rboles
para su rotacién y una segunda posicién gque engrana con el otro
de los referidos 4rboles para su rotacidn, de suerte gque cuando
585,~ dichos medios de transmisidn de potencia se encuentran en su
primera posicidn, se transmitird fuerza de impulsidn por uno de
108 referidos 4drboles a uno de la citada pluralidad de engra-—
najes para el referido engranaje adicional y el otro de los re-
feridos 4rboles y cuando dichos medios de transmisién se encuen
590,~ +tran en la segunda posicidén se transmitird potencia por el otro
de los referidos drboles y el engranaje adicional a uno de di-
cha pluralidad de engranajes y el referido otro érbol, y medios
de toma de fuerza llevados por dichos medios de soporte y pro-~
vistos de una primera posicidn que engranan con uno de los refe-
595,~ ridos £€rboles para recibir potencia del mismo y una segunda po-
sicidn que engrana con el otro de los referidos 4rboles pare re
cibir potencia del mismo, de suerte que cuando los referidos me
dios de toma de fuerza se encuentran en su primera posicifn y
dichos medios de transmisidn en su segunda posicién, la poten-
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cia serd llevada de uno de los referidos 4rboles Y cuando di-
chos medios de toma de potencia se encuentran en la segunda po
sicién y los referidos medios de transmisién en su primera po-
sicidn 1ls potencia serd llevada desde el otro de los referidos
drboles, medios de ajuste accionados manualmente llevados por
dichos medios de soporte y que engranan con dichos medios de
transmisidn y medios de toma de fuerza para colocar los referi-
dos medios de transmisién en su primera o segunda posicién, pa-
ra situar automdticamente los citados medios de toma de fuerza
en su segunda posicién cuando los reteridos medios de transpor-
te se encuentran en su primera posicién, y medios para situar ..
auromédticamente los dichos medios de toma de fuerza en su pri;‘
mera posicidn cuando dichos medios de transmisidén se encuentran
en la segunda posicidn, medios variadores de velocidad acciona
dos manualmente conectados con los referidos medios de transmi-
oidén de potencia para impulsar estos a una velocidad seleccio=-
nada de una pluralided de velocidades dadas, un par de 4rboles
de potencia giratorios llevados por los dichos medios de sopore
te y medios accionados a mano para situar selectivamente cual-
gquiera de los referidos drboles de pdtencia en engranaje impulser
con los referidos medios de tome de fuerza.

7) Caja de engranajes, aplicable a mdquinas herramientas
y méquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-
binacidn, medios de soporte, un primer par de drboles paralelos
giratorios llevados por dichos medios de soporte, una plurali-
dad de engranajes de distintos didmetros sujetos respectiva-
mente en uno de dichos drboles para su movimiento giratorio
con el mismo, un engranaje adicional, medios gque montan dicho
engranaje adicional sobre el otro lado de dichos 4rboles para
su movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacidn con di-
chos 4rboles, medios de accionamiento manual conectados con di
cho engranaje adicional para situarlo selectivamente en coope-
racidn con uno de la citada pluralidad de engranajes, un primer
par de revestimientos de embrague respectivamente sujetos en
uno de los extremos de dichos &rvoles, un par de engranajes ime
pulsores respectivamente fijo en dichos £rboles adyacentes al
otro de los extremos de los mismos, un segundo par de 4rboles
respectivamente coaxial con dicho primer par de drboles parale-
108 y respectivamente situados préximos a uno de los extremos
de los mismos, un segundo par de drboles giratorios llevados
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gién provistos respectivamente de segundos revestimientos de
embrague coincidentes con y ditigidos hacia los citados prime~
ros revestimientos de embrague, y medios que montan los refefi-
dos engranajes de transmisidn respectivamente sobre dicho se-
gundo par de 4rboles pare su movimiento giratorio con ellos y
para movimiento axial sobre ellos entre una posicidn donde los
segundos revestimientos de embrague respectivamente engranan

con los referidos primeros revestimientos de embrague y otra
posicién donde los citados engranajes de transmisién respecti-
vamente engranan con dichos engranajes impulsores,

8) Caja de engranajes, aplicable a médquinas herramientas
y mfquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-
binacidn, medios de soporte, un primer par de 4rboles paralelos
giratorios llevados por dichos medios de soporte, una plurali-
dad de engranajes de distintos didmetros sujetos respectivamen—
te en uno de dichos érboles para su movimiento giratorio con
el mismo, un engranaje adicional, medios que montan dicho ene
granaje adicional sobre el otro lado de dichos 4rboles para su
movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacidn con dichos™
drboles, medios de accionamiento manual conectados con dicho
engranaje adid onal para situarlo en cooperacidn impulsora con
uno de 1a citada pluralidad de engranajes, un primer par de
revestimientos de embrague respectivamente sujetos en uno de
los extremos de dichos 4rboles, un par de engranajes impulso~
res respectivamente fijo en dichos drboles adyacentes al otro
de los extremos de los mismos, un segundo par de &rboles res-
pectivamente coaxial con dicho primer par de 4rboles paralelos
y respectivamente situados préximos a uno de los extremos de
los mismos, un segundo par de Zrboles giratorios llevados por
dichos medios de soporte, un par de engranajes de transmisidn
provistos respectivamente de segundos revestimientos de embra=-
gue coincidentes con y dirigidos hacia los citados primeros
revestimientos de embrague, y medios gue montan los referidos
engranajes de transmisién respectivamente sobre dicho segundo
par de €rboles para su movimiento giratorio con ellos y para
movimiento axial sobre ellog entre una posicidn donde los se-
gundos revestimientos de embrague respectivamente engranan con
los referidos primeros revestimientos de embrague y otra posi-
cién donde los citados engranajes de transmisidn respectivamen-



680,

685~

6900-

695.~

T00 =

7054

710."

715.-

te engranan con dichos engranajes impulsores, y medios de ajus-
te accionados manualmente llevados por dichos medios Jde S0pPOr~—
te y conectados con dicho par de engranajes de transmisién pa
ra situarlos simulténeamente bien sea en dicha primera posi-
cidn o en dicha otra posicién,

9) Caja de engranajes, aplicable a mdquines herramientas
y mdquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-
binaeidn, medios de soporte, un primer drbol giratorio llevado
por dichos medios de soporte, una pluralidad de engranajes de
distintos didmetros sujetos en el citado primer drbol para su
rotacidén con el mismo, un segundo drbol paralelo al referido
primer 4rbol y asfmismo giratorio llevado por los referidos me-
dios de soporte, un engranaje adicional, medios que montan di-
cho engranaje adicional sobre el referido segundo 4rbol para
movimiento axial a lo largo del mismo y su rotacidn con &1, una
placa normal al eje de dicho segundo 4rbol y situado: al lado
delreferido engranaje adicional, estando provista dicha placa
de una primera porcidén periférica formada como sector de eNngro-
naje y una segunda porcidn periférica formada con dientes de
cremallera arqueados, medios que conectan dicha placa con el
referido engranaje adicional para movimiento axial mutuc y pa—
ra movimiento giratorio libre en torno del referido segundo 4r-
bol, un engranaje intermedio o loco giratorio llevado por dicha
placa, engranando con el referido engranaje adicional, y suscep
tible de engranar con uno de la citada pluralidad de engranaw
jes cuando dicha placa se hace girar en torno del referido se-
gundo 4rbol, medios giratorios llevadeos por los citados medios
de soporte y que cooperan con dicho sector de engranaje paras ha-
cer girar dicha placa en torno del citado segundo 4rbol, y me-
dios de cremallera deslizables llevados por dichos medios de
soporte y que engranan con los citados dientes de cremallers
para el desplazamiento axial de 1la citada placa y dichos engra-
najes adicional y loco con la misma a lo largo del citado €r-
bol, por lo que el citado engranaje loco engrana con uno selec-
cionsdo de la citada pluralidad de engranajes para colocar di-
cho engranaje adicional en cooperacidn impulsora con el citado
engranaje seleccionado,

1C) Cajs de engranajes, aplicable a mdquinas herramientas
y médquinas en general, caracterizada porgque comprende, en com-
binacién, medios de soporte, un primer 4rbol giratorio llevado
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'por dichos medios de soporte, una pluralidad de engranajes de

distintos didmetros sujetos en dicho primer 4rbol para su ro.a
6ién con el mismo, un segundo &rbol paralelo al referido primzr
Zrbol y asimismo giratorio llevado por los referidos medios de
soporte, un engranaje adicional, medios que montan dicho engra
naje adicional sobre el referido segundo 4rbol para movimiento
axial a lo largo del mismo y su rotacidén con €1, una placa nor-
mal al eje de dicho segundo 4rbol y situado al lado del referi-
do engranaje adicional, estando provista dicha place de una pri
mera porcidn periférica formada con:dientes de cremallera argue
ados, medios que conectan dicha placa con el referido engranaje
adicl onal para movimiento axial mutuo y para movimiento girato-
rio libre en torno del referido segundo 4rbol, un engranaje in-
termedio o loco giratorio llevado por dicha placa, engranando
con el referido engranaje adicional, y susceptible de engranar
con uno de la citada plurglidad de engranajes cuando dicha pla-
ca se hace girar en torno del referido segundo 4rbol, medios
giratorios ltevados por los citados medios de.soporte y que co-
operan con dicho sector de engranaje para hacer girar dicha pla
ce en torno del segundo 4rbol, medios de cremallera desliza-
bles llevados por dichos medios de soporte y que engranan con
1os citados dientes de cremallera para el desplazamiento axial
de la citada placa y dichos engranajes adicional y loco con la
misma a lo largo del citado 4rbol, por lo que el citado engra-
naje loco engrana con uno seleccionado de la citada plurelidad
de engranajes para colocar dicho engranaje adicional en coope-
racién impulsora con el citado engranaje seleccionado, y un 80~
1o medio de funcionamiento accionado manualmente llevado por
dichos medios de soporte y conectado con los referidos medios
giratorios y los cltados medios de cremallera para hacer fun-
cionar los dos precitados medios.

11) Cajs de engranajes, aplicable a nédquinas herramientas
y méquinas en general, caracterizada porque comprende, en com=-
binacién, medios de soporte, una cremallers llevada por dichos
medios de soporte para el deslizamiento longitudinal sobre los
mismos, estando provista la reterida cremallera de dos juegos
de dientes de cremallera situados substancialmente en édngulos
rectos entre sf, medios de engranaje giratorios llevados por
1os citados medios de 'soporte y que engranan con uno de los ci-
tados juegos de dientes de cremallera, una place provista de
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dientes de cremallera arqueados dque engranan con el Siia de
los citados juegos de dientes de cremallera Yy provisto de una
porcidn periférica en forma de sector de engranaje espaciado
angularmente de los referidos dientes de cremallera arqueados,
medios llevados por dichos medios de soporte Y que engranan
con la citada placa guidndola para movimiento a lo largo de
¥y en torno de un eje paralelo a la citada cremallera y dentro
de la cual los centroe de los dichos dientes de cremallera ar—
queados y el sector de engranaje se sitdan, un 4rbol alargado
paralelo con dicho eje, giratorio llevado por los citados me-
dios de soporte, formado en su superficie exterior con dientes
de engranaje que se extienden longitudinalmente para engranar
con el referido sector de engranaje, un primer engranaje céni-
co fijo en el citedo érbol, un segundo engranaje cénico que
engrana con dicho primer engranaje cénico y coaxial con un en-
granaje de los citados medios de engranaje, estando fofmado di-
cho segundo engranaje cénico con un taladro axial, una varillas
fija a dicho engranaje y que se extiende libremente a través del
reterido engranaje cénico, un manguito a través del cual se ex
tiende libremente la citada varilla coaxial con el mismo y su-
jeto al citado segundo engranaje cénico, medios de palanca ac-
cionados a mano fijos en dicho manguito para hacer girar este
¥ltimo con el fin de hacer girar dicha placa en torno del cita-
do eje, y medios accionados manualmente para colocar selecti-
vamente dichos medios de palanca en engranaje impulsor con di-
chs varilla, haciéndola girar para deslizar la dicha cremalle-
ra y placa en una direccidén paralela al reterido eje, por lo
gque un engranaje giratorio llevado por dicha placa puede ser
colocado en una posicidn seleccionada,

12) Caja de engranajes, aplkcable a mdquinas herramientas
y méquinas en general, caracterizada porque comprende, en com-
binacién, medios de soporte, un par de 4rboles de avance para-
lelos giratorios llevados por dichos medios de soporte, medios
de transmisidn de velocidad variable llevados por los referi-
dos medios de soporte, medios de ajuste avcionados manualmente
llevados por los citados medios de soporte para colocar los ci-
tados medios de transmisién en engranaje impulsor con el uno o
el otro de los mencionados drboles de avance, incluyendo dichos
medios de ajuste una varilla giratoria llevada por los referi-
dos medios de soporte para movimiento entre un per de posiciow-
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nes angulares cuando dichos medios gde transmisidn se encuen-
tran respectivamente en engranaje impulsor con los referidos
Arboles de avance, estando formada dicha varilla de una fila
de muescas distribufdes axialmente a 1o largo de la misma, me
dios de tope formados con un taladro a traves del cual dichs
varilla pasa libremente llevando un pasador retenido POY re-
sorte pare engranar dicha varilla en una de las ¢itadas mues~
cas cuando dicha varilla se encuentra en una de las referidas
posiciones angulares, y medios llevados por los referidos me-
dios de sopprte y que montan los citados medios de tope para
movimiento paralelo a la dicha varilla Pero limitande dichos
medios de tope contra movimiento en torno del ele dé la citada
varilla, por lo que cuando la referida varillas se encuentra

en una de sus posiciones angulares, las citadas muescas pueden
engranar con el dicho pasador y cuando la mencionada varilla
se encuentra en la otra de las posiciones angulares, las men-
cionadas muescas serdn desplazadas angularmente del citado pa-

- 22 -

gador,
13) Caja de engranajes, aplicable a mfquinas herramientas

y méquinas en general, caracterizada porque comprende, en come
binacidn, medios de soporte, un par de engranajes impulsores

de distintos didmetros coaxial entre sf y giratorios llevados
por los citados medios de soporte, un primer 4rbol paralelo al
eje de los mencionados engranajes impulsores y giratorio llevg
do por dichos medios de soporte, dos pares de engranajes de
distintos didmetros espaciados lateralmente de dichos engrana-
jes impulsores y fijos en el referido primer £rbol para su ro~
tacién mdtua, un cuarto par de engranajes de distintos didme-
tros colocado frente al mencionado par de engranajes impulso-
res para engranar respectivamente con ellos, medios que montan
dicho cuarto par de engranajes para movimiento axial a lo lar-
go de y para rotacidn con el citado primer 4rbol, un segundo
érbod paralelo al citado primer 4rbol y giratorio llevado por
dichos medios de soporte, dos pares adicionales de engranajes
de distintos didmetros colocados respectivamente frente ailgs
dos pares dé engranajes fijos en el citado primer 4£rbol para
su engranaje selectivo con el mismo, y medios que montan dichos
dos pares adicionales de engranajes sobre el referido segundo
drbol para movimiento axial a lo largo del mismo y rotacidn md-
tua, por lo que el mencionado segundo 4rbol puede girar a cual-
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guiera de las diferentes velocidades. 2 34 98§
gue

14) Se reivindica por dltimo, como objeto sobre
ha de recmer la Patente de Invencién que se solicita: "CAJA DE
ENGRANAJES, APLICABLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS ¥ MAQUINAS EN GE-

NERAL".
Todo conforme queda descrito en la presente Memoria, que

consta de veintitrés pdginas escritas a mdguina y los ‘dibujos

que se acompailan.
Madrid, a 22 de Abril de 1957
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