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M e m o r i a  D e s o r  i  p t  i  v  a

Correspondiente a una PATENTE DE INVENCION que por un 

periodo de ve in te  años, para toda España, lu las  adyacentes y  Po­

sesiones, se s o l ic i t a  a fa vo r de Xa razón so c ia l 

M O V I  L E O  T E A  S.A. 

dom iciliada en Bilbao (V izcaya ) por

" UN MECANISMO MOTRIZ Y DIRECTRIZ DE UNA SOLA RUEDA 

PARA TODA CLASE DE VEHICOLOS *

La presente Patente de Invención, 

proteoción en España, de un mecanismo motri 

una so la  rueda, adaptable a vehícu los de c 

Para una mayor c la r id a d  en la  deso 

con re feren c ia  a l  plano que unido a la  pre¡ 

paña» .

iene por ob jeto l a  

z y d ir e c t r iz  de 

cualquier clase* 

¡ripciÓn, haremos ésta  

«en te  memoria se acoja

* * */* *



E l motor -IT— ataca por medio de üñ piñ3n',̂ 0- 3¡f engranaje -J -  

que a su vez mueve la  rueda m otriz -L-M- por medio de l moyd -I-J  

todo este conjunto g ir a  sobre rodamientos a bolas o r o d il lo s  pro- 

10 tefeidos con e l  tapacubos -K— y soportados por e l  e je  f i j o  -H— e l  

cual está  ajustado a l  soporte -P— que g ira  sobre e l  soporte -B— 

por medio de dos rodamientos dé r o d il lo s  a justab les calados en e l  

e je  -A-,quien a su vez puede se r  accionado directamente o por me—. 

dio de una reducción para conseguir e l  g ir o  de todo e l  conjunto 

15 m óvil en 3602 oonvirtiendo la  rueda m otriz en d ir e c t r iz *

E l soporte es f i j o  y s o lid a r io  a l  chasis d e l veh ícu lo* 

l a  p ieza  -0— s irv e  de tapa a l  mecanismo, m otriz por lo  que dicho 

mecanismo puede traba ja r en constante baño de a ce ite *  >  ’» 

la s  arandelas -D— y  son d e l t ip o  laberin to  y preservan de 

20 polvo y suciedades a lo s  rodamientos cónicos*

-C— es la  tapa soporte gu ía d irección*

Entre la s  grandes ventajas de este sistema de mecanismo, l a  prin  

c ip a l o más destacable, es la  f a l t a  de averías  por l a  supresión 

de chavetas en todo e l  mecanismo*— Otra de las  más importantes ven 

25 ta ja s , es la  fa c il id a d  de maniobran de l veh ícu lo a l con vertir  la  

rueda m otriz en d ir e c t r iz *

Lo expuesto, puede ser ob jeto de m odificaciones de d e ta lle  . 

siempre que la s  mismas no a lteran  n i cambien de un modo esencial 

l a  naturaleza de la  invención*

30 E 0 *  í

D escrita  que queda l a  PA23BOTE DE IEVEEOI0H se considera 

que su ob jeto debe de receaer sobre las  sigu ientes

R i i n o  j o  A c i o u B e

Primera? DE MBOAuisMO MDÍDEIZ Y DIRB3TEIE DE DEA SOLA HOEDAPftilA
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33 SODA CLASE LE VEHICULOS caracterizado porgue e l  motor, ataca 

por medio de un pisón, a un engranaje que a bu vez mueve una 

rueda m otriz por medio de un moyá, girando todo este conjunto 

solare, rodamientos a 'bolas o r o d il lo s  proteg idos por medio de 

un tapacubos y  soportados por medio de un e je  f i j o *

40 Segundas UN MECAHISMD MOTRIZ Y DIRECTRIZ DE UNA SOLA RUEDA PARA 

TODA CLASE DE VEHICULOS caracterizado por la  re iv in d icac ión  p r i­

mera y porque é l  e je  f i j o  a que se hace re fe ren c ia  en re iv in d i­

cación an te r io rr está  ajustado a un soporté que g ir a  sobre otro 

soporte f i j o  y so lid a r io  a l  chasis d e l veh ícu lo, per medio de 

45 dos rodamientos de r o d il lo s  a justab les, calados en un e je ,  quien 

a su vez  permite ser accionado directamente o por medio de una 

reducción para conseguir e l  g ir o  de todo e l conjunto m óvil en 

360A, convlrtíendo de este  modo la  rueda m otriz en d ir e c tr iz *  

Tercera: UH MECANISMO MOTRIZ Y DIRECTRIZ DE UHA SOLA RUEDA PARA 

50 TODA CLASE DE VEHICULOS caracterizado por la s  re iv ind icac iones 

an teriores y por que e l  mecanismo m otriz l l e v a  adaptada una p ie ­

za qué s irv e  de tapa, y permite que dicho mecanismo pueda traban 

ja r  en constante baño de a ce ite , llevando igualmente acopladas 

unas arandelas del t ip o  la b er in to  que preservan de todo, contacto 

55 con lo s  agentes ex te r io res  a lo s  rodamientos cónicos»

Cuarta: UN MECANISMO MOTRIZ Y DIRECTRIZ DE UNA SOLA RUEDA PARA 

TODA OLASE DB VEHICULOS.
'■5!

Tal y como queda descrito  en la  presente memoria que f 
consta de tres  hojas m ecanografiadas,escritas por una so la  cara ;
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