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"Perfeccionculentos en mecaniswos pare icar y arriar!

CAlEESs TELIN-wACLACHLAN DAVITS,LIMIIRD, entidsd ingless,
domiciliade en 96-102 Wool Bxchenge, Colenan Itreet,
LOHULRES, Inglaterra.

Este invento se reiiere & cabrestanites dobles
acoplados, 0 sea ¢ uu cebrestante gue lLiene, por lo wmenos,
dog tamborer de srrollaumieuto del coble, acclonzdog por un
motor y preperados pere sublr o bajar dos o uds cargas
independientes, por ejemplo, botes salvavidec,

En un tipo conocico ue czbrestante doble
acoplico y accion do spor motor, la disposicidn es tal

gue resulta imposible dvar siluultinesnente las dos cargas,

.

aungue pueden bajurse ombas simultdnesnente y cuends,

A

durante el descenco de una e lss cargas puete izarse o
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elevarse la otra. Se conglgue egto por medlo de un
cabrestante gue contiene dos tambores ue arrollamiento
de la cuerda, y un motor revervible dotado de un mecanis—
mo Ge impulsidn; cade uno de los tambores estéd asocisdo
a ﬁravés we cuw propio mecanismo de trensnisidn, con un
elenento de un embrague uunualiente wccioncble, cuyo
otro elemento estd operativuaeinie conectado @ un solo
elemento giretorio, prepur: do parc ls rotacidn en la
direecidy: de izada, wero al que se iwmplde girar en la
direecidn uc cesecenso; aicho elemento ssotéd conectudo

a trevés ae su propio disvositivo ue rueda o pindn
libre que se cowbina, en 1l direceidun de elevzcidn,

con un: rueds dentada permanentenente ssoclada para

el trabajo con el disvositivo de impulsidn ,debiendo
entenderse que 10s Go0s Glupositivos de rueda o piiddn
libre funcionsn en direcciones convrarias.

Un objeto de este inveuto es proporcionsr un
cabrestante de doble szcoplaniento acecionzdo wor un motor,
del tipo indiccdo, en el gue, cuzndo el umotor se hace
girar en un centido, uno de los tambores uel cabrestante
se a&cclona positivanenie de amodo sutomético,quedando el
otro libre parz girar, y en el gue cucndo el motor se-
oblige & girar en le otre direccibn, el otro tambor se
impulsa de nodo positivo y eutomféticenente, mientras que
el primer tembor puesde girar livremente.

De acuerdo con este invento, un csbrestente de
doble scoplawmiento, comprende un motor reversible y dos
tambores, o series de éstos, pers las cuerdas; cada
tanbor o serie de tambores se zcopla & través de disposi-

tivos de transiisidn zdecusrdoz, & un elemento de un
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dispogltivo de rueda o piibén libre, por ejemplo un
mecanisno de trinquete de ufia ordincria, cuyo otro elemen-—
to estd ccopludo & un Srgeno impulsado Ge un embrazue
centrifugo, cuyo elemento impulsor estd acopl.io el
drbol de impulsidn del motor reversible siendo tal la
diszposicidn, en copecial la del dispositivo de rueda o
pilfidn 1ivre que, cuzndo el motor reversible se hace
girar en uns direccidn , golumente uno de los tauwbores
o seriec de iembores, para le cuerda, estd positivsuwente
accionado, pudiendo el otro girar libremente,

Con nrefercncia, para cads tawbor o serie
de tawborew se dispone un freno accionsdo @ mano,
entre el dispositivo respective de rueda o pi:idn libre
y dicho tanbor.

Con preferencia, el frbol impulsor del motor,
ge »rolonga al exterior por ambos extremos de la carcasa
del motor, y cade extremo del drbol de transmisidn se
acopla luezo &l elemento impulsor del embrasue cenitrifugo.
Como une de luog verizates, el motor elécirico puede
tener un frbol de transmisibn prolongedo desde un
extremo de lz carcasa solaiente, y en ests disposicidn,
el &rbol de trensmisidn se acopla, & través de un disposi-
tivo de engrancjes cdnicos, con los elementos impulsores
de dos ewbrsgues centrifugos inaependientes.A

Bste invento se describe 2 continuacidn ,por via
de ejeuwplo, haciendo referenciz & losz dibujos adjuntos,
en los que:s

La fig. 1 es un &lzado anterior de un

cabrestante de doble aconlanmiento.

La fig. 2 es una vista en planta del cabrestante,y
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La figs 3 es un corie verticsl de la parte del
caebrestante representada en el interior del cuedr:odo
de lineas de trawo y punto de la fig. 1, a mayor escalsa.

Con referencia = los dibujog zdjuntos, un
csbrestente de doble acoplamiento, comprende un crmazdn
1 sobre el cuzl estd montudo wn nmotor eldctrico 2
provisto defirboles de transmisidn 3a y 3b que se prolon-
gan al exterior desde =mbos extremos de una carcasa 4
del motor. El ¢rbol 3a de la derecha, representado en
le fig. 1, estd conectzdo a un necanismo de trensmi-
sibén 100 que se describe mis adelanlte con referencia a
la fig. 3, y el érbol 3b de lz izguierds estd conectado
e un mecinismo de transmigidn 101, andlogo al mecanismo
1G0.

Con referencia & la fig. 3, el &rbol de
trensnisidn 3a estd moatado & rotacidsn en un alojamiento
5 del embrague y se halle acopleéo a2 un embrogue centri-
fugo 6, que couprende elementos lipulsores 7 desplazados
& 1lz posicidn coutraida, por medio de muelles ae tensidn
8. Los elementos impulsores 7 estéin montzdos en el

xtremo ael frbol de transnmisidn 32 , pars poderse
mover en dirececidn radisl, por cuyo medio, al girar el
Arbol 3a mencioncdo, los elementos impulsores 7 se despla-
zan hacia el exterior por la sceidn de la fuerza
centrifuga, y foruen contacto fricciomsl con un taumbor
del embramgue 9, sostenido por un alojauiento o cériter
10 de un dispositivo 1l ue rueds libre; el carter 10
estd sostenido a rotscidn por un muiidn 12. EL dispositivo
11 de rueca libre coumprende tringuetes 13 pivotadamente

scopludos gl cdrier 10 ¥ prepsrzdos, cuando el carter
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es obligado & girar por el drbol 3z y por la sccidn
del ewbrzgue centrifugo 6, & ajustarse con un engrsusje
14 sujeto en el mufidn 12. BEn éste estd sujeto wn »iiidn
15 gue engrane con une rueda dentsda 16 sostbenida por un
drbol 17 montads & rotscidn e una caja de engrancjes 18.
En el £rbol 17 estéd sujeto un piiidn 19 gue engrans con
une rueda dentade 20 sostenida por un Arbol 21 tambien
montado a rotseidn en la caja 18; el drbol 21 lleva un
piiidn 22 que, © su veu, engrana con une rueds dentada 23
gue Torua cuerpo con un tambor 24 para lo cuerds.

En el drbol 17 estd montido un freno centrifugo
25 que comprende zapstas 26 preversdas persa sjustsrse fiic-
cionslmente con un tambor ae freno 27 combinado coil la caja

163 1las zepstes estdn desplazades o ls posicidn contrazida

w

por wmuelles de vensidi 3Z. Se Gispome un freno menual 28
del tipo de cinta, preparsdo psra apoyarse coa un elenento
cilindrico de freno 29, momtmdo para girar en uns direc-
cidn, alrededor del drbol 17. Bste elemento cilindrico
de freno z9 lleva tringuetes 30 pivovados, dispuestos pare
ajustarse con wn ensranszje 31 sujeto en el “rbol 17, cusnao
éste sire cnm une direccidn prédetermin&da ¥ un&sce girar
por tento @l elemento de freno 29.

Con la disposicidn representada en la fig. 3,
una tronsmisidn positive pars el motor eléctrico 2
pase por debsjo uel &rbol 3a a través de los eleuentos
impulsores 7 en é1 wontcdos, gue, wor la accidn de la
fuerza censrifuga,se abren radislmente hacia el exterior
¥y forman ajuste friccional con el tambor 9, haciendo con
dlo girasr este tembor, y el slojemicnto o cérter 10.

Lz disposicidn del meccenicmo 11 de rusda libre es tal
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. gue cuendo el uotor gira en el seutido del reloj, 1os
. tringuetes 13 se sjustan en el engrenaje 14 hzciendo

girar con ello el {rbol 12. Ie iupulsidn del drbol
12 paga & trevés ael oindn 15, rueds dentada 16, piiidn
5e 19, rueda centada 20, piiudu 22 y rueda dentada 23 y de
este modo hace girar el tambor 24 para la cuerds en
direccidn combraria & la del reloj pers enrollar la
cuerde en el tauwbor 4. ILa impulsidn de los drboles 3
y 12 en ¢l “rbol 17, no se {ranswite &l elemento cilin-
10. drico 29, & causs de la disposicidn del trinquete 30
¥y wel eungranaje 31, ni itompoco dicha impulsidu pasa a
través 4el fremo cenbrifugo 25 debido a gue la fuersza
de 1os —uelles de tensidn 3z, es tal gue las zapatas 26 se
mentienen en posicidn comirsids y 1: iuersa centrifugs
b5 proaucida por ia rotacidn del drbol 17, por el motor Z,
eg ineuficiente paru vencer 1o iverzi Ge dichos wuelless
Cuaando el motor se hellz estaclonzsrio, o gira en
direccidn contraris & lu del reloj, puede desarrollsrse
cuerde wel tambor 24, solamente soltbtando el ireno manual
20 28 y splicendo tensidn a lu cuerds mencionadt. En este
caso particular, pzsa uns iumpulsidn desde el taubor 24,
retrocediendo, a través de los digtintos piiiones y ruedas
deutadas, al frbol 12 que de esbe wodo se hace girar
en direccidn opucsta . la del reloj. Los tringuetes 13
25. ¥y el engrinzje 14 hardn que ¢l cfrter 10 y el tambor 9
giren en direccidn conireric @ lo el reloj, pero =i
el wobor « ge halla estucionario, entonces low eleicntos
impulsores 7 estén eu posicldiu consraris, iuerc de confbucto
con el tombor 9, ce mOGO gue nO Se proenonitird impulsidn

30. al ‘rbol 3a y &l motor 2., Cowo vuricnie, si el motor
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&ira en sentido comirario &l del reloj, Ge wodo gue exista
acoplanienio entre los elementos iumpulsores 7 y el tuabor
9, hebrfeclizsuiento en el Gigpogitivo 1l Ge rueda libre,
a condicidn de que le velocided de rotzcida del £rbol
12 no sea superior a la velocidad del 4rbol 3a. El
grado en que se desarrolla la cuerda del tambor 24, se
controla por medioc del freno 28; o si éste se halla
completamente suelto, por medio del freno centrifugo 25
cuye disposicidn es t3l que cuando el ritmo en que la
cuerda se deseurolla del tambor 24 alcenza un linite
predeterminado, les zapstas 206 forman contaucio friccional
con el tsmbor de freno 27.

Cuando el motor 2 girs en el sentido del
reloj, pars enrollar cuerda en el teubor Z4, el drbol
17 gire en sentido opues.o wl del reloj, ¥y girs en
la direccidn del relo) cuando se desarrolls cuerda del
taabor 24. El tringuete 30 esté dispuesto para despla-
sarse clrededor del engransje 30 cuando el {rbol 17
gira en sentido opuesio ¢l el relo] y pera ¢ jusiturse en
dicho engrincje cuzndo el £rbol 17 gire en el seutido
del reloj. Se observerd pues que el Ireno menual 28
funcions sgolo pars impedir la roitecidn acl {rbol 17 en
el ceuwtido del reloj y, cor itenmto, cjussendo la presidn
con que ¢l ireno ge poye conira el elemento cilindrico
29, puecte conivrolarse lo velocidad de rotccidn wel frbol
17 y cel tembor 24 en el sewnlidio del welod.

De l¢ descripeidn viierior se Gesprende que el
mecsnisio ne “ronemisida 100 trensmite une impulsidn al
tambor 24 pore 1l cuerds soluwmente cusndo el notor 2

gira en el senbido del rveloj. EL wecenismo de trancuisidn



101 es andlogo al meeanismo 100, excepto que se halla
aispuesto pars funclonsr en la direccidn contraria, o sea
transnite impulsidn & sus tambores 34 para le cucrda
solamente cuando el motor 2 girs en sentido contrario‘
De el del reloj. 4asi, pues, nientras se enrollls cuerds en
los tambores 24, puede solbarse cuerda de los tembores
34, o &l contrario.
' Suponiendo gque ¢l cabrestante de doble cco-
planiento anteriorumente agescrito estuviere conectado
10. & Gog botes salvavides de uue embarcecidu, suspendidos de
pescentes,le sucesibs de opersciones del cebrestante
eg la sizuientes
Pars arprisr los botes Ge sclvenento, solo es
necesario solter los frenos nenueles 28 y aguelles
15. descenderdn por su propio peso; los dos tambores 24
¥ 34 parz lz cuerda o ceble podrén girar libremente
por no heber acoplamniento positivo entre ellos y el mobor
eléctrico 2 a causa de los embragues centrifugos 6.
81 se desesye interrumpir el descenso de alguno de
20. los botes, se cplice o iondo el freno nenuel respecti-
vo. L& velocided méxime a que los botes pueden descender,
se camtbola por los frenos centrifugos 25. Si se desea,
gsubir uno de log botes,solo es necesario conectar el
motor eléectrico revercible 2, de tal modo que gire en
25, lz direccidn deseada, o ses en'el sentido del reloj,
pars el taubor 24 o en el sentiuo opuesio al del relko]
pars el tembor 34, y la impulsidn del motor passrd a
trevés de los drboles 3a y 3b y de los Gos embragues
centrifuzos & ellos acoplcdos, pero solecuente & iravés

30. de un dispositivo de rueda libre, y por tento & través
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de un mecanlismo unico de trensmision, 100 101. Asi,
puds, mientres uno de log botes se eleva, es posible
erriar el otro. A cuuss de 1o dicposicidn de los eubragues
centrifusgos y de los mecunismos de rueds libre, es ilmposi-
ble ccoplar los dos juezmos Ge taumbores 24 y 34 al motor
eléctrico 2 en cusleuier momento, y por tuanto, no
existe peligro de sobrecarger dicho motor.

Se obgserverd pues que, ue acuerdo con este
iavento, ge oroporcions un cabreztante accionsdo por
motor y de Goble scoplamiento, en el que, cusndo
el motor se obliga a girar en un sentido, solo se iwpulsa
positivamenite un tumbor o serie de tembores, quedzndo
libre pare girer el oiro tambor o juepzo de tewmbores, ¥
en el que, cusndo el motor se huce girar en la aireccidn
onuestea, se inmpulss positivamente, de modo zutondtico,
el olro tembor o juego de teubores, mientras que el
primer btoabor o Jueso de tanbores puede girar libremen--
te.

" 0 T A

Descrite suficientemsnte la naturalezs ael
invento,vsi como la manera de rezliszerlo en le practica,
debe hacerss constar que lag dicposiciones anteriormuente
indicedas son susceptibles Ge modiiiceciones de detalle,

en cuanto no alteren su principio fundemental, y siendo
lo gque constituye la esencia del referido invento y
por lo que se solicita Petente de Invencidn,por 20 aiios
en BEspeafia: "Perfeccionamientos en mecznismos para izar
y arriar"; caracterizindose por lo siguientes

1¢,~ Perfeccionzmientos en mecerismosg para

izsr y arriar, caracterizcdos por comprender un motor
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reverzible, dos tambores (o juegos de tambores) para
las cuerdag o cebles; cada tembor (o juegos de tambores),
estd zcopludo & través ce engransjes de transnisibn adecua-
dog, con un elemento de un alspositivo de rueda libre,
por ejeuplo un mecsnismo de¢ rueda y tringuete, cuyo otro
elenento estd ccopludo ¢ un O6rgano comducido de un embrague
centrifugo, cuyo otro elemento estd wcoplado a un Arbol
de transmicidn del motor; la disposicidn , en especial
la del dispositivo de rueds livbre, es tel que cusndo los
uedios impulsores me hacen girar en unz direccidn sola=-
nente se impulse Ge 1m0do positivo un tembor ( o Jjuego
de trmbores) para la cuerdsa o cable, y los otros pueden
girar libreneute.

22,- Perfeccionauientos, =zegw: lo especificado
en la reivindicecidn 18, caracterizéndose porgue el
£rbol de transmisidn del wotor se prolonga al exterior
degde los dos extremos de la carcasa del mismo; cada
uno de los exireuwos del £rbol de trensuisidn se zcopla
el elemento impulsor de un eubregue centrifugo.

39,.,~- Perieccionamienios, segun 1lo especiiicado
en le reivindicacibn 12, caracterizfndose uporque el
4rbol de transmisidn del moitor eléctrico reversible ée
prolonga desde un extremo de éste, y, 2 través de una
combinucidn de engrensjes de trensuisidn, se acopla con
los elementos iwmpulsores de dos embrasues centrifugos
independientes.

42,- Perfeccionazientos, segun lo especificado
en las reivindicaciones 228 o 3%, caracterizfndose por
disponerse un ireno nenuslmente accionszdo pars cada

tembor (o jueso de tambores) pars la cuerda o czble, enitre
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el digpositivo respectivo de rueda libre y el citado
tambor (o juezo de tamwbores)e.

52, ~ Perfeccionamientos en mecanismos para
izar y arriar; tal y como queda substancialmente descrito
en la presente memoria, e ilustrado en los adjuntos
dibujos.

Este memoria consta de orce hojas, escritas a

néguina por una sola
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