PATENTE T E ITTRODUCCIORN

por diez afios, .

para todo el territorio espaiiol, sus colonias y pro-

tectorado, por M“UN LECANISLHO VARIADCOR T VELOCIDADY,

cuyo privilegio gse solicita a favor de la entidad es-—-
pailola TALLERES MECANICOS BEJAR, S.A. domiciliada en

Hospitalet de Ilobregat (Barcelona), calle Digoine,

ne 17.

MEKORTIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Introduccibn se refiere a
un mecanismo variador de velocidad que permite la trans-
misién de relsciones de transformzcidén variables entre
las velocidades angulares de un elemento giratorio mo=-
tor a otro elemento conducido, validndose para ello
de unos dispositivos gencillos a la par que eficaces
cuyo coste reducido lo hacen ser un precioso auxiliar
industrial, sobre todo teniendo en cuenta sus numerosas

aplicaciones a toda clase de industrias en donde se re-
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guiera poder variar gradualwente y a voluntad las veloci-

dades engulares de elementos mecdnicos.

Hste mecanismo variador de velocidad comprendée eseéen-
cialmente una priumera vieza portadora apta para calarse
gobre el eje del motor, llevando la indicada pieza un

primer plato cénico solidario de la misma que estd dis-

'puesto coaxialmente con respecto al eje znterior, cuyo

tlato presenta, en su suverficie cébnica, una multipli-
cidad de huecos entrantes de conicidad inversa y simé-
trica con regpecto a la conicidad general del plato en
cuestibn, existiendo, frente al priwer plato, una segun-
da pieza portadora de un segundo nlato similar aungque in-
vertido con respecto al primero y axialmente desligante
pero solidario, en cuanto a woviwndentos de giro, de la
primera pieza portadora, ue modo gue sobre dicha sezun-—
da pileza actilan medios eldsticos, tales como un muellie
helicoidal, con tendencia a acercar el segundo plato cé-
nico al primero, con la particularidad de gue los huecos
entrantes de conicidad inversa de cada uno de los res-
pectivos platos estdn dispuestos para dar entrada, en
su interior, = las porciones cénicas del otro plato
enfrentado que estdn comprendidas entre 1os huecos en-
trantes de este otro plato, cuando ambos platos se acer-
can al méximo. Entre ambos platos cbdnicos y apoydndose
lateralmente contra sus superficies respectivas cdnicas
enfrentadas, va colocada una correa de transwisidn que
atace @ su vez & la correspondiente polea conducida,

con la particularidad de gue el conjunto constituldo por

<

el eje del motor ¥y los platos cénicos enfrentados, estdn
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dispuestos sobre una plataforma desplazable dispueég:?
para variar la cistancia enitre centros existentes entre
el eje motor y el eje de la polea conducida. La platafor-
wa desplazable portadora del conjuntc constitufdo por

el eje motor ¥ los dos platos cbnicos estd montado, pre-
ferentemente, sobre unas gufas paralelas entre sl pero
cuya direccién forma dngulo con el plano que contiene

la correa de transmisidn. Los huecos-entrantes de coni-
cidad inversa a la general de cada plato, estdn repar-

tidos periféricamente en una zona comprendida entre el

- didnetro minimo del plato y un didwetro uayvor del mismo.

Estos huecos entrantes existentes en cada uno de 1los
platoé cbénicos son sensiblemente trapezoidales extendién-
dose los mismos en sentido radial estando los nmismos uni-
Tormemente distribuidos alrededor de cada plato.

Para. facilitar la conprensién del presente mecanismo
se acompaiia a esta memoria unos planos esquemndticos gue
muegtran un modo preferente de realizacibn de un meca-
nismo de este tipo.

La figura 1 corresponde a una planta general del
mecanismo,

La figura 2 es un alzado lateral con gu mitad supe-
rior cortada en la que puede apreciarse la relacidbn
existente entre los dos platos cdnicos cnfrentados y
sus piezas portadoras.

Pinalmente la figure 3 muestra una viata de frente
de uno.ue los platos cénicos.

De acuerdo con lo que indican los planos anexos,

este mecanismo comprende una primera pieza portadora
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10 apta para calarse sobre el eje 11 del motor 12, lle-
vando la indicada pieza 10 un primer plato cénico 10 so-
lidario de la misma que estd ¢ispuesto coaxialmente lon
respecto al eje 11 anterior, cuyo plato 10 presents,
en su superficie cénica, una multiplicidad1de huecos-—
entrantes 10' de conicidad inversa y sinétrica con res—
recto a la co;icidad general del plato en cuestién, exis-
tiendo, frente al primer plato 10 una segunda pieza 13
portadora de un segundo plato 13 y axialmente deglizan-
te pero solidario, en cuanto a mlvimientos de giro, de
laz primera pieza portadora 10, de modo que sobre dicha
sesunda pieza 13 actian medios eldsticos 14 con tenden-
cia a acercar el sezundo plato cbnico 13 =&l primero
10 , con la particularidad de que los hu;cos entrantes
de1conicidad inversa 10' - 13' de cada uno de 1los res-
pectivos platos 10-13 eslén di;pueStos para dar entrada,
en su interior, a las porciones cdnicas del otro plato
enfrentado que estén comprendidas entre los huecos en-—
trantes de este otro plato, cuando ambos platos 13 -
10 se acercan al mismo, 1
1Entre ambos platos cébnicos 10 - 13 y apoydndose
lateralmente contra sus respectisas slperficies cb-
nicas enfrentadas, va montada en 21 un&a correa de
transmisién trapezoidal 21 cuyo otrl extremo 21 es-
t4 montado sobre una polea conducida 22 calada gobre
el eje conducido 23, con la particularidad de que el
conjunto constituido por el motor 12, su eje 11 y los
platos cbnicos 101— 131 enfrentados, estdn dispuestos

sobre una plataforma desplazable 24 dispuesta para
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variar la distancia entre centros existente entre ell
eje motor 11 y el eje 23 de la polea conducida.

La plataforma desplazable 24 portadora del conjunto
constituido por el eje motor 11 y los dos platos cbéni-
cos 10 = 13 estd montado, preferentemente, sobre unas
guias ;5 - ;5 paralelas entre si pero cuya direccibn
forma én;ulo gon el plano que contiene la correa sin-
fin 21. Los huecos—entrantes 10' - 13' de conicidad
inversa a la general de cada pla%o 10 1 13 , estdn
repartidos periféricamente en una zon; com;rendida
entre el didmetro minimo del correspondiente plato
¥ un radio mayor 29-30 del propio plato.

Los huecos-entrantes 10' - 13' existentes en cada
uno de los platos cénicos 10 - ‘1.3'i son sensiblement;
trapezoidales extendiéndose 105 m;smos en sentido rag-
dial, estando los mismos uniformemente distribuidos
alrededor de cada plato.

Los medios eldsticos indicados en los planos anexos
consisten en un muelle helicoidal 14 que estd dispues-
to entre una pieza anular 16 roscada sobre la pieza
portadora 10 del priwmer vlato ¢bnico 10 v la parte
posterior del segundo plato ednico 13 , quedando re-
cubierto el indicado muelle helicoidal mediante dos
chapas anulares 17-18 cuyos bordes cilindricos, coaxia-
les con el eje de las dos poleas, estdn superpuestos
de modo que permiten la extensidén y reduccidn de las
dimensiones longitudinales del muelle 14.

E1 gegundo platc cédnico 13 estd montado deslizante

1 .
en sentido axial con respecto a la pieza 10 portadora
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del primer plato 10 , valiéndose para ello de una cha-
veta 15 dispuesta e; gentido paralelo a este eje. Ln el
hueco central de montaje 102 de la primeras pieza 10 va
roscada una pieza auxiliar 19 portadora de una bogquilla
20 para fines de engrase. La pleza portadora 10 se cala
sobre el eje 11 wediante unos tornillos 31 6 mediante
cualquier otro dispositivo de sujecidn.

Segin puede aprecizrse en la figura 1 la plataforma
desplazable 24 sobre la cual va montado el motor 12 con
su corresponiiente eje 11 portador de los dosg platos
cbnicos opuestos 10 - 13 se acciona medianite un vo-
lante 27 que es por%a&or1de un eje roscado 28 el cual
estd montado giratorio sobre unos cojinetes 6 asientos
montados sobre una bancada fija 26, de modo gue al
girer el volante 27 el husillo & varilla roscadz 28 de-
termina el desplagamiento de la plataforma 24 sobre las
correspondientes guias inclinazdas 25 - 252, todo sllo
con el fin de compensar el ligero desplazamiento del
plano nedio gue pesz entre los platos cuando se separa
¥y acerca el segundo plato cbdnico 13 del primero 10 .Me-
diante este artificio el plano gue contiene la corr;a
ginfin 21 es siempre el mismo debido al desplazamiento
lateral coupensadcor proporcionzdo por las gufas incli-
nadas 25 - 25 .

1 2

Descrito suficientemente en qué consiste el presente
mecanismo variador en correspondencia con los planos a-—
nexos, se couprende que podrén introducirse en el miswo

cualesqguiera modificaciones de detalle se estimen con-

venientes siempre que no afecten su egencialidad, a cuyo
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fin se declaran no divulgadas, practicadss ni puestes
en ejecucidn en Egpaila, las siguientes reivindicaciones

que constituyen la

HOT&a REIVIHZDICAT ORTA

12 — UN IECANISI O VARIADLCOR i VELOCIDAD, caracteri-
zado porgue couprendc esencialmente une primera pieza
portadora apita para calarse sobre el eje del umotor, lle-
vando la indicada pieza un priuer platc cbdnico solidario
de la misma que estd dispuesto axialuente con respecto |
al eje anterior, cuyo plato presenta, en su superficie
cbnica, una pultiplicidad de huecos-entrantes de coni-
cidad inversa y siuétrica con respecto a la conicidad
seneral del plato en cuestibén, existiendo, frente al
primer plato; una segunda pieza portadora de un segun—
do plato similar aungue invertido con respecto al pri-
mero y axialmentve deslizante pero solidario, en cuanto
a movimientos de giro, de la primera pieza portadora,
de modo gue sobre dicha segunda pieza actian medios
eldsticos con tendencia & acercar el sezundo plato cd-
nico 2. w»rimeroc, con la particularidad de que 1los huecos-
entrantes de conicidad inversa de cada uho de 1los respec-
tivos platos estén dispuestos para dar entrada, en su
interior, a unas porciones cénicas del otro plato en-~
frentado gque estdn cowprendidas entre los huecos-
entrantes de este otro plato al aproximarse ambos pla-
tos.

22 -~ Un mecanismo variador, segin la anterior reivin-
dicacién, en el que, entre auwbos platos cdnicos y apoydn-

dose lateralmente contra sus respectivas superficies

7
Sy
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cbdnicas enfrentadas, va montado el extremo de una correa
sinfin trapezoidal cuyo otro extremo estd montado sobre
una polea conducida, con la particularidad de gue el
conjunto constitufdo por el eje del motor y los platos
cénicos enfrentados, estdn dispuestos soObre una plata-
forma despiazable dispuesta para variar la distancia
entre centros existente entre el eje motor y el eje

de la polea conducida.

32 - Un mecaniszmo variador, segién la anterior rei-
vindicacién, en el que la plataforma desplazable por-
tadora del conjunto constituido por el eje motor y los
dos platos c¢dnicos estaz montaldo, preferentemente, sobre
unas guias parielas entre si pero cuya direccidn forma
dngzulo con el planc que contiene la correa sinfin.

42 — Un mecanismo variador, segin cualesqguiera de las
anteriores reivindicaciones, en el que los huecos-entran-
tes de conicidad inversa a la general de cada plato, es-—
tdn repartidos periiféricamente en una zona comprendida
entre el didmetro minimo del plato y un didmetro mayor
del propio plato.

52 -~ Un mecanismo variador, segin cualesguiera de
las anteriores reivindicaciones, en el que los huecos-
entrantes existentes en cada uno de los platos cédnicos
son sensiblemente travezoidales extendiéndose los mis-
mos en sentido radial, estando los mismos uniformemente
distribuidos alrededor de cada plsto.

62 - UN IBCANISLIIO VARIADCR 1. VELOCIDAD.

Todo tal y conforme queda descrito y reivindicado

en la memoria descriptiva que antecede y que consta



de nueve hojas escritas a mdguina por una sola de

caras y dos planog que 1la ilustran.

MADRID, 30 de Marzo de 1,957
TALIERES LIECANICOS BEJAR, S8.A,.
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