PATENTE DE INVENCION

CAS. 627

sobre:

"Sigteme de accionamiento para elevadores eléctricos"

SOLICITANTE: TECALEMIT, Société Anonyme, entidad frencese, domiciliada
en 18 Rue Brunel, PARIS, Franciz.

La presente invencidn se relazciona con un
sistema de accionamiento para elevadores con gato
hidrdulicc y més particulermente de elevadores utiliza-
dos para la elevacién de vehiculos.

De En este tipo de zparatos, el gato elevador
es accionsdo por sceite contenido en un depdsito
en el que se ejerce la presién por aire comprimido. La
maniobre del eleveador exige pues en primer lugar la
introducecidn de sire en el depdsito para expulsear el

10. aceite a presidén en el gato y provocar la elevacidn;
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despuds lu evacuacidn del depdsito para volver a poner

la presidén a la presidn atmosférica, paras permitir el
descenso del gato cuyo pistén,bajo la accibn de la cerga,
impulsa el aceite en el depdsito.

Por regla general, se adiciona a la tuberia
de aceite que une el depdsito 21 gato elevador, una
vélvula denominede de blogqueo que, cuando esté cerrada,
impide toda circulacidn de aceite y, por consiguiente,
inmoviliza el gato en la posicidén en que ha sido parzdo.

Es, pues, necesario, para maniobrar el elevador
actuar sobre les dos vélvulas de puesta & presidén y de
evacuacidén del depdsito y tambien sobre le vélvula de
bloquso.

Uno de los objetos de la presente invencidn
es mejorar este sisteme de mando conocido, uniendo en una
sole operacidén las tres funciones necesaries para la
maniobra del gato.

Bl sictema de accionsmiento segin la invencidn
se caracterize por la coubinacidn con el gato y el
depbsito, de un conjunto de drganos de obturacién que
garentizan las funciones de puestz & presidn o
de evacuacidn de aire del depdsito,con un drganc obture~
dor de blogueo colocz=do sobre la tuberia que une el gato
al depbdsito, o por lo menos uno de estos érganos, siendo
capaz de ser accionado a distancia por unos digpositivos
agrupados con los otros érgenos de obturacién antedichos
y un dispositivo de sccionamiento dnico dispuesto para
accionar sucesiva o simultdnesmente sobre los diversos
érgenos de obturecidn, ya sea directamente o ya sea

por los medios de accionamiento & distancia, para producir,
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por la sola maniobra del mando, la sucesidn de las opera-—
ciones de eperturs o de cierre de los diversos brgsnos
de control.

El brgano centrsl de meniobra actis directamente
sobre los organos obturasdores que controlan la llegada
de aire y la evacuzscidn del depdsito y, por el disposi-
tivo o medio de un mando & distencia sobre el obtura-
dor de blogueo.

El drgeno central de maniobra zctla directa—
nmente sobre el drgano obturador que controla la llegeda
de aire al depdsito, y por medio de un accionamiento &
distancia , sobre el obturador de evacuacidn de aire y
el obturzdor de blogueo.

El orgazno central de maniobra es un combinzdor
neundtico unido a una fuente o suministro de aire comprini-
do y que tiene varias védlvulas, yendo cada una de ellas
unida a un brgano exterior, (depdsito de zire o accio-
namiento & distesncis de un obturador) , yendo dispuestas
las expresadas vdlvulas para, en una posicidn, admitir la
presién de aire hacia el drgano exterior correspondiente
¥y, en otra posicidn, poner estedrgano en comunicacidn
con la etmbésfera, siendo acciom=do este conjunto de
vélvulas por un érgeno Unico maniobradc por el operador
de modo gque abra o cierre las vélvulas de une vez, 0 suce-
givamente en el orden de las opereciones necesarias parsa
producir el moviniento dedeado del gato.

El depbsito vé& provisto de una vélvula para
garantizar uns evacuacidn néds rédpida de aire del depdsito.

Este nuevo sistens de accionamiento para elevadores

hidréulicos se comprenderd con ms facilidad haciendo
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referencia a los dibujos adjuntos, que se dén a titulo
de ejeuplo, y en los cuales:

Ia fig. 1 es un esquema que representa el conjun-
to de los elementos del nuevo sistemas;

La fig. 2 es una vista en corte del combinador
neundtico;

La fig. 3 es una vista en corte del obturador
de blogueo;

Le fig. 4 es una vista en corte de la vilvula
de evacuccidn de aire rdpidz, y

Le fig., 5 es unbesquema cue representa las
difecentes posiciones de funcionauwiento del combinador
neundtico.

En los referidos dibujos , en el esquema de
la fig. 1 que representa el conjunto de los elementos cons-—
titutivos del nuevo sistema de mando o accionamientos:

A,representa el gato destinzdo a garentizer la
elevacidn de una platoforma A1;

B, el depdsito de sceite;

Cy, el obturador d¢ blogueo;

D, el érgezno central de maniobra;

E, el drgano tnico de sccionsuwiento del organo

central de meniobra, y
F, 1z vélvula que garantiza la purge répida de
aire del depdsito.

En este esquems , se vé que el combinador neumé-
tico estd unido con: un suministro de aire comprimido
no representado, por una tuberia e & dos puntos de pene-
tracidn; con el depdsito B por una tuberis b ; con el

obturador de blogueo €, por una tuberis ¢; wmientres que



una tuberia a une el depbésito B al gato A atravesando
el obturador de blogueo C.
El combinador neumdético D representado en
corte en la fig. 2 ,comprende dos véalvulas huecas deslizan-—
De tes, superior 1 e inferior 2, cuyos sombreretes
iguclmente deslizantes, respectivemente 3 y 4, estén en
contacto con unas muescas 5 y 6, respectivemente, practi-
cadas en el orgeno Unico de accionamiento E que Vvé
provisto de una empufiadura de maniobra 8. TLos sombrere-
10, tes 3 y 4, llevan dispuestos una serie de agujeros
radiales 9 y 10 respectivemente gue ponen en conunica-
cidn el interior hueco de las vélvulas con la atnds—
fera en la posicién de la figura.
Lz vélvula hueca superior 1 puede, por el lado
15. opuesto a2 su sombrerete deslizante 3, poner en comunica-
cidn el suministro de aire comprinido, no representudo,
con el depdsito de aceite por la tuberia ¢ (fig. 1)
que es recibida por el recor 11, mientres gue la vélvula
huecs inferior 2 puede, por el lado opuesto & su sombre-—
20. rete cdeslizante 4, poner en comunicacidén el obturador de
bloqueo C con el misgmo suministro de aire coumprimido »
por la misme tuberia e {fig. 1) que es recibida por
el racor 1l2.
El 6rg&n@ﬁnico de nando E que es retenido
25. sobre el cuerpo del combinador neumético D por un eje
axial 13, puede desplazarse asngularmente , con relacidn
a1l referido cuerpo, por le eupuiadura de maniobra Be

2

egln la construccidn elegida a titulo ae

€2

ejenplo en esta figuras, lus v&lvulas huecas 1y 2

30. gque gon de la misus construccidn vén dispuestas parzlela-
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mente entre si y en el eje del combinador.

Las vdlvulas huecas 1 y 2 son unos elementos
tubulares, sobre une de cuyas exlremiduades pueden deslizar
los sombreretes 3 y 4 respectivsmente, cuondo las levas
que ectdn en este caso formadas por la combinacidn
de unas muescas 5 y 6 con la superficie plana 14 del organo
Gnico de mando E {fig.l) se desplazan cngulsrmente para
empujarlas hecls la derecha, frente al dibujo. Las muesceas
5y 6 afect%nna forma egpecial y desembocan sobre la
guperficie plana antes indicada, y se comprenderin mejor
haciendo referencis al esquenz Ge funcionauniento de la
fig. He

Por el ls Go opuesto a los sombreretes 3 y 4
las vélvulas presentan dos apéndices macizos 15 y 16
respectivanente, que soportan unes védlvulas de chspaleta
17 y 13 respectivamente,las cuales, en reposo, se aplican
contra unos asientos 19 y 20, regpectivamente que hay dis-
puestos sobre el cuerpo del combinzdor neunético D.

Por otra parte, las vélvulas huecas 1 y 2 que
desenbocan , lado derecho frente &l dibujo, en unas
cdmeras 21 y 22 respectivamente, dispuestas en el interior
del cuerpo del couwbinador, presentan unas series de
agujeros radiules 23 y 24 respectivamente gque estén perfo-
rados contiguos & los epéndices macizos 15 y 16 respec-
tivamente,

Los agujeros radicles, 23, dejan en reposo
el depduito de aceite B a la mtmdsfera, por el interior
de la vélvule hueca y los agujeros radiales 9 del sombrere-
te, mientras que los agujeros radisles 24 dejan en reposo

a la otmbsfers la parte neumética del obtur:zdor de blogueo C
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que se describird a continuacidn.

Le cduera 21 de le vdlvula hueca 1 esté en comu-
nicacidn , por la tuberia b (fig. 1) com el depdsito de
aceite B, mientras que la cémara 22 de la valvula hueca 2
estd en comunicscidn por la tuveria c_ (fig. 1) con la
parte superior neundtic:z del obturador de blogueo Cy(fig.1).

Las tuberizs b y ¢ vén recibides en el combinador

" neundtico por los racors 25 y 26 respectivamente.

Los sombreretes deslizantes 3 y 4 vén provistos
de juntas planag 27 y 28 respectivemente que, por la
accidn de lzs levas formadas por la unidn de los extremos
de lag muescas 5 y 6 y de la superficie plana 14 del
Srgeno Unico de accionamiento E vienen , colocéndose contra
los extremos de los tubos gue constituyen las vélvulas
huecas 1 y 2 respectivamente, a cortar por una parte, la
comuniczcidn del depdsito de aceite B con la ctudsfera
y, por otra parte, la comuniczcidyfdel obturador de blogueo
C con la atmbésfera.

Unas juntas 29 y 30 respectivamente, vén dispues—
tas slrededor de las vdlvulas huecas 1 y 2 para garantizar
la hermeticidad.

El obturzdor de blogueo o cierre C representado
en corte en la fig. 3 es un Srgeno en si conocido que vé
montado en le tuberfa g que se extiende desde el depdsito
B el gato A.

Este obturador presenta una chapaleta de caucho
31 que resiste &l aceite que se aplica mediante un muelle
35 contra un asiento 33.

Le chapaleta 31 puede separarse de su aslento

33 contra la accidén del muelle 35 para sbrir la tuberia a
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por medio de una presidn neumdtica, la cual , segun el
ejenplo elegido llega,por la tuberia c (fig. 1) que parte
de la vélvula inferior 2 (ver unidn 26 , fig. 2) y pemnetra
en 34 a la parte superior del obturador C,donde el aire

e presidn puede ejercer su accidén sobre una membrana 32
que presenta una superficie diferencial mayor que la

de la chapaleta 31. Esta membrana 32 es soportada por'
une plataforma rigida 36.

Segun la invencidn, el muelle 35 debe ser
bastante potente para que la chapaleta 31 no pueda
en ningun caso ebrirse por la sola presidn del aceite.

La vdlvula de evacuazcidn de aire répida F
representada en corte en la fig. 4, presenta: en su
base, una parte fileteada 40 por la que gse atormilla
& la parte superior del depdsito de aceite B y por
su parte superior un taladro 41 para la recepcién de la
tuberfa d que une el expresado depdsito B al racor 25
de la vélvula superior 1 del combinzdor (ver fig. 2).

Esta vélvula F se establece en dos partes,
la parte inferior 42 y la parte superior 43, atornilladas
una & otra en 44.

Un pistén 45 v& montzdo en una alisczdura
46 de la parte superior 43. Este pistdn 45 que tiene
una junta térice anular de hermeticidad 46 lleva en
su baseﬁgiandela de hermeticidad 47 que descansa sobre
un asiento anular 48 de la parte inferior 42.

El pistén 45 es de tal didmetro que presenta
una superficie superior mayor que la del agiento anular
48, de modo que el estado diferencial de las dos partes

pueda permitir el accionamiento del sistema que se
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describird a continuscidbn.,

La parte superior del pistdn 45 estd a la
atmésfera por el exterior del asiento 48 mediante una serie
de agujeros radiales 49. Este pistdn 45 es empujado

5. contra el asiento 48 por un muelle 50.

Un casgquillo 51 vé& montado en un agujero axiael
gque atraviesa le arandele de hermeticidad 47 y el fondo
52 del pistbén 45, manteniendose este casquillo en posi-
cibén mediante un organo 53 apretandole sobre la super-—

10. ficie superior del referido fondo 52.

Una chapslete sutomética 54 v4 dispuesta en
el interior del’casquillo 51 que presenta un asiento 55
contra el cual puede, en determinadas condiciones,
colocarse la referida chespaleta 54.

15. Le chapalete 54 tiene un apéndice 56 que vé
gﬁiado en une parte de difmetro reducido 57 del dérganc
53 y que vé& provisto en su extremo superior de un pasador
58 que le impide caer. ‘
El funcionamiento del sistema que quede descrito
20, tiene lugar del modo siguiente,que se comprenderd con
mds taecilided heciendo referenciz sl esquema de la figure 5.

Supongamos en priuwer lugar que la presidn del
aire procedente del suministro y que llege por los racors
11 y 12 (fig. 2) se ejerce de un modo continuo sobre

254 las chapaletas 17 y 18 de las védlvulas huecas, respectiva-
mente 1 y 2 que se hallan colocadas contra sus asientos
respectivos 19 y 20 y se oponen a la entrada de la presidn
de aire,

Sobre este esquema I, II,III y IV, representan

30. las diferentes posiciones angulares que puede tomar el
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orgeno Unico de accionamiento E con las posiciones ocupa-
das por las muescas 5 y 6 que vén limitadas por unos
sombreados; estas nuescas tienen por eje circulsr comiin
el ciruclo 60 representado por trazos mixtos, afecten

5 por decirlo asi la forma de habichuelas. La referencia
13 representa el eje del drgano “dnico de accionamiento E
y las referencias 3 y 4 indican los sombreretes de las
vélvulas huecas, respectivemente 1 y 2 (fig. 2).

En la posicidn 1, las nuescas o cavidedes

10. 5 y 6 estén enfrente de los sombreretes 3 y 4, que ocupan
entonces las posiciones enganchadas en las referidas cavi=-
dedes y dejan esi ,respectivamentes el depdsito de
aceite B en comunicacidn con la atmdsfera por la tuberia
b,el facor 25, la cémara 21, los sgujeros radiales 23,

15, el cuerpo hueco 1 y los agujeros rediales 9; y la parte su-
perior de la membrena 32 del obturador de blogueo C en
comunicucidn con la ctwmosfera por la entrada 34 (fig. 3)
le tuberia ¢ , el rzcor 26, la cémara 22, los agujeros
radiales 24, el cuerpo hueco 2 y los agujeros radiales

20. 10 (fig. 2).

En esta posicidén I del drgeno unico de mando E,
las chapaletas 17 y 18 se colocsn contra sus asientos
respectivos 19 y 20, y no puede llegar presidn alguna
de aire & los racors 25 y 26 respectivamente. IEsta posi-

25, cidén se denomina “posicidn de parada de evacuacién® .
Si se desplaza sngularmente el drgano unico
de scclonemiento E senestrorsum hasta la pogicidn II
le cuvidod 5 se escapa y su unidn con lz superiicia plena
14 del referido érgeno E actda como una leva para empujar

30. en primer lugar hacia la cars derecha, en el dibujo, (fig.2)
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¢l sonpbrerets 3 cuya junte plans 27 se coloca contra el
extremo de la vélvula hueca 1 y la leva continusndo su
accibn empuja entonces el conjunto sombrerete 3 y cuerpo
hueco ae ls vdlvula 1, cuyo cuerpo ,por su apéndice macizo
5 15, abre la chapaleta 17 ,lo cual tiene por efecto esta-
blecer la comunic:zcidn entre el suministro de airetonpri-
mido utilizado y la parte superior del depdsito de acelite
B.
El sire coumprimido por la tuberia g (fig. 1)
1C. puede llegar ahora huste por encimaidel depdsito de acelte
B por la unién 11 ,el paso creado entre la chapaleta 17
y su asiento 19, la cémera 21, la unidn 25 y la tuberia
b (fig. 1). '
Por lo que afecta a la védlvula hueca inferior 2,
15. todo continde igusl, su sombrerete 4 vé siempre alojado
en la cuvided 6 y la chapaleta 18 colocada contra su
asiento 20 se opone . aun &l paso del aire comprinmido que
llege por la tuberia b, (fig. 1).
Se coumprenderd gue el depdésito B se pone a
20. presibn, denomindndose esta posicidn II “"posicién de
parsde en presidn".
8i se continda siupre en el mismo sentido
senestrorsum, el desplazamiento angular del Srgeno unico
de mando E heste ls posicién III, el sombrerete 3 permanece
25, empujado y nada se modifice en lo gue respecta a la
vélvula huece superior l1; pero en lo que respecta & la
v&lvula huece inferior 2 se vé que su sombrerete 4
es empujado , hacia la dereche mirando el dibujo, (fig.2)
por la superficie plana 14 del expresado brganc unico de

30. accionamiento E y el resultcdo obtenido es el mismo que
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el que se ha descrito anteriormente para la vélvula
hueca superior 1. Ia Jjunta plena 28 se coloca en primer
lugar contra el exiremo de la vdlvule hueca 2 y la leva
continda su eccibdn empujando el conjunto sombrerete 4

y cuerpo hueco de la vélvula 2 , el cual por su apéndice
mecizo 16 abre la chepelete 18 ,lo cucl tiene por objeto
establecer la comunicucidn entre el suministro de aire
comprimido y le parte superior neumdtica del cbturador
de cilerre o blogueo C .

La presibn de cire por el racor de entrada 12
de lz tuberic pequeilz e por el espscio comprendido
entre lu chepsleta 18 v su asiento 20 por le cémara
22, la unidn 26 y la tuberia ¢ (fig. 1) zctuard sobre
le membrena 32 del obtursdor de blogqueo D y,separars
la chapealete 31 de su asiento 33, contra la fuerza del
muelle 35 que vé regpaldado por una plataforma dispuesia
por debajo de la expresuds membrana 32 (fig. 3).

Se sobrentiende que, ahoru, el uceite a presidn
del depdsito B es impulssdo hacia el gato por lz= tuberia
a (fig. 1) , el puso comprendido enlre la chapalets 31
y su esiento 33 (fig. 3) v le continuscidbn de la tuberia
.

Esta posicidn III que se denomina "posicidn
de subida del elevador" es aquella durante la cual se
produce la subida del elevador A1, subida jue puede efec—
tuerse en una o varias etapas, accionando el organo dnico
de mando E entre las posiciones IIT - II, siendo la
altura deseada del eleveador mantenida sienpre bloqueadsa,
estando garanﬁizadoagi retorno de la posicidn III a la

posicidén II , el cierre de la chapaleta 31 que se opone
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Debe hacerse observar , y este es un punto

- 13 =

s toda circulacidn de aceite.

importante, que el muelle 35 debe estar calculado para que
en ningun caso le chapaleta 31 pueda abrirse bajo la sola
presidn del aceite.

Una vez utilizado y pars —ue el elevador pueda
voler & su posicidn reposo base, seré preciso volver a
poner en primer luger el drgeno Unico de mando de la
posicidn II = la posicidn I, que es la posicidn "parada
de evacuscidn" y continuer su desplazemiento angular
destrorsum heste lz posicidn IV gue se denomina "posicidn
de descenso del elevador".

En esta posicidn IV se vé que el sombrerete 3
de ls vélvule 1 se hells en lz cavidad 5, le chapaleta
23 no estd en contacto con el extremo del cuerpo hueco
de la expresads vélvule 1, la chapaleta 16 estéa colocada
contre su asiento 19 y le comunicacibén se corte con el
suninistro de airefouprimido. Lo disposicidn de los
elementos parc esta parte del combinador neumético, es
la misma cue le que se representa en la ligura 2; la comu-
nicacibén entre le parte superior del depdsito de amceite D
y la atmésfers se rezliza por la tuberiea b  (fig. 1),
el rzcor 25, le cémera 21, los agujeros 23, el cuerpo hueco
1 y loa agujeros 9, el acelte del depdsito B solo estd pues
sometido @ le presidn atmosférica.

2Por lo gue afecta a la parte inferior del
combinador D se vé que la cavidad 6 estéd =zlejada del

sombrerete 4, el cual em ujedo entonces por la superficie

“plana del Srgano Unico de mendo E se coloca contra el

extremo del cuerpo hueco de le vAlvule 2 formendo asi



el cierre de la comunicacién con la atmésfersa.

‘ La leva ha empujado después el conjunto
sombrerete 4 y vélvula hueca 2 , l& cual por su apéndice
macizo 16 ha elejado la vélvule 18 de su asiento, permitien-

5 do asi la entrada del ailre conprimido que, pesando entre

la expresada chapaleta 18 y su asiento 20 por la cémare
22, por el racor 26 y por 1a tuberis ¢ (fig. 1) ejerce
su sccidn sobre la membrana 32 de la parte neumdtica del
obturador de blogueo C.

10. Segin se ha indicado anteriormente, la super-
ficie sobre la que actia la presién de aire, siendo
mucho mds importante que la de 1s vi&lvule 31 aleja esta
4ltime de su ssiento a pesar de le fuerze dada al muelle
35, y la tuberis de mcelte g se abre entre el gato A

15. y le parte inferior del depbésito de sceilte B (fige 1).

El volumen de aceite que ha sido enviado al gato A
puede pues volver debido el efecto de la cargs del ele—
vador, al depbsito B que ,como quedahndic&do anteriormente,é
solo estd sometido unicamente & la presidn atmosférica. |

20. ¥n este scistema, es muy importante que la
evacuacidén de aire pueda hacerse con nuche rapidez

y es con este objeto por lo que la vilvula F de purga O

(
evacuacidén répida se ha montado en la parte superior
del depdsito B (figuras 1y 4).
25 Es precigo hacer constar que e la puesta a

presién ael depdsito B , el aire comprimido que llega
por la tuberiz b pasa por el espacio comprendido entre
1a vélvula 54 y su asiento 55, siendo la chepaleta 54
une chapaleta cutondtica normaluente ablerta por grave=

30, dad, limitando el peszdor 58 su posicidn de abertura.



5e

10.

15.

20.

25.

30.

26
ﬁ"“&é(@(%g

BEsta posicidn ebierte de la chapaleta 54 corresponde a

- 15 -

las posiciones 2 y 3 del esquena representado en la

fig. 5, posiciones en lag que le presidn se ejerce sobre
la superficie entera del pistdn 45, segin le flecha £
(fig. 4)3 sin enbargo, en le posicidn IV del referido
esquemg , lapr651on en retorno gque ge ejerce sestn

la flecha gﬂ solo sctda sobre la superficie reducida
inferior delimitada por el contacto de la srendele de
hermeticidad 47 contra su geiento 48 que procursa una
uermeticidad absoluta. ‘

En 1rs posiciones I y IV del esquena de la
fig. 5 el movimiento del sire se establece, pues, en
el sentido de la flecha 21 y tiene por objeto colocar
en primer lugar la chapaleta sutomética 54 contra
su asiento 5% y suprimir asi{ toda circulacibn de aire
por la tuberia b , partiendo del tala dro de la unidn
41.

Ie preegidn segun ls flechsa f queda suprimida,
estendo el pietbdn 41 solumente sometido & la unica
preglon ctmosférica ¥y egerclendoae l= prealon de retorno
segun la flecha ij para actuar entonces en su totalidad
sobre la superficie reducida inferior del pistén 41,

o sea, sobre la totalidad de la arandels de hermetici-

dad 47 que es empujada ¥y permite gsl el escape directo

a la atmbésfera por el egpacio comprendido entre la
mencionada arsndela 47 y su asiento 48 y por las grandes

aberturas redisles 49.

En la superficie interma del bdrgano unico
dé mando E hay praciicadas cuatro ligeras cavidades

en las que se engancha, para cada una de las fases de
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funecionamiento I, II, III y IV del referido dérgano unico

de mendo, un tope elfstico de posicidn I.
N O T A

Descrita suficientemente la nsturaleza del
invento,zsl como la manera de resclizarlo en la préctics,
debe hacerse constar gue les disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de¢fodificaciones de detalle,
en cusnto no alteren su principio fundamental. Tambien
se hace constar que el invento corresponde & una solici-
tud de patente presentade en Francia con fecha 26 de
abril de 1956 n® PV.713.458,ucogiéndose, por lo tento, a
los beneficios que conceden los Convenios Internacioneales
en vigor y siendo lo que constituye la esencia del
referido invento y por lo que se solicita Patente de
invencidn,por 20 afios en Esgpaifla: "Sistema de accionamiento
pars elevadores eléctricos"; caracterizéndose por lo
siguiente:

1¢,.- Sistema de accionamiento pare elevadores
eléctricos, caracterizéndose porque comprende por la
combinecidn con el gato hidrdulico y el depdbsito un
conjunto de orgnnos de obturscidn que garantizen las
funciones de puesta a presidn o de evacuacidn de aire
del depdsito, con un Orgeno obturador de blogueo colocado
sobre la tuberisz que une el gato al depdsito, siendo
uno por lo menos de estog organos capaz de ser accionado
a distencia por unos dispositivos agrupados con los

otros drgunos de obturacidn sutedichos y un dispositivo

~de mendo Unico dispuesto para esccionar sucesive o simul-

tédnesmente sobre los diversos brgenos de obturacidn, ya

gea directamente o ya ses por los dispositivos de mendo
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& distancia, pars producir por la sola meniobra del
accionamiento, la sucesidn de las operaciones de apertura
o de cierre de log diversos organos de control.

22,- pistems de acclonamiento para elevadores
eléctricos, segun lo especitficado en.la reivindicacibn 18,
caracterizéndose porque el OSrgano ceantral de maniobra
actda directamente sobre los Orgenos obturadores gue
controlan lu llegesda de aire y le evacuascidén del depbsito
¥ por medio de un mccionamiento & distancia sobre el
obturador de bloqueo.

32,- Sistems, segun }Jo especilicado en las
reivindicaciones snteriores, caracterizdndose porgue
el brgano centrcl de meniobra sctla directemente sobre
el drgano obtursdor gque controle la llegade de aire
al depdsito y, por medio de un accionamiento & distancia
sobre el obturador de evscuscidn de aire y el obturador
de blogqueo.

48,~ Sistemz, gegun lo egpecificedo en
las reivindiceciones snteriores, caracterizdndose porgue
el érgeano central de maniobra es un combinador neumdtico
unido é un suministro de airefomprimido y gue tiene
varias vdlvulas, unide cada una de ellas a un drgano
exterior (depdsito de aire o mando a distancia de un
obturador), yendo las referidas vélvulas dispuestas
de modo que, en una posicidn, admitan la presidbn de
aire heciz el organc exterior correspondiente y, en oira
posicidn pongan este drgano en comunicacidén con la
atmésfera, siendo accionado este conjunto de vdlvulas
por un drgano dnico maniobrado por el operador , de modo

que ebra o cierre las vdlvulas de una vez o sucesivamente,
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en el orden de lasg coperaciones necesarias para producir el

movimiento deseade del zato elevador.

52,- Uistema. segun reivindicaciones anteriores,
caracterizdndose porgue el combinador neumdtico que
conztituye el drgano central de meniobra afecta una forma
circular y lleva en su cuerpo dos vélvulas dispuestas
segin una linea circular y diametralmente opuestas
una & otra, presentando estas vélvulas que son de la
misma construccidn, cada una un cuerpo hueco que termina
por un lado en un apéndice macizo que lleva una chapaleta
de hermeticidad, sobre la que actia la presidn del aire
para aplicarla contra un asiento dispuesto sobre el
cuerpo del combinador, mientras que, por el lado
opuesto del cucrpo hueco, puede deslizerse un sombrerete
que tiene practicados unos agujeros radiales en commnica-—
cién con la atumbsfera.

62, ~ Sigtema, segun lo especificado en
las reivindicaciones precedentes, caracterizéndose porgue
el érgano dYnico de mando del combincdor neumdtico vé
montado sobre un gorrdn stornillado en el eje del cuerpo
del expresado combinador, y presenta en su superficie
interior, una cuperficie slana sobre la que hay practica-—
das dos cavidades en forma de zlubias , en les que pueden
alojerse log sombreretes deslizentes de la vilvulas
huecas,

T2.< Bletema, segun reivindicaciones anterio-
res, caracterizéndose porque las cavidades estédn
dispuestas segin una linea circular y su unién con la
superficie plana interna del drgano Unico de mendo se

establece de modo gue constituya una leva gue acciona
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en log dos sentidos senestrorsum y dexthorsum para empujar

el conjunto soumbrerete ¥ vélvula de une o de las dos
vidlvulaes ,segin tres de las fases de funcionawiento del
sistena.

g,~ Sistema,segun reivindicaciones precedentes,
caracterizdndose porgue el obturador de blogueo, 6rgano
en ©i conocido, v& equipado con un nuelle de retroceso,
cuya fuersza estd calculade para gue no puede en ningun
caso abrirse por la sola presidn hidrdulica.

ge,- Sistema, segun reivindicacionespPrecedentes,
caracterisdndose porgue la vélvula de evacuscidn répida
del aire comprimido utilizado comprendei une chapzleta
automdtica abicria normalmente por sinple efecto
de gravedad, funcionendo esta chapaleta automitica
en el interior de un pistén sobre lo superficile superior
enters del cual actia el aire comprimido , mientras
que su superficie inferior se coloca sobre un asiento
de menor didmetro, presentando el cilindro en el que
se desplaze el pistén por debajo del asiento de difmetro
reducido, une serie de agujeros radisles a la atmdsfera.

108,- Sistema de acclonamiento parc elevado=-

reg eléctricos; tal y como edz substancialmente .
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