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tiendo un c ie r re  conmisto de lo s  p a le ta s . Otra f in a lid a d  de 

la  invención es obtener este resu ltado u tiliza n d o  pa letas  

de forma regu la r , y , por tan to , de fab r ica c ión  s e n c illa  y 

relativam ente económica.

A t a l  e fe c to , la  invención prevé que cada una de las  

p a le ta s  esté  a rt icu la d a -a l cuerpo de le  herramienta con ayu­

da de una b isagra  que es perpend icu lar, por lo  menos aproxi­

madamente , a un plano ra d ia l situado en una zona-próxima e l 

borde de ataque de la  p a le ta . La b isagra  está  ventajosamen­

te situada en esta zona, de manera que se reducen lo s  es­

fu erzos que actúan sobre la  b isagra  bajo e l  e fe c to  de las 

reacciones que su fre la -p a le ta  durante la p erfo rac ión , pero 

puede esta r dispuesta en otro  punto de la  p e r i fe r ia  de la  

p a le ta , a condición de que esté perpendicu lar a dicho plano 

r a d ia l .  Según la  invención , la  p a le ta  puede, por consiguien­

te , tener una forma regu la r , especialmente la  de un sector 

de una su p er fic ie  de revo lu ción  de forma o j i v a l .

E l borde áe ataque está  p rov is to  generalmente de una cu­

c h i l la  que hace sa lien te  hacia adelante y hacia e l  e x te r io r .  

Según la  invención, esta su ch illa  está  ventajosamente es ta ­

b lec id a  de manera que su cara in te r io r  se extiende un poco 

por la  prolongación de la  cara e x te r io r  de la  p a le ta , de ma­

nera que se ap lica  contra la. cara e x te r io r  de la  pa le ta  in ­

mediata cuando la  tenaza está  cerrada. A f in  de asegurar

mejor la  estanqueidad, la  invención prevé que se puede mon­

ta r  una junta e lá s t ic a  en e l  borde p o s te r io r  de cada p a le ta .

Otras p a rticu la rid ad es y ventajas de la  invención resu l­

tarán de la  descripción  de un ejemplo de e jecución , que se

hace seguidamente con re fe ren c ia  a l dibujo esquemático ane-
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La figu ro  1 muestra une v ís ta  p a rc ia l en corte v e r t ic a l  

Ae una herramienta según la  invención .

La fig u ra  2 muestra en mayor esca la , una v is ta  esquemá­

t ic a  en p lanta de la s  p a le tas , tomada desde e l  in te r io r  de

la  herramienta, y

La íigu ra  5 muestra una v is ta  fragm entaria , en mayor es­

ca la , de la s  partes contiguas de dos p a le tas  inm ediatas.

E l cuerpo de la  herramienta puede ser de un tipo  cual­

qu iera, capaz de e fectuar un movimiento de ro tac ión  a lred e­

dor de su e je  y p rov is to  de medios para accionar la  apertu­

ra y e l  c ie r re  de la s  ca le ta s .

En e l ejemplo representado, e l  número 1 señala e l cuer­

po de la  herram ienta, a l  cual puede imprimirse un movimien­

to  de ro tac ión  por un vastago S, por ejemplo hueco, que se 

extiende hacia a rr ib a  y que puede g ir a r  por cualquier pro­

cedimiento apropiado. Los movimientos de apertura y de c ie ­

rre  de la s  Pa le tas  pueden ser accionados por'cu a lesqu iera  

medios apropiados, por ejemplo con la  in tervención  de un ór­

gano m óvil a y ia líen te  3 nue se d es liza  en un tabique 4 del

cuerpo 1 y que- acciona la s  pa le tas  por un mecanismo' cue se 

d escr ib iré  a continuación. Dichos medios pueden, por ejem-

. p ío , estar constitu idos por un p o lip a s to  a lo jado en e l  cuer­

po 1 y cuyo equipo m óvil, que l le v a  la s  poleas m óviles de l 

p o lip a s to , es s o lid a r io  de l órgano 3. E l cable 5 del po­

l ip a s to  se extiende hacia arriba  a través  del vastago 2, 

mientras' que su otra extremidad esté  f i j a  a l cuerpo 1.

31 cuerpo 1 se termina por un. manguito 6, ?1 borde del 

cual estén articu ladas la s  p- " le ta s  7 por medio de b isagras 

8. En el ejemplo representado, la s  pa le tas  son t r e s , pero
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su número puede evidentemente v a r ia r . De la  misma manera, 

su forma uuede m odificarse según la s  necesidades especia­

le s  del te rren o . Sü reemplazamíento es f á c i l ,  porque bas­

ta r e t ir a r  e l  e je  de la .b is a g ra  para p erm itir  su sustitu ­

ción ; o bien la s  pa letas pueden e s ta r  a torn illad as  a lo s  

brazos 9.

L*a figu ra  1 muestra e s quemó, t i c  ame nt e la  pos ic ión  de t r a ­

bajo 7a y la  posic ión  7b de completa apertura pera e l  va­

ciado, representando e l trazada con lin ea s  discontinuas a 

la  derecha de la  fig u ra , la s  posiciones correspondientes de 

otra  pa leta  a la  que se habría hecho g ira r  para l le v a r la  a l 

plano del d ibu jo .

Cada pa leta  está prolongada hacia a rriba  por un brazo 

9 curvado hacia e l  in te r io r  y cuya extremidad l ib r e  está  

a rticu lada  en 10 a una b ie la  11. Las b ie la s  11 están a r t i ­

culadas en 12 a lo s  sa lien tes  13 de una p ieza  14 que está  

unida a la  p ieza  3, con la  ayuda de un t o r n i l lo  15, de ma­

nera. aue p a rtic ip a  de lo s  movimientos a x ia les  de la  p ieza  3 

cdyos movimientos producen, por consigu ien te, lo s  movimien­

tos de apertura y de c ie r re  de la s  p a le ta s . Cuando se u t i l i  

za un p o lip a s to , t a l  como se ind ica  más a rr iba , e l  descenso 

de la  p ieza  3 se produce por e l  peso del equipo m óvil de 

este  p o lip a s to , estando e l  cr^ble 5 f l o j o ,  m ientras aue e l  

ascenso de la  p ieza  3 para cerrar la s  p a le tas  puede orodu- 

c irse  por una tracc ión  hacia a rr iba  sobre dicho cab le . Se 

podría  evidentemente u t i l iz a r  cualquier o tro  mecanismo de 

accionamiento de la s  pa le tas .

Como se muestra en la  fig u ra  2, la  b isagra está  dispues 

ta  en un punto correspondiente a un plano ra d ia l R situado 

en la  zona próxima n i borde de ataque de ls  pa le ta aue es-
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tá provisto de una cuchilla saliente 16. La bisagra 8 es 

perpendicular a este piano R, de manera que todos lo s  puntos 

de la  paleta se desplazarán paralelamente a este plano. En 

la  posición 7a, se presentará, por tan to , aproximadamente 

como se indica con trazos  discontinuos (en la  f i g .  2) ,  en­

contrándose la  paleta en una pos ic ión  general inclinada ha­

cia atrás y hacia e l  e je  de la  herram ienta, de manera que 

resu lta  un ángulo do ataque su fic ien te  para, la  cu ch illa  16 

y se disponen entre la s  paletas grande s aberturas A para la  

entrada de la s  tie rras  en la  tenaza formada por la s  paletas.

El plano 3 debe omecatearse en l a zona si.tuadá hacia adélan-

te con rol': c ón l  plano r a d i a l  medio  Rm de l a  pa le ta , y,

de pre fe re i-'C'a, r ' e l stivarnente cero a del r'Orde de ataoue.

La bis?pgra 8 Puede sin embargo es ta r dispuesta en un

luí ;̂.ar cual?u i e r a de l a  p e r i f e r i a  d¿ la  p : l t a ,  a condición

de que está perpendicular, por lo  menos aproximadamente, a 

un plano R, t a l  como se describe más a rr ib a , o en otros 

términos, lo. b isagra  8 representada podría  desplazarse ha­

c ia  atrás sobre e l  borde do la  p a le ta , continuando p ara le la  

a sí misma. Es, sin embargo, ventajoso disponerla en la  

proximidad del borde de ataque^ a f in  de redu cir los esfuer­

zos que actúen sobre la  bisagra, bajo e l  e fe c to  de la s  reac­

ciones que sufre la  p a le ta  durante e l  traba jo  de p er fo ra ­

ción .

Para f a c i l i t a r  e l  descenso de la  herramienta en e l  sue­

lo  durante la  p er fo ra c ión , pueden preverse nervaduras h e l i ­

co ida les  17 sobre la  cara e x te r io r  de la s  p a le ta s , .astas 

nervaduras se extienden sobre c ie r ta  d is tan c ia  a p a r t ir  de 

la s  cu ch illa s  16 y su altura, máxima corresponde sensib le­

mente a la. de la s  cu ch illa s
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Se comprobará que la s  pa le tas  pueden tener una forma muy 

s e n c illa , especialmente Ra de sectores de una su perfic ie  de 

revolución^

Cuando se r e t ir a  la  herramienta con miras a l  vac iad o ,la s  

pa le tas  se c ierran  fuertemente unas contra otras grac ias a l 

peso de la  herram ienta, de manera que la  tenaza resu lta  es­

tanca para las  t ie r r a s .  En e l  caso de l traba jo  en t ie r ra s  

compactas o coherentes, podría  hacerse de manera que la  t e ­

naza no se c ie r r e  completamente, sin que nó obstante estas 

t ie r r a s  ss escaparan, y la  temza cogería  incluso un volumen 

mayor que su capacidad, normal.

Pero en terreno f lu id o  ex is te  ven ta ja  en mejorar la  es­

tanque idad de la  tenaza, por lo  que su c ie r r e ,  será comple­

to  en este caso. A t a l  e fe c to , la  invención prevé una cons­

trucción  t a l  como se representa en la  f i g .  5. La cu ch illa  

16 está  soldada en e l  e x te r io r  de la  p a le ta  y presenta la  

misma curvatura que é s ta . Se extiende un poco hacia la. par­

te delantera de la  p a le ta , de manera que se forma un tabique 

e f ic a z  con la  pa le ta  inmediata cuando la  tenaza está  cerra ­

da. Además, puede es ta r formada una ranura en e l  espesor 

del borde p o s te r io r  de la  p a le ta  para s e rv ir  de alojam iento 

a una junta 18 de caucho o m ateria análoga. En la  posic ión  

de perfo rac ión , señalada con trazos discontinuos la  junta 

18 no su fr irá  f r ic c ió n  alguna contra la s  t ie r r a s ,  porque se 

encuentra en la  parte p o s te r io r  de la  p a le ta .

La invención prevé igualmente una construcción que e v i­

ta la  presencia  de cualqu ier órgano mecánico en e l  espacio 

in te r io r  delim itado 'por la s  p a le ta s , de manera que se e v ita  

cualquier atasco de la s  t ie r r a s  y se permite un vaciado com­

p le to  y f á c i l .  . -á. cada p a le ta  esta  f i j e  un brazo 9 oue se
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extiende hacia arriba y hacia e l  in t e r io r .  E l accionamiento

to  de este brazo se e fectúa  por encima y , por consigu ien te, 

por la  parte e x te r io r  de la  p a le ta , de manera que lo s  órga­

nos 11, 13, 15 se mueven en e l  in te r io r  d e l manguito 6, sin  

penetrar en la  cavidad propiamente dicha de la  tenaza f o r ­

mada por la s  p a le ta s . Este manguito constituye a l  mismo 

tiempo una protecc ión  e f ic a z  para dichos órganos.

Ni que d ec ir  t ien e  que la  invención no se lim ita a la  

forma de ejecución  constructiva  d escr ita  y representada, en 

la  cual se pueden in trodu c ir d iversas m odificaciones sin apar­

tarse del e s p ír itu  de la  invención .

A s í, por ejem plo, la  b isagra 8, en lugar de encontrarse 

en un plano perpendicu lar e l  e je  lon g itu d in a l de la  herra­

mienta, es d e c ir , un plano h o r izon ta l como se representa er. 

la  f i g .  1, podría  presentar c ie r ta  in c lin ac ión , generalmente 

pequeña, en esp ec ia l subiendo hacia e l  borde de ataque de 

la  p a le ta . La forma de la  p a le ta  podría también va ria rse , 

pudiendo, por ejem plo, su borde de ataque y su borde p os ter io i 

presentar c ie r ta  curvatura fuera del plano ra d ia l correspon­

d ien te , en lugar de encontrarse en este plano como en e l  ejem­

p lo  representado. En cuanto a l plano R podría eventualmente 

corresponder 1 borde de ataque de la  p a le ta .

N O T A

En resumen: La -Patente de Invención que se so licita, r e ­

caerá sobre la s  re iv in d ica c ion es  que siguen:

1 ) . -  Herramienta g ir a to r ia  para la  excavación de pozos 

en e l  suelo, caracterizada porque comprende pa letas  a rt icu ­

ladas dispuestas en su extremidad in fe r io r  y medios para 

ab r ir  y cerrar estas p a le tas  y porque cada paleta, está  a r-
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t icu la d a  a l cuerpo de la  herramienta con la  ayuda de una 

bisagra que está  perpendicu lar, por lo  menos aproximada­

mente, au n  plano ra d ia l situado en una zona próxima a l 

borde de ataque de la  p a le ta , es d e c ir , a l borde delante­

ro  en e l  sentido de l g iro  de la  herram ienta.

i
215

2 ) . -  Herramienta, según re iv in d ica c ión  1, ca ra c te r iza ­

da porque la  r e fe r id a  b isagra  está dispuesta en la  zona

próxima a l borde de ataque de la  p a le ta .

3 ) . -  Herramienta, según la s  re iv in d ica c ion es  1 ó 2, ca­

racterizad a  porque e l  borde de ataque está  p rov is to  de una 

cu ch illa  que hace sa lien te  oblicuamente hacia e l  e x te r io r

230 . y hacia adelan te .

4 ) . -  Herramienta, según re iv in d ica c ion es  1, 2 ó 3, carac­

terizada  porque están p rev is ta s  nervaduras h e lic o id a le s  so­

bre la  cara e x te r io r  de la  p a le ta  a p a rt ir ' del borde de ata­

que, corresnondienñe sensiblemente la  a ltu ra  de cada nerva-

225 dura c. le  de la  cu ch illa  dispuesta en e l  borde de ataque.

5 ) . -  Herramienta, según re iv in d ica c ión  3, caracterizada

porque la  cu ch illa  se prolonga hacia la  parte delantera de
contra

la  p a le ta , de manera que se a p lica / la  cara e x te r io r  de j.a 

p a le ta  inmediata cuando la s  p a le tas  están cerradas.

230 5 ) . -  Herramienta, según cualquiera de las  r e iv in d ic a c io ­

nes an ter io res , caracterizada, porque, en una ranura formada 

en e l  borde p o s te r io r  de la  p a le ta , esta  ajustada una junta 

de estañera idad de caucho o m ateria l análogo.

7 ) . -  Herramienta, según una cualquiera de la s  r e ív in d i-

235 endones an ter io res , caracterizada  porque cada pa leta  es so- 

l id a r ia  de un brazo que se extiende hacia a rriba  y hacia e l 

e x te r io r  y cuya extremidad l ib r e  está  unida a un órgano de
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