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BEBOMA DESCRIPTIVA ..

Da proaonto invanoidn aa refiere a unoo porfooeio- 
namiantoe aportados a loà aiatemaa da arraatra unidireccio­
nal mia particulares te, aunque no exduairaaan te $ dentina^ 
dea a aerosociaioaa an lancader da un arrancador eldetri-^
CO

Seoabequo aatoa dimpoaitivoa comprendan en arra
trader y un piMnque catán eaneotadoa entra al por un mao^ 
Riamo  ̂ganoradmonto' pravioto do
rodilloo. Sa toa maeaniamow tianenuna dumoidn limitada de­

an contacto. - - -



Low perfeccionamiento* que constituyen el objeto 
de le presente invención prevén permitir le realización de 
un cisterna de arrastre unidireccional con trinquete que coa 
prende un mando positivo de estos trinquetes en posieiÓn 
desembragada*

& este efecto estén previstos unos medios para evi 
tar al trinquât* volver a engranar con la moda do trinque­
te después de que el eietema haya daeanganehado, ss decir
que m  trinquete se haya separada por inercia centrifuga 
del diente de la rueda a consecuencia del mussato do la ve­
locidad do rotación do la jaula* - - - - - - - -  - - - - -

&  pleno anexo, dado a titulo do ejemplo, permiti­
ré eomprwder mejor la invención, las caracteristiCM q̂ e
preaenta y lee ventajas que es capaz de proporcionar* — - -

Pig* i ce una sección longitudinal quebrada da un 
lanzador do arrancador eléctrico quo comprendo la aplica­
ción do los perfec cinnamicatoa segAc la inveneióâ estamdo 
rspreswtadas algunas piezas sn vista exterior para facili 
tar la comprensión del plano* — - - — — —

Mg. 2 as una cocción segdn 11-H (f$g* j)* Ss ha 
representado en ceta vísta el placo de corte 1-1 de la fig.

Fig. 3 es una vista en perepeetiva del órgano de 
mando positivo de los trinquetes* — — — — - — - — - — *
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Píga. 4 y S son vistas semejantes a la da la fig.
2 paro en representaeidn parcial y que muestran, respectiva 
acate, loa trinquete* en sus de* posiciones extremas es de­
cir eeapletsaente escamoteados o engranado* coa la rueda de 
trinquete. - —  - - - - - - - - - - - - - - - - - ^ -

1$.

?igs. 6 a 9 ilustran si lensador según la invenetdn 
en diferente* póstela*** d* funcionamiento. - - - - - -  - -

tjant* a la de la iig* les una. 
que ilustra una variante#

dados
"j-* ̂

Pig. 11 es una secoido parcial según XI-XI (fig. 
10) en la que es ha representad^ en M  *1 plano de corta

...9a ha representado en la fig. t un lansador de 
arrancador eláctrico pasa actor de eoabustidn interna que 

un arrastrador 1 y un piHAa 2 unidos por un sis- 
d e aawas trsuaidireooi^m^ . XI arrastrador í compren 

âsi*a$ o sea saca rueda de trinquate 4 y un aangui^ 
de^isaaté 3# ha rueda da trinquete 4 eetá provista de un 
mandriládo estriado 4ĝ  e^ropiado para cooperar con la parte 
rasurada longitudinalmente da un árbol del motor del arran­
cador, mientras que su parte exterior presenta tres dientes

i;--previste''un " 
^ W r l á ¡ ^  que se explicarán mejor más ade

lente#
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5.

19.

15.

29.

BE zanguito deslizante 5 está introducido eea daeljL 
zamieato oia guzgo notable sobre una parte lian cilindrica 
4b de la rueda de trinquete 4 situada a su derecha en la fig. 
1 y cuyo diámetro oorreepende di del máximo de loe dientes 
de esta r  eda, so cuanto al piada 2 está montado en rotaeidn 
libro, par medio de cojinete* 6, 7* esa respecto & una par­
te lies del árbol del motor del wrsncador que sigue a eu 
parte rasurada* Bn sniBo 3, que presenta una garganta peri­
férica* está montada en rotaeida libro alrededor d m  aan#u&
 ̂to $peroeatd axialmenta fijo; con roapepto a .date por 
dio do dem oirolipe 10* 11* Como mueatva la fig. 1, ol m ^  
güito deslizante 3 comiendo una psrte tubular aula 
cual están vaciadas 
$^i^pa^pir%Li^ 
al guego áe la parte lisa 4b^áe la ruedadetrinquete 4. la 
parto tubular se prolonga por tres brazos longitüáiaalae 
5b* 5g* 3^. con perfil transversal curvo cuyoextremo está 
rebatido a 90e hacia el exterior* do manera que eoe tengan 
un anillb pl^o a una cierta diat^ciadp dichoe braaoe

t gargantas 12,lideetiaadasaw

'' ̂ ^ ' B z t s a ' ' "" de la rueda
. de trinquete d en dirección laizquierdaen
y. atraviesan esta rueda con guego per loalpaeoe 4s* - 4f y^4g.

un

Como a* mueatra en la fig* 1  el piHdn 2 está previ:
&!T&

. ---  ---- - ̂ -.-.-,^^^w^m¡brz&^
" con r ^ e c t o á i a  4,

do Uíta



jaula tubular 2b cuya diámetro interior aa superior al del 
anillo 5<e del manguito 5+ la jaula tubular 2h está provista 
do sais entalladuras radiales idénticas 2o, ea cada una da 
la* cuales está colocado un trinquete 14 montado en rotación 
alrededor de un eje longitudinal 15. Cada trinquete es empu 
jado Rucia el centro por medio de un dedo 16 sobre al cual 
actda ua resorte 1?. Desde luego, el conjunto 1@, 17 podría 
ser reemplazado por cualquier otro medio elástico tal como 
un resorte do lámina colocado en cada hendidura 2c* — — — —

Se notará que cada trinquete 14 pruBonta unmandri— 
lado en al cual ea introduce con juego iaportaate el Ojo co­
rrespondiente 15 por ramonea que ae explicarán mejor más ád¿ 
lauto. - - - - —. — — - - - - — - - -

81 funcionamiento ae deaprenda de las
que precedan:

Bh reposo, ea decir cuando el motor de com&uati&a it 
terna al cual está asociado el arrancador segdn lainvencidn 
eetá en marcea o parado, el lanzador se halla en u^a pósici& 
representada en las figs* 1, 2 y 6. los trinquetes 14 descan­
san contra la cara perifárica del anillo 5¡e por lo que el pi- 
ddn 2 es coapletaMente indpendiente del arrastrador 1* - - —

Lpijas. di^m(Í¿Seor í^oímna^l^'orv^^ 
de pmamr en marcha el meter térrico, ae actúa sobre un mando 
apropiado destinado a accionar una palanca de maniobra 1$ de; 
tinada a desplazar axialmente el manguito dealizante5 por



dio del anillo 8. Corno a* muestra en la fig. 7. el anillo 
5e as desplaza para alojarse en el espacio anular 2d del pjL 
Nón 2 situado entre la chimenea 2g y la jaula 2b. Por ello 
loe trinquete* 14 con liberado* y pasan a ocupar la posición 

5. do la fig. 5 debido a la acción de cada dedo 18 sometido a
la reacción del resorte 17 correspondiente. Se nota que el 
pidón 2 no está a&n en contacto con la gran corona 19 del mo 
tor de combustión interna y que, desde luego, tres de loa 
sais trinquete* 14 cooperan ccn lo* tres dieotes de la rueda 

, W # ' de . í r í ^ e ^  4. ' - - - - -- ^ —

4-̂ '̂ "A--,
laacción de la palanca 1$ e* a continuación prose­

guida, pOr lo que el amaguito deslizante 5 empuja el piñón 2

y loa de la corona grande y después, por escamo toado de 
un resorte, la ruada da trinquete 4 es puesta en rotación por

r ̂   ̂ de maaraque ^grsaa con la gran corona 19 de manera en si eg 
 ̂ nocida: hay en principio contacto lateral de lo* diente* del

IŜ t- y -
v<-"* $-*

l*^j^;:él"pÚW'p*m*^& el dentado de la corona grande 
' rotación de ía rueda

^^tritMp^te^ la flecha F^ prosoca la del
piñón 2 por medio do loe trinquete* 14 o bien inmediatamenteA'* ̂S-.-;

ŷ- -
obiondespuóeáe una cierta carrera angular d* la rueda de

"y trinquete si los extramoa de lo* trinquete* han sobrepasado
.... . . . . . .

ol nivel de loe dientes oorresp^m dientes. Como ss muestra en
existe entre el

, cada
interesado se transite sobre la jaula 2b por apoyt

 ̂̂ ,".y.,.'''?,'.̂' y - S ' = # "'" .. '.r-';'* y   ̂de su talón contra la zona correspendienta de eu hendidura.
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Asi, loe sise 1$ no encajan práotioamente ningún esfuerzo. -¡

70*

tbaa res que el motor térmico está puesto en marche, 
su corone 19 proroce le rotación del pidón 2 a une velocidad 
superior a le de le rueda de trinquete, tal que la fuerza de 
inercia centrífuga de loa trinquetes sobrepasa la reacción 
de loe resortes 17 y provoca su baacalaoida por lo que ol 
piHda y el arraatrador se deeolidarizaat la misma aplica aña 
más estos trinquetes contra el fondo da la hendidura correa- 

=. pendiente 9)* domo se ha relajado entonces el meado
#  d e M  la palanca 19, ésta pivota en sentido :

inverso (flecha para llevar de nuevo el manguito desli­
zante 9 a su posici&i iniciad# pesando su anillo 5jg* a dispo 
nares bajo loa trinquetes aún levantados. - -  - - - - — - -

15.

¡y -
29*

25. '

Fp. notaráfinalm^te que, .de fqrmausual, el arras- 
trador y el pidénsatán asociados axialmente por medio de dos 
eeaiaranáelas 20 retenidas con respecto a la jaula 2b por 
medio de un zunchp21 rebatido sobre las dea copras de esta 
- jaála*^W/émtn.HmsM^^ cuando la palancalS pivota w  el. eeg 
tido da la flecha ya para llevar da nuevo al lanzador en su 
pcaíci&a inicial al amillo 5e realiza en principio una carro 
ra muerta iguslálaprofUndidod del espaoio 2d, deluda dal 
maRga^W:9 22 solidario de la par
te posterior da lŝ  rueda de trinquete 4 para llevardenuevo

?dâ "
do (s la rotacidn del piHdn que se para,los trinquetes no

' caen de nuevo sobre e l 'a n illo  5e más' que de que bayas



sido vueltos a la posición de la fig. 9.

5.

3* ha representado ea las figo. 10 y 11 una varlag 
te de realización del sistema de arrastre unidireccional s& 
gdn la presente invención. En la figl 10, el manguito 5 y 
la ruada de trinquete 4 no han sido cortados para facilitar 
la coRpreasidn. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

' .* gegdn la presento Parlante, el anillo 5o ha sido 
reemplazado por dos discos transversales 23 y 24. 31 primo-
ro dé ellos os dirsotaaento solidario del manguito 5 á ni-

10. val del origen de sus brazos 5&* 5c, 5d, mientras qu* sí se 
gando está montado en el extremo de detoa. Para ello, cada

15.

brazo presenta una pequeSa escotadura terminal alrededor de 
la cual so introduce unahCertura pmMtioada en él̂^̂  ̂d^ y'^; 
que os do una longitud tal que el extremo do cada uno de los 
brazo* sobrepasa hacia el exterior aá* allá de este disco.

.#:*< ... Sota parte sobresaliente está achaflanada pama sustituir
una cabeza reepectiva8;ente5í^5g,5^que hace eolidario el
disco 24 del manguito 9, '̂ ̂'

20.
Como so muestra máepartics^larmente en la fig. il, 

cada trinquete 14 está mecanizado da manera que presenta una
+ ^t

- y 4̂  ^  ̂  ̂ ̂
/r:r.'1.̂ *- .f

hendidura longitudinal 25 delimitada por uaacaraeortada 
Í4a situada en la proximidad del eje 15 y que permito ol 
trinquetscaerdenuevoeinj^par
ol fin de cooperar coa los dientes ds la rueda de trinquete
4 cuando el manguito 5 os desplazado hacia la izquierda se-



9
) BAD oa?e^Aíj

gdn al principio ilustrado en loo figo. 7 y 8. - - - - - -

Pn nodo do realización do cote tipo permito reducir 
sensiblemente el volumen radial del conjunto, puente que en 
suficiente que el diámetro de loe dos dineoe eoa superior 

5* en algunas décimas de milímetro al determinado por la al tu
re da los dienten de la rueda de trinquete. Ademán# la ca­
rrera muerta del anillo de amado, y por consiguiente la de 
la palonea 18, está eeencialmente limitada al nnpeaor de 
los discos, lo que permite e videa ternate reducir tambiAz el 

'10.- ^"^-'-^volúmeS^en longitud del conjunto del lanzador. - - - - - -

Sabe por otra parta entenderme que la descripción 
qua precede no ha sido dada más que a titulo de ejemplo y 
qüe ño limita en mede alguno el campo de la invención del

15.

T !y¡

30+

cual no no saldría reemplazando loa da talles de realización 
descritos por cualesquiera otros equivalentes. En particu- 
lar. el mscenimao anterior podría ner invertido es decir 
que los trinquetes podrían ostar soportados por ol arrastra 
dor y la rueda de trinquete por ol piHóa+ Po observe tam- 
bi&a que es imtsrssants multiplicar o bica ol admaro de diez 
tes do la rueda do trinquete 4+ o bien el de loa trinquetes 
14, de manera que so reduzcan las carreras angulares muer­
tas necesarias para el engranado de lea trinquetes y de les

-í

35+ .......
A los efectos cwsiguiontea as declaran de novedad 

propiedad y utilidad para Espada, sua territorioa y pl! 
de soberanía, las reivindicaciones que siguen. - - -
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1.- Sistema de arrastra unidireccional, del tipo 
que comprende una jaula provista de por lo meaos va trinqu^ 
te y una rueda de trinquete, caracterizado porque se prevén 
unos medios para evitar al trinquete que se vuelva a esugra- 
aar con la rueda da trinquete después de que el sistema ha 
¡ya desenganchado* es decir que su trinquete se haya separa 
do por inercia centrifuga del diente de la rueda a conse-
onencia deláMwito de la velocidad de rotaoiáa de la jaula.

!9+

15*

.^-^isteaá. ee^^n la reivindicacién 3, caracteri­
zado perore la jaula es eolidaria del piada de arrastre*
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zado porque loo Medios para evitar o loe trinquetes volver 
* engranar coa la rueda de trinquete están también previsto* 
para desplazar la jaula con al fin do permitir introducir 
y liberar el piHdn y la corona correspondiente del motor a 
lanzar.

10<

1$.

6.- Sistema segdn la raivindieaeida 5* caracteriza 
do porque el anillo plano, apropiado para sor introducido 
entre al o loe trinquetes y la rueda da trinquete, ea soli­
dario da un manguito capa* de deslizar sobre una superficie 
da esta ruada de trinquete, estendo el anello y el manguito 
unidos por caos brazo* longitudinales qu* prolongan dicho 
manguito y capaces d* sostener el anillo coaxialmante sa al
exterior da esta manguito.

7.- Sistema eegda la reivindicación 6, caracteriza 
do porque le* Crasos del manguito deslizante atraviesan 1* 
rueda de trinquete per unas aberturas periféricas longitudi 
nales y situadas entre los diwtee de esta rueda de trinque 
te*.

20.
3.- Sistema segda la reivindicación 7, caracterial 

do porque está previsto en la jaula del piHdn un espacio 
anular do separación que permito al anillo plano escamotear
so sor deslizamiento nsM 
los trinquetes y de la rasda d e ___

del o de

9.- Sistema s^gdn la reivindicación 8, caracteriza



do porque la jaula comprende uno* medies elásticos para em­
pujar el o loe trinquetes en dirección a los dientes de la 
rueda de trinquete, siendo la fuerza do estos medio* elás­
tico* inferior a la fuerza de inercia desarrollada por el 
o los trinquetes cuando la jaula gira más rápido que la rugt 
da de trinquete. - - - - - - - - ** - - - ** - ** - * - ** " *

10. - Sistema eegda la reivindicación 9, caracteri­
zado porque la parte posterior de la superficie de la rueda 
de trinquete está provista do un topo contra el cual checa a 
manguito deslizante para permitir el retomo del lanzador
a su posición inicial. - - - - - - - - - - - - * - ** - * **

11. - Sistema segáa la reivindicación 1, caracteri­
zado porque les medio* de retención del o de loa trinquetes 
están realizados por medio de unos discos transversales so­
lidarios d* un manguito susceptible da deslizar sobre una 
superficie de esta rueda de trinquete, sisado uno de loe  ̂
discos deuaa pieza con dicho manguito mientras que el otro 
está conectado a ól por unes brazos longitudinales que pro 
lengan esto manguito y susceptibles de mantener los 36a día 
eos con una soparselón determinada# - - - - - - - - -  - -

12. - Sistema según la reivindicación 11, earaetoaji, 
zade porque cada trinquete que coopera cea la rueda de tris 
quete está hendido da manera que pueda cabalgar uno do los 
discos para engranarse con un atente de dicha rueda de tria 
quete..



13.- "SIST3MA PR ARRASTRE UNIDIRECCIONAL".

Tolo alio conforma so describe y reivindica aa la 
presento memoria qua consta de traca bogas foliadas y meen 
nograliadas por una sola da sus caras y da cuatro 14*1 ñas 

5. da dibujos que la ilustran. ___ _

B A R C E L O N A ,  3 1E . K E.-1978
p A. M. CURELL SUÑOL

m c m .
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