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PATENTE DE 1KNTRODUCCION it
POR DInz ARos
EN BSPANA

Para: W3Sistema regulador centrifugo continuo con contac-

tos de interrupcida™.

A favor de: Don José ii&., Gallach Andreu, de nacionaiidad

esyafiola, domiciliado en Barceiona, Avd., del
Gencraifsiuio Franco, n¢. 392.
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MEZWOR1IA

En aparatos electrodomésticos es interesante disyponer,
para sus aiferentes aplicaciones,de un distinto nimero ae
revoluciones que tlenen que ser dadas por un Liswo motor,
conectado a la wisma tensidn.

Son conocidos a este respecto, los patidores eiléctricos
conocidos por "uixersw. Dichos aparatos daisponen de unas

bobinas de estator con difrerentes vomas, lo que permite
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varias caracteristicas del motor en cuanto a su nimsro de
revoluciones, Presenta los inconvenientes de que es limi-
tado el nuumero de marchas que pueden conseguirse, todea
vez que el motor sdélo funcionard con pleno rendimiento a
una de ellas, “rabajanco en las otras v4 o con potencia
sobrante o sobrscargado, pudiéndcse originar el deterioro
del nmismo.

El objeto de ia presente invencidn tiende a subsanar
estos defectos, entre otros, y presenta una mayor facili-
dad de maniobra; Consiste en un medidor del numero de re-
voluciones gque vé acoplado al eje del motor y que actda
de tal manera que interrumpe en un momento dado el cir-
cuito eléctrico del motor de accionamiento. La pileza aco-
plada al eje, cuando el motor sobrepasa el nimerc de re-
voluciones fijado, actia sobre una lédmina de contacto que
tiene sobrepuesta y que estid formada por un conmutador de
muelie, desplazando los contactos y abriendo el circuito
del motor, con lo cual,el funcionamiento de éste cesa. ﬁna
vez situado por debajo del numero de revoluciones, deja de
actuar la pieza acoplada al eje sobre el conmutador de
muelle, volviendo ésta a su posicidn inicial, cerrando el
circuito del motor,‘y, poniendo éste otra vez en funciona-
miento. Ademds presenta la ventaja de poderse controlar
el mimero de revoluciones mediante un conmutador exterior,
Este mando actua sobre el contador de revoluciones direce
tamente o indirectamente.

A continuacidn se hard una detailada descripcidn de la
Patente que se solicita, con referencia a los planos que

se acompafian, en lcs cuales se representas -
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En la Fig. dnica, una vista .ateral del eje con su me-
didor de revocluciones, asi como ia seccidn del volante ©
rueda de regulacidn del nudmero de revoluciones,

Sobre el Arbol -1- Gel motor de accionamiento estéd mon-
tado un medidor de ftuerza centrifuga -2-, Los rodillos de
peso -3- van sujetos al 4drbol -1- medianve una pieza 4.,
articuiada en -5- soore <l citado eje -l-. &l mueile -6-
es el gue compensa en parte ia accidén de los roaillos, de-
bido a la tuerza centrifuga cuaﬁoo el aparato fuuciona., Ll
drganoc en conjunto pueds desplazarse transversalmente res-
pecto al eje -l-,., ia bola -7- es la que, al suvir el cispo-
sitivo, presiona sobre el muelle portacoantactc -8~ interrum-
plendo ei circuito del motor de accionamiento.

En el brazo -9-, articuiado en -ll-, estdn rijadas ias
dos idminas (e muelile portacontactos -8- y -10-, que cons-
tituyen el palancin de contacto.

£l brazo -9- ileva en su extremo iibre una esfera -1l2-
gue se aloja en una espiral -13- de la rueda -l4- acoplada
directamente al mandoc de mano externo del auarato, fe tal
manera, que, girando €éste alrededor del eje -15-, puede re-
gularse la altura dei oprazo sobre el uaispositivo meardor
de 1a fuerza cenusrifuga.

21 1unclonamiento de este sistena es el siguiente: pues-
o0 el brazo -9- en una determinada altura sobre ia bola -7-,
mediante el mando ¢e mano, ¥y, poniendo en iunciosamisnto el
notor, el Srgano meaidor de ia Ifuerza centriiuga tienae a
desplazarse hacia arriba, impuisado por la fuerza que Se

engendra en tal sentido en los rodillos -3., que vencen la
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oposicién del muelle -6-. Entonces la bola -7- impulsa a

le laminilla muelle portacontactoe -8~ y hace que se sepa-
re de la -10-, abriendo entonces el circuito eléctrico del

motor y rarando su acclionamiento. Al perder velocidad y

"energia, el dispositivo centrifugo vuelve a bajar, ayuda-

do por el muelle -6-, cesando la presidén de la bola -7-
sobre la laminilla portacontactos -8~ volviendose a esta-
blecer el circuito.

Zsta accidn es muy ripida y viene facilitada por la
accidn del muelle -6-, por lo que la velocidad del motor
se mantiene muy sexactamznte sobre la przvista.

31 mediante la rueda -14., girdndola, conseguimos una
mayor separacidén sntre la bola -7- y la laninilla porta-
contactos -8-, cuando el umotor funciona, habrd de liegar
a un mayor numero de revoluciones gue antes para permitir
que la fuerza centrifuga de los rodillos -3.- sea suficien-
te para lograr un mayor alargamiento del muelle -6- ¥y cone
seguir que la bola -7- abra el circuito eldctrico del motor,

Agimismo, operando convenientenente en el mando regu-
lador del dispositivo, podemos conseguir otros diferentes
numeros de revoliuciones, pudiendose cmplear, tanbidn, otro
sistema mecdnico.para provocar ia separacidén del brazo.

La forma, materiales y dimensiones podrin ser variables
y en general todo cuanto sea accesorio o secundario, sienm-
pre que no altere, cambie o modifique la esencialidad del

objeto que se describe.
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L.os puntos de invencidn, no nueva, pero no conocidos, dai-
vulgados o puestos en ejecucidn en Espafia, para que sean ob-
Jeto de esta Patente de Introduccidn,son los siguientes:

1¢,. Sistena regulador centrifugo continuo con contac-
tos de interrupcidn, caracterizado por estar provisto de
un medidor de revoluciones compuesto de dos brazos bascu-
lantes, en forma de horquilla, con sendos rodillos sujetos
en su base, con sus extremos articulados al ele ce giro,
sobre el cual va montada wna pisza desiizante en forma de
vaso provista de una bola sn su extramno superior, para
accionar sobre la ldmina portacontacto flexible, y, de dos
aletas sxteriores, sobre ias que empujan los rodillios ai
elevarse por la uccidn de la fuerza centrifuga.

2¢,- Sistema reguliador centrifugo conti{nuo con contac-
tos de interrupcidn, segin la priumera reivindicacidn, ca-
racterizado por haberse previsto en el interior de la pie-
za deslizante un resorte helicoidal que se opone 2 la ele-
vacidn de la pleza deslizante, comgpensando en parte la ac-
cidén de la fuerza centrifuga y mejorando las coniiciones
de regulacidn.

32,. Sistema regulador centrifugo continuo con contac-
tos ¢e interrupcidn, segin las unteriores reivindicaciones,
caracterizado por la uisposicidn de un brazo aislante situa-
do en ¢l mismo plano vertical del eje y colocado horizon-
talmente sobre €1, sestando articulado por un extreulo a un
soporte fijo, y, guiado por el otro sn virtud de un volan-
te de regulacidn girable a voluntad, provisto de una ranura

en espiral en la que va introducida una esfera sujeta ai

e £ oy St 2



10

15

234018

brazo aislante citado, en el cual van montados los contac-
tos de interrupcidnm.

4¢.. Siatena regulador centrifugo continuo con contac-
tos de interrupcidn, segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque una ldmina portacontacto recta y flexi.
ble,dispuesta en el brazo aislante, encima de la bola del
medidor de revoluciones, y, provista de un contacto en su
extremo, aprieta por su parte infsrior normalmente ese con-
tacto sobre otro sujeto en el extremo de una lémina rigida
en "%, tambidn montada en el mencionado brazo aislante.

59.- ®Sistema regulador centrifugo conti{nuo de contac-
tos de iﬁterrupcién‘.

Tal y conforme se ha descrito en la wemoria que antece-
de, liustrado en los dibujos que se acompafian, y, a los fi-
nes que se han especificado, bien deteminadamente.

Consta esta ilemoria de seils hojas escritas a médquina
por una scla cara,

Madrid, “§ MR %057

JOSE MARIA G
poao
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