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MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto del presente Modelo de U tilid ad , está cons­

titu ido  por un d ispositivo  de aplicación en la s  má­

quinas de coser, que permita sa lvar elementos m etáli- 

5 eos o p lásticos insertos en piezas te x t ile s , especia l­

mente las  u tilizadas en la  industria de corsetería , que 

a la  hora de unir laa cintas corcheteraa a la s  prendas 

in te rio res , evitan que la s  agujas de la s  máquinas da 

coser se despunten o rompan.

10 E l d ispositivo  consiste en un conjunto de mecanismos 

que, aplicados a la s  d iferen te* partea móviles de la s  

máquinas de coser, permiten que la  aguja haga una pun­

tada más larga y salve la  presencia de corchetes, ga­

fetes p otros elementos insertados en la s  cintas co r- 

15 choteras.

Bn la  industria corsetera ( f a ja s  y Sujetadores^ se u t i ­

l iz a  una gama muy extensa de cintas corcheteraa laa

cuales llevan insertos elementos metálicos o p lásticos, 

que deben de salvarse a la  hora de coser óstas a laa  

20 diversas prendas de la  especialidad corsetera.

Bn esencia, e l objeto del presente expediente consiste 

en adaptar a las diversas máquinas de coser existentes 

en e l mercado y u tilizadas en la  industria corsetera, 

un mecanismo compuesto de diverso* d ispositivos que 

25 permiten e l  trabajo en serie de la s  cadenas de fa b r i l
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cación, evitando los transtornos que producen la s  ro­

turas de la s  agujas o los desgarres de la s  prendas o 

piezas en confección.

El d ispositivo en cuestión está compuesto por un progra- 

5 mador regulable que a l re c ib ir  la  señal dada por un p a l-  

pador electrónico (en sus versiones de contacto directo  

s i se trata  de un elemento metálico o bien de contacto 

a travás de muelle s i  se tra ta  de un elemento p lástico  

o no conductor inserto en la  cinta eorchetera), a través  

10 de un amplificador electrónico dá la  señal a un e le c tro i­

mán de doble efecto que actúa sobre e l  mecanismo de la  

máquina de coser que hace varia r e l  paso de la  puntada 

y simultáneamente sobre un programador que mediante un 

embrague queda en rotación, mediante correa dentada, con 

15 e l eje motor de la  máquina, hasta que una célu la  foto­

e léc trica , alojada en e l programador regulable rotativo, 

manda una señal sobre e l  electroimán que restablece e l  

sistema a su posición in ic ia l ,  quedando e l programador 

desbloqueado y preparado para re c ib ir  una nueva señal.

20 La importancia del mecanismo descrito radica en la  po­

tencia y gran rapidez de la  actuación del electroimán 

que en centesimas de segundo rea liza  un c ic lo  completo 

programadp.

En e l  dibujo anexo se representa e l  esquema de conjunto 

25 del d ispositivo regulable de aplicación en máquinas de
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coser para sa lvar elementes metálicos o p lásticos  

insertados en piezas te x t ile s . En este esquema se 

representa un caso práctico de aplicación preferen­

te , cuya protección y de la s  posibles variaciones de 

5 deta lle , se recaba, sin que suponga dicha ilustración  

lim itación alguna de la s  posteriores realizaciones  

de lo  que se describe y re iv in d ica .

Conforma puede apreciarse en e l  esque&a que se acom­

paña, e l d ispositivo en eueetión consta de un palpador,

19 compuesto por una pieza —1— de acero, en forma do e le  

que va so lid a ria  a l  cabezal de la  máquina de coser me­

diante un to rn illo  de presión -0 - .  A l soporte -1 - ,  van 

so lidarios e l  soporte a islante  -2 -  que a lo ja  e l borne 

activo regulable -3 -  del palpador, la  pieza de contac­

tó to dol borne -3 -  adquiere formas d istin tas según e l  t i ­

po de elemento a detectar. So lidario  a l  soporte -1 -

va e l boma de masa -4 - ,  regu lab le  y de formas d istin ­

tas  según e l material o elemento a detectar, 

la  funcipn de este palpador es detectar la  presencia de

20 un elemento metálico o p lástico  inserto en la  pieza tex­

t i l  -25 - que se está cosiendo! una vez detectado trans­

mite la  señal a un ap lificador -7 - .

El amplificador -7 - que es electrónico y del tipo  con­

vencional, a l re c ib ir  la  señal del amplificador a t r a -  

25 vús del conductor -5 -* am plifica la  señal que actúa so -
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bre la  bobina de un te larrup tor de potencia que a su 

vez acciona e l  electroimán de doble efecto -10 - a 

través del conductor -8 - .  Una cé lu la  fotoeléctrica  

-13 - transmite una señal a l  amplificador -7 -  a través 

5 del conductor -9 -  que manda restablecer e l sistema de 

la  situación in ic ia l^ .  A través del conductor -6 -  

se alimenta e l  amplificador -7 - .

El programador esté formado por la  rueda dentada -16 - 

que recibe e l movimiento a través de la  correa -26- 

10 dentada unida a la  ruada motora -12 - que va so lidaria  

a la  polea -23 - de la  máquina da coser, la  cual recibe  

e l movimiento a través da la  correa -24 - que va a l  

motor correspondiente de cada máquina. La rueda den­

tada -16—, va so lid a ria  a un soporte-tensor -17 - que 

15 le s irve  de e je  de rotacién, sobre este e je  -27 - tam­

bién g ira  un disco -14 - programador que mediante un 

embrague - 1 5 - , se pone en movimiento cuando a través  

del brazo -18 - recibe e l  impulso del electroimán -20- 

para embragarlo; una vez rea lizada una vuelta entera 

20 e l disco -14- programador, la  cé lu la  fotoeléctrica  

-13 - dá la  señal a través del conductor -9 - sobre e l  

amplificador -7 - e l  que a su vez a través del conduc­

tor -8 - acciona e l electroimán -20 - de doble efecto  

que restablece e l c ic lo , hasta una nueva señal del 

25 palpador.
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E1 electroimán por nadie de un brazo -19 - actúa so­

bre e l  e je -21- de la  máquina de coser a través de 

un brazo-rátu la -16 - haciendo cambiar a l  paso de la  

pintada de la  máquina, durante e l tiempo programado 

5 en é l conjunto rueda -1 6 -, disco -14 - y cé lu la  -13 -, 

que ea regulable según lea  obstáculos a salvar adhe­

ridos a la  te la  -25- t e x t i l .

Por medio de la  v a r i l la  -1 1 - de forma manual puede 

regularse en cada caso e l  avance de la  puntada que se 

10 desea obtener cuando se reciba la  señal del palpador 

-0 -1 -2 -3 - y 4 -.

descrito suficientemente en que consiste e l  d isp o s it i­

vo en correspondencia con e l  diseño que se acompaña, 

se comprende que podrá introducirse en e l mismo cuales— 

15 quiera modificación de deta lle  que se estime convenien­

te , siempre que no se a lte re  su esenciabilidad, a cuyo 

f in  so declaran da novedad, e l  contenido de la s  siguien  

tea reivindicaciones.
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SLB X V I  H D I  C A C I  0 H B S 

i s . -  D ispositivo regulable de aplicación en máquinas 

de cenar, para aalvar elementen netálicca o p lásticos  

insertados en piezas te x t i le s ,  de probada aplicación  

5 en todos lo s  tipos de máquinas de coser convencionales 

existentes en e l  mercado nocional e internacional, ca­

racterizado por su actuación electrónica a travás de l 

palpador y am plificador electrónico convencional.

29.- D ispositivo regulable de aplicación en máquinas 

10 de coser, para sa lvar elementos metálicos o p lásticos

insertados en piezas te x t i le s ,  según la  anterior re iv in ­

dicación, caracterizado por su actuación a travós de un 

programador electro-mecánico movido por e l  e je  motor 

de la  máquina de coser y accionado por e l brazo de un 

15 electroimán a travós de un embrague.

3 * .-  D ispositivo regulable de aplicación en máquinas 

de coser, para aalvar elementos metálicos o p lásticos  

insertados en piezas t e x t i le s ,  según la s  anteriores r e i ­

vindicaciones, caracterizado por la  adopción de un e lec— 

20 troiman de doble efecto de gran potencia que permite ac­

tuar sobre al cambio del paso de la  puntada en centési­

mas de segundo.

4a . -  D ispositivo regulable de aplicación en máquinas de 

coser, para sa lvar elementos metálicos o plásticos in -  

25 sertadoa en piezas te x t ile s , según la s  anteriores r e í—
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vindicaciones, caracterizado por ser regulable según 

e l tipo da elemento a calvar inserto en la  pieza t e x t i l  

que se está coalendó.

5 * . -  d ispositivo regulable de aplicación en máquinas de 

5 coser, para sa lvar elementos Metálicos o p lástic  s in­

sertados en piezas te x t ile s , según la s  anteriores r e i ­

vindicaciones, caracterizado porquá permite sa lva r e le ­

mentos metálicos o p lásticos con solo cambiar e l  muelle 

del palpador.

16 69 .- D ispositivo regulable de aplicación en máquinas de

coser, para sa lvar elementos metálicos o p lásticos in ­

sertados en piezas te x t ile s , según la s  anteriores re iv in ­

dicaciones, caracterizado por lle v a r  incorporada una cé­

lu la  fotoó lóctrica  en e l programador que permite su ac -

15 tuación instantánea y automática y por lo  cual es de a p li ­

cación en cadenas continuas de fabricación.

7 * . -  DISPOSITIVO REGULABLE DB APLICACION EN MAQUINAS DE 

COSER, PARA SALVAR ELEMENTOS METALICOS O PLASTICOS INSER­

TOS EN PIEZAS TEXTILES.

20 TcHo & llo t a l  como queda descrito y reivindicado en la  

Memoria descriptiva que antecede y que consta de 7 hojas 

escritas a máquina por una so la de sus caras y una hoja 

de dibujos que la  ilu s tra .

Madrid, 6 febrero 1.97S.
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