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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a na juguete y 
mas particularmente a unas mejoras en o re lativas a una 
máquina para lanzar pelotas de juguete que puede servir 
para la  práctica del baseball por lo s niRos.

Se conoce una máquina lanza-pelotas de juguete 
del tipo en donde una pelota es arrojada por un brazo 
lanzapelotas meoánioo que gira por medio de un motor.
Sin embargo, esta máquina oonooida tiene desventaja o

*
inconvenientes ta les que solo puedo lanzar la s  p e lo tas^  
una velocidad oonstante y en la  misma dirección de trayec­
to ria , dicho de otro modo, no se pueden lanzar pelo*¿gá.;a 
d istin tas velocidades y en diferentes direcciones y.como 
resultado, no solo es imposible servir suficientemente.", 
para mejorar la  técnica del baseball, sino que oansa pron­
to a l usuario debido a que su fbnoión resulta monótopa."

El presente invento tiene por finalidad eliminar 
estos inconvenientes o desventajas indicados y que presentan 
la s  máquinas oonooidas y proporciona una máquina lanza pe­
lo tas de juguete mejorada que puedo arrojar pelotas a d ife- 
fentes velocidades y en d istin tas direcciones o trayecto­
r ia s  y que es de simple oonstruoción y funcionamiento.

De conformidad oon di presento invento se propor­
ciona una máquina lanza-pelotas de juguete que comprende 
una oaroasa, un árbol motriz giratoriamente soportado en 
dicha oaroasa y proyectándose lateralmente hacia afuera 
a través de un extremo, un brazo lanza-pelotas fijado a l 
extremo externo de dicho árbol motriz en su poroión de ba-



se y que presenta una porción de golpeo de pelota en su 
porción de punta y unalimentador de pelotas que tiene un 
reoeptor de pelotas a partir del cual se golpea una pelota 
por la  poroión golpeadora de pelotas de dicho brazo lanza 
pelotas, siendo apto dioho alimentador de pelotas para 
alimentar la s  pelotas una a una a dicho receptor de pelo­
ta s , caracterizado porque dioho alimentador de pelotas 
que presenta dioho reoeptor de pelotas está soportado por 
un miembro de soporte que está montado deslizabLemente en 
un soporte pon el fin  de poderse desplazar hacia arriba y 
haoia abajo. -

El presente invento se describirá ahora Unicamen­
te a titu lo  de ejemplo, con referencia a lo s  dibujos que 
se acompañan, en donde:

La figura 1 os una perspectiva de una modálidad 
del presente invento. o *

A * *La figura 2 es una v ista  la te ra l parcialmente en 
seooión y a mayor escala de la  realización, que ilu stra  
el estado en donde el alimentador de pelotas que tiene el 
reoeptor de pelotas se desplaza hacia arriba y haoia aba­
jo con su miembro de soporte.

La figura 3 os una v ista  en perspectiva a mayor 
escala de una poroión de la  modalidad, que muestra el es­
tado en donde el miembro de soporte está deslizablemcnte 
montado en el soporte.

La figura 4 es una vista en seooión transversal 
tomada por la  linea Â A de la  figura 3*

La figura 5 es una v ista  la te ra l a mayor esoala 
del brazo lanza-pelotas de la  modalidad, ilustrando el



estado en donde una pelota es golpeada a partir de cada 
una de tres posiciones de alturas d istin tas.

La figura 6 es una vista frontal de un mecanis­
mo de accionamiento do la  modalidad.

La figura 7 es una vista en sección transversal 
tomada por la  linea B-B de la  figura 6, y

La figura 8 es una vista en sección transversal 
tomada por la  linea C-3 de la  figura 6.

En lo s  dibujos, 1 es una carcasa de la  máquina 
lanza-pelotas de juguetes, 2 es un brazo lanza-pelotas,
3 es un árbol motriz que está giratoriamente soport'adp-en 
la  caroasa 1 y que se proycota lateralmente hacia fuera
a travás do la  carcasa 1 , por un la te ra l, al que está,.: 
fijado  el brazo lanza-pelotas 2 en su poroión de base^ y
4 es un alimentador de pelotas provisto de un reoeptor 
de pelotas 4' y soportado en un miembro de soporte .5^ne 
se extiende por detrás do la  oaroasa 1 y que está mondado 
deslizablemcnte sobre un soporte_24 de modo que pueda mo- 
verse haoia arriba y haoia abajo, ta l  como se describirá 
más adelante. El alimentador de pelotas 4 está inclinado 
haoia delante de modo que la s  pelotas 6 dispuestas sobro 
óste pueden alimentarse automáticamente una a una a l rooep 
tor de pelotas 4' que comprende una salida del alimentador 
de pelotas 4 y del oual se reoibe una pelota 6 por parte 
del brazo lanza-pelotas 2.

Con 7 se indica un panel fijado a l frente de la  
oarcasa 1 y que ropresenta un jugador do baseball, "pitoher 

Una de la s  oaracteristicas mas importantes del 
presente invento radioan en que el alimentador de pelotas



4, provisto del reoeptor de pelotas 4 ',  puede moverse 
haoia arriba y haoia abajo, junto oon el miembro de sopor­
te 5 que lo  soporta* Por consiguiente, por oonvenienoia, 
se efectuará ahora la  desoripoión oon detalle por lo que 
respecta a la  oaraoteristioa estruotural de la  realización 
que proporciona dicho objeto o resultado.

Segdn se representa en la s  figuras 1 a 5, el 
soporte 24 adopta forma de un armazón alargado que está 
vinoulado de forma separable a la  parte posterior de la  
caroasa 1 en el estado de ser inclinado haoia a trás, y 
el miembro de soporte 5, que soporta el alimenta pelotas 
4 oon el reoeptor de pelotas 4 \  está montado longitudi­
nalmente y de forma deslizabLe en el soporte 24* Mas con-
cretamente, el soporte 24 está provisto de una pro -eoción******
alargada 24a que se extiende haoia arriba a lo largo del
eje longitudinal del soporte 24 sobre su la te ra l poste-
r io r , ta l  oomo se representa olaramente en la s  fig&rás

* * . *2 a 4. La proyecoión 24a está provista oon muescas cEe 
empeño superiores 25a y 25b, muesoas de empeño medias 
26a y 26b y muesoas de empeño inferiores 27a y 27b, respe<) 
tivamente. La finalidad de proporcionar estas muesoas de 
empeño se describirá mas adelante. Por otra parte, el 
miembro de soporte 5 está provisto, en su poroión de ba­
se , con una poroión 5a que abraza libremente una poroión 
a modo de tira  24b del soporte 24 y la  proyeoción alarga­
da 24a de modo que ouando el miembro de soporte 5 se mon­
ta sobre el soporte 24 abrazando con la  porción 5a la  
poroión a modo de tira  24b y la  proyeooión 24a, ésta pue­
de deslizar haoia arriba y haoia abajo a lo largo del



soporte 24* La poroión de abrazado 5a está provista* en su 
pared posterior, con dos ranuras 28, que forman entre am­
bas una porcuón elástioa 5o. Esta porción elástica 5o pre­
senta, en su la te ra l opuesto, una proyección extendida 
transversalmente 5b que es apta para empeñar elásticamen­
te oon la s  muescas de empeño antes oitadas 25a, 25b, 26a, 
26b, 27a y 27b de dichas proyecciones alargadas 24a.

El miembro de soporte 5 está provisto también 
oon proyeooiones cilindricas hueoas 5d en la s  que se inser­
tan ajustadamente proyeooiones oilindricas 4a que se pro- 
yeotan hacia abajo desde el fondo del alimentador de,pelo­
tas 4, oon lo que el alimentador de pelotas está_mop^ado 
de forma separable sobre el miembro de soporte 5. *

El receptor de pelotas 4' está formado solida-*****
riamente oon el alimentador de pelotas 4 a partir  de mate­
r ia l  plástico y oomprende un armazón 4b provisto de una 
abertura 4b' que fa o ilita  que pase libremente a su través 
una poroión reoeptora de pelotas 2a prevista en la  pdh?- 
oión extrema del brazo lanza-pelotas 2 ouando gira "eí bra­
zo lanza-pelotas 2.

El armazón 4b presenta en su poroión posterior 
una proycooión que sobresale hacia arriba 4c que sirve 

para impedir que una pelota 6 esoape ouando dicha pelota 
es recibida y arrojada por el brazo lanza-pelotas 2. La 
poroión reoeptora de pelotas 2a está provista también con 
proyecciones 2o y 2d que sirven para impedir que una pe­
lo ta  6 esoape cuando la  pelota es arrojada por el brazo 
lanza-pelotas 2.

Con la  estructura antes oitada, la s  pelotas 6



pueden arrojarse a d istin tas velocidades y en d istin tas 
direcciones, ta l  oomo se expondrá mas adelante.

Cuando se desea que una pelota 6 sea arrojada 
a mayor velocidad se f i j a  el alimentador de pelotas 4 oon 
el reooptor de pelotas 4' a una porción superior del so­
porte 24 llevando la  proyección 5b del miembro de soporte 
5 que comporta el alimentador de pelotas en empeKo con 
una de la s  muescas de empeKo superior 25a, 25b, ta l  oomo 
se ilu stra  por medio de linea oontinua en la  figura 2. 
Cuando el alimentador de pelotas 4 está mantenido de este 
modo en dicha posioión elevada, la  pelota 6 reoibida. jáor 
el reoeptor de pelotas 4' asume oorrrespondientemenRa una 
posioión elevada y será reoibida por la  poroión receptora 
de pelotas 2a del brazo giratorio 2 lanza-pelotas en eata 
posición elevada, ta l  como se ilu stra  por medio de linea
oontinua en la  figura 5. En este caso la  velocidad dp. g i-\ + *
ro del brazo lanza pelotas 2 es muy elevada cuando sHlpor-
oión reoeptora de pelotas 2a reoibe la  pelota 6 del reoep-.* y *
tor de pelotas 4' dispuesto en esta posición elevadá',°y 
a l propio tiempo es arrojada la  pelota 6 inmediatamente 
despuós que ha sido reoibida por la  poroión reoeptora de 
pelotas 2a por parte del reoeptor de pelotas 4' y por 
consiguiente, la  pelota 6 descargada en esta posioión 
elevada es impulsada en el aire a dicha elevada velocidad. 
En este momento, la  pelota 6 es impulsada en sentido sus- 
tanoialmente recto en direooión hada delante.

A continuación, cuando el alimentador do pelotas 
4 se desliza haoia abajo y se f i j a  a una poroión media del 
soporte 24 llevando la  proyeoclón 5b de dioho miembro de
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soporte 5 en. empeño con una de la s  muescas de empeRo Ínter 
medias 26a, 26b del soporte 24 $ la  pelota 6 sobre el recep­
tor de pelotas 4' situado en dicha posioión intermedia es 
impulsada en el aire a una velooidad inferior que la  de la  

pelota del caso previamente citado, ouando es arrojada por 

el brazo lanza pelotas 2.
Además, ouando el alimentador de pelotas 4 se des 

l iz a  hacia abajo y se f i j a  en una posioión inferior empe­
ñando la  proyección 5b dicho miembro de soporte 5 con una 
de la s  muescas de empeRo inferiores 27a, 27b del soporte 
24# la  pelota 6 mantenida en dicha posición inferior*.ge 
impulsa en el a ire , ouando se arro ja, a una velocidad in­
ferior a la  del caso citado en segundo lugar. "../.*

Los motivos por lo s que desciende la  velocidad 
de la  pelota 6 ouando se desplaza haoia abajo, a lq .lgrgo 
del soporte 24, el alimentador de pelotas 4 oon el*n&hep- 
tor de pelotas 4' son lo s siguientes: ., *

Ouando la  pelota 6 es reoibida por el brazo- - 
lanza-pelotas 2 en una posioión inferior resulta mayor 
un intérvalo entre el tiempo en el que la  pelota 6 es re­
oibida por el brazo lanza pelotas 2 y el tiempo con que 
la  pelota 6 recibida es arrojada por el brazo lanza pelo­
tas 2 que ouando la  pelota es reoibida por el brazo lanza 
pelotas 2 en una posioión superior y, durante este inter­
valo de tiempo la  pelota 6 se desplaza hacia la  porción de 
punta del brazo giratorio 2 lanza-pelotas por la  fuerza 
oentrifuga ejercida sobre la  pelota 6, y también la  pelo­
ta es lanzada en una dirección asoendente y haoia delante 
por el brazo lanza-pelotas 2 durante este movimiento de
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la  pelota 6. En este caso la  pelota 6 a s i  arrojada es Im­
pulsada en el aire mientras desoribe u.na trayectoria arquea 
da. Do es-be modo es mas lenta la  velocidad de la  pelota 6.

En la  figura 5t por medio de lineas de trazos, 
so ilustran , respectivamente la s  posiciones intermedia e 
inferior o alturas en que la s  pelotas 6 son recibidas por 
el brazo lanza-pelotas 2. Se entenderá que la  pelota 6 
desplaza hacia la  poroién extrema del brazo lanza-pelotas 
2 por la  acoián de la  fuerza centrifuga derivada de la  
oaida no puede escapar o caerse, especialmente ouando es 
arrojada la  pelota., por medio de la s  trayeooiones aht.es 
citadas 2o, 2d, 4o<* Se entenderá también que cuando.son 
arrojadas la s  pelotas a d istin tas velocidades, esta/pelo­
tas se impulsan en direcciones d istin tas. :

Oon referencia ahora a la s  figuras 6 a 8, con
14 se indica una batería, 15 es un motor eléctrico monta-

* * *
do en una carcasa 17 es un árbol que tiene una seociáñ* 
transversal cuadrada y está soportado de forma giratoria 
por la  oaroasa 16, 18 es un oiguegal fijado a l extremo in­
terno del árbol 17, 19 es un resorte uno de ouyos extremos 
se f i ja  a la  oaroasa 1 y el otro extremo se ooncota a un 
miembro giratorio unido giratoriamente a l oiguegal 18, 2P 
es una rueda dentada que está montada libremente en el ár­
bol 17 y que está operativamente conectada a un piRén 15 
y fijamente montada en el árbol motriz del motor 15 a tra­
vés de un tren de engranajes, ta l  oomo se representa en 
la  figura 6. El árbol motriz 3 está montado fijamente en 
dioho árbol 17 y está provisto oon un brazo de empego 3a 
que es apto para empegar oon una proyeocién de empego 20a



que es solidaria oon la  rueda dentada 20 . Seg&n se repre­
senta en la  figura 8, el árbol motriz 3 presenta, asimismo, 
en su extremo externo, una superifie 3b seocionada. En la  
periferia arqueada del extremo externo del árbol motriz 3 
está montado un oilindro hueoo arqueado 22 que está pre­
visto en la  poro id n do base del brazo lanza-pelotas 2. En­
tre dicha superficie seocionada 3B y un par de proyeccio­
nes 23, que se proyeotan haoia dentro a partir de la  super­
fic ie  interna de la  poroidn do base del brazo lanza-pelo- 
tas 2, está montado un resorte laminar 21.

Oon el funcionamiento, ouando el motor 15. empie­
za a g irar, gira la  rueda dentada 20, haoiendo que la  pro-
yeooidn de empeño 20a, qUG es solidaria con ásta , sqa H e-

* * .*****vada en empeño oon el brazo de empeño 3a del árbol mqtriz 
2 para que gire del árbol motriz 3 junto con el brazó lan­
za-pelotas 2. Ouando gira el árbol motriz 3, gira también 
el Oiguoñal 18, por medio del árbol ouadrado 17, oohtrá
la  aocidn del resorte 19* Luego, ouando gira adioionálmcn-

.
te el brazo de empeño 3a del árbol motriz 3 y alzanaa'.el 
punto muerto superior, el oigieñal 18 oomienza a girar 
rápidamente por la  aooidn del resorte 19 produciendo el 
rápido giro del árbol ouadrado 17 y del árbol motriz 3. 
Cuando el oigueñal 18 está a punto de ser impulsado rápi­
damente para e l giro , el brazo lanza-pelotas 2 es d ir ig i­
do en una direocidn posterior sustanoialmente perpendicu­
la r  a la  vertical. Por consiguiente, cuando gira el árbol 
motriz 3 por la  aocidn del resorte 19, el brazo lanza-pe­
lo ta s 2 gira rápidamente en sentido horario ta l  oomo se 
apreoia en la s  figuras 1 , 2 y 5 a  partir de dicha posioidn



haciendo con ello que la  pelota 6 mantenida sobre el ro- 
oeotir de pelotas 4 sea arrojada hacia delante.

REIVINDICACIONES
Desorito el objeto del presente invento se de­

claran nuevas y de propia invención la s  siguientes reivin­
dicaciones..

1 .  -Una máquina lanza-pelotas de juguete, que 
comprende una carcasa, un árbol motriz soportado de forma 
giratoria en dicha caroasa y que se proyeota lateralmente 
hacia fuera por un la te ra l, un brazo lanza-pelotas-fijado 
en el extremo externo de dicho árbol motriz en su poroión 
de base y provisto de una poroión receptora de pelqtas en 
su poroión extrema y un alimentador de pelotas provisto'-''o''*
de un reoeptor de pelotas a partir del cual es reoibida 
la  pelota por la  poroión reoeptora de pelotas de díohp 
brazo lanza pelotas, siendo apto dioho alimentador <Iá*pe- 
Iotas para alimentar dichas pelotas de forma unitaria'a 
dicho receptor de pelotas, oaraoterizada porque dicho"'ali­
mentador de pelotas, provisto de dioho receptor de palo- 
ta s , está soportado por un miembro de soporte que está 
montado deslizablemente sobre un soporte de modo que pueda 
desplazarse hacia arriba y hacia abajo.

2 . - Una máquina lanza-pelotas de juguete, de 
conformidad con la  reivindicación 1,. oaraoterizada porque 
dicho soporte adopta la  forma de un armazón alargado que 
se une de forma separable a la  parte posterior de dicha 
carcasa en el e&bado de ser inclinado hacia la  parte pos*- 
terior.
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3 . - Una máquina lanza-pelotas de juguete, de 
conformidad con la  reivindicación. 2, caracterizado porque 
dicho soporte está provisto, en su la te ra l posterior, de 
una proyecoión alargada que se extiende a lo  largo del eje 
longitudinal del soporte y presenta una pluralidad de mues- 
oas de empeño en la s  que puede empeñar el miembro de sopor­
te mediantesu proyección de empeño.

4 .  -Una máquina lanza-pelotas de juguete, de 
conformidad con la  reivindicación 1 , caracterizada porque 
dicho alimentodor de pelotas forma parte integrante de d i- 
oho receptor de pelotas y se obtiene a partir de material 
plástioo.

5 . - Una máquina lanza-pelotas de juguete, ,de.
*  <- *

conformidad con l a  reivindicación 1 , caracterizada pqrque 
dicho alimentador de pelotas provisto de dicho reoeptor 
de pelotas está montado de forma separable en dicho"miem­
bro de soporte.

6 . -Una máquina lanza-pelotas de juguete, 
conformidad oon la  reivindicación 1 , oaraoterizada poj&que 
dioho reoeptor de pelotas oomprende un armazón provisto en 
su poroión posterior de una proyección que emerge haoia 
arriba para impedir que una pelota reoibida en dioho re­
oeptor de pelotas esoape ouando es recibida la  pelota por 
la  porción reoeptora de pelotas del brazo lanza-pelotas 
giratorio.

7 . -  Una máquina lanza-pelotas de juguete, do 
conformidad oon la  reivindicación 1 o 6, caracterizada por­
que la  poroión reooptora de pelotas del trazo lanza-pelotas 
está provista con proyecciones para impedir que una pelota
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escape ouando la  paleta es recibida de dioho reoeptor de 
pelotas.

8 . -  Una máquina lanza-pelotas de Juguete, de 
conformidad oon oualquiera de la s  reivindicaciones preoe-

5. dentes, oaraoterizada porque dioho brazo lanza-pelotas 
está dispuesto para que gire impulsado para arrojar una 
pelota por medio de un resorte.

9 . -  Una máquina lanza-pelotas de juguete.
Segdn se describe y reivindica en la  presente

10. memoria descriptiva que oonsta de 13 páginas foliadas y 
esoritas a máquina por una sola de sus oaras, acompasadas 
de losdibujos reglamentarios.

dv.
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