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MEMORIA DESCRIPTIVA.
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PATENTE DE INVENCION,

* PAIS : TESpafa,
DURACION : 20 afios.
OBJETO : "DISPOSITIVO DE MANDO A DISTANCIAM,
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A nombre de : FORGES ET ATELIERS DE CCNSTRUCTIONS
ELECTRIQUES DE JEUMONT, S, A.

Residente en: PARIy, 5 Place de Rio-de-Janeiro.

Neacionglidad:; FRANCESA.
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Le presente Iinveucidn coucierne dispositivos destinzdos
8 meudar a distsucia motores eidetricos u otros Srgnios o mé-
quiies eu tuncidn as dos frecuencies,

Teles mando hau coustituif , pos e, jauplo, el objew de 1as?
solicitudes de Patente depositadas por la Socileded soliclitarte |
el 12 de eunero de 1.957 bajo el unu?, 233004 por "Sistema de re-
gulacidn de la circulacidn de vehﬁ'.culos de ferre';carril y gimi-
lares" y resvectlvomente el 12 de enero de 1,957, bajo el Nk,
283.003, por “Sistema pars el control y la regulacidn de la
circulacidn terroviaria®, -

La inveucidn ticnde a reslizar tales dispositivos de modo
que su funciouamiento ses defimido por unm pazrte por una fre-
cueucla de refereuncia fl’ que es por e jemplo proporciond =a la
velocidsd deseada de los_ motores mandados, y, por otrs psrte,
por otrg frecueucia 1’2 que es por e jemplo proporeciond a la
velocidad real de tales motores,

Peabién tlene el fin de obteuer ei fuucioizmlento Corrscto
de estos digositivos cusiesqulora que sesu la relad i de las
magnltudes £y y £, y sus valores absolutos, que tisuen que po-
der variar de forma muy seusibie,

Segln la presente invencign, el mando a distsuclae es su-
bordinado a la comparacidn de dos frecuencias: we frecueucla
de referencia, trensmitida g distancis y utilizads pars provo-
car la carga de wn condensador por impulsos de corriente perid-

dicos y regulares, y otra frecuencla, producida en el mismo lu- |
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ger y utillzeda pars provocar periddicamente unas descargaéréar-
cisles y regulables de dicho condensador segin el funcionamiento
real del §rgano mendado, utilizéndose la tensidn resultante del
condeusador, definida por la reiacidn reguleble de las dos fre-
cuencias, pazre mandar este funcionsmiento en las condiciones de
seguridad con er rin de realizar la relacidn deseada.

Con referencia gl adjuuto dibujo, se describiri un ejemplo
de reslizazcidn de la inveucidn en el ceso particular del mendo
a distaiicla de motores de traccidu, quedsndo entendid que el
invento puede aplicarse al mando de otras maquinas o aparstos,

En el adjuuvo dibujo, gue ¢8 un esguema simpliticado de co-
nexiones, se ve un condeusador 1 a cuyos borues estéh couectado
un circuito de carga queVUOmprende une fueute de corriente 2,
montsda en serle con una resistencia de regulacidn 3 y un 5rgano;
conectegdor y desconectador 4; este {timo estd represeiltado en
Torme de valvula electrdnica adecuada provista de un electrodo
de maudo B,

. Un circuito de descarga del condensgdor 1 estéd constituid
por une resisteucia regulable 6 y un Srganc conectador y desco-
nectador 7, anéiogo sl auterior y provisto de un electrodo de
mando 8, |

E]l o'rgano 4 comprende bornes de mando 9, a los que se en-
oueutra splicada una tensidn slterustiva o pulsante Ty, llamede
de referaria, 10 que tlene el efecto de suministrarle al conden-—.
sador 1 uuas pulsaciones periddicas de corrisute que 10 cargan
progresivamente a la cadencia f. . Augiogaumeute, el Orgailo 8
comprende bornes 10 a los que se aplilca uua teusifn &€ terug iva
0 pulsente de frecuencia t,, giendo por ejemplo proporciond
dicha trecuencia & la velocidad de un mévil arrsstrado por un

motor mandedo representad en 11, o por varics motores slimen—
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S1 las rrecuencias fl vy f2

como las duraciones de los impulsos y las resistenclas de los

son iguales entre elias, asi

dos circuitos de carga y de descarge, se comprueba gue la ten—
8idn resultaute U del condenssdor 1 se establece en proximided
del 504 de 1z teusidn suministrada por la fuente 2. Este equili-
brio uo depende del valor absoluto de las dos Ffrecuenclas igua-
les, sino de la regulacidn de las resisteuciss 3 y 6: se puede
pues bien modificar la teunsidn de equiiibrio U obrsudo sobre
estas resistenclas, bien obteuer la teusidu resuituute del 509
aproximademcite pears cuslquier relscidn de iag dos frecuencias.

S8i, una vez establecido este equillbrio, se hace crecer
la frecueiwcla de refereacia :fl, le teusilu resultaute U en 108
bornes del condensador 1 aumeuﬁa ysl 1, giduinuye, esta teiu-
sidn baja. BEn otras palebras, la tensidn resuitaute U es une
funcidn definide de la relacidn :El/f o *

Se puede splicar U, ®mo se represeuta, a wi potencidme-
tro 12 de elevada resisteuncia y tomar unae fraccidn adecusde de
U para polarizar el mando de un trfodo 13 montad® en serie con
wia fuente 14 y wia resistencia 15 pera slimeutsr un reievador -
de meundo 16; la corriente que atraviesa este reld es, pues,uns
funeidn de la teusidn U.

La srmadura de 16 puede accionar varios contactos mSviles
elasticos que meuden las conexiones 17, 18, 19, conectades a
un circuito de mando 20 y que zctusn sobre un equipo 21 de
arrallque, regulacidn y fremdo del motor 1l. ‘;

Se puede POr e jemplo prever el sistewd pars que el reld sei
gugueiltre ail la posicién represcutads micutras isa teusidn U sea;
iguel a clerto valor medic. En ests posicid'z‘l, los hilos 18 y 19§

estén alimentados y el hilo 17 estd cortado; el equipo 21 estd
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previsto para quedar en este caso inactivo y el régin del mo-—if
tor mandado 11 no es modificado. 1

Si la velocidad del motor 11 es demasigdo pequefia, es de- :

cir que la trecuencis fy es demasiado baje von relacién a £y,
le teusidn U sumenta, la srmadura de 16 sube y todos los hilos :
17, 18 y 19 son alimentados, 1o que surte por efecto hacer
avaizar el equipo 21 para acelerar el motor 11 hasta el equi-
librio de lias cargas y descargas del condeussdor 1, Si la ve-
locidaed es ligeramente superlor gl valor deseado in(licadb por
fl; el hilo 18 es desexcitado y el eyuipo 21 la reiuce un poco.
S8i por fin la velocided del motor 11 es muy supeiior @i vaior
deseado, todos los hilos 17, 18 y 19 sou desexcitados simul-
téneemelte y ol equipo 21 esté previsto pars producir eu este
caso lg regresidn répide del equipo y el frenamdo de urgencis,
de hacer falte.

Se ve as{ que la veloclided del motor o motores mandados
os regulada segin la relacidn entre la frecusncla de referencie
f,, trzusnitide a distancle y que define la velocidad deseada,
¥ la frecueucle fy que es producida en el mismo lugar y que |
mide la velocidad real, Se ve también que la relacidn deéeada
de las dos frecuencias puede variar smpliamente y que puede
ger facilmente adsptaBie a les distintas condiciones de fuu-
cionemieuto y més particularmente a las gamas de velocidad
deseadss.

Para que el fuuclonsmiento del dispositivo descrito se
verifi@ue con toda la seguridad deseada, basta dispoiier en
en serie con el gparato 7 un reld 22 de retardo gue tuucioua
e la calda y que actda sobre un circuito de seguridaed 23; si,

por wna razdn cuslquiera, las descargas del condeusador 1 no

se pro“uce, este reld corta el circuito 23 provocaido la pa-
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reda de urgencls de los motores mandados., En 1o quevéﬁﬁ°lefhe
todos los otros elementos, se compruebe que todo fallo de su
tuncionamiento actie on el sentido de la seguridad.
Queda entendido que el esquema descrito no es sino un
120.,~ esquema de principio y que la realizacidn préctica de la in-
veuvidn puede spartarse de &1, segin la tdcnice electrdnics
apiicada, especlalmente en 1o que concierne los elementos 4,
7 ¥ 13 y sus circultos de maudo y de regulacidn,
Quede asimiswo entendido que las frecuencias 5 vy, pue-?
125.~ den ser funciones de variss megnitudes distintas de la velo-—
cidad, estando definlda una de ellas por una alimentacidn o

o bor una corricute y la otra por una preeidn o una tensi&n,etc.~

N O T Ao"’

Los puutos de inveucidn prople y nueva que sSe preseutan
130.~ parg que sean objeto de esta Patente de Inveucidn en Espefia,
por veinte sflos, sou los sigulentes:

12,-Dispositivo de maudo a distsucla, carscteriz=do por—
» que estd subordiugdo a la comparacidn de dos frecus.ciss un=
de las cuaslies es transmitida a distazncia y 1z otra es produ-—
155.- oida en el lugar misuo,

29,- Dispositiw seglu ¢l puuto 12, caractesrizado porque
la primers frecuencia, liamade de referencisa, es utilizads
pare provocar la carga de un condeusador por pulsaciones de
corriente periddices y regulables.

140, - 39, Dispositivo segin puntos auteriores, caracterizado
porque la segunda frecuencia es utilizada para provocar perid-.
dicemeute descarges percleles y regulebles del mismo conden—

sador scgin el fuucionamiento real del Organo mandado.

o . P ’
42,- Dispouitivo segiu pmatos brecedentes, caracterizado
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porque la tensidn resulvaute del condensedor, definide por lsa
relacidn regulasble de las dos trecuencias, es utilizada para
mendar el funcionamiento del Srgeno wendado en las coudiciones
de segurided, pars mentener la relscidn deseads.

5¢,~ Dispositivo segln puutos enteriores, caracterizado
porque eil >un cag0 particuler, las dos frecuenciass son respecti- :
vamenl'ie proporcioiasles a la velooidad. deseada y a la velocilds
real del Grgano o migquina mandado. :

62,- DISPOSITIVO DE KANDO A DISTANCIA", todo tal y confor- '
me se describe en la preseute memoris, ia cudl cousts de 156
1fuees y a tivulo de ejenplo se represeita en 108 adjuwitos di-

bujosa,
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