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P A T E N T E  BE I N V E N C I O N  

e favor de le  sociedad

Allndmná Svenáke Elektriska Aktiebolaget, aooiedad ene**

6 ce, domiciliada en VNstaá̂ &s (Nueoie^, sin o e lle  n i número,

por:

* ESTAHHKZABOB dEATOENO "

-oOOo-

M E M C R I A  N E a C R I P T I V A  

10 Le presente invención ae re fie re  a un estebjL

lizador ¡giratorio para estab ilizar un aparato en doa planos, 

empleando un adío giroscopio.

E l estabilizador g iratorio , aegdn la  inven­

ción, comprende dos marcos exteriores, que giran impulsadoa 

18 por servomotores; doa marcea interiores y un giroscopio de re. 

tación rápida, con un eje  de rotación preferentemente ve rti­

cal, montado en e l marco más in terior. En e l estabilizador^ 

e l marco más in terior y e l que sigue a l más exterior, pueden 

oacüar alrededor de doa ejes horizontales, principalmente p&

NO ra le les , perpendiculares a los ejes alrededor de loa cuales 

oscilan e l marco que sigue a l más in terior y e l más exterior.

La invención ae caracteriza sobre todo porque e l marco que signe 

a l de fuera o exterior, estabilizado en doa planos, tiene dos
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válvulas hidránlioaa mediante lea cuales ae modifica e l pa- 

88 ao de aceite e loa servomotores, pera ajustar loa marco a.

Doa barrea de mando están artieuladaa e paléncea da lea bom 

bea y fijadas a loa doa merooa más interiore a, girando aire 

dador de doa ajea perpendicalerea entre a i. Le barra que ti­

ñe e l marco in terior a an vàlvola eatá diapneate en nn pla- 

20 no que, en la  posición normal de loa merooa, ea paralelo tegt 

to al e je de rotación del giro acopio como a l del marco qne 

a igne al in terior, por razonea de conveniencia, dicho plano 

paaa a través del e je  de rotación del giroacopio. La valvar 

la  impalaora, subordinada a l marco in terior, ae diapone ade 

26 cnadamente de modo que e l punto de contacto entre an palan­

ca y la  berra de mando eaté tan cerca del e je  de oscilación 

del marco qne a igne al máa in terior, como lo  permitan loa 

cálculos oonatmctivoa.

Diaponieado la  vàlvola impala ora en e l mar 

do oo situado delante del máa exterior y eatabilizado en doa 

planea, loa movimientoa angulares entre eate macco y e l in­

terio r aerán aiempre pequeñoa. Cuando la  artioniceión de la  

barra de mando en la  palarne^ de la  vàlvola ae halle aobre e l 

e je  de oaoilación del marco qne a igne a l máa in terior, loa 

46 movimientoa angolare a entre eae marco y e l qne anatonta la  

válvula no influyen aobre data. Aun en loa caaoa en e l qne 

e l mencionado punto de articulación deba attuar ae, por razo 

nea oonatmctivoa, a gran d iatancia del e je  de oaoilación 

del marco máa exterior, por ejemplo, cuando la  barra de mea 

60 do eaté paralela e l e je , la  válvula impulsora con la  cual es 

tá  unida la  barra de mando del marco in terior no eatá sensi. 

Memento influ ida por molimiento a angulares entra e l marco 

qne sigue al máa in terior y e l que anatenta la  válvula. La
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oenaa de e llo  ea que e l panto de articulación de la  palanca 

55 de mando, a l f i ja r la  en e l marco in terior, aólo ae mneve un 

corto trecho perpendicolarmente hacia e l e je  de la  barra.

Za e l dibujo adjunto ae repreaenta, en es­

quema, una forma de realización de la  invención. Za la  f inn 

re . -1* deaigna un giro acopio con au e je  vertica l -8 - mont¿ 

60 do en un marco -5 -, Zete marco ae halla montado, mediante 

loa pivotea -4-, en un marco *5*, podiendo oaoilar alrededor 

de un e je  horizontal B*B. Z3L marco -5- deacanaa, por medio 

de loa pivotea -6-, en un mareé -T-. que puede oaoilar alre­

dedor de un e je  A-A# perpendicular a l e je  B*B. Z í marco -7- 

65 oacila sobre loa pivotes y *9* y está provisto de un aar 

vomotor alojado en la  ceja -10-, representado a in tapa en la  

figura. Zea émbolos -11- dal servomotor estén fijados a la  

ceja -10- y, loa émbolos -IB -, lo  están e loa pivotes -9 -. Z1 

marco -16- deacanaa sobre loa pivotea -14- y -16-, montados 

70 en loa soportas -16-, Zatos soportes eatán unidos a un objg 

to, por ejemplo, a un instrumento o a une pieza de a r tilla ­

r ía , cuya posición debe hacer ae independiente del medio, por 

ejemplo, del balanceo y del arfado de un buque. Z i marco -Ig ­

eata igualmente proviate de un aervemotor encerrado en la  qq 

75 ja  -17-, Zn éate aervomotor hay doa émbolos -18- fijados a 

la  caja -17- y, doa émbolos -19-, esimiamo fijados a loa p i­

votea -15-, Z i marco -7*. Heve doa válvulas impulsoras -51- 

y -55- que comunican, por tubariaa -54- y -85- o -88$̂  y -56%

oon loa aervomotorca de lea cámaras -17- y -10-. Una barra 

80 da mando -B6- une e l marco -6- con la  válvula impulsora -  Be­

del aervomotor instalado en la  caja -10-; otra barra de man 

do -87- une la  palanca -88- del marco -6- oon la  válvula im 

pulsera -81- del servomotor de la  caja -17-, La barra -56-
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se halle en na pleno que atraviesa a l a je del giroscopio y 

85 e l de oscilación del marco -5-.

Casado e l estabilizador giratorio  se monta 

en na buque, con e l e je  A-A paralelo al eje longitudinal de 

la  nave, fonoiona del siguiente modo. A l balancearse e l bar 

co o sea, a l oscilar sobre su eje longitudinal, loa marcos 

$0 -7- y -15- siguen al principio e l movimiento del barco, mien 

tras que e l eje de rotación del giroscopio tiende a conser­

var su dirección en e l espacio, la  posición de los marcos - 

-5- y -6* no varia, entonces, E3. mareo -6-gira luego sobre 

loe pivotes -6- y, la  barra -87- impulsa l e  palanca -89* eh 

85 una u otra dirección, con lo  que e l servomotor de la  caja -  

-17* reciba aceite de manera que e l  mareo -13* oscila  en la  

dirección apropiada para volver a su posición anterior con 

relación al marco -8 -, Como la  barra -86- es paralela a l e- 

je  A-A* su punto de fija c ión  en e l marco -3- oscilará perpe& 

100 dicul&rmente hacia e l e je de la  barra, ZL movimiento de la  

palanca -30- se anula asi prácticamente en e l curso de loa 

movimientos angulares desarrollados, A l cabecear e l buque, 

loa tres marcos exteriores siguen a l principio e l movimien­

to, y sólo e l morco -3- conserva su posición respecto a l e¡q 

108 pecio lib re , es decir, que e l marco -3- oscila  sobre loa p i 

votes -4- , o sea alrededor del e je  B-B. Asi, le  barra -86- 

impulsa la  palanca *30- en uno u otro sentido, y  e l serbomo 

tor vuelve su msroo -7 - a la  posioión anterior oon relación 

a l maroo -3 -, Como la  posioión reciproca de los marcos -5- 

110 y -7- no se altera al arfar, tampoco sufre variación la  váá 

vula -81-,

A f"-,

n  .o. ?, A
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23316 # " .loto de esta PETENTEge reivindica como objeto de eata PATENTE DE 

INVENCION, por espacio de loa veinte aHoe fijados por la  ley. 

118 ía  exclusiva de construcción y venta en EapaRa de:

1, Un estabilizador g iratorio , pare estab ilizar un 

aparato en doa planos por medio de un giroscopio (1 ) con e je  

da rotación vertioa l (3 )¿ montado en e l in terior de cuatro mee 

coa (3 , 5, 7, 13) que giran en ejes (A**A. B-B) unidos por at^ 

130 pensión cardón, perpendiculares entre a i y situados en un mis 

mo plano, de los cualea, loa marcos exteriores (7 , 13) susten 

tan servomotores alojado a en cámaras* que los jtecen girar, ce 

raoterizado porque los doa marcos interiores (3 , 6 ), mediante 

barras articuladas (36, 37), impulsan respectivamente una vál 

138 vola de mando montada en e l marco que queda junto al más aoctê  

r io r , para poner en actividad loa servomotores alojados en la  

caja (10, 17) y, porque la  barra (36), que une e l marco inte­

r io r (3 ) a aú válvula impulsora, se halla en un plano que, en 

la  posición normal del marco, es paralelo al e je  de rotación 

130 (3 ) del giroscopio (1 ) y d  e je de oscilación del marca adya­

cente al más in terior,

3, Un "Estabilizador g ira to rio ",

Barcelona, 18 de enero de 1987,
P .*.
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