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MEMORIA DESCRIPTIVA i
ípara solicitar y ; ¡

P A I  E U T E  D E  n i R O M C C I  O F ¡
e n

E S P A Ñ A
por DI: 2 Z años i

a nombre de SOCIETE BERTIN & CIE., entidad francesa, esta­
blecida en 35, rué de Rome, París, Francia, pors \\l

'♦APARATO COFVERTIDOR DE PAR" *—■ jI •
j

El presente invento concierne a un conver­
tidor de par que se asocia a las transmisiones altíernati- 
vas de carrera variable, aparatos en los que se transfor­
ma primeramente el movimiento motor, suministrado g eneral- 

5" mente en forma continua rotativa, en un movimientp al­
ternativo que, gracias a un sistema de rueda libre!, es 
transformado de nuevo en movimiento continuo rotativo de

lpar diferente. iI
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Estos aparatos pueden estar dispuesto pa­

ra aue la relación de desmultiplicación varíe automática­
mente en sentido inverso al par resistente y ya han sido 
propuestas numerosas soluciones con este fin, puesto que 
hasta , en principio, que un órgano sensible al par re­
sistente; por ejemplo un resorte, levas, o el desplaza­
miento angular relativo de pie zas de inercias diferentes 
registre la reacción del aparato receptor, para que es­
te órgano elástico pueda servir para regular la carrera 
del movimiento alternativo, según el valor del par a ven­
cer.

Fer£> en todos los dispositivos oopocidos, 
el sistema elástico no está nunca sometido más que al 
par resistente y adopta una deformación media. De esto 
se sigue, que si las trayectorias de los elementoé con­
ductores y de los elementos conducidos no tiene lá misma 
ley en el tiempo, los puntos de contacto que transmiten 
el movimiento, y las piezas mismas, están sometidas a es­
fuerzos instantáneos considerables que ponen en pSligro 
su existencia.

En el dispositivo según el invento | la 
unión, de una parte entre la manivela u otro órgano que

f -genere un movimiento alternativo y por otra parte| el ór­
gano receptor, no es rígida, si no que lleva un órgano 
elástico, de forma que el par aplicado al órgano recep­
tor crece automáticamente en sentido inverso a la‘velo­
cidad de rotación del árbol conducido.
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Así se aproxima uno al sistema elástico 
ideal de inercia nula, hasta el órgano receptor, en el 
cual la separación entre las leyes en el tiempo, á la 
entrada y a la salida del sistema, esta completamapte com­
pensada por la deformación elástica.

la rueda libre puede ser reemplazada por 
una transmisión hidráulica que lleve una bomba acciona­
da por intermedio del órgano elástico y un receptor hi­
dráulico unido al árbol receptor.

Una forma de realización, particularmente 
ventajosa, lleva un órgano generador de movimiento¡alter­
nativo que es regulable progresivamente entre dos |.ímltee 
que corresponden respectivamente a una amplitud nu|La o dé­
bil del movimiento alternativo y a una amplitud máxima. 
Mandando la regulación de dicho generador de movimiento 
alternativo en gunción de un parámetro conveniente^, por 
ejemplo, el régimen del motor o la velocidad del vehículo, 
se puede obtener un convertidor de par o cambio del velo­
cidad progresivo de funcionamiento automático. Upé^aratoI
de estos, constituye, por otra parte un embrague progre­
sivo entre el motor y el receptor. j

la regulación automática del órgano gene­
rador de movimiento alternativo puede ser mandada ¡venta­
josamente por acción centrífuga, particularmente por me-

\
dio de masas arrastradas en rotación por el árbol fa-di0*’.

El invento será bien entendido con jla des­
cripción que va a seguir con los dibujos adjuntadas, da-

f
í
j
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dos a título de ejemplo no limitativo.
las figuras 1 y 2 dan un esqaama do prin­

cipio del invento.
la figura 3 da, a mayor escala, el deta­

lle del engranaje de rueda libre, representado en la fi­
gura 1.

Las figuras 4 y 5 representan el aparato 
anterior provisto de un dispositivo de regulación» de la 
excentricidad y las figuras 4a y 5a, este aparato ¡ en la 
posición de máxima excentricidad.

La figura 6 da otra forma de realización 
del invento, en la cual el sistema elástico está jcons-
tituído por brazos flexibles.

La figura 7 muestra un corte según el eje
de una forma de realización d el invento con transmisión

/ Ihidráulica. ¡
La figura 7a ms una vista lateral ¡por la

jizquierda de la figura 7 a escala más reducida. ¡
T,«a fi 7b es un corte, igualmente

cala reducida, según V I I d e  la figura 7 * í
Las figuras 8 y 8a son cortes de otra rea­

lización con transmisión hidráulica, en la que los pis­
tones de un motor de combustión interna accionan'los pis­
tones de la bomba por intermedio de órganos elásticos.

Las figuras esquemáticas 1 y 2 muestran 
el árbol de entrada o conductor 1, cuya rotación es con­
tinua y en 2 un plato provisto de una manivela 3í en la 
que está articulada la biela 4. La cabeza de biela 5 ata—
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ca una manivela 6, calada rígidamente en 7, en uno de 
los extremos de una barra de torsión 8, cuyo otro extre­
mo está calado rígidamente sobre un piñón 9 con rueda 
libre interior 10 (figura 3). En 11 se ven los planos 
inclinados del trinquete en los cuales vienen a ecp-fíaif- 
se los rodillos 12, cuando la barra de torsión 8 (de la 
que se ve en 8a el alojamiento en la rueda de trinquete) 
actúa sobre la rueda en el sentido de la fia cha 13» úni­
co sentido posible de rotación de la rueda 9» está engra­
na con la rueda 13, fijada al árbol conducido o de sali­
da 14, el cual girará por tanto con par y velocidad varia­
bles en el sentido de la flecha 16.

Esta disposición presenta diversas venta­
jas:

la primera interesa fundamentalmente al 
principio del convertidor de par. Con un radio de mani­
vela constante y una potencia de entrada constante sobre 
el eje motor, es automática la adaptación par-veldcidad 
de rotación del eje de salida. En efecto, cuanto 4ás ele­
vado es e 1 par resistente, mayor es la torsión previa 
de la barra y menor el ángulo, durante el cual es arras­
trado el eje de salida. No hay párdida de energía, ya 
que la barra de torsión recobra su tensión inicial sobre 
el eje de entrada desde el momento en que es rebabado el 
punto muerto de la transmisión.

la segunda ventaja reside en un mejora- 
mi snt «Considerable de las condiciones de trabajo <3je las
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ruedas libres. Mientras <pe en los otros sistemas cono­
cidos hay percusión en el enganche, no ocurre esto* en 
este caso. Cuando el hdcleo de la rueda libre vuelve a 
coger la corona exterior, que gira a velocidad sensible- 

5 mente constante arrastrada por el piñón receptor, no pue­
de transmitir más que un par proporcional a la toitsión de 
la barra, y esta es nula en el arranque. Por lo tajnto no 
hay ningún esfuerzo excesivo en el enganche y por lo tan­
to está asegurada la conservación del sistema.

10 Sn la forma de realización representada en
las figuras 4 y 5, hay varios transmisores del tipo des­
crito anteriormente, colocados en paralelo.

SI eje 21 de arrastre lleva un botón 23 ge­
nerador del movimiento alternativo de excentricidad a.

15 Merced a las aeis barras de torsión 28, 28», 28M.«. el
par transmitido por las manivelas 24, 24’, 24"... «a las 
ruedas 29, 29’, 29"..., a la rueda común 33 y al eje 
arrastrado 34, es más regular y su valor puede ser más 
elevado con un tamaño menor. Además, en las figuras 4 y 5, 

20 el radio de generación x de los movimientos alternativos
es variable. Este parámetro podrá quedar a la eleqción 
del mecánico del aparato (conductor del vehículo por ejem­
plo) o ser función de cualquier variable que se juzgue 
útil, tal como el régimen del motor o la velocidad del 

25 vehículo.
la regulación de la excentricidad del bo­

tón permite realizar un embrague progresivo y una regula­
ción del par extraído del generador de energía.

-  6 -



r

5

10

15

20

25

233 i 52
En la forma de realización representada, 

el botón 23 es llevado por un pistón 41 móvil en upia cavidad 
diametral cilindrica 40 del volante 22. El botón se des­
liza en una ranura 42 del volante 22 cuando el pistón 41 
es desplazado bajo la acción del aceite a presión ¡que pe­
netra por el canal central 43 del eje 21. El aceitje lle­
ga a un distribuidor que lo manda hacia un lado u ¡otro 
del pistón 41. los canales de escape 44a del distribui­
dor se han representado como si desembocaran en el exte­
rior, para mayor sencillez, la varilla del pistón ¡del 
distribuidor 44 está unida, (con posibilidad de desliza­
miento) en un punto 45a de un sistema de bielas 4íj, del 
que un extremo está articulado en 45b al pistón 41, estan­
do el otro extremo articulado en 45c con un segundo sis-*
tema de bielas 46, que desemboca en una de las rafias de 
una palanca acodada 47, que puede girar alrededor¡de un 
punto fijo relativo 48, situado sobre el volante 22. la 
otra rama de la palanca acodada lleva en su extremo 49 
un rodillo que se mantiene apoyado por un resorte¡49a 
sobre un anillo de mando 50 que puede desplazarse jen tras­
lación y adoptar, bien la posición 50 de la figuré 7, ó

,  !bien la posición 50a de la figura 7a. {
Si el sistema de bielas y el pistón estén 

en la posición neutra representada en la figura 5 ¡(excen­
tricidad nula del botón) y si se desplaza el anillo de1
mando 50 hacia la derecha, el pistón 44 del distribuidor 
será empujado hacia el interior del volante. Bajo{la pre­
sión del aceite que penetra en el cilindro, el piétón 41
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se desplazará hacia el exterior y aumentará la excentri­
cidad x del botón.

K1 desplazamiento del pistón 41, que es 
posible ya que durante el tiempo en el que el aceite a 
presión penetra por un lado del pistón 41» ©1 otro lado 
puede vaciarse por el de los canales 44a que esta;, pues­
to en comunicación con este lado por el pistón distri­
buidor 44, cesa a partir del momento en que este pistón 
distribuidor 44 es vuelto a su posición neutra, por el

i *sistema de bielas de subordinación.
En resumen, a cada posición del anillo 

50 corresponde un valor bien determinado y estable de 
la excentricidad x del botón.

En la forma de realización representada 
en la figura 6, el sistema elástico está c onstitujído 
por brazos flexibles: El eje de arrastre 51 está aco­
dado en su extremo 53 en el que puede girar en una es­
pecie de disco 52a, que la rotación del eje hace osci­
lar a cada giro en un ángulo ¿r. Este disco describe así 
un movimiento basculante, en el curso del cual sut pía-í
no medio perpendicular a la parte acodada 52 penrjianece 
tangente a un cono de ángulo en el vértice z. Al ¡disco 
52a están fijados dos brazos flexibles 58, 58a, en cuyos 
extremos 53, 53a, están articuladas las varillas 54, 54a 
unidas a cremalleras 55» 55a que atacan, una por ¡debajo 
y la otra por encima, su piñón 59 o 59a, que contienen 
las ruedas libres solidarias de los piñones cóniqos 60,

i
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60a, ambos en engrane con la rueda 63 del eje arrastrado 
64.

Se ve ene cuanto mayor sea el par resisten­
te sobre el eje 64, tanto mayor será el esfuerzo d® reten­
ción ejercido a tracción sobre la cremallera, tantq más 
será deformado el brazo flexible, tanto menor seráiel án- 
guio real £§., así como la carrera correspondiente de la 
cremallera y, por consiguiente, tanto mayor será e| par 
transíiitido. ;

Así., también es posible hacer vari ai* la 
Amplitud del órgano generador del movimiento alternativo, 
es decir el par tomado en el generador de energía, susti­
tuyendo el soporte 52 por un disco porta-brazos y Actuan­
do sobre la inclinación de este disco por medios conocidos.

Se notará que el sistema elástico según el 
invento, tanto si está constituido por una barra dé tor­
sión, de palancas flexibles, o como por otros medias elás­
ticos, se presta a una realización en la que las déforma­
ciones elásticas obedecen a una ley, que dentro de ;ciertos 
límites, puede ser fijada de antemano. Se podrán utilizar
por ejemplo barras da torsión múltiples de acoioneá suce—1
sivas, o brazos flexibles de láminas superpuestas, Seto...

SI cambio del sentido de rotación, cjel eje 
arrastrado, es decir la marcha hacia atrás de un vehículo, 
por ejemplo, se obtiene en el dispositivo de la figura 6,
engranando simplemente la rueda 63a en lugar de la ¡ruedaf
63. Sn los dispositivos de las figuras precedentes la mar-
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¡cha hacia atrás se obtendrá agregando un engranaje, oI

por medio de una rueda libre doble, dando por desplaza­
miento de la jaula el sentido de rotación deseado*

En la forma de realización de las figuras 
7, 7a y 7b, los órganos elásticos están colocados jenjforma de brazos que trabajan a flexión entre un disposi­
tivo de disco inclinado con movimiento basculante p los 
pistones de una bomba hidráulica múltiple.

Un cuerpo fijo 70 contiene 16 cilisidros
iIde bomba 73, colocados en tambor, con 16 pistones!71, 

unidos cada uno, por una biela 74 y una rótula, ai un 
brazo elástico 75 debidamente dimensionado, los 16i bra­
zos están colocados en estrella y están sólidamente uni­
dos en su base en 76 a un disco anular 77. Este djLsco 
lleva caminos de rodamiento 77a, 77b, sobre cada tmo de
los cuales se apoya una corona de rodillos cónicop 78a ój
78b apoyados por otra parte sobre los caminos de toca­
miento de dos discos 79a o 79b solidarios del ejejde

iarrastre 72* i
Este ejes está acodado, como se vej en la 

figura 7, y tiene una parte rectilínea que forma Jun án­
gulo £ con su eje XY. Su extremo 80 gira y terminé en 
un soporte 81, montado en el eje de cuerpo fijo 7|0.

Cuando gira el eje 72, arrastra en rota­
ción los discos 79a-79b. SI cubo 77 no gira, pero-, los 
discos y el cubo oscilan un ángulo £  hacia un ladjo y ha­
cia otro del plano perpendicular al eje XY (Parte* supe-
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Si cada pistón 71 no encuentra contrapre­
sión en su cilindro 73» recorrerá una carrera 0 a |cada 
giro del eje 72. Cualquier resistencia opuesta al despla­
zamiento hacia la derecha dé un pistón 71 producirá una
flexión elástica más o menos grande del brazo correspon-f
diente 75 (como esté indicado en la parte baja de he. fi­
gura 7 para el pistón 71a y el brazo 75a), la carr|era 
real del pistón se reducirá a c y el caudal de líqjuido 
que impulsará se adaptará en función inversa a la ¡presión 
de impulsión de este líquido»

El aceite llega del depósito, no represen­
tado , por un canal 82 a una cámara anular 83, en |a que
el aceite está a la disposición de las dieciséis Válvulasj
de admisión 84, que desembocan en una cámara 85 en la ca­
beza de los cilindros. las dieciséis válvulas de Impulsión
86 desembocan en un colector anular 87, del que parten 
conductos que terminan en el receptor de engranajes, cons­
tituido por una rueda central 88 fijada sobre el árbol 
conducido 89 y por uno o varios pares de piñonee 90a, 90b, 
diametralmente opuestos, engranados con la rueda $8. Ca-

ida piñón engranado recibe el aceite que le accioné por 
un conducto 91a o 91b. (figura 7b) que llega del «jjolector
87 y lo devuelve por otro conducto 92a o 92,b a la!cámara
anular 83. i

Para simplificar el dibujo se han repre­
sentado en la figura 7. los canales 91a, 92a, 92b llegan—

11
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do paralelamente a los ejes de los piñones, en la zona 
de engrane de éstos. En realidad estos canales llegan a 
esta zona perpendicularmente a los ejes de los picones, 
como se muestra en la figura 7b.

El o los receptores podrían estar situa­
dos a distancia y unidos a las bombas por canalizaciones, 
pero en la realización anterior se ha preferido combinar 
el receptor con las bombes, para reducir las pérdidas en 
las canalizaciones y sobre todo para constituir u¿ con­
junto homogéneo análogo a una caja de velocidades > que 
puede sustituir a este órgano clásico.

En el dispositivo descrito, el movimien­
to alternativo tiene una amplitud constante, perojse co­
nocen medios que permiten actuar sobre el órgano genera­
dor dél movimiento alternativo para modificar su amplitud. 
Por ejemplo, se puede reemplazar el desplazamiento de los 
ejes con ángulo constante £ del árbol conductor pór un 
plato con inclinación variable de tipo conocido, lo que 
permite tomar del motor un par mayor o menor. j

El cambio de sentido de rotación dpi árbol 
conducido puede ser obtenido de diversas maneras, por 
ejemplo, invirtiendo con un grifo conveniente 1as; uniones 
de los conductos 91a, 92a, a las cámaras 83 y 87.;

También puede obtenerse un efecto fie em­
brague progresivo o de freno actuando progresivamente 
por un grifo 91c sobre la llegada del líquido a plosión 
al receptor, en el momento del arranque, por el ebntrs-
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rio, cerrando progresivamente por un grifo la impulsión 
de la bomba de engranajes (o de cualquier otro rpceptor) 
cuando el vehículo continua su marcha por efecto¡de la 
inercia y que se le quiere frenar, los grifos 91P repre­
sentados en la figura 7 permiten además rodear el re­
ceptor para obtener un punto muerto.

Otra realización consiste en montar el 
cilindro de bomba o su cul&ta de forma que el cilindro 
o la culata sea móvil en antagonismo con el órgano elás­
tico , pudiendo entonces ser directamente atacado) el pis­
tón por el eje motor, las figuras 8 y 8a muestrap. otra 
realización, destinada a un motor de combustión inter­
na, y en la que cada pistón, tal como 102, del motor, 
está unido por una barra de torsión 100 a un pisftón 101
de la bomba hidráulica que alimenta un receptor &o re­
presentado. I

los extremos de las barras de torsión lle­
van palancas 121 articuladas sobre bielas 109 que dupli­
can las bielas 106 de los pistones del motor y estas 
barras terminan en otras palancas 122 articulada^ sobre 
las bielas de los pistones 101 de la bomba. Estáis barras 
de torsión son, bien entendido, mantenidas por spportes 
(no representados).

la ventaja de este dispositivo es que las 
bombas pueden ser colocadas delante o detrás del motor, 
o bien formar parte del grupo de los cilindros ruptores 
como en la figura. Además, el esfuerzo desarrollado por
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los gases sobre los pistones 102 del motor es transmi­
tido directamente a los órganos elásticos 120 sin ser 
tomado del cigüeñal del .motor, unido a las bielas ¡ordi­
narias 106. Este cigüeñal no tiene otra utilidad que la 
de regular el movimiento de los pistones del motoi* y pue­
de ser aligerado o ser reemplazado por cualquier <f>tro 
dispositivo que cumpla esta sóla función de guía*

El invento es además susceptible d£ reci­
bir otras realizaciones. Así es como puede ser aplicado 
ventajosamente gios transformadores de paren los? que 
la variación del caudal de las bombas se obtiene |>or va­
riación de la excentricidad de una jaula que contiene las 
bombas. Aplicando sobre esta jaula un sistema elástico 
conveniente se ejecuta automáticamente la variación del 
caudal deseada, en función de la contrapresión dei impul­
sión.

En las reivindicaciones que siguen! se en­
tenderá por "dispositivo de rueda libre" un dispositivo 
que permita el movimiento de retomo del órgano efi movi­
miento alternativo, pudiendo ser por lo tanto est£ dis­
positivo de diversas clases, por ejemplo, puramente mecá­
nico o hidráulico. í

|¡
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Los puntos de invención, propia, no nueva, 
pero no establecida, practicada ni divulgada en España 
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud 
de Patente de Introducción por DIEZ años, son los Siguien­
tes: \

18. - Aparato convertidor de par en'el 
que la rotación continua del eje de arrastre es transfor­
mada en movimiento alternativo uno de cuyos semiperíodos 
al menos es transmitido al eje arrastrado por medié de 
un dispositivo de rueda libre, caracterizado por el hecho 
de que la unión entre el eje de arrastre y el eje ¿arras­
trado tiene un órgano elástico que se tensa más o menos, 
según el valor del par resistente, durante el semiperíodo 
motor del movimiento alternativo, de forma que parA una 
potencia de entrada constante alternativo, de form¿ que 
para una potencia de entrada constante sobre el eje de 
arrastre, el par aplicado al eje arrastrado por infermedio 
de dicho órgano elástico crece automáticamente en ¿ontido 
inverso a la velocidad de rotación del eje arrastrado»



vindicación 1, caracterizado por el hecho de que el ór­
gano elástico está constituido por una barra de tprsión, 
en uno de cuyos extremos es aplicado un par de torsión,

5 procedente de la rotación del eje de arrastre, dorante
un semiperíodo al menos del movimiento alternativo, y 
cuyo otro extremo está unido al eje motor.

32. - Aparato convertidor según lá rei­
vindicación 1, caracterizado por el hecho de que el ór- 

10 gano elástico es un brazo que trabaja a flexión y que
es llevado por un disco oscilante. í

42. - Aparato c onvertidor según las rei­
vindicaciones 1, 2 ó 3, caracterizado por el hecbjo de que 
en el caso de una unión múltiple entre el eje de arras- 

15 tre y el eje arrastrado, cada elemento de la uni<$n tie­
ne independientemente, de los otros, un órgano cofn mo­
vimiento alternativo, un órgano elástico y un dispositi­
vo de rueda libre.

5B. - Aparato convertidor según ls( rei- 
20 vindicación 4, caracterizado por el hecho de que ¡los ór­

ganos elásticos de los diversos elementos de la unión 
están constituidos por barras de torsión colocadais se-

i
gún las generatrices de un cilindro y que atacan ¡una

1rueda central montada sobre el eje arrastrado, ¡
25 62. - Aparato convertidor según unja o va­

rias de las reivindicaciones 2,4 y 5, caracterizando por1
el hecho de que cada una de las barras de torsiórj es so­
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lidaria en uno de sus extremos de una parte de unjdis­
positivo de rueda libre, cuya otra parte esta unida al 
eje de arrastre, mientras que en su otro extremo:esta 

barra es solidaria de una manivela sometida al molimien­
to alternativo de una biela articulada sobre un bftón del 
eje de arrastre.

72. - Aparato convertidor según las rei­
vindicaciones 4» 5 y 6 caracterizado por ruedas labres 
mecánicas, cuya corona exterior forma piñón, engranan­
do los diversos piñones con el dentado de una rueda úni­
ca solidaria del eje arrastrado. =

82. - Aparato convertidor según unk o va-
|rias de las reivindicaciones precedentes, csracte|,izado 

por el hecho de que la amplitud del movimiento alterna-i
tivo es regulable. ¡

92. - Aparato convertidor según lajrei­
vindicación 8, caracterizado por el hecho de que el mo­
vimiento alternativo es generado por un botón de excen­
tricidad regulable.

102, _ Aparato convertidor según 1$. rei- 
vindicación 9, caracterizado por el hecho de que |a ex­
centricidad del botón es controlada por un pistónjqueI
se desplaza radialmente en un volante solidario del motor,

112. .. Aparato convertidor según la rei­
vindicación 10, caracterizado por el hecho de quejel pis­
tón ss desplazado por una presión hidráulica bajo i la ac­
ción de un distribuidor unido por un sistema de varillas
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a un anillo de mando, cuyo desplazamiento está a dispo­
sición del usuario o esté subordinado a un parámetro 
conveniente, tal como el régimen déL motor o la veloci­
dad del aparato arrastrado.

126. - Aparato convertidor según lfis rei­
vindicaciones 3 y 4, caracterizado por el hecho de que 
los brazos flexibles actúan sobre cremalleras que? engra­
nan con piñones de ruedas libres mecánicas, unid o ja por 
piñones cónicos a una rueda solidaria del eje arrastra­
do .

13a. - Aparato convertidor según una o va­
rias de las reivindicaciones precedentes, caraotefrizado 
por el hecho de que el oambio de sentido de rotación del 
eje arrastrado es obtenido por medio de un engranaje suple­
mentario o por rueda libre doble de jaula desplazable.

14a. - Aparato convertidor según una o va­
rias de las reivindicaciones 1 a 6 inclusive y 8 ja 11 in­
clusive, caracterizado por el hecho de que el dispositi­
vo de rueda libre lleva una bomba hidráulica, cuyfo pis­
tón participa del movimiento alternativo, y un receptor 
hidráulico unido al eje arrastrado. :

15a. - Aparato convertidor según la rei­
vindicación 14, caracterizado por el hecho de que el pis­
tón de la bomba hidráulica es arrastrado en movimiento 
alternativo por intermedio del órgano elástico. :

16a. - Aparato convertidor según la rei­
vindicación 4 , caracterizado por el hecho de que ¡cada
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elemento de la unión lleva una bomba hidráulica, estan­
do colocados los cilindros de las diversas bombas en 
tambor, en un cuerpo fijo, alrededor del eje del árbol 
de arrastre, siendo movido cada pistón por una biela, 
unida a un brazo elástico que trabaja a flexión,.cuya 
base está fijada a un disco oscilante arrastrado por 
el eje del arrastre y de ángulo de oscilación fi|o o re­
gulable.

17e. - Aparato convertidor según la rei­
vindicación 16, caracterizado por el hecho dequf las 
válvulas de admisión de los diversos cilindros son ali­
mentadas por una cámara común y que todas las válvulas 
de impulsión desembocan en una cámara de impulsión, uni­
da al receptor solidario del eje arrastrado.

182. - Aparato convertidor según tina o 
varias dé las reivindicaciones 14 a 17 inclusives, ca­
racterizado por el hecho de que la inmovilizad ó|i o el

icambio del sentido de marcha del eje arrastrado be ob­
tienen por un distribuidor que corta la entrada del flui­
do o que lo dirige a un lado o al otro del receptor.

192. - Aparato convertidor según una o 
varias de las reivindicaciones precedentes asociados 
a un motor de pistones, tal como un. motor de explosión 
o de combustión interna, caracterizado por el hecho de 
que cada uno de los pistones del motor está acoplado a 
un órgano elástico del convertidor de forma que cada pis­
tón transmite la potencia al eje arrastrado, porfmedio
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20B. — Aparato convertidor según una o 
varias de las reivindicaciones 14 a 18 asociado a un mo­
tor da pistones, tal como un motor de explosión o de com­
bustión interna, caracterizado por el hecho de que cada 
uno de los pistones del motor está acoplado a un |rgano 
elástico .y a un pistón de bomba del convertidor, Jle for­
ma que cada pistón del motor transmite la potenci^ al eje 
arrastrado, por intermedio de dicho órgano elástico y de 
dicho pistón de bomba. ;í

212. — Aparato convertido® de par. í
\Tal y como se ha descrito en la Menjoria 

que antecede, representado en los dibujos que se Acompa­
ñan y con los fines que se han especificado. i

Esta Memoria consta de veinte hojas: escri­
tas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid n n
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