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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

En la presente memoria descriptiva y en los dibujos 

complementarios que se acompañan, nos referiremos a un nuevo 
expendedor de habilidad, cuyos perfeccionamientos constituyen 
una evidente novedad en éste tipo de máquinas, presentando 

5 .unas características estructurales y constitutivas que difieren

notablemente de los aparatos expendedores actualmente conoci­

dos, por cuyas razones unidas a sus cualidades de novedad y 
utilidad práctica, se estima con fundamento suficiente para 

obtener el privilegio de exclusividad que se solicita en lo 

1Q referente a su fabricación y venta por la Empresa titular en

España, como consecuencia del presente Modelo de Utilidad.

El expendedor de habilidad perfeccionado a que nos 
venimos refiriendo, presenta la particularidad da una senci­

lla constitución de elementos prácticamente sin posibilidad 
15 alguna de averias, estando dotado da un grupo de motores de

acción independiente, cada uno de los cuales comprende una 

misión específica, uno de ellos el avance de la parte móvil, 
otro el desplazamiento transversal del carro provisto de los 

medios para la recogida del producto a expender, y finalmente. 
2Q un tercer motor de elevación y descenso de las pinzas de aga­

rra del producto, todo ello interviniendo el usuario en las

microrruptores con los 

e inversión de marcha 

forma racionalmente or-

funcionamiento de la má-
25

operaciones, presentando una serie de 
que se obtienen los avances, paradas 

de los motoras citados, todo ello en 

dsnada.

El proceso general para el

quina expendedora objeto ce la inven icn, queda expuesto tal
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Primeramente al insertarse la moneda, actúa-un 

rele del tipo convencional con dispositivo ds enclavami.ento 

y se ilumina el piloto respectivo como indicativo de que la 

máquina está en disposición de funcionamiento, y de éste 

modo para iniciar la función de la misma, se presiona por 
parte del usuario un pulsador contiguo al piloto citado, 

con el fin ds poner en funcionamiento un motor cGn el que se 

obtiene el avance longitudinal de la parte móvil, presentan­

do la circunstancia de que entre tanto se mantiene presionado 
el betón pulsador, se va produciendo al avance del conjunto 
móvil permaneciendo iluminado el piloto, y al soltarse el 

pulsador, al mismo tiempo que se apoya si-piloto, se para el 
motor de avance longitudinal. (Esta motor actúa a través da 

un. relé, siendo el pulsador, un elemento autoalin*¡antador).

Al iniciarse el desplazamiento longitudinal dEl ca­
rro ó parte móvil según se indica en el párrafo anterior, que­

da accionado un microrruptor doble, actuando uno de ellos para 

permitir el paso de corriente a un segundo pulsador y a su 

correspondiente piloto, los cuales únicamente pueden actuar 

cuando se deja de presionar el primero de los pulsadores cita­
dos ó también come fin de recorrido longitudinal de carro a tr 
vás de un microrruptor incorporado.

La segunda fase de accionamiento, se inicia al ser 

presionado el segundo pulsador, el cual envía corriente dirsc 

tamente al motor adecuado para el avance transversal a través 
de un piñón dentado montado en el eje del motor, cuyo piñón 

discurre sobra una cremallera.
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Al iniciarse el avance asi carro en sentido trans­

versal, queda libre de accionamiento un microrruptor doble 

que permanecía presionado, de modo que queda en disposición 

de actuar cuando deje de ser presionado el segundo pulsador, 
y asi ai producirse tai circunstancia, al propio tiempo que 

se para el motor de avance transversal, se pone en servicio

automáticamente un tercer motor para obtener la bajada de la
/pinza y abertura de la misma.

Cuando se inicia la bajada de la pinza, queda en dis 
posición de actuar otro microrruptor y ai llegar la pinza a la 

parte inferior en posición abierta, se acciona el relé msncio 

nade en primar lugar produciéndose su dssenclavamiento, sumi-

nistrqneose corriente a éste último microrruptor, elevándose 
la pinza por inversión del sentido de giro del motor.

Una vez la pinza alcanza su posición más elevada 

llevando el producto expendido, actúa sobre el microrruptor 
citado en el párrafo anterior, y éste envía corriente al mi­

crorruptor doble de la parte posterior que actuando de inver­
sor sobra si motor de desplazamiento transversal lo hace retro 
ceder hasta el final, en cuyc momento entra en funcionamiento 

al microrruptor anterior (del grupo doble), enviando corrien­
te al motor de avance longitudinal para iniciar un retroceso.

Ai retroceder al carro en sentido longitudinal, en

un corto lapso de tiempG antes de su ¡arada total, un dispe-

sitivo integrado en el armazón de la máquina, actúa sobre un 
microrruptor que actúa sobre un electroimán, abriendo la pin­

za el momento preciso para que el producto expandido caiga



a un cajetín accesible desda el exterior,y seguidamente es 

accionado un microrruptor para la parada total de la máqui­

na.

Para una mejor comprensión de las características 
generales anteriormente expuestas, se acompañan dos láminas 

de dibujos que nos muestran gráficamente reoresertado, un ca­

so de realización práctica del expendedor ce habilidad perfe­

ccionado objeto del presenta registro, faciendo constar que 

dada la condición eminentemente irrormativa de les dibujas 
en cuestión, las figuras diseñaras en las oes hojas adjuntas, 

deberán ser examinadas can el más amplio criterio y sin carac 

ter limitativo de parte alguna.

Las figuras representadas en las eos hojas os dibu-

15

20

25

jos que se acompañan, exponen c.r - - o. :.r. cien se especial
ca:
. Figura 1.— r^cyeccip - j.- ?n parsps-ctp'.',¿ coi
expendedor de habilidad perfercic -ro, coser 'oboes ios ven- 

cenas superior y laterales ?rotu .. --r por v.na lámina de vidrie 

resistente, asi como los manera ra acuicanisnro en la parte 

anterior y el cajetín para re orraca cei producto expandido.

Figura 2.-P1 nc_ .. .¡j. -nj- c.- f^.mauo per eí aasti- 

dor fijo a ia máquina ;ua sirv-- - ... ..o .. - ai desplazamien­
to longitudinal del carro, etc--'.. -. .ez de unas guias

para el desplazamiento transan:- ".enervándose la disoosi-

ción del cruce ca microrruptor . -ro. .c ..casta en marcha p para

ios motores.

Fioura 3.- Lección cazado dei ccnjun
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to que forma el carro para el desplazamiento transversal, mon 
tado en un bastidor móvil de desplazamiento longitudinal, ob­

servándose las guías por ambos lados y el avance por piñón y 

cremallera.
figura 4.- Sección por A-3 en alzado de la figura 3, 

con la disposición de les guias para el avance transversal del 

carro y el motor para tal avance mediante un piñón en su eje 

que permanece engranado en una cremallera.

Figura 5.- Detalle sn alzado del soporte para el 
descenso de la pinza con un microrruptor de final del descenso, 

cuyo microrruptor suministra anergia para iniciar la elevación 

es la pinza provista del producto a expender, como primera 

de las inversiones que se producen en forma automática para 

llevar la parte móvil a su punto de arranque después de extrai 
do al exterior el prodocto expendido.

Figura 6.- Alzado de la pinza de agarre del produc­
to en posición cerrada ó do reposo.

Siempre refiriéndonos a los dibujes que se acompañan, 

hay que hacer constar que en las figuras expuestas en las dos 
hojas adjuntas, se han incorporado acotaciones numéricas reía 

cionadas con las descripciones que da sus características y 
funcionamiento se realizan a continuación, facilitando de es­

te modo su inmediata localización, siendo -13-, el armazón 

ó caja de la máquina provista de la ventana superior -2C- y 

laterales -21- protegidas con cristales, observándose En al 

lado transversal anterior, el pulsador -9- con el que se cbtia 
ne la puesta en marcha previa la inserción del costo del pro
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ducto por la ranura -22-, dal mismo modo que en dicho late­
ral anterior, se observa el cajetín -23- accesible desde el 

exterior para la retirada del producto ya expendido y en ésta 

- punto depositado.

En la parte interior del armazón -19- que forma la 

máquina, se dispone un armazón fijo compuesto por las guias 
longitudinales -24- y -25- por ambos lados, encontrándose 

la guia -24- situada de canto y la guía -25- en posición pía 
na.

En el proceso de funcionamiento, al insertarse la 

moneda en la ranura -22-, actúa un relé con enclave que ilu­
mina el piloto -8- quedando en disposición ce funcionamiento, ' 

y para la' puesta en marcha se presiona el pulsador -9- que po 

ne en servicio el motor -10-, en cuyo eje existe un piñón den 
tado -3- donde se monta la cadena -26- guiada por el piñón 

-27- del lado opuesto y fijada a los soportes -28- que forman 
parte del carro de desplazamiento l&ngitudinal -29-, cuyo des 

plazamisnto longitudinal se realiza por medio de las garruchas 
-30- montadas a la guia de canto -24- y por las ruedas -31- 

sobre las guias planas -25-, llevando los muelles -32- y con­

tactos laterales -33- sobre pistas longitudinales.

Al iniciarse el desplazamiento longitudinal del ca­
rro -29-, queda accionado el microrruptor doble -2-, actuan­

do uno de ellos para permitir el paso de corriente al pulsa­
dor -11- y al piloto -12- que únicamente podrán actuar al 
dejar de presionarse el pulsador -9- ó en su defecto al lle­
gar al carro -29- al fin de carrera accionando el micrcrrup-
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tor -1- ds seguridad.

La segunda fase de actuación sa inicia al sar presio 

nado el pulsador -11-, el cual emite corriente directamente 

al motor -13- para el avance transversal del piñón -14- sobre 

la cremallera -15-.
Al iniciarse el avance del carro -34- en sentido 

transversal, queda libre de accionamiento al microrruptor 

doble -16— y en disposición de actuar cuando deja de presio­

narse el pulsador -11-, quedando de éste modo parado el motor 
-13-, poniéndose en servicio automáticamente el motor -17- pa 

ra la bajada de la pinza -35- y abertura de la misma a través 

del electroimán -36-, quedando comprimido el muelle -37- ai 

articular sus brazos por los puntos -38- con posterior recupe 

ración.
El carro -34- sa desplaza sobre las guras -39- y 

-40- que forman parte del carro de desplazamiento longitudinal 

-29-, siendo la guia -39- de sección circular mentándose por 
ambos lados los rodillos -41-, mientras que la cuia -4C- de 

sección cuadrada, lleva apoyada la rueda -42- montada al carro 

-34-.
Al bajar la pinza -35-, queda en disposición de 

actuar el microrruptor -7- a través del casquillo -43- que 

permanece en su correcta posición por medio del muelle circun 

dante -44- y al llegar la pinza -35- a la parta inferior en 

posición abierta, se acciona el microrruptor -5- y a través 
de un relé que sa desenclava, actúa suministrando corriente 

al microrruptor -7-, elevándose la pinza por inversión del
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sentido de giro originado en el

Una vez la pinza -35- en la parte más elevada, ac­
túa sobre el microrruptor -7- y éste envía corriente al micro

** 3 ** GS.L Q U 3 G G 5 G O 5 ̂ y S S G S - G u L!̂i = j.D u ̂ A. LJ 3 ̂ tj G
inversor sobre el motor -13- que retrocede hasta el final, 

actuando el microrruptor -16- que envía corriente al interru^ 
tor -2- para que el motor -1G- inicie el retroceso.

Al retroceder el carro -29- en sentido longitudi­

nal, un lapso de tiempo antas de su parada total, el disposi 

tivo -18-, actuará sobre el microrruptor -4-, abriendo la pin 
za -35- un momento para permitir el desprendimiento del pro­

ducto a expender que caerá en el interior del cajetín -23- 

perfectamente accesible al usuario, y seguidamente se acciona 
rá el microrruptor -2- para la parada da la máquina.

El microrruptor -45-, actúa de fin de carrera para 
el desplazamiento transversal del carro -34-, en caso de des­
cuido por parte del usuario, evitándose cualquier averia.

Estimando ampliamente descritas todas y cada una de 

las partes que constituyen el expendedor de habilidad perfec­
cionado a que nos venimos refiriendo, solamente nos resta maní 

festar la posibilidad de que sus distintas partes puedan fa­
bricarse en variedad de materiales, tamaños y formas, pudien- 
do igualmente introducirse en su constitución, aquellas varia­

ciones de tipo constructivo que la práctica aconseje, siempre 

y cuando las mismas, no sean capaces de alterar los puntos 

esenciales da que es objeto el presente Modelo de Utilidad.

-/



R E I U I'N D I C A C I 3 N E S

En el presente Modelo de Utilidad, se reivindica 

como no conocidos ni practicados en España, los siguientes 
puntos:

18.- Expendedor de habilidad perfeccionado, esencial 

mente caracterizado por la disposición de un carro desplaza- 
ble en sentido longitudinal accionado por al propio usuario 
mediante la inserción de una ó varias monadas las cuales 

activarán un circuito iluminando un piloto indicativo junto al 

cual, existe un botón pulsador de accionamiento, de forma que 
la pulsación del mismo constituye la iniciación del avance 

del citado carro desplazadle continuando el avance entretanto 

permanezca pulsado, desplazándose sobre unas guias longitudi­

nales fijas por medio de unos rodillos y garruchas que forman 
parte del carro, iniciándose el avance al ponerse en servicio 

un motor incorporado en cuyo eje se encuentra aplicado un 

piñón donde engrana una caoena que se fija en unos soportes 

solidarios del carro desplazadle longitudinal, actuando el cica 

do motor tanto en sentido de-avance coro de retroceso, y al 

iniciarse dicho desplazamiento longitudinal, queda accionado 
un microrruptor doble, actuando uno pe ellas para permitir 
el paso de corriente a un segundo pulsador accionable cor si 

usuario y a su correspondiente pilote, los cuales únicamente 
podrán actuar cuandc se deje ce presionar el primero pe los 
pulsadoras citados, ó cien al pasarse el carro ai quedar 
interrumpido el suministro del corriente al motor por llegar
al final de su recorrido accionando un microrruptor incorpora 
do.

/
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2S Expendedor de habilidad perfeccionado, esencial 

mente caracterizado porque sobre el carro desplazable en 

sentido longitudinal según la precedente reivindicación, se 

encuentra montado otro carro desplazable en sentido transver­

sal, el cual comporta el motor para tal avance transversal y 

otro motor para el descenso y elevación de la pin^a que actúa 

ró para recoger el producto a expender, iniciándose su movimien 
to desplazatorio transversal como segunda fase de accionamien­
to, al ser presionado el segundo pulsador, el cual enviará 

corriente directamente al motor de avance transversal, para 
lo cual en su eje saliente llevará acopiado en forma solida­

ria, un piñón que permanece engranado con una cremallera soli­
daria Cel carro de desplazamiento longitudinal, y de éste modo, 

al iniciarse el avance transversal, queda libre de accionamien 
to un micrcrruptor doble que anteriormente permanecía presio­
nado, quedando en disposición de actuar en forma automática 

cuando deje de ser presionado el segundo pulsador, y de ésta 

modo al producirse tal circunstancia, al propio tiempo que 
se para al motor de avance transversal, se pone en servicio 

automáticamente el tercer motor para obtener la bajada de la 

pinza de agarre del producto y la abertura de la misma.
32.-Expendedor de habilidad perfeccionado, esencial 

mente caracterizado porque al iniciarse el descenso ó bajada 

de la pinza para el agarre del producto a expender, queda otro 

microrruptor incorporado en disposición de actuar y al llegar

la pinza a la parte inferior an posición abierta, es acciona 
do un relé produciéndose su desenciavamiento, suministrándo­

se corriente al microrruptor citado, produciéndose por éste
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efecto la elevación de la pinza cerrada con el producto, por 
inversión del sentido da giro del motor, y al alcanzar la pin 

za su posición más elevada llevando el producto expendido, 

actúa sobre el microrruptor y éste envía corriente al micro- 

rruptor posterior de grupo dobla de la primera reivindicación, 

que actuando de inversor sobre el motor de desplazamiento trans­

versal, lo hace retroceder hasta el final, en cuyo momento en­

tra en funcionamiento el microrruptor anterior del grupo do­
bla, enviando corriente al motor de avance longitudinal que 

inicia su retroceso, de forma que al retroceder el carro én 

sentido longitudinal, en un corto lapso de tiempo antes de su 

parada total, un dispositivo integrado en el armazón de la má 

quina actúa sobre un microrruptor que suministra fluido al 

electroimán de la pinza de agarre, abriéndose ésta durante 

un momento preciso para que el producto asido por la misma, 
caiga a un cajetín accesible desde el exterior por el usuario, 

actuándose seguidamente sobre un microrruptor para la parada 
total de la máquina.

43.- "EXPENDEDOR DE HABILIDAD PERFECCIONADO".

De conformidad en un todo en lo esencial y fines 
industriales a lo descrito en la precedente memoria descrig, 

tiva y gráficamente representado en los adjuntos planos,para 

su mejor comprensión.

Esta memoria consta de TRECE hojas escritas*, o



- 13 -

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

Madrid, 3 ENE 1978
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