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La presente invencién se refiere a una barredora
electro-mecénica, mediante la cual se consigue realizar el

barrido del suelo de manera mas sencilla y eficaz que con.

las barredoras mecéanicas conocidas hasta el presente.

Las barredoras meéénicas simples utilizadas hasta
ahora comprenden un cepillo giratbrio, éccionado por medio
de una transmisibén conectada a las ruedas de arrastre del a-
parato. Este tipo de barredoras tiénen varios inconvenientes
que pueden sintetizarse en.los Siguientes puntos: |

a) La efectividad de la barredora esta en funcién
de la rapidez con que es acciénada'por el usuario, puesto
que el cepillo giratorio gira lentaménte'al estafrmandado por
la transmisibn que 1o conecta a ias ruedas del dispositivo,
cuya transmisibn es de escaso desarrollo, debido a las limi-
taciones de espacio. | | |

b) La fecogida de ia barredofa es desiguai en un
sentido o0 en otro. _ '

c) Debido a la presién que debe realizarse contra
el suelo para hacer efectiva ia transmisién, la transmisioén
sufre desgaste y la barredora funciona irregularmente.

d) Afausa de estatpresién; las ruedas dejan surcos
sobre el pavimento, acoséndose cuando se trabaja sobre al-
fombras y moquetas. | ‘.

e)'Las hilachas y pelbsAse enrbllah en loé bujes de
las ruedas, provocando una disminucién de rendimiento.

£) La suciedad.queda adherida a ia base, inérustén—

dose en ella ante la presencia de 1liquidos, produciendo una

pasta que se adhiere al cepillo, a causa de la ausencia de
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fuerza centrifuga, haciendo dificil la limpieza del mismo.

Con el fin de subsanar estos inconvenientes se ha

~ ideado la barredora electro-mecénica objeto de la invencién,

que es mucho mas eflcaz que 1as utlllzadas hasta ahora.

. " la barredora en cuestlbn comprende una caja provis-
ta de ruedas de desllzamlento con un mango de manlobra, en
cuya caja esté montado un ceplllo glratorlo totalmente inde~
pendiente de las ruedas, que es acc10nado por un motor eléc-—
trico, a través de una transmlslén aproplada, y con 1nterpo-
sicién de un interruptor de mando, cuyo cepillo se apoya SO=-

bre el suelo y se halla dispuesto frente a una bolsa amovible

~de recoglda de la’ su01edad

La caja de la barredora esta d1v1d1da en dos -compar
timientos, en uno de 1los cuales esta montado’ el cepillo gira-
torio y la bolsa amovible, éﬁfo compartimiento es portador de
una tapa amovible coh medios de ajuste a presibdn, en tanto
que en el otro compartihiento se halla situado el electromo-
tor, el interruptor y las corréspondienfe conekiones‘de ali-
mentacibn ée este ﬁltimo; cuyq compartimiento esté& cerrado
por una tapa fija. _

- La.bolsa de recogidé de la suciedad esté dotada de
una boquilla riglda que forma un plano inclinado inferior a
modo de tolva contra el que queda ligeramente apoyado el ce-
pillo, para fac111tar la introduccién de la suciedad.

El interruptor de puesta'enymarcha del electromo-
tor es accionado por mediacicn del méngo articulado, unido a

la caja de la barredora.

El mango en cuestién puede adoptar- dos posiciones
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estables, una‘de reposo en la que mantiene al interruptor
desconectado, y otra de trabajo, en la cual 1o mantiene co~—
nectado. _

Mas concretamente el extremo inferior del mango es-
té,articulado a unas orejas saliehtes de la.caja, alrededor
de un eje, con posibilidad ‘de un ligero desplazamiento axial,
impulsado eléasticamente por un resorte, y dotado de un se~
gundo eje excéntrico guiado en unas ranuras de aquellas ore~
jas, a modo de cierre de bayoneta.

Para la mejor éomprénsién de cuanto queda descrito
en la presente memoria, Se' acompafian unos dibujos en 1lo0s gque,
tan sb6lo a titulo de ejemplo, se representa un caéo préactico
de realizacién del objeto de la invencién.

‘ En dichos_dibujos, ia figura 1 es una vista en sec-

ci6n longitudinal de 1la barredora; la figura 2 es una vista

de la caja de la barredora a la que se ha suprimido la tapa

amovible; la figura 3 es una vista similar, si bien se ha ex-
traido la bolsa colectora y se ha separado la tapa del com-

partimiento que aloja al electromotor; la figura 4 es un de-
talle en un cuarto de seccidén del hpntaje de una de las rue-

das de la caja; y la figura 5 es una viSta en alzado lateral

-de estas ruedas.

' La barredora electro-mecénica descrita consta en
los dibujos de una caja‘—l- aofaQa en la.base de‘dobles rue-
das -2-, giratorias libremente alrededor de ejes —3;»sa¢ehi_
dos por horquillas.-4-, que finalizan en puntas de arpétm -5-,

para su enganche a presibdn en escotaduras -6- previstas en

cajetines entrantes -7- de la caja.
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El interior de la caja esté dividido en dos compar-
timientos -8 y 9-, por medio de un tabique transversal -10-.
El primero esté& dotado de una tapa amovible -11-, que ajusta
a presiétn por medio de un cierre -12-. El1l segundo est& dotado
de una tapa perforada -13-, normalﬁente fija. Existe un tercer
compartimiento lateral -14-, con tapa amovible 415—. |

El compartimiento -8- presenta en el foado una ven-
tana -16- transversal, frente a la cual est4 montado un cepi-
1lo giratorio =17-, dé cerdas helicoidales, el cual es accio-

nado a través de una correa de transmisién -18-, alojada en el

compartimiento -14-, por medio de un electromotor -19-, situa-

do en el compartimiento -9~

Este'electromotor esté& alimentado por cables -20-

‘que penetran en el compartimiento ~9- a través de un pasaca-

bles -21-, disponiéndose en el compartimiento un microrruptor
-22~. | | | |
En este propio compartimiento est& articulado un man-

go =23-, cuyo extremo de articulacidn -24- oscila alrededor de
un eje -25-~, con posibilidad de un ligero desplazamiento axial,
cuyo eje est& soportado por aletas ~26- solidarias de la caja,
con una abertura»alérgada'—27¥, para permitir el ligero despla-
zamiento axial del mango —23-. » .

| En el extremo -24- estén montado un segundo eje ex—
céntrico —28-,'guiado-en una ranura acodada -29—, a modo de-
cierre de bayoneta, en tanto que el extremo del mango esté& so-

licitado elé&sticamente por un resorte -30- que tiende a mante-

nerlo en posicién estable.

El propio ektremo -24- est& dotado de un pivote la-
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teral -31- saliente, qué actta sobfe una palanca -32- del mi
crorruptor -22~, |

El mango esta compieto por una empﬁﬁaduré -33-y
wn enrollador de cablé:—34;, de altura graduable.

| En el interior del compartimiento -8-‘esté montada

una boquilla.—SS—.'provista de una rampa -36- a modo de tol-
va, sobre la que se apoyé tangente el cepillo -17-. Eéta bo-
quilla esté& ajustada sobre un tabique -37-, Yy en su parte
posterior est& unida a una bolsa colectora -38-.

De todo 1o descrito se desprende facilmente el fun
cionamiento de la barredora e;ectro-mecénica: en primer lugar
es preciso conectar él motor -19-, para 1o cual basta efec-

tuar un desplazamiento axial hacia abajo del -mango -23-, ven-

" ciendo la tensién,del resorte'—30—, con el fin de desplazar

el eje -28~ por la ranura acodada -29—, hasta que el propio
resorte mantiene estable la posicién inclinada del mango, en
la cual el tetén ~31- actta so;re la palanca -32- del micro-
rrﬁptor, al.que obliga a cerrar el circuito. E1 motor -19-,
a ﬁravés de 1la coriea'de transmisiébn -14- hace girar el ce-
pillo -17- a considerable veibcidad, de forma que la sucie-
dad quevel miSﬁO'reCOQe es léhzada contra la boquiila —-35-
por la rampa -36-, y recogida por la bolsa -38-.

Las ruedas -2~ permiten desplazar la barredora por
la'superficié del suelo a limpiar, sin esfuerzo alguno, y
sin que influya en absoluto la velocidad de desplazamiento

en la de giro del}cepillo -17-, puesto que éste es totalmen-

te independiente de las ruedas. Debido a la uniforme y con-

siderable velocidad de giro del cepillo -17-, el rendimiento
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de la barredora es muchb-mayor queben las barredoras manua-
les, con la ventaja de que no es necesério efectuar ninguna
presibn contra las ruedag, eVitando su desgaste asl como la
formaciébn de surcos sobre alfombras'o.moquetas,

Toda la suciedad és recogida por la bolsa -38- que
puede separarse facilmente y vaciarse,le incluso substituir-
se por otra nueva,

En general, la barredora no sufre desgéste ni se
aglomera la suciedad»én los bujes de las ruedas, consiguien-
do un trabajo muy eficaz y de manera r&pida. |

Para desconectar el motor basta oscilar el mango
hacia delante, con lo que se éonsigue 1iberar el eje -28-
del extremo.de la escotadura en que se hallaba, y situarlo
en lé‘posiciOn primera, en la que el pivote -31- se separa.
de 1la palanca’-32;, convlo.cual:el microrruptor vuelve a la
posicién de abierto. '

'.Seran independienfes-del objeto de la invencién
los materiales empleados en la construccién de las-diStintaS
piezas que componen la bafredora,vformas y dimensiones de

las mismas y cuantos detalles accesorios puedan presentarse,

siempre y cuando no afecten a su esencialidad.
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REIVINDICACIONES

1. Barredora electro-mecénica, caracterizada esen-
cialmente por el hecho de que comprende una caja provista de

ruedas de deslizamiento y de un mango de maniobra, en el in-

terior de cuya caja esté& montado un cepillo giratorio que se

apoya sobre el suelo, totalmente ihdependiente de las ruedas,

cuyo cepillo es accionado por un electromotor situado en el
interior de la‘céja;'a través de una transmisién y con inter-
posicién de un inteiruptor de méndég

2, Barredora electro-mecénica, segtn la reivindica-
cién anterior, caracterizada por el hecho de que el cepillo
se halla situado frente a una bolsa colectdra, fécilmente a— '
movible. i

3. Barfedora eleqtfo-mecaniéa, ségﬁn las reivindi-
caciones 1 y 2, caractérizada por el hecho de que la cdaja
esta dividida en dos.compartimientos, en uno de los cuales
esta montado el cepillo ¥y la bolsa colectora, cuyo comparti-
miento esté dotado de una tépa amovible con medios de ajuste
a presiétn, en tanto qué en el otro compartimiento eéta situa-
do el electromotor,,él iﬁferruptor y las conexiones eléctri-
cas adecuadas, cuyo cbmpértimieﬁto}esta éerrado por una tapa
fija y perforada. | | |

: 4. Barredora eléctro—mecénica, segﬁn lés reivindi-

caciones 1 y 2, caracterizada por el hecho de que la bolsa

est4 dotada de una boquilla provista de una rampa de entrada

a modo de tolva, szré'la que se apoya'tangente el cepillo.
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S.FBarredora eiectio-mecaniéa, segan la relvindica
cién 1, caracterizada por el hecho de que elvinterruptor_de
mando es accionado por medio del mango montado en la caja.

6; Barredora electro-mecénica, segtn las reivindi-
caciones 1 y 5, caracterizada por el hecho de que el mango
est4 articulado por su extremo inferior a la caja, y puede
adoptar dos posicioﬁes estabies, una de.éllas en 1a‘que man—
tiene desconectado el interfuptor y otra en la que lo mantie
ne conectado.

7. Barredora‘eléctro-mecénica,'segﬁn las reivindi-
caciones 1; 5y 6, cafacterizada por el hecho de'que el mah-
go esté articulado alrededor de un eje de giro, con posibi-

lidad de un ligero desplazamiento axial y empujado eléstica-—

"mente hacia una posicién estable,'cuyb'mango dispone de un .

acoplamiento respecto a la caja, a modo de cierre de bayone-
ta, que define las dos posiciones estables, en tanto que di-
cho mango esta dotado de un pivote saliente que actfia contra

una palanca del interruptor, en la posicién de trabajo, y se

‘separa de ella en la de reposo.

- 8. Barredoraaelectro-mec&nica,.
La presente memoria descriptiva consta de nueve ho-

jas foliadas escritas a mé&quina por una sola cara.

Barceiona, 9 de noviembre de 1977
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