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por “MAQUINA DISIRIBUIDCRA DE Blgaés,ﬁ D§(ZB§NIBLE

EN UNIDADES INDEPENDIENTES,»APTAS PARA EMITIR CADA UNA
UN UNICO BILLETE”, & fevor de la firma italisna R I V,
Oftiocine di Villar Perosa, Societd per Azioni, domieci-
liada en Torino (Italia), 149, Vvia Nizza.
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MEMORIA DESCRIETIVA

Ia presente invencidn practicada con éxito en el extran-—
jero, se refiere a una mdquina distribuidora de billetes, des-
ocomponible en unidades independientes, aptas parg emitir cade
una un ¥nico billete.

Los billetes que distribuye esta mdquina tienen valores
diversos y 1a mdquina estf compuesta de tantas unidades inde-
pendientes comoc billetes de distintas classes puedan ser emi-
tidos por la misma.

Las diversas unidades gque emiten los billetes son extra<Z
fblea de l1la mfquina y pueden ser substitufdas, queriendo, para
emitir billetes de diversos tipos o bien en caso de detericro
o de revisifn de la citadé unidad. |

Las diversas unidades pueden estar montadas dispuestas
en la méquina sobre una tnice linea, o bilen sobre lineas
en planos distintos. Ia mdquina puede asi alocanzar una

notable capacidad de emisifn, sin excesivo estorbo,
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Y puede ester compuesSta tzmbién de veints o treinta
unidades ocon la oonsiguiente posibiligad de emitir
veinte o treinta billetes distintos.

Las varias unidades estin mandadas a mano, pero
son puestas gl mismo +tiempo en una de las tres posi-
ciones operativas (De Trabajo,(I), De Blogues, (II),
De Extracoién de unidades, (I11)) por unrmeoaniSmo
oomtn montado sobre la méquina, el ocual predispone ’
la opersacidn de la unidad =0la a través de una palan-
O0a de gancho que penetra en dicha unidad. -

Bn la gesoripocion y en los dikujos de las siete
léminas adjuntas se ilustrs una méquing compuesta de
dos ﬁnidades juntas. Pero tengase presente que este/
ejqnplo es dado solo a titulo ilustrativo y no limi-
tativo, pudiengose montar, ocomo se ha dicho, mas de
dos unidades empalmadas 0 pudiéndose también montar
las unidades sobre lineas distintas.

Ba los dibujoss ‘

la fige 12 representa una vista de oonjunto de u-
ng méquina ocompuesta de dos unidas juntes, _

La fige 2¢ ilustra la misma vista de oconjunto psro
con una de las unidades parcialmente extraida,

. Ta fig.38 representa el ocinematismo de mando de
ia unidad en posicidn de reposo,

La fige 4¢ representa un detalle del cinematismo
de la unidad dqurasnte el reocorrido de trabajo,

Le fige 58 representa, en secoldén desarrolleda, el
cinematlsmo de mando de la unidad,

La fige 68 representa el cinematismo de mando ae

la méquine al empezar el reocorrido de retorno,
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imprenta y del mando del ouchillo de la méguina.
La fig. 82 representa un detalle del rodillo es-

‘bamp awr’

La £ig. 98 representa un detalle gdel fechador ¥
del oorrespondiente mendo de entrega, y

La fig. 102 representa el rodillo estampadr en
seoccidn desarrolladae '

E1 soporte de la miguina estf oconstituido por una
placa de base ], al extremo de la ouasl estén fijedas
dos paredee laterales 2 y 35 las paredes laterales '
2y 3 estén enlazadas entre sf (fig. 28) por dos pare-
des de menor altura 4 y 5 en el interior de las ocuales
estin practicadas las gunlas en 1las gque se encuentra
el asiento de las diversas unidades de la méquina,

vEn la placa de base 1 estf montado un eje § que co-
rre a lo largo de toda la longitud 4 la placa, ¥y que
estf mandado por una cerradura 81 (fig. 18), ouya po-
sic0idén manda las posiciones del 635 Se A

Degoribemos una unidad de la méqﬁina, teniendo pre-
sente que, gparte del diSpositivo mandado por la ocerrg-
durg 8l que forma el extremo del ejle 6 y que ez tinico
pera toda la méquina, las diversas unidades son 1dénti-

oas y oompletamente independientes una de otra.

La unidad aisleda, es decir, oazda una de las mnida—

de_s de la ﬁéguina, esté oonstitulida por una placa ex—
terior 7 a la ocual esti fijada una pared intemmedia 8.

La segunds pared de extremo 9 tiene dessrrollo in-
ferior a las paredes 7 y 8. Entre las dos paredes 7 ¥y

8 enlazades de modo de formar una caja cerrsda oon una

[~

.....
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sberturs inferior, esté montado el cinematismo de man-
do de ’1a unidad, mientras gue entre les paredes 8 y S
esti montade la imprents.

En la pered frontal 10 de ocada uno de los elementos
enocontramos la nendidura ll, a través de ocuya ranura sa-
le el pomo 12 de la palanoca de mando de la unidad. En—
ocontremos edemés la ventanilla 13 a ouyo través se pue—
de observar el numerador, la ventanllla ]l4 a ouyo tre
vés sobresalen los diso8 de mando del fechador, la ra-
nura 1% a ouyo través sale el billete, el mostrador 16
gque expone las ocaraocteristicas de los billetes.

El olnematismo de mend de la unidad esté montado
entre las paredes 7 y 8. El pomo 12 (fig. 32) que sale

. 8l exterior de la unidad, 'es solidario de un seoctor 17,

giratorio alrededor del eje 18. El seoctor 17 esté oons—
tituildo oon una ranura perfilade 19, que sirve para el
mando del freno centrifugo, y oon una oola 21 que sir-
ve para el bloqueo de la unigad. la parte interior del
sector lJiestéd oconformada de mod de pemmitir el peso a
través de dicho Sseotor de diversos mandos de la unidad.
Sobre el sector 17 estd montado un perno 22 sobre el ocual
pivotea un ssgundo seotor 23 provisto de un dentado 24.
Tembiéh en el sector 17 esté praoticada una tronera 25.
Al seotor 23 esti fijago un eje 29 sobre el cual as~
t4 exoéntricamente montado un oubo 26, solidario de una
palenca 27 gira.toria sobre el eje 29. la palanca 27 lle-
va un segundo eje 28 y est4 mantenida en posicidn ini-
olal, fig. 32, por el muelle 3V ocuyos extremos estin fi-
jados a la palanca 2 uno de ellos, y el otro gl sector
iZe Bu la fige. 3% esté 1lustrade la rueda intermitente
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i kde mando del rodillo estampad98;-.7EBta ruedsa esté. £i-
jeda & un menguito 47 y esté montada giratoria sobre el
eje 32 fijad al latersal 7. Al manguito 47 estd también
fijado un gpéndice 33 perfilagdo que sirve para la deten-
cién a final de recorrido de 1la rueda intermitente 31.
Todavia en la fig. 32 estéd ilusirado el meocanismo man-
dado por la oerradura 8l que, a través de una transmisidn
que comienza en el eje §, determina laes diversas posi-
clones de trabajo de la miquina que son precisamente!
i~ Posicién ge trabajo de la miguinag.- 1I- Podicidn de
blogueo de la méquinge.— IIl- Posicidn de extraccidn de
las diversas unidades de 1la méquin .

Las ¢res posiclones 1-11-111 de la méguina estén de-
terminadas por la cerrgdura 81 a través de la transmi~
8ién oonstituida por los elementos 35, 316 wmontado® so—
bre la pared exterior 2 de la méguines El elemento 36 es
soliderioc del eje §, 2obre el ocuagl estd oalada @dcha pa~
lenca 37, una por 6ada unidad de la méquina. I:;\ palancs
31, correspongiente a una defiémmida unidad, se introan~
oe en el interior de diocha unidad a través de ung ranurg
‘no ilustrada, en la pared de la unidad que enlaza las dos

"mredes 1y 8. la palanoca 31 est4 formada oon un pico

31g y oon un perro ik y puede asumir tres posiclones
distintam correspondientes a las posiclones de la ce~
rradura I, II y 1li,

la palenca 37 determina las tres po smoneg de tre—
bajo de la méquina, cooperando oon una palanca 3_& wont a-
da sobre la paered 7 de la unidad mediante un eje 39. lLa
palanoca 5_§ es tenida, en la posiocidn ilustrada en la fig,
38, correspondiente sl bloqueo de la m&guine (posicidn
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II) ocontra un perno fijo 40 de la pared I del muelle
41, que engsncha un extremo en el oitado perno 40 y
vinculs el o4rc extremo a la palanoa 38.

La palanoa 38 es téf:rovista de un ‘extremo 38z el
oual contactas en la poeicidn 1lustrada en la fig. 32,
con el permo 2la fijado a2l seotor 17+ las posiciones
del dispositivo, que encasbeza en la prlanca 5_8, en oada
unidad de la méquinag, en correspondencia ocon las diver-
sas posiciones de trabajo de la miquina, son las si-
gulentest

POSIcC ¢ Trabajo

La palanca 37 es8 giradae hacla la izqulerda oon res-
peoto a la fige. 32, de modo que &l perno 37h se pone en
oontacto con el perfil de la palanoca 38 y determina lg
rotacidn de dicha palenca en sentido horario, desplazando
el saliente 385 de la trayectoria del perno 2la, de mo—
d0 de hacer posible la rotacién del sector l1Z.

0S1CION IIs Blogueo

- La palanca 37 y la pelanoca "J’é se encuentran en lz po-

sicién 1lustrada en 12 rig. 32. E1l muelle 4] impulsa un
gpéndice 28b de la palanoa 78 ocontra el perno 40. B es-
ta posicidn el salisnte 38p viene a encontrarse sobre la
trayectoris del perno 21, impidiendo asi el gdescenso del
pomo 12 y la rotacidn ael sector 1‘1.

POSICION IIIs Extraccidn de las diversas unidades.

La posicidn de le palanca 37 que os giradas en senti-
do horario hace que el ploo 37g 00 impida el desplazamien-—
to vertical del perno 40. Se notari que en las dos posi-
cilones I y 11 el pico 373 se encuentra, oon respecto al

perno 40, en tal posiocidn que no permite la extraocidn

o gy

[
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-de la unidad. Se notari ademéds que extrgyendo la unidad

la palanca 38 de dicha unidad viene a gpoyarse contra
el perno 40 por la acoién del muelle 4] y viene g en-
oontrarse ocon respecto al seotor 171 en la posididén ilus-
trada en la fige 3% correspondiente al bloqueo de la
méquing, resultando as{ imposible el desgenso inadverti-
do del pomo 12. ‘

. BODIIXO ESTAWPATOR EN LA UNIDAD (tigurae 4%, 88, 92
y loe), ' '

El r0dillo estampador de la mAquina esté montado so-
bre el eje del perno 32 solidario de la pared T de la u~
nidad. La estructura del rodillo estampador esti oconsti~
tuida por dos paredes de extremo 42 y 43 msntenides jun-
ta® mediante tres pequefias oolumnas 44 que sirven gl mis-
mo tiempo de sosten a las plaquitas ocon la dicoeidn fija
45 v 46 (ver fig. Y8), El rodillo estampador realiza wn
giro ocompleto en el olclo y su movimiento estd mandado /
por la rueda intermitente 31 y es efeoctuado del modo si-~
guiente: esta rueda intermitente 31 _ estid fijeda sobre ’
un manguito 47 (fige 58), al cual son solidarias dos rue—
das dentadas 5-_8, Y 49. La rueds dentada 49 tiene un agu~
Jero en el oual viene g encajarse un spéndloe 50 reogba—
a0 en el extremo del eje 55 solidario del rodillo estam-
padors la rotacidn de la rueda dentada 49 determina, a
través del perno 50, la rotacidn del oitado roaillo es—
tamp ador. .

Bobre el eje del perno 32 est4 montado, en el inte-
rior del rodlllo estampador, un perno de acoplemiento
21, solidario de una rueda dentada 52. La rueda dentada
22 permeneoce fija durante la rotacidn del rodillo
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- eStampador estando en contacto, por medio de un aco-—
ﬁlanien’ao frontal, fig. 52, oon el perno fijo 32. So-
bre dos paredes de extremo 42 y 43 del rodillo estam—
pador estén montados los sigulentes ejeat Eje del nu~
merador 53, eje oonduoido G4, eje diScos estampa 55.
El avence del numerador de un Pagoy a cada giro del ro-
6illo estempador, tiene lugar del modo siguientet la
rue da dentada 52, fija durante la rotacidn del roaillo
eStempador, haose avanzar a cada rotacidn del rodillo es—
tampador de un paso a la rueda de carga del numerador,
el ocual funciona para el resto oomo un numerador Nor-
male Bl fechador presenta, en la partislar ilustracidn
de reaglizacidn a que hos referimos, la ocaracterfstica
de tener también 1la :Indioaq:!én de la hora de emisidén.
El rodillo correspondiente es mandado por el operador
de la méguing a trevés de un dispositivo en todo simi-
ler al dispositivo de sntrega de los otros rodaillos del
fe chador,

Bl mando de oada disoo del fechador tiene lugar a
través de un dispositivo que impide el desplazamiento
de los discos de mando externos, si estos no estédn 1li-
gados oon los discos estampa, haviendo de este modo im-
Posible un defasedo entre los disoos de mango exterio-
res y los respectivos difoos estampas Ademas el feche
dor puede ser amcolonad molmmente a méquing rarada.

El gispositivo de entrega del fechador esti oconsti-
tuido del modo siguiente (figuras 9% y 108):Entre las
Gos paredes 8 y @ de la niéq:xina est4 montado fijo un
ele ﬁé. Sobre diého eje estin montadas dos palancas 56
¥y 51 (fige 10¢) wantenidas juntas por tres ejes 59, 61
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¥ 60¢ Sobre el eje 58 estén montedos los pifiones de
mando 62 del fechador, en nfémero igusl gl de disocos es—
tatpas & cada uno de estos pifiones esté solidarizada u-
na rueds dentada £3e La rueda dentada §3 engrana con una
correspondiente rueda dentada £4 montada loca sobre el
eje 6l. Sobre dos mredes de la miquina 8 y 9 estén
montados dos perncs §] soligarios de dos palénquitasé_ﬁ
mantenidas enlazadas por un eje §§. la palanoca 65 (:‘:ig'_.
92) esté provista de un extremo s horquilla §5az que se
encaja en un eje 60 fi;jado a las palancas 56 y 51 co~
mo antes se desoribids En condiciones nommales de traba—
Jo, las palancas 56 y 57 oeupan, oon respecto =l disoo
estampador, la posicidn ilustradas en la fig. 92 y son
mentenldas en diocha posicién por la gooidn del muelle
68, ouyos dos exfremos se enouéntran en oontacto oon
wz punto fijo de la unidad y oon el eje 59, requctiv_a-
me_n;:ea indicéndose dicho punto fijo en 68z« El despla-
zamiento de las palancas 56 y 571 para el mando de los
discos del fechador, de la posioién ilustrada en la fi-
gura 9%, solo es posible a mAquina paraday es deoir, so-
1o ocuando el rodillo estamps estf{ en lz posiocidn ilus-
trada en la fié’." 3¢ ocorrespondiente a la posicién del
pomo 12 ilustrada en la misma figura. A este fin, en u~
ua de las dos paredes de extreamo del rodillo, y preoi-
samente en la pared 43, esti p’ractidada ung tronersg

428 en ouya entallagura puede encajarse el dlente 69
80lidario de la palance ﬁé; este diente, en las otras
posiciones del rodillo estampas, implde cada desplazamien-
to de la palanoca 56 de la posicidn ilustrada en la fig.
98, Ei acocionamiento del fechador tiene lugar del modo
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siguientert g méquina parada se actfia sobre el exiremo
graneado de la palenca 56 que sale fuera de la méquing
determinando la rotecidn de dicha palanca en sentido

aatihorario (fig. 92¢). E1 diente 69 viene a encajarse

en la troneras 43gy errastrando oconsigo el perno 60 so-
ligario de la pmred 6. las palasnoas gemetas §5 estén
montadas sobre pernce 67 que tienen asiento en agujeros
de '1/as paredes 8 y 9 de la unidad. E1 desplazsmiento

del perno SU a conseauenoiz de 12 rotaocidn de la palan-
ca 26, en la tronera 65a, détermma una rotacidn de 1la v
palanoa 65 que desenocaja al eje 66 de la rueda de trans-
misién 64. Cuandoc la rueda de trensmisidn 64 viene a encae—
Jjerse en engrsne con lg rueda de mando JU del disoo del
fechador 1, el eje 66 resulta desenea;lé.do oomp letamen—
te de la rueda dentada 64+ Ea asi posible, rodando los
disoos §2 del exterior, hacer girar el mismo 4ngulo g
los discos estampa Jle los disocos estampa Il son mante—
nidos en posioldn dqurante la rotacién del rodillo estam—
pa, por un tope eléstico constitulido por una serie ge
muesoas practioadas sobreﬁl sgujero del disco estampa y
en nfmero iguel a las posiciones del disoo estampa ante-
dichojen una de estas muesocas viene g encajarse la es—
fera 12, mantenida gpretada contra la muesca por el mue;-
1lle I3+ La esfera 12 y el respeotivo muslle 73 enouentran
asiento en agujeros, uno para cada disoco, estampa prao-
ticados sobre el eje 5%. El tope eléstico 52 no -impige,
naturalmente, la rotacién del disoco estampa mandads par
el rodillo 62, pero impide oada desplazamiento del disoo
estamp s dqurante el clelo de estaupado.

funclopamiento de la méquins.- La posioidn de parti-
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cual la @ lanca 38 se encuentra en posioidn de blogqueos
La palanca 78 es llevada fuera de la posicién de blogueo
ilustrada en la fig. 38, previa rotacidn de lz oerradura
8l, de modo ge 1leva.:r: el extremo 38s de la palanoca 38,
fuers de la trayeotoria del perno 2ls. Actuando sobre

el pomo 12, y precissmente desplazfndslo hsois abajo, el
perno 28, solidario de la pslenca 27, viene a enoocntrar-
Se ocon un saliente 74 fijado a la pared 1 de la méguina,
El contacto del perno 28 con la superficie frontal del
citado saliente 74 detemina la roteoidn de la palanoca
21 en sentido anti-horerio y, a través del ocubo excén-—
trico 26, que aotfia en la tronera 25 del seotor 17, de-
termina una rotaoidn en el sesctor 23 en sentido anti~-
horerio. Con esta rotaoldn el dentado 24 viene a 0010 car-
se sobre la trayectoria d¢ la rueda dentada 31 y el des-
plazemiento sucesivo del pomo 12 (fig. 4¢), determing
lae rotacién de la rueda dentada 31 y, a través de &sta,
la rotaocidn del rodillo estampador. La fig. 68 ilustrs
la posioidn'del sector 17 a fond de recorrido. Se nota
que la pala.ﬁca 21y estando el perno 28 desoontaotado

del perfil del saliente 14, ha vuelto a tomar, por 1la ao;-

olén del muelle 30, la posicidn de partida (fig. 32), 1le-

vando al seotor 2& fuerg. de la trayectoria de la rusde
dentada 31l Bl gpéndioe 33, solidario de la rueds dent&-
ds 31 (fige 38) a fondo &° recorrido del seotor dentado
23, ouango la rueda Il na ebendonad ya el dentado 24,
viene a batir ocontra un saliente del perfil 1s, detrl
niendo de este modo al rodillo estampa, evitango sucesi;-

vas soliecltaolones sobre dientes de extremo de 1la rieds

i i+ e
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dntermitente 31. En el recorrido ge ‘re‘"%omo del sector

11y reoorrido que obedece a2l reclamo d¢ un muelle, 91
sectoi 24 no engrsna oon la rueda Jentada 3). De he-
cho, el perno 28 (fig. 68) oontacténdose al extramo |
opuesto del salients 74, smmenta la distanola existen-
te entre la trayectoria de los dientes 24 y la rueda
dentads 31, impidiendd el reciprooo eangrane. De e=te
modo, la rotacién de la rueda intermitente 31 y de los
érgancs a ella vinoulados, tiene lugar en un dnioco sen-
t1d0, durante el recorrido de descenso del pomo 12, ¥y
diohe rueda realizg un giro ocompleto en este recorrido
de descenso. El desoenso del pomo )2 determina el avan—
ce del numerador visible a través de la ventanilla 13,
e través del dispositivo ilustrado en 1lg fig. 62. B1
dispositivo estéd oconstituldo del modo siguientes a la
rueda 3] esté solidarizedo un disco exeéntrioo 16 que
esth ezioa.‘lado en un ggujero de igugl difmetro practios
40 en un elemento 17 provisto de una ranura IZa, en 1la
oual se enocala el perno 78 solidario de la parad".s_ deA
la méquina. Al extremo superior de la corredera J7 es-
t4 montado un pemé 79 al cual esté ligada una palancs
803 la osoillaoidn de la palanca 80 determina el avanoe
de un pa,sb del numergdor visible a través de la vente—
ne 13 de la pared anterior de la méquina y ouyo niémero
corresponde al ntmero estampado sobre el billete.

DISPOSITIVOS VARIOS.-

A.- Freno centrifugo (tiguras 42 y se). q

Ei séotor dentado 20 se engrana oon una rueda den-—
tada Il de un comfin fremo ocentrifugo 72, a fin de impe-
dir al operador imprimir a la palence de entrega una
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velooidad excesiva, tal que pueda dafier los dranos ge
la méquina.

Se~ Dispositivo de contre-marcha (ftiguras 48 y 52).

E: dispositivo de wntra-marche tiene por finalided
impedlr el retorno a posioién de partida del pomo de an-
trega 12 si éste no ha aloanzado entes el final de reco-
rrido. Diocho dispositivo bloquea lg palanoca de mando en
la posicidn elcanzads si el operador abandona el pomo de
mando 12 antes de que este alcanoce dicho final de reco-
rrido. E1l dispositivo esté construido del modo siguien-
tes

Sobre el perno 8% de la pared 1 esti montada una pa;
lanca 86 de @S brazos, en un extremo de la cual esté
fijado un muelle 88, cuyo Segundo extremo esté anelgdo
a un punto fijo de la pared. Sobre e1 segundo brazo de
la pelanca 86 esth montado un perno 83, sobrs el mal
estfn montados el disco 84 y el fiador 87; el disco 84
y el fiador BT esten enlazados entre si a friooidn me-
disnte la arandela eléstioca 105 (fige 58), Solidarizada oon
la rueda intermitente il est4 montada una rueda dentada 48
y un disoo en arandela 73. Bl funocionamiento gdel aisposi’-;
tieo es el siguientes en el recorrid de trabajo del pomo
12, el disoco 84, que estd mantenido por el muelle 88 en
contacto oon el dlsoo en arandela I3, tiende g girar en
sentido anti~horario girando el filador 87 g través ge la
arandela eléstioa 10y, también en senfido antihorario. El
pico 87p del fiador 81 se desengrana de lg rueda dentadé.
49 y la cola 87b de dioho fiador va a apoyarse contra el
disoo I3. De este modo es posible gescender el pomo 12
sin que elrpioo 81e salte sobre la rueda gentada 49.
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Ba osso ge detenoidn del pomo R, antes de gque el rerri—
do de trabajo termine, el muelle de retorno (ao 11us1:rad9)
del seator 17, tiende a soliocitar este Seotor haols arri-
bay peroc este movimiento provooa el inmediato encaje del
dlente del diente 87p del fiador 87 en la rueda dentade
42 el ocual bloquea el citado movimiento: El retorno o mané
del pomo 12 desde una posiocidn intermedis e la posidciém
iniciel es por ello imposible por la mismg razén. E1 re-
torno del pomo 12, ocuend éste ha gloanzadd @si el fi-
nal de recorrigo, es posiblle por cuantoc en este momento
el dmtaao 24 del ssotor 23 se desengrana de la rueda den~
tada J1 la ocusel no gira durante el recorridc de retorno
del pomo 2. |

Ce— Entintadura del rodillo estmpador (fig. 72).

La entintadura del rodlllo estsmpador es efectuada‘
mediante el tampdén 94 wontado & presién ocontra el roadi-
1lo estampadore. El soporte del tampdn estid construigo del
modo siguientet Sobre el perno 839 filjad a la pared 8 de
la mé,qui.na; est4 montada una palanoca 90 a un extremo gde
la cual estéd fijado el muelle 91, ouyo Segundo extremo es—
t4 vinoulado a un punto fijo de la méquina. La posiocidn
de la palanoa 90, de modo que el tampén ejerza sobre el

- r0dillo estampador la presidn deseada, estf detemminada

por una exoéntrioca 2_2.( A la palanca 30 esté solida.rizada
una protecoidn 95 s la cugl estf fijado un eje g3 sobre
el ougl es enfilado 8l tanpoﬁ entintador 9%5.

Do~ Avanoce del papels

E1 rodfllo dé pepel 1ll esta montads giratorio sobre
un eje 96 fijado 21 lateral 8\de la miquina. El1 papel pa-

ga sobre la poles de envio 97 y es eprisionado entre un
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t0dille prensor 98 y las paredes 42 v 43 de extremo del

rodillo estampador, las cuales gontaotan oon el roaillo
28 gqumante una parte de su recorriao, determinango as{
el avance de la ointe de papele. Bl rodillo prensor 98
esté montado loco sobre el eje 99 y es solidario de una
rueda dentada 100 gque engrana con la rueda dentada 49
(£igs 42) solidaria ge la ruedas intermitente 31 y con
el rodillo estampador. El avence viene asi determin ado
por el desocenso del pomo 12 y las dos superfiocies entrg
las ocugles la ointa de papel avanza Be desplazsn oon :L-‘
gual velocidad periférica de modo de evitar aeslizamien—
tos sobre el papel. El eje 99 es concéntrico ocon respecto
al eje de rotacidn de la rueda dentada 10U, de modo de
consentir la regulacidén de la presidn del rodillo de gomas :
A tin de impedir el avanoce por inercia del rodillo de pe 5
pel lll, sobre la periferia de dicho tambor aspoya un ele-
mento franador. Este elemento est4 constituldo por un eje :
0 perno l08 revestido de goma y fijado al extremo de unga
pPalanoca 107 la oual osoila alrededor de un perno 103 £i- ‘
jedo a la pared 8 de la unided y que 8 impulsada a ocon-
taoto oon el rodillo de papel 11l por un muelle 110,

&.~ Dispositivo de ocorte.

El cuchillo 104 wévil coopera oon un ocuchillo fijo
109 wmontado él 304 sobre una palancs 102 osollante en tor-
no de un perno JOi de la pared 8 de la unidade La palanoca

102 1lleva en el extremo opuesto un perno 103. El perno

103 (fig. 3%) encaje en un o0jal perfilado 19 del sector

11. Este 0jal est4 compuesto sustancialmente de tres tramosf
el primer 4ramo es oconeéntrico oon el eje 18, de mod que

la rotaocidn del seotor 17 no determing movimiento alguno
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del perno 103 y en conseousncia no se moverd el cuchi-
1lo que en esta fase estd ablerto. El perno 103 reco-

rre este tramo mientras que sl papel es hecho avanzer

por el rodillo prensor,

En el segundo tramo del ojal 19, que ya no es oconoéntrico
con respecto al eje 18, el pernoAigz experimenta una
desviacién en sentido contrario qﬁ;hprovooa el descen—
80 del ouohillo 104 y el corte del papel. En el tercer
tramo del ojal, ;iﬂcuchillo, dado que este tramo vuel-
ve a ser concéntrico con el eje 18, permanece fijo en

posioci’on cerrada. El movimiento del ouchillo en senti-
do opuesto tiene lugar durante el recorrido de retorno

del sector 17.

NOTA

Descrito el objeto de la invencign, 10 que se de-
clara no divulgado ni practicado en Espefia, comprende
las siguientes reivindicaciones:

1.~ Mdquina distribuidora de billetes, descomponi-
ble en unidades independientes, aptas para emitir cada
una un tYrico biliete, siendo esta mdquina distribuidora
de ocorte fijo y caracterizada ademds porque las diversas
unidades que la forman, emitiendo cada una un determina-
do blllete, estdn predispuestas juntas por un meéanismo
comfn para sus partioculares ciclos operatorios.

2,-Méquina segin la reivindicacién 1; en la que
las diversas unidedes estén montadas unas al lado de
otras, estando maniado el mecanismo de predisposicidn

por una gerradura montada sobre la pared exterior de la nmé-
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quina distribuidora, ouyas oerradura manda un eje p:.e-
lo a la linea sobre la cusl est4 gispuesta la unidade

524~ séquing, segin la reivindicaseién 12, em la que
las dlversas unidades estin montada® unas al lado de O~
tras sobre lineas en pleanos distintos, siendo mandado el
wecanismo de predisposicién por una cerradurs montada So-
bre la pared exterior de la méquina distribuidora cuya
cerradurs manda por 1los ejes paralelos a las lineas de
las unidades y en ntimero igual g diches lineaé.

42 ,~ Mbquina, segfn la reivindiocacidn 12, en 1a que
las diversas unigdades estén montadas entre guias en las
que pueden deslizarse durante la introduccién y la ex—
traccidn.

58 .~ whquina, segln la reivindicacidén 12, en la que

la unidad aislada est4 acolonada por una palanca que So-

bresgle al exterior de la unidad, Siendo dicha palanoca
solidaria de un seotor sobre el cual esté montad un den-
tado gue se engranay durente el reoorrido de descenso de
la oitada palaenca, oon una rueda intermitente, es geoir,
de periferia dentada interrumpida, la cugl manda las
distintas operaclones en el interior de la unidad.

68 .~ #équina, segin la reivindlcacién 58, en la que
el dentado de mando del meocsnismo de la unidad esté mon-
tado sobre un Sector empernadc en Un extremo oon sector
soligaxrio del pomo exterior, cuyo Sector, a mlquina pa—
rada, se snouentra fuera de la trayeoctoria de la rueds
intermitente y viene g engranarse oon la misma dsgpués
de iniolado el desoenso del pomo exterior, para aeccionar
una palenca 0 cubo exoéntrioco, la cual tiene rigidemente

descendido el seotor dgurante t0do el recorrido de bajada,
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graclias al empleo de un mn%égfo %e@xxéegﬂérano de dichs :
palanca oon un sallente fijo a la pared de la unidad.

78— wébquina, segtn la reivingicacién 62, en la que

la citade palanca de ocubo excentrioco contactandoe durante
el reoorrido de retorno oon el mismo saliente, gque 10

provoca la rotacidn en sentido opuesto, determina el e

lejamiento del seotor de la rueda intermitente.
82, méquina, segfin la reivindicacién 1%, en la gue
sobre el rodillo estampa est4 montad un fechador ouyos

disoos estén mandedos por disocos exteriores, siendo po-

‘sible la rotaocidn de dichos disoos exteriores solanente

on la méquina parada, en posicién inioclal, y después
que el engranaje que encebeza los mismos se hgya puesto
en engrane oon el engranaje vinoulado al disoo estampge

Ot.- sfquina, seglin la reivindgloacidn B2, en la que
€l rodamiento de enlasce entre el diso de mando exterior
y el disco de estampa esti montado Sobre un bastidor os—
ollante y est4 bloqueado por un eje f£ijo 1levado por un
Segundo bastldor ocon centro de oscilacién distinto que
el del primero, siend as1 posible el alejamiento del
rodamiento de enlace del elemento de blogqueo de dicho
rodamiento @urante el recorrido de oscilaoién del basti-
dor parg llevarse g engrane con la rueda dentada de man @0
del disaoe

108,- uhquing, #egin las reivindicaociones 18 g 3e,
en la que el eje (0 los ejes) paralelos a las liness so-
bre las ouales estfn predispuestas las unidades est4 (o
estén) provisto de una palanca de gancho en ocorresponden—
ola oon ocada unidaed aislada, penetrando dicha palsnca de

gancho en la parte infer-ior de la unidad y determinando
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a oconsecuencia de su posicidn, el ciclo de trebajo de
la unidad ¥y, preoissmente, 1) emisién de billetes; 1I)
bloqueo de la méquings y II1) extracoidn de la unidad.

1le,- Méquina, segfn la reivindicacidn 102, en 1g
gue 1a palanocae de gancho que penetra en el interior ae
la unidad impide, en predisposicidn de la méquina para
la emisién de billetes y para el blogqueo, la extrao-
oidn de diochg unidad, encajandose ocon su ganocho en un
perno fijo a la unidads

128,- wméquina, segln la reivindicacidn 112, en la
que en el interior de la méquina estd montada una pa—
lanca que puede gsumir gos distintes posiciones oon
respecto al sector que he ce extremo al vinoulo de la
palanca de mendo exterior, en una de dlchas posiciones,
que corresponde a la posicidn ge -trabajo, ha ce posible
la 0soilacidn del oltado sector, mientras que en la o~
tra posicidén, que oorresponde a la posicidén de bloqueo
¥ a la posdoidn de extracoién de unidad, la referida
palanocg impide el descenso del sector. |

i3§'5~ méquing, seglin la reivindioseidn 126, en la
que la pe lanoca entes reivindiocada, asume las dos posi-
clones gistintasy por contaoto de un perf{l de 1la pro-
pla palenca con un perno fijado al gancho, mandado por
el dispositivo de entrega de los cioclos.

142 .~ REguine; #égdn la reivingiocaocidn 138, en 1la
gue la palanca sntes reivingloads s llevada por la so-
0ién de un muelle a la posioidn de bloqueo de la unidad,
cusndd la unidad sea extraidas

158 g~ wfBquina, segin la reivindlcesoién 12, caracte
rizada por el hecho de que el engranaje intemitente
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quina tiene solldario un apéndioe el oual, g final ge
recorrido de dicho engranajes viene a batir oontrs un
salliente £1Jado al sector do mendo, de modo de desoar—

e gar la solloiteaidn oconsiguiente a1 golpe ge deten-(-,
cién de la ruedes intermitente, y de determinar ls exacts
posicién fingl de esta rueda intermitente.

168 .~ uifquina distribuidora de billetes, desocompo-
nible en unidades independientes, aptue pares emitir oags

104 una un Gnioo bdillete,

Segfin 56 describe y reivindica en la presente memo-
ria que oonsta de veinte hojas folladas y meocanografis-
das por una £0la cara y de siete léminge de dibujfos,

Medcldy a 12 de soviembre de 19%6.
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