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MEMORIA DESCRIPTIVA

La p re se n te  in v e n ció n  p r a c t ic a d a  con é x ito  en e l  e x tra n ­

je r o ,  se  r e f i e r e  a una máquina d is tr ib u id o r a  de b i l l e t e s ,  d es­

componible en unidades in d e p e n d ie n te s , a p ta s  p ar§  e m it ir  cada 

una un U nico b i l l e t e .

Los b i l l e t e s  que d is tr ib u y e  e s ta  máquina t ie n e n  v a lo r e s  

d iv e rso s  y l a  máquina e s tá  compuesta da ta n ta s  unidades in d e ­

p en d ien tes como b i l l e t e s  de d i s t i n t a s  c la s e s  puedan s e r  emi­

t id o s  por l a  misma.

Las d iv e r s a s  unidades que em iten lo s  b i l l e t e s  son e x t r a -  

íb le a  de l a  máquina y pueden s e r  s u b s t i tu id a s ,  queriendo, para  

e m it ir  b i l l e t e s  de d iv e rs o s  t ip o s  o b ie n  en ca so  de d e te r io r o  

o de r e v is ió n  de l a  o ita d á  unidad .

Las d iv e rs a s  unidades pueden e s ta r  montadas d isp u e sta s  

en l a  máquina so b re  una ó n ice  l i n e a ,  o b ie n  so b re  l in e a s  

en p lanos d i s t i n t o s .  La máquina puede a s i  a lc a n z a r  una 

n o ta b le  capacidad de em isió n , s in  e x ce s iv o  e s to r b o ,

%
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y puede e s t a r  compuesta tam bién de v e in te  o t r e in t a  

unidades con l a  co n s ig u ie n te  p o s ib i l id a d  de e m it ir  

v e in te  o t r e i n t a  b i l l e t e s  d i s t i n t o s .

Las v a r ia s  unidades e s tá n  mandadas a mano, pero 

son p u e s ta s  a l  mismo tiempo en una de la s  t r e s  p o s i­

c io n es  o p e ra tiv a s  (De T ra b a jo , ( I ) ,  De B loqueo, ( I I ) ,

De B x tra co id n  de u n id ad es, ( I I I ) )  p or un meoanismo 

común montado so b re  l a  máquina# e l  cu a l p red isp o n e 

l a  o p eracíd n  de l a  unidad s o la  a  tra v é s  de una p a la n - 

o a  de gancho que p e n e tra  en d ich a  unidad .

Rn l a  d e sc r ip c ió n  y en lo s  ditgujos de la s  s i e t e  

lám in as ad ju n ta s  s e  i l u s t r a  una máquina compuesta de 

dos unidades ju n t a s .  Pero ten g a se  p r e s e n te  que e s te  

ejem plo es dado so lo  a t i t u l o  i l u s t r a t i v o  y no l im i­

t a t i v o ,  pudiéndose m ontar, como se  ha d ich o , mas de 

dos unidades empalmadas o pudiéndose tam bién m ontar 

l a s  unidades so b re  l in e a s  d i s t i n t a s .

En lo s  d ib u jo s !

La f i g *  la  r e p re s e n ta  una v i s t a  de oonjunto de ur­

n a  máquina oompuesta de dos u n id as ju n ta s ,

La f ig *  2a i l u s t r a  l a  misma v i s t a  de oon ju n to  pero 

oon una de la s  unidades p a rc ia lm e n te  e x t r a id a ,

La f ig .í$ a  re p re s e n ta  e l  cinem atism o de mando de 

l a  unidad en p o s ic id n  de re p o so ,

La f ig *  4a re p re se n ta  un d e t a l le  d e l einematismo 

de l a  unidad durante e l  re c o r r id o  de t r a b a jo ,

La f ig *  5* r e p re s e n ta , en seco id n  d e s a rro lla d a , é l  

einem atism o de maído de l a  unidad,

La f ig *  6a r e p re s e n ta  e l  einematismo de mando de 

l a  máquina a l  empezar e l  r e c o r r id o  de r e to r n o ,
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< l a  f i g .  ?e r e p re s e n ta  an a  v i s t a  de con junto  de 

im prenta y d e l mando del o u o h illo  de l a  m áquina.

La f i g .  85 r e p re s e n ta  un d e t a l le  d el r o d i l lo  es­

tam pador.

La f i g .  9* r e p re s e n ta  un d e ta l le  d el feoh ad or y 

d el co rresp o n d ien te  mando de e n tre g a , y

La f i g .  IOS re p re se n ta  e l  r o d i l l o  estam pador en 

seo o ián  d e s a r r o lla d a .

E l  so p o rte  de l a  máquina e s tá  o o n stitu id o  p o r una 

p la c a  de b ase  1 ,  a l  extremo de l a  cu a l e s tá n  f i ja d a s  

dos p ared es l a t e r a l e s  J2 y 2.! la s  paredes l a t e r a l e s  

.2 y 2. e s té n  en lazad as e n tr e  s i  ( f i g .  2$) p o r dos p a re ­

des de menor a l t u r a  á  y g  en e l  i n t e r i o r  de l a s  cu a le s  

e s tá n  p r a c t ic a d a s  l a s  g u ia s  en la s  que s e  en cu en tra  

e l  a s ie n to  de la s  d iv e rs a s  unidades de l a  máquina.

En l a  p la c a  de base 1  e s tá  montado un e je  g  que co­

r r e  a  lo  la rg o  de tod a l a  lo n g itu d  de l a  p la c a ,  y que 

e s t á  mandado p o r una c e rra d u ra  g l  ( f i g .  l e ) ,  cuya p o - 

s io iá n  manda la s  p o s io io n e s  d e l e je  g .

Describam os una unidad de l a  m áquina, teniendo p re ­

s e n te  que, a p a rte  d el d is p o s it iv o  mandado por l a  c e rra r  

dura jg l que form a e l  extremo d e l e je  g  y que e s  único 

p a ra  to d a  l a  máquina, Tas d iv e rs a s  unidades son id é n t i ­

cas y completam ente in d ep en d ien tes una de o t r a .

La unidad a is la d a , e s  d e c ir ,  oada una de l a s  unida­

des de l a  m áquina, e s tá  c o n s t itu id a  p o r  una p la c a  ex­

t e r i o r  2  a  l a  cu a l e s t á  f i j a d a  una p ared  in term e d ia  g .

La segunda p ared  de extremo R t ie n e  d e s a rro llo  in ­

f e r i o r  a la s  paredes 1  y g .  ^ t r e  l a s  dos p ared es 1  y 

8 enlazad as de modo de form ar una c a ja  ce rra d a  oon una30
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a b e rtu ra  i n f e r i o r ,  e s tá  montado e l  oinematismo de man­

do de l a  unidad, m ien tras que O ltre  la s  p ared es 8 y R 

e s tá  montada l a  im prenta*

En l a  p ared  f r o n t a l  ¿ 0  de cada uno de lo s  elem entos

encontramos l a  hendidura 1 1 ,  a  tra v é s  de cuya ra n u ra  sa ­

l e  e l  pomo 1 2  de l a  p a la n c a  de mando de l a  unidad. En­

contramos además l a  v e n t a n i l la  12. a cuyo tra v é s  s e  pue­

de o b se rv a r  e l  numerador, l a  v e n t a n i l la  ü  a cuyo t r a r  

vés so b res  a l  o í  lo s  d isoos de mando d el fe ch a d o r, l a  r a ­

nu ra 1 5  a  cuyo tra v é s  s a le  e l  b i l l e t e ,  e l  m ostrador 16 

que expone la s  c a r a c t e r í s t i c a s  de lo s  b i l l e t e s .

E l  oinematismo de maído de l a  unidad e s t á  montado 

e n tre  la s  p ared es 2  y 5 *  B i  pomo 1 2  ( f ig *  3 t )  que s a l e  

a l  e x t e r io r  de l a  unidad , es s o l id a r io  de un s e c t o r  1 7 . 

g i r a t o r io  a lred ed o r d e l e je  1 8 .  E l  s e o to r  H  e s tá  cons­

t i tu id o  oon una ra n u ra  p e r f i la d a  I R ,  que s i r v e  p a ra  e l  

mando d e l fren o  o e n tr ifu g o , y oon una o o la  2 1  que s i r ­

ve p a ra  e l  bloqueo de l a  unidad* La p a r te  i n t e r i o r  d e l

s e c to r  U Z e s tá  conformada de modo de p e r m it ir  e l  paso a 

tra v é s  de dicho s e o to r  de d iv erso s  mandas de l a  unidad. 

Sobre e l  s e c t o r  H  e s t á  montado un perno 2 2  so b re  e l  cu a l 

p iv o te a  un segundo s e o to r  22. p r o v is to  de un dentado 2 4 . 

Tambiéh en e l  s e o to r  1 2  e s t á  p ra o tio a d a  una t r o n e r a  25*

Ai s e o to r  2 2  e s t á  f i ja d o  un e je  2R so b re  e l  cu a l es­

t á  e x cén trica m en te  montado un cubo 2&y s o l id a r io  de una 

p a la n c a  2 1  g i r a t o r i a  so b re  e l  e je  2R* La p a la n c a  2 1  l l e ­

va un segundo e je  2 §  y e s tá  m antenida en p o s ic lá n  i n i ­

c i a l ,  f i g .  3 S , p or e l  m u elle  2 0  cuyos extrem os están  f i ­

ja d o s a  l a  p a la n c a  2 1  uno de e l l o s ,  y e l  o tro  §1 seo ^b r 

1 2 *  En l a  f i g .  3* e s t á  i lu s t r a d a  l a  rueda in te r m ite n te30
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2 1  de mando d el r o d i l lo  estampador* E s ta  rueda e s tá  f i ­

ja d a  a  un manguito 4 2  y e s tá  montada g i r a t o r i a  so b re  e l  

o je  1 2  f i ja d o  a l  l a t e r a l  2 .  Ai manguito 4 2  e s tá  tam bién 

f i ja d o  un apéndice 2 1  p e r f i la d o  que s i r v e  p a ra  l a  d eten - 

&  clón  a  f i n a l  de re c o rr id o  de l a  rueda in te r m ite n te  5 1 .

Todavía en la  f i g *  3& e s tá  i lu s tr a d o  e l  meoanismo man­

dado p o r l a  ce rra d u ra  81  que# a  tra v é s  de una tran sm isió n  

que oomienza en e l  e je  determ ina l a s  d iv e rs a s  p o s i­

c io n e s  de tr a b a jo  de l a  máquina que son p re c isa m e n te !

1 0 . 1 -  P o s ic ió n  de tr a b a jo  de l a  m áqu in a.- I I -  P o s ic ió n  de

bloqueo de l a  m áquina*- I I I -  P o s ic ió n  de e x tra co ió n  de 

l a s  d iv e rs a s  unidades de l a  máquina*

Las t r e s  p o s ic io n e s  1 -1 1 -1 1 1  de l a  máquina está n  de­

term inadas p e r  l a  cerra d u ra  5 1  a t r a v é s  de l a  tra n sm i- 

1 5 *  s ió n  c o n s t i tu id a  p o r  lo s  elem entos 2 5 )  1 5  montados so ­

b re  l a  pared  e x t e r io r  2  de l a  máquina* E l  elem ento 2 5  es

s o l id a r io  d e l e j e  5 #  so b re  e l  cu a l e s tá  oalad a d ich a  p a -
A

la n o a  3 7 .  una p or oada unidad de l a  máquina* La p a la n c a  

3 7 . co rresp o n d ien te  a una d e s a n id a  unidad, se  in tro d n - 

20* oe mi e l  i n t e r i o r  de dioha unidad a tra v é s  de una ra n u ra

no i lu s t r a d a ,  en l a  p ared  de l a  unidad que e n la z a  l a s  dos 

p ared es 2  y 8* La p a la n c a  2 2  e s t á  formada con un p ico  

3 2 n  y oon un perno 37b y puede asum ir t r e s  p o s ic io n e s  

d is t in ta s #  co rresp o n d ien tes a la s  p o s ic io n e s  de l a  c e -  

25* rra d u ra  I ,  I I  y I I I *

La p a la n ca  2 2  determ ina l a s  t r e s  p o s ic io h e s  de tra ¡- 

b a jo  de l a  máquina# oooperando oon una p a la n ca  1 5  montar­

da so b re  l a  p ared  2  de l a  unidad m ediante un e je  2R* La 

p a la n c a  2 5  es te n id a , en l a  p o s ic ió n  i lu s t r a d a  en 3a f i g .  

3 0 .  3 * ,  co rre sp o n d ie n te  a l  bloqueo de l a  máquina (p o s ic ió n

-  5 -
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I I )  oontra un perno f i j o  48. de l a  p ared  2  d el m u elle  

&1) que engancha un extremo en e l  c ita d o  perno 40. y 

v in c u la  e l  o tro  extremo a l a  p a lan o  a 5 8 .

La p a la n ca  2 8  e s t ^ r o v i s t a  de un extremo 5 8a e l  

5 . cu a l oontaota# en l a  p o s ic ió n  i lu s t r a d a  en 3a f i g .  3&#

con e l  perno 21a  f i ja d o  a l  s e c to r  2 1 .  Las p o s ic io n e s  

d e l d is p o s it iv o , que encabeza en l a  peal anca 2 §  en cada 

anidad de l a  máquina# en co rresp o n d en cia  con la s  d iv e r­

s a s  p o s ic io n e s  de t r a b a jo  de l a  máquina# son la s  s l -  

1 0 . g u ia n te s*

POSICION H  T rabajo

La p a la n ca  2 1  es  g ira d a  h a c ia  l a  iz q u ie rd a  con r e s ­

p e cto  a  l a  f i g .  3 6 ,  de modo que e l  perno 37b se  pone en 

co n ta cto  con e l  p e r f i l  de l a  p a la n ca  2 8  y determ ina l a  

1 5 . r o ta c ió n  de d ich a  p a la n ca  en se n tid o  h o ra r io #  desplazando

e l s a l i e n t e  5 8 a  de l a  t r a y e c t o r ia  d e l perno P ía , de mo­

do de h ao er p o s ib le  l a  ro ta o ió n  d e l s e c to r  2 1 .

POSI(SON I H  Bloqueo

La p a la n ca  2 1  y l a  p a lan o a  Ü8 s e  encuentran  en 3a p o - 

2 0 . s i d ó n  i lu s t r a d a  en 3a f i g .  3 6 .  E l  m u elle  4 2  im pulsa un

apéndioe 38b de l a  p a la n ca  2 §  o o n tra  e l  perno 4 0 .  3Sa es­

t a  p o s ic ió n  e l  s a l i e n t e  5 8 a  v ie n e  a e n c o n tra rse  so b re  l a  

t r a y e c t o r ia  d e l perno ¿2# im pidiendo a s i  e l  descenso del 

pomo 2 2  y l a  ro ta o ió n  d el s e c to r  2 1 *

2 5 . POSICION I I I : E x tr a c c ió n  de la s  d iv e rs a s  u n id ad es.

La p o s ic ió n  de l a  p a lan o a  2 1  que es g ira d a  en s e n t i ­

do h o ra r io  h ace  que e l  p ic o  57& no límpida e l  desplazam ien­

to  v e r t i c a l  d e l perno 4 2 *  Se n o ta r á  que en l a s  dos p o s i­

c ion es I  y I I  e l  p ico  27& s e  en o u en tra , con re s p e c to  a l  

3 0 .  perno 4 0 . en t a l  p o s ic ió n  que no p erm ite  l a  e x tra o c ió n
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de l a  unidad. Se n o ta r á  además que extrayendo l a  unidad 

l a  p a la n c a  2 8  de dioha unidad v ie n e  a apoyarse c o n tra  

e l  perno A& p or l a  a cció n  d e l m u elle  A I y v ie n e  a  en­

c o n tra rs e  con re s p e c to  a l  s e o to r  I I  en l a  p o s ic ió n  i l u s ­

tr a d a  en l a  f i g .  3 *  co rresp o n d ien te  a l  "bloqueo de l a  

máquina# resu lta n d o  a s i  im p o sib le  e l  desoenso in a d v e r ti­

do d el pomo 1 2 .

30DILID ESTAMPADOR Ea LA UNIDAD ( f ig u r a s  4 * ,  8 s ,  96 

y l o a ) .

E l  r o d i l lo  e s t a f a d o r  de l a  máquina e s tá  montado so­

b r e  e l  e j e  d el perno 2 2  s o l id a r io  dP l a  p ared  2. de l a  sa­

n id a d . La e s tr u c tu r a  d e l r o d i l lo  estampador e s tá  c o n s t i­

tu id a  p o r dos p ared es de extremo 42 v 45 m antenidas jun­

ta s  m ediante t r e s  pequeñas columnas AA que s ir v e n  a l  mis­

mo tiempo de so s te n  a  la s  p la q u ita s  con la  d ico ió n  f i j a  

ÓR. y AR (v e r  f i g .  96) .  E l r o d i l lo  estam pador r e a l i z a  un 

g iro  oompleto en e l  c ic lo  y su  movimiento e s t á  mandado 

p o r l a  ru eda in te r m ite n te  2 1  y es efectu ad o  d e l modo s i ­

g u ie n te ! e s t a  ru ed a in te r m íta n te  5 1  e s t á  f i ja d a  so b re  

un manguito A I ( f i g .  56)# a l  cu a l son s o l id a r ia s  dos rue­

das dentadas &8 y AR- La ru ed a  dentada AR t ie n e  un agu­

je r o  en e l  cual v ie n e  a  e n c a ja r s e  un apéndioe RO recab a­

do en e l  extremo d el e je  .52 s o l id a r io  d e l r o d i l lo  estam­

p ad o r. La r o ta c ió n  de l a  ru ed a dentada AR determ ina# a 

tra v é s  d e l perno RO, l a  r o ta c ió n  d e l o itado r o d i l lo  es­

tampador.

Sobre e l  e je  del perno 2R e s t á  montado, en e l  i n t e ­

r i o r  d e l r o d i l lo  estampador# un perno de acoplam iento 

R í# s o l id a r io  de una rueda dentada R2* La rueda dentada 

5 2  permaneoe f i j a  durante l a  r o ta c ió n  d e l r o d i l lo
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estampador estando en c o n ta c to , p or medio de un aco­

p lam iento  f r o n t a l ,  f i g .  5 6 , oon e l  perno f i j o  1 2* So­

b re  dos p ared es de extremo 4 2  y 42. d el r o d i l lo  estam­

pador es tá n  montados lo s  s ig u ie n te s  e je s *  E je  del nur- 

merador e je  conducido 5 á ,  e j e  d isoos estam pa 55.

E l  avanoe del numerador de un p a so , a  cada g iro  del ro ­

d i l lo  estam pador, t ie n e  lu g a r  d e l modo s ig u ie n te *  l a  

rueda dentada 5 2 , f i j a  durante l a  r o ta c ió n  del r o d i l lo

estam pador, haoe avanzar a  cada r o ta c ió n  d e l r o d i l lo  es­

tampador de un paso a l a  rueda de oarga d el numerador, 

e l  cu a l fu n cio n a  p a ra  e l  r e s to  oomo un nianerador n or­

mal# E l  fech ad or p r e s e n ta , mi l a  p a r t i c u la r  i lu s t r a c ió n  

de r e a l iz a c ió n  a q u e h o s  re fe r im o s , la  c a r a c t e r í s t i c a  

de te n e r  también la  in d ic a c ió n  de l a  h o ra  de em isión .

E l  r o d i l lo  co rresp o n d ien te  es mandado por e l  operador 

de l a  máquina a tra v é s  de un d is p o s it iv o  en todo s im i­

l a r  a l  d is p o s it iv o  de en treg a de lo s  o tro s  r o d i l lo s  del 

fe  chador.

E l  mando de oada d isco  d e l fe ch a d o r t ie n e  lu g a r  a 

tra v é s  de un d is p o s it iv o  que im pide e l  desplazam iento 

de lo s  d isco s  de mando e x te r n o s , s i  e s to s  no e s tá n  l i ­

gados oon lo s  d isco s estam pa, haciendo de e s te  modo im­

p o s ib le  un defas ado e n tre  lo s  d iso o s de mando e x te r io ­

r e s  y 1436 r e s p e c t iv o s  d isoos estajapáR Además e l  fe c h a ­

dor pueda s e r  accionado solam ente a  máquina paradas

E l  d is p o s it iv o  de e n tre g a  d e l fech ad o r e s tá  c o n s t i­

tu id o  d e l modo s ig u ie n te  ( f ig u r a s  9* y 106) * E n tre  l a s  

dos p ared es 8 y R de la  máquina e s t á  montado f i j o  un 

e je  5 § *  Sobre dicho e je  e s tá n  montadas dos p a la n ca s  5 5  

y 5 1  ( f i g .  10#) m antenidas ju n ta s  p o r  t r e s  e je s  59 . 613 0 .
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y EÉ* Sobre e l  e je  J58 e s tá n  montados lo s  p iñ o n es de

man&) E2 del fe ch a d o r , en ndmero ig u a l  a l  de d isoos e s­

tampa; a oada uno de e s to s  p iñones e s t é  s o l id a r iz a d a  u - 

na ru ed a dentada E2L* La rueda dentada EL engr sna oon una

co rresp o n d ien te  rueda dentada montada lo c a  so b re  e l

o je  EL . Sobre dos p ared es de l a  máquina 8 y R  e s tá n

montados dos pernos EL s o lid a r io s  de dos p a l anqu ítasÉ ^
/

m antenidas en lazad as p o r  un e j e  6 6 .  La p a la n c a  ( f i g .  

9^ ) e s tá  p r o v is t a  de un extremo a h o r q u i l la  6 Un que se 

e n c a ja  en un e je  60, f i ja d o  a  Tas p a l  ancas EL y EL co­

mo an tes s e  desoribi& s. En <x)ndi<iones norm ales de tra b a ­

jo ,  l a s  p a la n c a s  EL y EL ocupan, oon re sp e o to  a l  disoo 

estam pador, l a  p o s ic ió n  i lu s t r a d a  en 3a f i g .  9& y  son 

m antenidas en d ich a  p o s ic ió n  por l a  a cc ió n  d el m u elle  

ES* cuyos dos ex tra ñ o s s e  en cu en tran  en co n tacto  oon 

un punto f i j o  de l a  unidad y oon e l  e j e  J5R, r e s p e c t lv a r  

m ente, in d icán d o se  dicho punto f i j o  en 68n .  E l  despla­

zam iento de l a s  p a la n ca s  56 v 57 p a ra  e l  mando de lo s  

d isoos d e l feo h ad o r, da l a  p o s io ió n  i lu s t r a d a  en 3a f i ­

gura 9^* so lo  es p o s ib le  a máquina parada* es d e c ir *  so­

lo  cuando e l  r o d i l lo  estampa e s t á  en 3a p o s io ió n  i l u s ­

tra d a  en l a  f i g i  3 *  co rresp o n d ien te  a l a  p o s ic ió n  del 

pomo Í 2  i lu s t r a d a  en l a  misma f ig u r a .  A e s te  f in *  en ur­

n a  de l a s  dos p ared es de extremo d e l r o d i l lo *  y p r e c i ­

samente en l a  p ared  4 5 . e s tá  p r a c t io a d a  una tr o n e r a  

42La en cuya e n ta lla d u ra  puede e n c a ja r s e  e l  d ie n te  69 

s o l id a r io  de l a  p a lan ca  EÉ! e s te  d ie n te *  en l a s  o t r a s  

p o s ic io n e s  d e l r o d i l lo  estampa* im pide oada desplazam ien­

to  de l a  p a la n o a  EL de l a  p o s io ió n  i lu s t r a d a  en 3a f i g .  

9 * .  E l  accionam iento d el fech ad o r t i e n e  lu g a r  d el modo
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.s ig u ie n te s *  a máquina p arad a s e  a c tú a  so b re  e l  extremo 

graneado de l a  p a la n c a  5 5  que s a le  fu e r a  de l a  máquina 

determinando l a  r o ta c ió n  de d ich a  p a la n c a  a i  se n tid o  

a n tih o ra r io  ( f i g .  9& ). E l  d ie n te  5 2  v ie n e  a  e n c a ja r s e  

en l a  tr o n e r a  4 3 a . a rra stra n d o  oonsigo a l  perno 5H so­

l id a r io  de l a  p ared  56.  Las p a lan o as gem elas &5 esté n  

montadas so b re  pernos 62 que t ie n e n  a s ie n to  en a g u je ro s 

de la s  p aredes 8 y  5  ne l a  unidad . E l  desplazam iento 

del perno 5 2  a co n secu en cia  de Ta r o ta c ió n  de l a  paüan— 

ca  55# en l a  tro n e ra  6 5a. determ ina una r o ta c ió n  de l a  

p a la n c a  5 5  Que des en ca^.a a l  e j e  5 5  de l a  rueda de tra n s ­

m isió n  5 4 * Cuando l a  rueda de tra n sm isió n  5 4  v ie n e  a  encar- 

ja r s e  en engrane con l a  rueda de mando 1 2  del disoo d e l 

fech ad or H y  e l  e j e  55, r e s u l t a  desencajado completamen­

t e  de l a  rueda dentada 6 4 .  E s  a s i  p o s ib le ?  rodando los 

d lsoos 5 2  d e l e x te r io r ?  h a c e r  g i r a r  e l  mismo ángulo a 

lo s  d isco s estampa 7 1 .  lo s  d lso o s estampa 2 1  son mante­

n id o s en p o s ic ió n  durante l a  r o ta c ió n  d el r o d i l lo  estam­

p a , p o r un tope e lá s t i c o  c o n s titu id o  p or una s e r l e  de 

m uéscas p r a c t ic a d a s  s o b r a l  ag u jero  d e l d isoo estampa y 

en ndmero ig u a l a Tas po s i  oiones d e l d isco  estam pa a n te ­

d ich o ; en una de e s ta s  mués oas v ie n e  a  e n c a ja rs e  l a  e s­

f e r a  I R ,  m antenida ap retad a  c o n tra  l a  m uesca p o r e l  mue­

l l e  22.* La e s f e r a  Z2 y s i  re s p e o tiv o  m u elle 22. enouentran 

a s ie n to  en a g u je ro s , uno p a ra  cada d is c o , estam pa pra<h- 

t ic a d o s  so b re  e l  e je  5 5 .  E l  to p e e l á s t i c o  5 2  no im pide, 

n a tu ra lm e n te , l a  r o ta c ió n  d e l disoo estampa mandado por 

e l  r o d i l lo  52?  pero  im pide cada desplazam iento d e l disoo 

estam pa durante e l  c ie lo  de estam pado.

Funoionaniento da La p o s ic ió n  de p a r t i —
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cu al l a  pa la n o a  3 8  se en cu en tra  en p o s io ió n  de bloqueo*

La p a la n c a  2 8  es l le v a d a  fu e r a  de l a  p o s ic ió n  de bloqueo 

i lu s t r a d a  en l a  f i g .  3 6 , p r e v ia  r o ta c ió n  de l a  oerradura 

82* de modo de l l e v a r  e l  extremo 58n  de l a  p a la n ca  5 8 . 

iu .era  de l a  t r a y e c t o r ia  d el perno 21a* Actuando so b re  

e l  pomo 2 2 ,  y p re cisa m en te  desplazándolo h a c ia  a b a jo , e l  

perno 2 § ,  s o l id a r io  de l a  p a la n c a  22., v ie n e  a en co n tra r­

s e  con un s a l i e n t e  2 4  f i ja d o  a  l a  p ared  2  de l a  máquina.

E l  co n ta cto  d e l perno 2 §  con l a  s u p e r f ic ie  f r o n t a l  d e l 

c itad o  s a l i e n t e  74 determ ina 3a r o ta c ió n  de l a  p a lan o a  

2Z en se n tid o  a n t i-h o r e r io  y , a tra v é s  del cubo excén­

t r i c o  2&, que a o tá a  en l a  t r o n e r a  2 5  d e l s e o to r  2 1 ,  de­

term in a  una ro ta o ió n  en e l  s e c t o r  2 1  en se n tid o  a n t i­

h o ra r io *  Con e s ta  ro ta o ió n  e l  dentado 2 4  v ie n e  a  o o lo o a r- 

se  so b re  l a  t r a y e c t o r ia  de l a  ru eda dentada 1 2  y e l  des­

p lazam ien to  su cesiv o  del pomo 2 2  ( f i g .  4 6 ) ,  determ ina 

l a  r o ta c ió n  de l a  rueda dentada 1 2  y ,  a tra v é s  de é s ta ,  

l a  r o ta c ió n  d e l r o d i l lo  estam pador. La f i g .  66 i l u s t r a  

l a  p o s ic ió n  d e l s e o to r  2 2  a fondo de r e c o r r id o .  Se n o ta  

que l a  p a lan o a  2 2 ,  estando e l  perno 2 §  desoontaotado 

del p e r f i l  del s a l i e n t e  2 4 ,  h a  v u e lto  a  tom ar, por l a  a c ­

ció n  d e l m u elle  2 0 , l a  p o s ic ió n  de p a r t id a  ( f i g .  3 s ) ,  l l e ­

vando a l  s e o to r  2 4  fu e r a  de l a  t r a y e c t o r ia  de l a  rueda 

dentada 3 2 *  E l  apéndice 3 2 ,  s o l id a r io  de l a  rueda d enta­

da 2 2  ( f ig *  36 ) a fondo de reo o rrid o  d e l s e o to r  dentado 

2 2 ,  cuando l a  rueda 2 2  h a  abaldonado y a  e l  dentado 2 4 ,  

v ie n e  a  b a t i r  c o n tra  un s a l ía n t e  d el p e r f i l  2 5 ,  d ete­

niendo de e s te  modo a l  r o d i l lo  estam pa, evitando s u c e s i­

vas s o l i c i t a c io n e s  so b re  d ie n te s  de extremo de 3a rueda
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-in te rm ite n te  21< En e l  re c o rr id o  de re to rn o  d el s e c t o r  

1 7 . re c o rr id o  que obedece a l  reclam o de un m u elle , e l  

s e c to r  ¿ 4  no engrana con l a  ru eda dentada 5 1 .  De he­

cho, e l  perno ¿ 8  ( f i g .  6e) co n tactán d o se  a l  extremo 

opuesto d el s a l i e n t e  7 4 .  aumenta l a  d is ta n c ia  e x is te n ­

te  e n tr e  l a  t r a y e c t o r ia  de lo s  d ie n te s  y l a  rueda 

dentada 21# impidiendo e l  re c ip ro c o  engrane* De e s t e  

modo, l a  r o ta c ió n  de l a  ru ed a in te r m ite n te  5 1  v de le e  

órganos a  e l l a  v in cu la d o s ,  t i e n e  lu g a r  en un ú nico  sen­

t id o ,  durante e l  re c o rr id o  de descenso d e l pomo 12# y 

d i oha ru ed a r e a l i z a  un g iro  completo en e s t e  re o o rrld o  

de d escen so . E l  descenso d el pomo 1 2  determ ina e l  avan­

ce del numerador v i s i b l e  a  tra v é s  de l a  v e n ta n i l la  1 1 , 

a tra v é s  del d is p o s it iv o  i lu s tr a d o  en l a  f i g .  6 s .  E l  

d is p o s it iv o  e s tá  c o n s titu id o  d el modo s ig u ie n te : a l a  

ru ed a  H  e s tá  s o lid a r iz a d o  un disoo e x cé n tr io o  2& que 

e s tá  en oajado en un ag u jero  de ig u a l diám etro p ra c tic a r -  

do en un elem ento 2 1  p ro v is to  de una ra n u ra  7 7 a . en l a  

cu al s e  e n c a ja  e l  perno I §  s o l id a r io  de l a  p ared  8 de 

l a  m áquina. Al extremo su p e rio r  de l a  c o rre d e ra  2 1  es­

t á  montado un perno 2 3  a l  dual e s tá  l ig a d a  una p a la n ca  

8 0 ; l a  o s o ila o ió n  de l a  p a la n ca  80 determ ina e l  avance 

de un paso d el numerador v i s i b l e  a tra v é s  de l a  v e n ta r 

n a H  de l a  p ared  a n te r io r  de l a  máquina y cuyo número 

corresponde a l  número estampado so b re  e l  b i l l e t e .

DISPOSITIVOS VARIOS.-

A .-  Freno ce n tr ifu g o  (f ig u ra s  4& y  5 s ) .

E l  s e c t o r  dentado 2 0  se  engrana oon una rueda den­

ta d a  2 1  de un común fren o  c e n tr ifu g o  23# a  f i n  de impe­

d ir  a l  operador im prim ir a l a  p a la n ca  de e n tre g a  una
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v e lo c id a d  e x c e s iv a , t a l  que pueda dañar lo s  áran os de 

l a  máquina*

á .-*  D is p o s it iv o  de oontralm archa ( f ig u ra s  4* y 5 ^ ) .

E l  d is p o s it iv o  de con tra-m arch a t i e n e  p o r f in a l id a d  

im pedir e l  r e to m o  a  p o s io iá n  de p a r t id a  d e l pomo de en­

t r e g a  s i  é s t e  no ha alcanzado a n te s  e l  f i n a l  de re c o ­

r r id o .  Dicho d is p o s it iv o  b lo q u ea  l a  p a la n c a  de mango en 

l a  p o s io iá n  a lcan zad a  s i  e l  operador abandona e l  pomo de 

mande 1 2  an tes de que e s t e  a lc a n c e  dicho f i n a l  de re co ­

r r id o .  E l  d is p o s it iv o  e s tá  co n stru id o  d el modo s ig u ie n ­

t e !

Sobre e l  perno 65  de l a  p ared  Z e s t á  montada una pa­

la n c a  8& de dos b ra z o s , en un extremo de l a  cu al e s tá  

f i ja d o  un m u elle  88 , cuyo segundo extramo e s tá  anclado 

a  un punto f i j o  de l a  p ared . Sobre e l  segundo brazo de 

l a  p a la n c a  86 e s t á  montado un perno 8g., so b re  e l  cu al 

es tá n  montados e l  d isco  84  y e l  f ia d o r  S I ;  e l  d isco  84 

y e l  f ia d o r  81  e s tá n  enlazad os e n tre  s i  a  f r io c iá n  me­

d ia n te  l a  a ra n d e la  e l á s t i c a  IQó ( f i g .  5 s ) .  S o lid a r iz a d a  oon 

l a  rueda in te r m ite n te  ¿JL e s tá  montada una rueda dentada 4 2  !

y un d isco  en a ra n d e la  22.. S i  funcionam iento del d is p o s i-  

tiipo es e l  s ig u ie n te !  en e l  re c o rr id o  de t r a b a jo  del pomo 

1 2 . e l  disoo 8 4 . que e s tá  m antenido p or e l  m u elle  88 en 

co n ta cto  oon e l  disoo en a ra n d e la  12.* t ie n d e  & g i r a r  en 

se n tid o  a n t i-h o r a r lo  girando e l  f ia d o r  g l  & tra v é s  de l a  

a ra n d e la  e l á s t i o a  10o . tam bién en sen tid o  a n t ih o r a r io . E l 

p ioo  8 ? a  d e l f ia d o r  8 1  se  desengrana de l a  ru ed a  dentada 

4 2  y l a  c o la  SI&  de dioho f ia d o r  va a  apoyarse o o n tra  e l  

d isco  j(2.. De e s te  modo es p o s ib le  descender e l  pomo 12  

s in  que e l  p ioo 8 ? a  s a l t e  so b re  l a  rueda dentada 4 2 .
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En oaso de de ten  oidn del pomo 22# an tes de que e l  r e c o r r i ­

do de tr a b a jo  te rm in e , e l  m u elle de re to rn o  (no i lu s tr a d o )  

d el s e c t o r  A2, tie n d e  a  s o l i c i t a r  e s te  s e c to r  h a c ia  a r r i ­

b a , pero e s te  movimiento p ro v o ca  e l  inm ediato e n c a je  del 

d ie n te  d el d ie n te  8 7 a  d e l f ia d o r  82, sn l a  ru ed a dentada 

4 2  e l  cu a l b lo q u ea  e l  c ita d o  movimiento^ E l  re to m o  a mano 

d e l pomo 1 2  desde una p o s ic ió n  in te rm e d ia  a  l a  p o s ic ió n  

i n i c i a l  e s  p or e l lo  im p o sib le  p or l a  misma razd n . B i  r e ­

to m o  del pomo 12# cuando é s te  ha a lcan zad # ? e l  f i ­

n a l  de r e c o r r id o , es p o s ib le  p or cuanto en e s te  momento 

e l  dentada 2 4  d e l s e o to r  22. s e  desengrana de l a  ru ed a den­

ta d a  H  l a  cu al no g i r a  durante e l  r e c o r r id o  de re to rn o  

d e l pomo 1 2 .

C. -  E n tin ta d u ra  d e l r o d i l lo  estampador ( f i g .  7 * ) .

La e n tin ta d u ra  d e l r o d i l lo  estampador es e fe c tu a d a

m ediante e l  tampón 2 4  montado a  p re s ió n  c o n tra  e l  r o d i­

l l o  estam pador. E l  so p o rte  d e l tampón e s tá  con stru id o  del 

modo s ig u ie n te !  Sobre e l  perno 82  f i ja d o  a l a  p ared  8 de 

l a  máquina# e s tá  montada una p a la n c a  2 8  a un extremo de 

l a  cu al e s tá  f i ja d o  e l  m u elle  21# ouyo segundo extremo es­

t á  v incu lado a un punto f i j o  de l a  m áquina. La p o s ic ió n  

de l a  p a la n c a  28# de modo que e l  tampón e je r z a  so b re  e l  

r o d i l lo  estam pador l a  p re s ió n  deseada# e s tá  determ inada

p o r una e x c é n tr ic a  22^ 4  l a  p a la n c a  28. e s tá  s o lid a r iz a d a
?

una p ro te c c ió n  2 2  a. l a  cual e s t á  f i ja d o  un e je  22. so b re  

e l  cu a l es e n fila d o  e l  tempoá e n tin ta d o r  2 2 .

D. — Avance d el papelé

E l  r o d i l lo  de p a p e l 111 e s t a  montado g ir a t o r io  so b re  

un e je  2 4  f i ja d o  a l l a t e r a l  j^\de l a  máquina. E l  p a p e l pa­

sa  so b re  l a  p o le a  de envío 2Z y os ap risio n ad o  e n tr e  un

€. 1
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i o d i l l o  p re n so r R8 y la s  p ared es áR y á l  de extremo del

r o d i l lo  esta& pador, l a s  cu a le s  oon taotan  oon e l  r o d i l lo  

^ 8  dusante una p a r te  de su  r e c o rr id o #  determinando a s i  

e l  avance de l a  o in ta  de p a p e l. E l  r o d i l lo  p re n so r R8 

e s tá  montado looo so b re  e l  e j e  RR y es s o l id a r io  de una 

rueda dentada Jg g  que engrana oon l a  ru eda dentada 4R 

( f i g .  46) s o l i d a r i a  de l a  rueda in te r m ite n te  2J ,  y oon 

e l  r o d i l lo  estam pador. E l  avance v ie n e  a s i  determinado 

por e l  descenso d el pomo 1 2  y l a s  dos s u p e r f ic ie s  e n tre  

l a s  cu a les  l a  o in ta  de p ap e l avanza s e  desplazan  oon i — 

gu al v e lo c id a d  p e r i f é r i c a  de modo de e v i t a r  deslizam ien­

to s  s o b re  e l  p a p e l. E l  e j e  RR es co n cé n tr ico  oon resp ecto  

a l  e je  de r o ta c ió n  de l a  rueda dentada. 1 0 0 . de modo de 

c o n s e n tir  l a  re g u la c ió n  de l a  p re s ió n  d e l r o d i l lo  de goma.

A f i n  de im pedir e l  avsnoe por i n e r c i a  d el r o d i l lo  de p ar * 

p e í  111# so b re  l a  p e r i f e r i a  de dicho tambor apoya un e le ­

mento f r  a i  ador. E s te  elem ento e s t á  c o n s titu id o  p or un e je  

o perno 1 03  re v e s t id o  de goma y f i ja d o  a l  extremo de una 

p a la n c a  107 l a  oual o s c i l a  a lre d e d o r de un perno 109 f i ­

jado a  l a  p ared  3  de l a  unidad y que es im pulsada a  con­

ta c to  oon e l  r o d i l lo  de p a p e l 111 por un m u elle 110.

33*- D is p o s it iv o  de o o r te .

E l  c u c h illo  104 m óvil ooopera con un c u c h illo  f i j o  

105  montado e l  104 so b re  una p a la n c a  102 o s c i la n t e  en to r ­

no de un perno 101 de l a  p ared  3  de l a  unidad . Da p a lan o a

102  l l e v a  en e l  extremo opuesto un perno 1 0 5 . E l  perno

103 ( f i g .  3 6 ) e n c a ja  en un o j a l  p e r f i la d o  IR  d e l s e c to r

ÍZ * E s te  o j a l  e s t á  compuesto s u s ta n c ia la e n te  de t r e s  tra p o s ; 

e l  prim er tramo es oonoéntrioo oon e l  e j e  de modo que 

l a  r o ta c ió n  d e l s e c to r  ü  no determ ina movimiento alguno
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d e l perno 103 y en co n secu en cia  no ae moverá e l  c u c h i­

l l o  que en e s ta  f a s e  e s tá  a b ie r t o .  E l perno 1Q3 r e c o ­

r r e  e s te  tramo m ie n tra s  que e l  p ap el ea heoho avanzar 

por e l  r o d i l l o  p re n so r.

En e l  segundo tramo d e l o ja l  I j? ,  que ya no es  o o n o án trico  

con r e s p e c to  a l  e je  1 8 , e l  perno 103 exp erim enta una 

d e s v ia c ió n  en se n tid o  c o n tr a r io  que provoca e l  d escen ­

so  d e l o u o h illo  1Q4 y  e l  c o r te  d e l p a p e l. En e l  t e r c e r  

tramo d e l o j a l ,  e l  c u c h i l lo ,  dado que e s te  tramo v u e l­

ve a s e r  c o n c é n tr ic o  con e l  e je  1 8 , permanece f i j o  en

p o s ic i 'o n  c e r ra d a . E l  m ovim iento d e l c u c h i l lo  en s e n t i ­

do opuesto t ie n e  lu g a r durante e l  r e c o r r id o  de r e to m o  

d e l s e c to r  1 7 .

N O T A

D e s c r ito  e l  o b je to  de l a  in v e n c ió n , l o  que se  d e­

c la r a  no divulgado n i  p ra c t ic a d o  en España, comprende 

1 5 . l a s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s :

1 .  -  Máquina d is tr ib u id o r a  de b i l l e t e s ,  descomponi­

b le  en unidades in d e p e n d ie n te s , a p ta s  p ara  e m it ir  oada 

una un ú n ico  b i l l e t e ,  s ien d o  e s t a  máquina d is tr ib u id o r a  

de c o r te  f i j o  y c a r a c te r iz a d a  además porque l a s  d iv e rsa s

2 0 . unidades que l a  form an, em itiend o cada una un determ ina­

do b i l l e t e ,  e s tá n  p re d isp u e s ta s  ju n ta s  por un mecanismo 

oomán p ara  su s p a r t ic u la r e s  c i ó l e s  o p e r a to r io s .

2 .  -Máquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  en l a  que 

l a s  d iv e rs a s  unidades e s tá n  montadas unas a l  lad o  de

.  o t r a s ,  estan d o  mandado e l  mecanismo de p re d is p o s ic ió n

por una cerra d u ra  montada so b re  la  pared e x te r io r  de l a  má

25
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quina d is trib u i& ^ ra , cuya cerrad u ra  manda un ego pasa-Le** 

le  a  l a  l í n e a  sobre l a  cual e s tá  d isp u esta  l a  unidad* 

3a .*- Máquina# según l a  re iv in d ic a c ió n  1 3 , em l a  que 

l a s  d iv e rsa s  unidades están  montadas unas a l  lado de o—

-  1? -

t r a s  sobre l in e a s  en planos d i s t i n t o s ,  siendo mandado el 

mecanismo de p re d isp o sic ió n  por una cerra d u ra  montada so­

b re  l a  pared  e x te r io r  de l a  máquina d is tr ib u id o ra  cuya 

ce rra d u ra m a n d a p o r  lo s  e je s  p a ra le lo s  a l a s  l in e a s  de 

l a s  unidades y a i  número ig u a l a dichas l i n e a s .

4 3 .— Máquina, según la  re iv in d ic a c ió n  1 3 , en l a  que 

l a s  d iv e rsa s  unidades estén  montadas e n tre  gu ias en l a s

que pueden d e s liz a rs e  durante l a  in tro d u cció n  y l a  ex­

tra cció n ^

5 3 . -  máquina, según la  re iv in d ic a c ió n  1 3 , en l a  que 

l a  unidad a is la d a  e s tá  accion ad a p o r una p alan ca  que so­

b re s a le  a l  e x t e r i o r  de l a  unidad, siendo d ich a  p alan ca  

s o l i d a r i a  de un s e c to r  sob re e l  cu al e s tá  montado un den­

tado que se  engrana, durante e l  re c o rr id o  de descenso de 

l a  c i ta d a  palanca# con una rueda in te rm ite n te #  es d e c ir ,  

de p e r i f e r i a  dentada interrum pida# l a  cu al manda l a s  

d is t in ta s  op eracio n es en e l i n t e r i o r  de l a  unidad.

6 s . -  Máquina# según 3a r e iv in d ic a c ió n  5 3 , en l a  que 

e l  dentado de mando d e l mecanismo de l a  unidad e s t á  mon­

tado s o b re  un s e o to r  empernado en un extremo con s e c to r  

s o l id a r io  d el pomo e x t e r i o r ,  cayo s e c t o r ,  a  máquina per­

ra d a , se  en cu en tra  fu e r a  de l a  t r a y e c t o r ia  de l a  rueda 

in te r m ite n te  y v ie n e  a en g ran arse  oon l a  misma despuós 

de in ic ia d o  e l  des o enso del pomo e x t e r i o r ,  p a ra  ao o io n ar 

una p a la n c a  o cubo e x o é n tr io o , l a  cu al t i e n e  ríg id am en te 

desoendido e l  s e o to r  durante todo e l  re o o rr id o  de b a ja d a ,
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g r a c ia s  a l  empleo de un co n tacto  l ie  rm.^eMremo de d ich a 

p a la n c a  oon un s a l ie n te  f i j o  a l a  pared de l a  unidad.

7 6 . -  máquina? según l a  r e iv in d ic a c ió n  6%, en l a  que 

l a  c i ta d a  p a l an ca  de cubo e x o en trio o  contactando durante 

e l  re o o rr id o  de re to m o  oon e l  mismo s a l i e n t e ,  que no 

p ro v o ca  l a  r o ta c ió n  en se n tid o  o p u esto , determ ina e l  a- 

le ja m ie n to  d el s e o to r  de l a  rueda in te rm ite n te #

8s#— Máquina, según la  r e iv in d ic a c ió n  1 * ,  en l a  que 

so b re  e l  r o d i l lo  estam pa e s t á  montado un fech ad o r cuyos 

d is c o s  e s té n  mandados p or d isoos e x t e r io r e s ,  siendo po­

s i b l e  l a  ro ta o ió n  de d ich o s d iso o s e x te r io r e s  solam ente 

oon l a  máquina p arad a , en p o s ic ió n  i n i c i a l #  y después 

que e l  e n g ra n a je  que en cabeza  lo s  mismos se  haya puesto  

en engrane oon e l  e n g ra n a je  v in cu lad o  a l  d isco  estampa#

9 s . -  Máquina, según l a  r e iv in d ic a c ió n  8 a , en l a  que 

e l  rodam iento de e n la c e  e n tre  e l  d isco  de mando e x te r io r  

y e l  d isco  de estam pa e s tá  montado so b re  un b a s t id o r  os­

c i la n t e  y e s tá  bloqueado p o r un e je  f i j o  llev a d o  por un 

segundo b a s t id o r  oon cen tro  de os o i la c ió n  d is t in t o  que 

e l  d e l p rim ero , siendo a s i  p o s ib le  e l  a le ja m ie n to  d el 

rodam iento de e n la c e  del elemento de bloqueo de dicho 

rodam iento durante e l  re o o rr id o  de o s c i la c ió n  d e l b a s t i ­

dor p a ra  l le v a r s e  a  engrane oon l a  ru eda dentada de mgndo 

del d isco#

1 0 9 . -  Máquina# según la s  r e iv in d ic a c io n e s  19 a  3 9 , 

en l a  que e l  e je  (o lo s  e je s )  p a r a le lo s  a la s  l in e a s  so­

b re  la s  cu ales e s tá n  p re d isp u e s ta s  la s  unidades e s t á  (o 

e s té n ) p r o v is to  de una p a la n c a  de gancho en oorresponden- 

o ia  oon cada unidad a is la d a #  penetrando d ich a  p a lan o a  de 

gancho en l a  p a r te  i n f e r i o r  de l a  unidad y determinando



5 .

10.

1 5 .

2 0 .

2 5 .

3 o .

la co n secu en cia  de su  p o s ic ió n #  e l  c ic lo  de t r a b a jo  de 

l a  unidad y* p re c isa m e n te , l )  em isión de b i l l e t e s ;  I I )  

bloqueo de l a  m áquina; y 111) e x tra c o ió n  de l a  unidad.

l i a . -  Máquina, según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 0 a , en l a  

que l a  p a la n ca  de ganoho que p e n e tra  en e l  i n t e r i o r  de 

l a  unidad impide y en p r e d is p o s ic ió n  de l a  máquina p ara  

l a  em isión  de b i l l e t e s  y p a ra  e l  b lo q u eo , l a  e x tra o -  

ción  de d ich a  unidad# en ca ján d o se  con su ganoho en un 

perno f i j o  a  l a  unidad^

1 2 a . -  Máquina# segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  l i a ,  en l a  

que en e l  in t e r i o r  de l a  máquina e s t á  montada una p ar 

la n c a  que puede asum ir dos d i s t in t a s  p o s ic io n e s  con 

re s p e c to  a l  s e c to r  que h ace extrem o a l  v in cu lo  de la  

p a lan o a  de mando e x t e r i o r ,  en una de d ich as p o s ic io n e s , 

que corresponde a l a  p o s ic ió n  de t r a b a jo ,  l a c e  p o s ib le  

l a  o s c i la c ió n  d el c itad o  s e c t o r ,  m ie n tra s  que en l a  o -  

t r a  p o s ic ió n #  que corresponde a  l a  p o s ic ió n  de bloqueo 

y a l a  p o s ic ió n  de e x tr a c c ió n  de unidad# l a  r e f e r id a  

p a la n o a  im pide e l  descenso d el s e c t o r .

13s . -  Máquina# segdn la  r e iv in d ic a c ió n  1 2 6 , en l a  

que l a  p a la n c a  an tes re iv in d ic a d a #  asume l a s  dos p o s i­

c io n es  d is t in ta s #  p or oontacto  de un p e r f i l  de l a  pro­

p ia  p a la n c a  oon un peino f i ja d o  a l  gancho# mandado p o r  

e l  d is p o s it iv o  de e n tre g a  de lo s  c i c l o s .

14-6#— Báqúlnay áégdn la  r e iv in d ic a c ió n  13&# en l a  

que l a  p a la n c a  an tes re iv in d ic a d a  e s  l le v a d a  por l a  a c ­

c ió n  de un m u elle  a l a  p o s ic ió n  de bloqueo de l a  unidad, 

cuando l a  unidad s e a  e x tra íd a ^

1 5 6 .— máquina# segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  1&# c a r a c te ­

r iz a d a  por e l  heoho de que e l  en g ra n a je  in te r m ite n te
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que manda l a  r o ta c ió n  de l a s  d iv e rs a s  p a r te s  de l a  má­

quina t ie n e  s o l id a r io  un apénáioe e l  c u a l, a  f i n a l  de 

r e c o r r id o  de dicho e n g ra n a je , v ie n e  a b a t i r  co n tra  un 

s a l i e n t e  f i ja d o  a l  s e c to r  de mando# de modo de d e sca r­

g a r  l a  s o l i c i t a c i ó n  c o n s ig u ie n te  a l  golp e de deten­

c ió n  de l a  rueda in te rm ite n te #  y de d eterm in ar l a  e x a c ta  

p o s ic ió n  f i n a l  de e s ta  rueda in te r m ite n te .

1 6 6 . -  n áq u ln a  d is t r ib u id o r a  de b i l l e t e s #  descompo­

n ib le  en unidades in d ep en d ien tes# apt&& p a r a  e m it ir  cada 

una un ú n ico  b i l l e t e *

Según se  d e sc r ib e  y r e iv in d ic a  en l a  p re s e n te  memo­

r i a  que oon eta  de v e in te  h o ja s  f o l ia d a s  y  m ecanograflar­

das p o r una s o la  c a ra  y de s i e t e  lám inas de d ib u jo s .

iaadcid# a  1 2  de Noviembre de 1 9 5 6 .

R I  V Q í f ie in e  d i V i l l a r  C erosa# S .  p . A#

p .  a*
JAÍME 6ERN MHMLL6S
P P.
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