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La presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracidn del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio
de explotacidn industrial y comercial, exclusivo en el territorio
nacional, de un Modelo de Utilidad de acuerdo con la vigente Legis
lacién sobre Propiedad Industrial que, como el enunciado indica,
se trata de "BALANZA AUTOMATICA COLGANTE, PERFECCIONADA".

El objeto de la presente'invéncién haée;#efe-
rencia a una balanza automitica colgénte, que estd perfeccionada
por unas caracteristicas constructivas y estructurales nuevas, lo-

gréndose una ventajosidad tal que la hace sumamente idénea para el

mas perfecto cumpllmlento del fin a que se destlna.

En esen01a la balanza preconlzada esté constl-

tuida por una caja exterior en cuyo 1nterlor van alogados todos

los mecanismos gue componen el sistema equlllbrador y el sistema
indicador de las diversas lecturas.

El sistema indicador se encuentra en lgs,res-
pectivos frentes de la caja, opuestos el uno al otro.

Dicha caja dispone en su parte inferior .de. un
soporte que sostiené el plaﬁo'porﬁa—merCahcias;

Héy‘ﬁfé§i316kadeﬁés un aébésito de‘tafétbéré
la correccidn del'cérd'ae'léubaléﬁza cefrado”con un tornilld-ae'"
precinto.

Para comprender mejor la naturaleza del inven-
to, en el plaho adjunto representamos (a titulo de ejemplo meramen

te ilustrativo y no limitativo) una forma preferente de realiza-
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cidén industrial, a la que nos remitimos en nuestra descripcidn; so
bre dicho plano:

La figura 1 es una vista lateral de conjunto
de la balanza de referencia.

La figura 2 es una vista frontal de la mencio-
nada balanza.

La figura 3 es una representacidn un tanto es-
gquematizada de la estructuracidén referida al relé magnético.

La figura 4 es una representacidn del esquema
de bloques del sistema electrdnico aplicado a la balanza autométi-
ca de referencia.

La figura 5 es un esquema de la fuente;dé ali-
mentacidn. | :

Segfin un ejemplo de realizacidn préctica, nues;
tra balanza estd constituida por la caja (1) en cuyo interior van
dispuestos todos los mecanismos que forman el sistema equilibrador
de carga y el sistema indicador de las diversas lectufas. Dicho
sistema indicador se encuentra en los respectivos frentes de la ca
ja (1), opuestos el uno al otro. Dicha caja esfera dispdne:en‘su
partevinferior de un soporte {(2) que sostiéne,él élato porta—ﬁer—
cancias (3), formando ambos el sistema receptor de carga. En:la
parte inferior del plato porta-mercancias (3) existe un depdsito
de tara para la correccidn del cero de la balanza cerrado con un
tornillo de precinto (4).

Todos los mecanismos.quedan alojados debidamen|
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te en el interior de la mencionada caja exterior (1), que los pro-
age convenientemente de la humedad, polvo y demids agentes extra- :
hos que pudieran entorpecer su buen funcionamiento. :
Es de modelo suspendida o colgante y para su
funcionamiento se suspende previamente de un soporte (5), que a
tal efecto lleva en la parte superior de la caja extericr (1).
Veamos ahora el sistema equilibrador de carga.

La' caja exterior (1) queda suspendida, tal coJ

mo se ha indicado anteriormente, por medio de un soporte (5), de
. i

3

forma que los visores (6) y (7) puedan guedar orientados en cual- |

b

quier direccidn, quedando posteriormente fijo todo el conjunto ex-
terior. Dicho soporte (5) estd disenado para poder alinear la .ver-

tiéalidad de la balanza,‘para lo cual dispone de dos espdrragos

roscados alojados en la parte superior del mismo. i
Los mecanismos que equilibran la carga estén !
d

situados en el interior de la caja exterior (1), en un cabezal (SW
' r
montado suspendido y al mismo tiempo de forma oscilante en un so- ;

]

porte (9), por medio de dos ejes (10) que le sirven de giro; de
forma que, al colocar cualquier carga en el plato porta-mercancias
(3), elvgolpe brusco que recibirian los mecanismos interiores si
el cabezal_(8) estuviera fijo, queda amdrtiguado por 1la oscilécién

propia del grupo, evitando cualquier posible desperfecto o anoma-

‘

lia, que a la larga pudieran sufrir los mecanismos interiores. Al
. ; : . . . . j
mismo tiempo, al estar la caja exterior (1) fijada rigidamente, no;

se produce ninguna oscilacidn interior al marcar en el tabulador

TG T
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por dos cilindros concéntricos de diferentes di&metros situados

(11) el precio del producto, con lo que se evita la inestabilidad
en la visualizacidn del peso y del importe.

Las caracteristicas de su funcionamiento con-
sisten en un par de sistemas pendulares enlazados entre si, que
transmiten un movimiento a un juego de engranajes, compuesto por
una cremallera (12) y un eje pindén (13), el cual lleva solidario ;
uno de sus extremos el disco codificador (14) de un transductor
eiectré@ico (lS).»ESte cbdigo consiste én un sistema reflactario
con divgsién de angulo de giro en 1.000 partes, con una precisidn
de 1%.

Dicho transductor (15) tiene por misién,trans—E

'ento o 1nd1cac1on mecénlca del paso en una informa

c1on capaz de ser procesada y -visualizada. Es un cuerpo formado

uno a continuacibn del otro y debidamente cerrados.

En el interior del menor de los dos cilindros

[
K

se encuentran situados los rodamientos (16) gque son apoyo y punto g
de giro del eje pindn (13); los extremos del eje sobresalen del me'

nor de los dos c111ndros, de manera que un extremo se introduce en

elylnterlor del c111ndro mayor sobresallendo al exterior, y el

qtro_extrgmo queda visible en el lado opuesto. Dentro del cilindro

mayor se encuentran montados los elementos fotoemisores y fotorre-
ceptores con sus correspondientes circuitos impresos (17) y (18) y
entre ambos, solidario al eje  (13), un disco transparente (14) en g

el que va impreso el cddigo o clave que facilita el valor de ‘la pe
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sada. En los extremos del mencionado eje pindn (13) se encuentran

situadas las agujas indicadoras del cero (85) y (88).

En el sistema de deslizamiento del eje pindn

A, Sz

(13) se han introducido mejoras mediante la adaptacidén de unos ro-ij
damientos de bolas (16) super-protegidos, antes mencionados, que-
dando cerrados mediante unos clips de fijacibn que imposibilitan
la caida de las bolas y asimismo impiden la entrada de polvo:u
votros aggntes extranos que impidiesen o pudieran entorpecer. el

buen funcionamiento de la balanza.

El referido transductor (15) va alojado en el f

centro del bastidor o chasis (19), en cuya parte superior y. equi- {!
q“ﬁdnﬁgéﬁdel§éentro;gsé;fo:méhydos soportes .(20), cuyos puntos de
abo&é estdn cdﬁPuéSfos pof dos éojinétes de &agata (21), éuya super:

ficie forma un &dngulo de 120° y en cuyos vértices se apoya una cu-|

chilla (22) de acero, que es el eje de giro de los sistemas compegé

sadores. g

:
¥

- Dichos sistemas se componen cada uno de ellos g
de la cuchilla (22) que va alojada en el contrapeso compensador deé
pgsgda§$$g3),”hagiepdo_aSimismo.de eje de giro a la excéntrica
(éé)fqﬁéjépmpéﬁééicéaa uﬁé de los momentos de fuerza que describe
enﬁsu rggbrridb;el,centro de gravedad dél contrapeso moévil (25).
En 1os coﬁtrapesos.compensadores de pesadas (23) y en la parte :
opuesta é las excéntricas (24) se encuentra una superficie cilin—g

drica (26), cuyo eje geométrico coincide con el eje de giro de los!.

sistemas pendulares, que es la arista de las cuchillas (22). Sobre
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vdor_(29) lleva solidario mediante un soporte (80) un imdn permanen!

i
estas superficies cilindricas, y mediante unas grapas (27), van fi?

jadas unas cintas de acero eléstico (28), guedando solidarias a
1as superficies cilindricas (26) antes detalladas por un extremo.
El otro extremo de las cintas elasticas (28) va sujeto a un puente
bastidor (29) que hace la unidn entre los dos sistemas.

A un extremo del frohtal de dicho puente basti!

te (81); que por medio del desplazamiento vertical del referido

puente (29) lo hace coincidir con un circuito de relé& magnético ﬁ
(79), gue va fijado en un extremo del bastidor o chasis (19}).
En el centro del referido puente bastidor (29)

vmedlante un eje (30) ‘se. encuentra 31tuado un soporte (31) ,- en el

querva montada la cremallera (12) que engrana con el eje pindn

(13) del transductor (15). Para mantener una presidn constante de

engrane entre los dientes del eje pindn (13) y la cremallera-(lZ),§
‘ g
el soporte (31) al que va fijada la cremallera (12), es oscilante

Yy su centro de gravedad est& desplazado de manera que obliga a en-:
granar los dientes entre si. e 'é

- En el lado opuesto al punto de engrane del eje

(13) con la cremallera (12), ‘se ha dlspuesto un rodillo (32) desli]

zante.por'su~centr0)-que asegura‘erlmp031b111ta el desengranaje de

los dientes de la cremallera (12) con el eje pindén (13). Dicho ro-
dillo (32) va montado sobre un eje excéntrico (33), con lo que es
posible regular a la perfeccidn el espacio de huelgo entre los

dientes.

LNV I TR NS TS, JIWREASIA e

S T




1 En la periferia de cada una de las excéntricas

(24) , va unida una cinta de acero eldstico (34) y ambas a su vez
se unen por su parte inferior mediante un puente (35). Este puente§
lleva fijado en su parte central, el eje principal o tirante (36),
5 que hace la:ﬁnién entre los sistemas compensadores y el plato por—%

1

ta-mercancias (3).

.El eje principal o tirante (36) es a ‘su vez
portador de un soporte (37) donde se han montado unos rodamigntosi
de bolas (38), que se deslizan en unas pistas rectificadas (75), ?
10 trazadas en el plano inferior del ghasis'(l9). |

Dichos rodamlentos de bolas (38) son la guia

en el desplazamlento vertlcal del eje tlrant’f136), el cual es a51'
mismo gulado tangenc1a1mente por la perlferla de sels rodamlentos

de bolas (39), gue se encuentran montados sobre dos placas, formag

15 do cada una de ellas un tridngulo equilatero y estando sus ejes en!

posicibn perpendicular al tirante central (36). Dichas placas, su—é
' ¢
perior (40) e inferior (41), se encuentran solidariamente montadasi

en el chasis (19), por medio de un soporte (76), y situadas en ca-
' da uno de los:extremos del eje pr1n01pal o tlrante (36) R ‘f
=20 L ' : “*55*53EI soporte (37) es de brazos prolongados y en

sus- extremos, mediante pasadores,'van~en1azadost1os=émbolosrdeilos

amortiguadores hidr&dulicos (42), que regulan las oscilaciones de

las pesadas.

Los amortiguadores (42) estdn compuestos de

25 dos cilindros de diferente dif&metro interior, superpuestos uno al

PRI U W O WA TN P TR R N T 88




otro. En el interior del de menor didmetro se encuentra alojado un;

K]

kS

i (14) situado en el interior del transductor (15); esta regulacidn

B aiarte ot T e et

TGRS

émbolo, solidario al soporte (37), siendo los dos CilindrOS“deSplig
zables en sentido longitudinal, mediante roscas micrométricas ins-g
critas en su periferia. ;
La pre51on gue en su carréra produce el embolo
sobre el fluido liquido existente en el interior del cilindro me-
nor, es regulable mediante las foscas gue separan a voluntad‘las g
partes inferiorés de los cilindros, dejéndo pasar mds o menos fluij
do licuido, segfin se acerquen O separén sus extremos, consiguiéndg?
j ]
se con ello una parada ma&s O mMenos rédpida del disco codificador i
4
puede efectuarse desde el exterlor de la balanza, si- por alguna ex
trema variacidn de temperatura,'varlase la den51dad del fluldo.’

La parte inferior del eje principal o tirante

(36) lleva alojado mediante un casquillo un rodamiento radial.(43);

cuya misién es permitir el giro del plato porta-mercancias (3),

SZE O R R

sin gque sufran ningGn esfuerzo de torsién los mecanismos interio-

S T

res de la balanza. En el centro del mencionado rodamiento (43) se
alOJa un eje, roscado a un extremo de una pleza,-cuya parte 1nfe-
rior es de forma esférica (44), donde se apoya la parte superlor-~
de forma cbéncava del soporte (2)~del.p1ato porta—mercanciasi(B),w,

io cual hace que el ajuste de una superficie contra la otra-sea

deslizante y no se produzca ninglin esfuerzo lateral en el tirante

central (36), por desequilibrio de la carga en el plato porta-mer-

cancias (3).

THEGNTALDOS AT 2 9 SR T TITE S
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jen los dos frentes opuestos de la balanza, correspondiendo uno al

lado del vendedor y el otro al lado del comprador.

|
ju—
(=
I

Asimismo, en el soporte (5), situado en la par!

te superior de la caja exterior (1), se han practicado taladros
(45) visibles desde el exterior, los cuales rellenos de plomo son
los puntos para las marcas de contrastacidén de la balanza.

Estudiemos ahora al dispositivo indicador del

22N AT TN SRR AR o 1T

cero.
s ‘ !
Para comprobar la posicidén de cero de la balan!

za, se han dispuesto dos indicadores de cero (84) y (87), situados

PAtie I L S T R i

Dichos dispositivos (84) y (87) esté@n compues-:
tos por dos agujas (85) y (88), situadas cada una en’los extremos

del eje pifidn (13), gque reflejan sobre las escalas (86) y (89),
:
gue van fijadas al cabezal (8), la posicidén de equilibrio sin car-;

#

ga del sistema equilibrador.

Estas escalas (86) y (89) son visibles desde :
el exterior por medio de unos lentes (84) y (87) que Vén alojados g
en unos casquiilos situados en la carta o visor (6) en el lado queg
corresponde al vendedor y en la parte inferior de la tapa visor

(46) en el lado que corresponde al comprador.

Veamos ahora su funcionamiento. -

1) Conexidn a red.

VANRS I

Para realizar una pesada correcta y obtener sd

importe, deberd realizarse una secuencia de operaciones concreta.

TNC X TV .L

Una vez instalada la mdquina en su situacidn
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definitiva, encontrandose perfectamente nivelada, se conecta a la

red monofidsica de 220 Voltios 50 Hercios, observando por los indi-

cadores (84) y (87) que la balanza se encuentra exactamente en el

ceroc.

Se colocar& el fusible si no lo hubiese y se

acciona el interruptor de puesta en marcha. En el visualizador apaj

receré el peso (que ser& nulo por estar el plato descargado), dos

ceros en la Tara, dos y tres ceros en los digitos menos significa-;

tivos del Precio Unitario y del Importe, respectivamente, con el

punto decimal entre los digitos.

Si ninguno de estos digitos se iluminara, indij

o gg'queila,méquina no recibe la tensidn de red adecuada, o que el

fusible estd fundido.

- 2) Consideraciones mecénicas. \

Al depositar la carga o mercancia a pesar en
el plato porta—mercanciés (3), determina un esfuerzo vertical en
el punto de contacto del soporte del plato porta—mercéncias (2) y
el eje principal o tirante (36).

Este ESfuérzo origina un movimiento vertical
Qeéééndente.ai citado tirante (36) y, al estar éste solidario en
su:partemsuperior con el puenterde cintas (35), obiiga a su vez.a
descendef.a este puente (35).

En_el puente (35) van sujetas las cintas de
écéro elastico (34) por un ektremo, estando el otro extremo fijo

y arrollado sobre la periferia de las excéntricas (24) en las que

=&~y

SURTRIOTIOOI ¢ R O L TR T T
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por el descenso del citado puente (35) y por medio de las cintas
de acero elistico (34), ée origina un movimiento giratorio con el
eje en el filo de las cuchillas (22). Este movimiento aa lugar al
giro de los contrapesos mdviles (25), hasta la total compensacibn
del valor de la pesada.

Al estar unidas 1as>excéntricas'(24) con los
contrapesos compensadores de pesadas (23) y girar éstas, provocan

un giro c1rcu1ar a los mencionados contrapesos compensadores (23).

"puente bastldor (29), el cual al girar las excéntricas (24) .y los

contrapesos compensadores (23) tiene un movimiento ascendente.
Al encontrarse en el centro del puente basti-~-

dor (29), la cremallera (12) y al ascender el citado puente basti-

estar en contacto con el eje pindn (13) le obliga a un movimiento
de rotacidn, asi como al disco codificador (14) del transductor
(15) , .que va solidario a uno de los extremos del citado eje pifidn

(13).

'*ﬂTHagamos-ahora unas cuantas consideraciones so-

bre el dispositivo de bloqueo.

lidarios a cada uno de los contrapesos

compensadores de pesadas

Sobre la periferia externa de estos contrapesos compensadores (23)
van solidarias las cintas de acero eléstico (28) y éstas al mismo :

tiempo y por el extremo opuesto fijadas en los lados paralelos del;

dor, hace elevar por consiquiente a la cremallera (12), la cual al

Para el transporte de la balanza y fijacidn de!

la misma en posicidn de parada, se han adoptado dos brazos (68) SO

TR MY T 2T

]

ey
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{(23). Estos brazos son de forma curva y cuando la balanza se en-

B N T T A WIS T T TR T

4547,

cuentra en posicidn de cero kg., o sea en reposo, coinciden uno

-t

NI L

frente al otro en la parte superior del cabezal (8); quedando en
su centro un dispositivo de bloqueo.

Dicho dispositivo consta de un eje vertical
interior (69), el cual mediante una leva giratoria (70) accionada;
desde e% exterior, por medib de una llave especial, que se acompa-

na junt&?con la balanza, asciende e introduce un eje radial (71)

que el citado dispositivo tiene en su parte inferior, en unas mueg

cas que hay en cada uno de los brazos (68), encajando dentro de
éllos y levantando al grupo formado por el contrapeso (25), hasta
que la cuchllla (22) toca en la parte superlor 1nterna de la tape-

ta (72) de las cuchlllas (22), quedando todos los mecanismos suje—

PO

tos, lo que garantiza su perfecta conservacidn tanto en el trans-
porte como por cualquier golpe que reciba desde el exterior.-
Para determinar la posicidn en que se encuen-—

tra el dispositivo de bloqueo, se ha dispuesto un rdtulo exterior

TN L ATAAT

situado en el soporte (5) en el que se han senalizado debidamente
las dos p05101ones, bloqueo ¥ pesaje- por medlo del indicador ex-
terno (73), que se desplaza al’ acc1onar con la llave especial el

d;gp051t1VO'de"bloqueo;'31tuandolo frente a cada una de las posi-

ciones antes referidas.

TG TR

Finalmente hagamos unas observaciones sobre el
relé magnético que incorpora nuestra balanza.

-E1 transductor (15) estd constituido por un c

| On
S { . W———
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{cuales a su vez hacen refle]ar en el visor de paso (52) la situa-

|
=
o>
I
RN T TR

digo Grey posicional de 1.000 posiciones, con lo que nos encontra-

R ':..m—rr

mos que el punto de partida de la balanza o cero y los cinco mil

gramos o fuerza méxima son coincidentes, por lo que se ha dlspues—

CPt0 S L

to de un relé magnético (79) de dos estados, abierto o cerrado, \
compuesto por un interruptor magnético y un imén permanente (81),
para poder conseguir su identificacidn. Dicha identificacidn se

consigue por medio del recorrido que efectfa el bastidor (29) en

su carréra de trabajo, por lo que cuando coincide el imén (81)
?
frente al interruptor magnético, éste se cierra variando el estadot

del mismo, dando una alteracidn de situacidén a los circuitos, los

cidn 1nequivoca ‘en que se encuentra el codlflcador (14).

Veamos ahora el 51stema electrénlco que lleva

incorporado nuestra balanza automatica.

Todo el sistema electrdnico utiliza como ele-

AT TS I SR

ot
o
Q
5
Q

mento de base un sistema electrénico con microprocesador, en

1 CARZATN TEe kit

logia PMOS y con palabra de datos de 4 bits. El sistema esta com-
puesto de unos bloques constructivos, que tienen correspondencia
f151ca en sus respectlvos c1rcu1tos 1ntegrados. El 51stema en con-

Junto puede verse en’ la flgura 4.

Con el uso del*micrbprocesador‘el autdémata se

L B R

define o codifica a través de un programa o secuencia de instruc-
ciones que estd grabado de forma indeleble en una memoria de sélo
lectura (98). El programa consiste en una lista de Srdenes entre-

lazadas entre si. Normalmente la lista (dada elemento de la cual

ETUURTR TS Tt TL I P rer

R} ROPPRS
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es una instruccidén de proceso de datos, de lectura o variacidén dell

iestado del sistema, y de entrada o salida de datos) se ejecuta se—

icuencialmente (es decir una instruccibén a continuacidn de la prece

dente, en el orden que han sido grabadas), pero esta secuencia pug

4

de interrumpirse en ciertos nudos de bifurcacidn a varios puntos

de la lista. La bifurcacidn (rotura del proceso secuencial de lis{

]

'ta) puede producirse de modo incondicional (siempre se bifurca ali

llegar al nudo), o de forma condicional, consultdndose en este ca-

F

!so el estado de la condicidn que la instruccibén en el nudo consi-

4

ey U maxiad

]
¢

1

i
?
3
i

i
]
4
4

i necesarias para activar distintos circuitos), y de un puntero de

idera gue debe consultarse. El estado de la condicidn es binario,

«es decir, sélo puede adquirir dos estados 18gicos verdadero o fal;

SO.

e

La>unidad central de. proceso (91) es el 01rcu1{
to encargado del Proceso de la lista de organos (el programa), cog_—E
tando para ello de un contador de programa (puntero que indica la:
instruccidn de la lista que debe procesarse), de un decodificador;

de instrucciones (que se cuida de generar las Ordenes eléctricas

datos a procesar y de una unldad arltmetlca y loglca.

EREO S

La veloc1dad de proceso de las 1nstrucc1ones

Al TRTR ITRS LY LI

queda establec1da por la frecuenc1a de resonanc1a de un crlstal de
cuarzo (102), gque resuena aqui a 3.579 kilociclos.

Los datos a procesar estan contenidos en una

imemoria de lectura y escritura de acceso directo (98), y al-igual .

gue el programa estén archivados en forma de lista. Cuando un_dat&
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debe de ser procesado en la unidad aritmética y ldgica, o debe de
iser introducido o extraido dei sistema (efectuar una operacidn de
'entrada o salida), porque asi lo especifique una instruccidn del

‘orograma, se utiliza el puntero de datos para saber de que casilla;
;de la lista de datos debe obtenerse (leerse) o sobre que casilla -

:

debe ser grabado (escrito).

1O AT e 2D

De este modo un dato puede ser dirigidO;a,la

RET. TR PN

Eunidad aritmética y l1ldgica para ser sumado, restado, comparado u
loperado 16gicamente (funciones booleanas -y-,-o-,-0 exclusivo-),

con uno alli presente, o para ser complementado, decalado, o con-

g
isultado sobre su valor (para saber por ejemplo si es igual o dis-

PRI

&

tinto de cero). Del mismo modo un dato ‘puede ‘enviarse a un’ contro-

Vert RATAX

lador para ser transferido a la unidad dé salida corréépdhdienteﬂ
(visualizador), o puede adquirirse (leerse) un dato de las unida- %
des de entrada (transductor de posicibn, teclados).

De todas estas facultades de tratamiento de igf
formacidén gue el sistema posee, se infiere que la aplicacidn a és-?
te de algoritmos numéricos (previamente programados), o de<secuen-§

cias de control de unidades de entradamo'salida, (teclados, etc.)

permite un amplio abanico de pdéibi1i&a&ééwbéféfélhcontrbl dééﬁﬁﬁ'

A N AT

de una balanza automdtica para medicidn de masas.
Existen paré@metros para medir la potencia de

un microprocesador. Estos par&metros son en nuestro caso: longitud.

en bits de la instruccidén igual a ocho, cuatro bits en la'longitudé

sistema fisico, y en el presente caso, el control de las funcionesi @
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g
de los datos y su memoria asociada, tiempo de ciclo (tiempo en ac-ﬁ
g
7
ceder, identificar y proteger una instruccidn) igual a 5 microse- ¢
gundos.
La periferia del microprocesador estd consti-
tuida por las unidades electromecinicas y electro-8pticas que, conj

sus controladores asociados, permiten la entrada y salida de-los

NIRRT LTy To R R L 25 o T XN T D U TRNINCY 1)

datos motivo de tratamiento.

Como periféricos de entrada (ver figura 4) se

tiene el transductor de posicidn electro-6ptico (92), siendo su
i
controlador asociado un multiplexor (93) (circuito integrado de si}

[
h

licio digital); un circuito detector de vueltas (94); un interrup-.
tor leido directamente por (91); dos llaves de funciones auxilia- {
res (101) asimismo leidas directamente por (91); un teclado,(QS)

con llaves de control controlado por el circuito integrado (96).

Como periféricas de salida se dispone de un viﬁ

sualizador (97) a digitos de siete segmentos (formados por diodos §

£
#

electroluminiscentes de arseniuro de galio con una longitud de on-;
]

da en el pico del espectro de emisidn de 650 nm. y semi-amplitud

TR NN

espectral de 40 nanémetros) . Este visualizador es controlado por
el mismo circuito integrado que controla el teclado (96).
- Debe recordarse'que‘esta periferia es manejada;:

por el programa que ejecuta continuamente el microprocesador tan

pronto como se conecta éste a la red (220 V.).

Veamos ahora la fuente de alimentacidn (99).

TR TR T YT\ D

La electrdnica de la balanza recibe su poten-

3 UEARINTYTYT:
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> tde ‘la memoria de datos Yy a bifurcar el programa hacia la secuencia

T LT S T AT T T T

cia eléctrica de la red doméstica monofisica de 220 Voltios de ten

1
sidn eficaz y frecuencia nominal de 50 ciclos por segundo. Asimis—?
mo admite variaciones importantes de la tensidn de red de +10 y

i

<

i
4

-15%, asi como de su frecuencia que puede oscilar entre 45 a 65 cié

clos por segundo. ?
La tensidn estabilizada que suministra a.la
electrdnica es de +5 y_—12 voltios, siendo el consumo de 18 Watios;
Las tensiones antes dichas, las proporciona un;
transformador que tiene la entrada a 220 V. (tensidn de red) vy dos;
salidas, una de 16 V. y otra de 8'5 V. que, debidamente rectifica—;
ﬁdés, proporcionan alimentacidn a todos los sistemas electrdnicos
quegcbmébneﬁ‘léﬁbdléﬁééf*Ti |

o - Finalmente hagamos unas consideraciones scbre

el detector de la tensidn de red (100) .

Este circuito va asociado a la fuente de ali-

I

mentacidén (99). Su finalidad es producir un impulso de inicializa-!

cidn cuando se conecta la balanza a la red eléctrica. El impulso

WP TY. 2 e

obliga al micropreocesador a empezar por la primera instruccidén del
programa, que corresponde a una secuencia de inicializacidn de la

balanza. Esta secuencia consiste b&sicamente en la puesta a cero

de lectura de peso.

De este modo se consigue una puesta en marcha
fiable y un cdlculo inmediato del peso una vez la tensidn de ali-

mentacién se ha estabilizado.

TS L0 AT AL R RRATY P ¢
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cidén sustancial del mismo.

ternacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho ded

o gulentes:+a5~“*“

Los diversos circuitos integrados que componen

la base electrdnica, junto con los elementos periféricos que cons—ﬁ

tituyen el grupo circuito de légica principal, estdn montados en ?

3

un circuito impreso gue se encuentra debidamente fijado en el inte!

-
rior de la balanza. ‘ ;
Descrita suficientemente la naturaleza del pre;

sente invento, asi como su realizacidn industrial, sblo cabe ana-

dir que ‘en su conjunto y partes constitutivas es posible introdu-

cir cambios de forma, materia y disposicidn, sin salirse del cua- |

dro del invento, en cuanto tales alteraciones no supongan varia- |

i']Ei:l:"s'c')'l:ic’:‘J'.‘t:#.ui"te,*al amparo de los Convenios In-{

4
X

extender la presente demanda a los paises extranjeros, si fuera poj

sible, reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud. g
NOTA 3

El Modelo de Utilidad que se solicita por vei&

te anos como nuevo en Espana, de acuerdo con la v1gente Leglsla--‘

01on sobre Propledad Industrlal deberd recaer sobre "BALANZA AUTO

MATICA COLGANTE PERFECCIONAD ', en todo de acuerdo con las si-~

1. NI I IR OWARTR _..m

REIVINDICACIONES

Ll e

" 1.- Balanza automdtica colgante, perfeccionada@

i

. . . . . . - ..k
caracterizada porque en el interior de una caja de proteccidn fija;

da rigidamente van alojados el sistema eqﬁilibrador de carga y el

WY T AL R A T
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-balanza para’lo cual se ha prev1sto un juego de esparragos rosca-

sistema indicador de lecturas, el primero de los cuales va dispueg{
to en un cabezal que monta suspendido y al mismo tiempc de forma
oscilante de un cuerpo-soporte, mientras gque el sistema indicador

se encuentra en los respectivos frentes de la caja dispuestes en- §

tre si en contraposicidn; porque dicha caja dispone en su parte 1n

ferior de un soporte que sostiene el plato porta-mercancias en la !

conjunta determinacidn del sistema receptor de carga, habié&ndose

K
prev1sto en la parte inferior del plato porta-mercancias un depbsi !
to de tara para la correccidn del cero de la balanza conveniente- ?
mente cerrado con un tornillo de precinto; porque la balanza incog@

pora un sistema electrdnico con microprocesador mediante el cual

se boéibiiitalélféantfbladé§iaszﬁﬁéidnésTdé”la'misma para medi-

cidén de masas.

2.- Balanza automatica colgante, perfeCcionada;
en todo de acuerdo con la primera reivindicacidn, caracterizada %

i
5
u

porque la caja estd suspendida por medio de un soporte que posibi-.

lita el que los visores puedan quedar orientados en cualquier di-
recc16n para fijarse posterlormente todo el conjunto exterlor, perf

mltlendo ademas dlChO soporte la allnea01on en vertlcalldad de la

dos«alogadosﬁenjlawparte'superlor del mismo. '

TR T AT AR T AT AL m

3.- Balanza automatica colgante, perfeccionada§
en todo -de acuerdo con la primera reivindicacidn, caracterizada

porque el sistema equilibrador de carga estd constituido por un

par de unidades pendulares enlazadas entre si, las cuales estéan

R
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'cuentran 51tuadas las agujas 1ndlcadoras del cero.@,

relacionadas con un juego de engranajes, integrado por una crema-i
.llera y un eje pindén, el cual lleva solidario a uno de sus extre- °
mos el disco codificador de un transductor electrdnico apto para

o

transformar el movimiento o indicacidén mecénica del peso en una in

t{ formacibn capaz de sef procesada y visualizada. ;
4.~ Balanza automiatica colgante, perfecc1onadai
en todo de acuerdo con la tercera reivindicacidn, caracterizada i
E . : 1
porque dicho transductor es un cuerpo constituido por dos cilin- ;
dros concéntricos de diferentes didmetros, dispuestos uno a conti—ﬁ
:nuacién del otro y debidamente cerrados, en el interior del menor
ﬁae los cuales se encuentran situados unos rodamientos para apoyo yé
punto de. glro del eje p 'cuyoé extremos sobresalen ‘del menor dei
los dos 0111ndros, de ‘manera que ‘un extremo se 1ntroduce en el 1n—i
terior del cilindro mayor para acceder al exterior, quedando v151—§

ble el otro extremo en el lado opuesto, habiéndose previsto.que enf

§ .
%el cilindro mayor vayan montados los elementos fotoemisores y foto

receptores con sus correspondientes circuitos impresos, estable-

ciéndose entre ambos, solidario al eje pindén, un disco transparen-:

te en el que va, 1mpreso el codlgo o. clave que fa0111ta el valor de*

5.- Balanza autom&tica colgante, perfecc1onada,
en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones tercera

y cuarta, caracterizada porque en el sistema de deslizamiento del

eje pindn se han adaptado unos rodamientos de bolas-super—protegi—?

la pesada, porque en’ los extremos del men01onado eje p n se en- i

S
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dos que quedan cerrados mediante unos clips de fijacidn que imposi:
bilitan la caida de las bolas al mismo tiempo que cumplen una fun—E
cibdn protectora frente a agentes extrafos. ‘
; 6.~ Balanza automatica colgante, perfecc1onada!
'en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones tercera‘
y cuarta, caracterizada porque el transductor va alojado en el cegé
tro de un bastidor o chasis en cuya parte superior y equidistanteé
del centﬁo se constituyen dos soportes cuyos puntos de apoyo esténi

]

compuestos por dos cojinetes de &gata cuya superficie forma un &n-!

- ~ . i
gulo de ciento veinte grados y en cuyos vértices se apoya una cu- i

jchilla de acero que es el eje de giro de los sistemas compensado-

res... .. ..

7.- Balanza automitica colgante; perfeccionadaj
: K

en todo de acuerdo con la sexta reivindicacibn, caracterizada por-!

que cada uno de los sistemas compensadores est& integrado por una

cuchilla alojada en un contrapeso compensador de pesadas y se cons

o3 m-.- TR IR ML A

tituye ademds como eje de giro de una excéntrica que compensa_cada§
uno de los momentos de fuerza que describe en su recorrido el cen-|

tro de gravedad del contrapeso mov11 hablendose prev1sto que en.

los. contrapesos compensadores de pesadas y en la parte opuesta a

las. excentrlcas esté- dlspuesta una superf1c1e cilindrica cuyo eje

geométrico coincide con el eje de giro de los sistemas pendulares

gue es la arista de las cuchillas.

P iR A T rOTS

8.- Balanza automdtica colgante, perfecc1onada,

R

en todo de acuerdo con la séptima reivindicacibén, caracterizada

SERSP R

S E T O
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porque sobre estas superficies cilindricas van fijas mediante gra-

pas unas cintas de acero eldstico solidarias por uno de sus extre-

imos, mientras que por el otro extremo van sujetas a un puente bas-

tidor que hace la unidn entre los dos sistemas compensadores.

en todo de acuerdo con la octava reivindicacidn, caracterizada por|
que a un extremo del frontal de dicho puente bastidor lleva:solidal

rio, mediante un soporte, un imdn permanente que por medio del des

iplazamiento vertical del referido puente lo hace coincidir con un

circuito de relé magnético que va fijado en un extremo del basti-
dor o chasis.

"10.- Balanza autométicaipdiﬁantejﬁperfeqqiona—
da, en todo de acuerdo con la novéna-feiviﬁdiéaéién;'Carécterizada
porgque en el centro del referido puente bastidor y mediante un eje
se encuentra.situado un soporte oscilante, en el gue va montada la
cremallera que engrana con el eje pindn del transductor, de forma
gue dicho soporte, al tener su centro de gravedad desplazado, oObli]
ga a engranar los dientes entre si al mantener una presidn constad
te de engrane. |

11.- Baléhza automética;édiééh#e;:bérfecciona—
da; en todo_de acuerdo con . cualquiera de las,reivindicaciones;tér—
cera, cuarta, quinta y décima, caracterizada porque en el lado
opuesto al punto de engrane del eje pindn con la cremallera se ha

dispuesto un rodillo deslizante por su centro, el cual asegura e

imposibilita el desengranaje de los dientes de la cremallera con

9.- Balanza automatica colgante, perfeccionada‘

T
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perpendicularmente al eje-tirante central, situdndose en cada uno

9Cia C35REE,

el eje pindn, yendo montado dicho rodilld sobre un eje excéntrico |
haciendo factible tal hecho la regulacidn del huelgo entre dientes;
12.- Balanza automédtica colgante, perfecciona-]
da, en todo de acuerdo con la séptima reivindicacidn, caracteriza;
da porque en la periferia de cada una de las excéntricas compensa-
doras va unida una cinta de acero eléstico y ambas a la vez se
unen por su parte inferior mediante un puente que lleva fijado en
su'parte“central el eje principal o tirante que relaciona entre si
a los sistemas compensadores y al plato porta-mercancias. |
13.- Balanza autom&tica colgante, perfecciona;

da, en todo de acuerdo con la décimo-segunda reivindicacidbn, carac

fe;izadq porque el eje principal o tirante es a su vez portador'de__y?ﬂﬁ*

un:éoporte donde se han montado unos rodamientos de bolaé posibili
tadas para deslizarse sobre unas pistas rectificadas trazadas en
el plano inferior del bastidor o chasis que aloja al transductor,
en orden a determinar el guiado enh el desplazamiento vertical del
eje~tirante en conjuncidn con el guiado tangencial constituido por
la periferia de un juego de rodamientos de bolas montados sobre

dosuplacas; una superior y otra inferior, cuyos ejes se disponen

dg-lés extremos de este iltimo y montadas solidariamente en:el chﬂ
sié 0 bastidor por medio de.un soporte.

14.- Balanza automdtica colgante, perfecéiona—
da, en todo de acuerdo con la décimo-tercera reivindicacidn, caraci

terizada porque aquel soporte portado por el eje principal o tiran;
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'rgulendose con ello una parada mas O menos réplda del disco codifi-

te estd constituido por unos brazos en prolongacién en cuyos extre
mos, a pasador, van enlazados los émbolos de unos amortiguadores
hidriulicos gue regulan las oscilacionés de las pesadas, estando
compuestos dichos amortiguadores de dos cilindros de diferente dia
metro interior, superpuestos uno al otro, y desplazables en.senti-
do iongitudinal, alojdndose en el interior del de menor didmetro
un &mbolo solidario a aquel soporte, de modo que la presidn:que en
su carréra produce el émbolo sobre el fluido liquido existente en
el interior del cilindro menor es regulable separando a voluntad
las partes inferiores de los cilindros, dejando pasér mas o menos

fluido liguido segin se acerquen O separen sus extremos, consi-

cador alo;ado en el transductor, 51endo factlble esta regulac1on
desde el exterior de la balanza. | |

15.~- Balanza autom&tica colgante, perfecciona-
da, en todo de acuerdo con cualquiera'de las reivindicaciones pri-
mera, décimo-segunda y décimo—tefceré, caracterizada porque se ha
previstb que la parte inferior del eje principal é tirante lleve:
alOJado en un casqulllo un rodamlento radlal que permite el giro
dei plato porta—mercancias 1mp1d1endo ‘que los mecanismos 1nterlo—
res de ‘la, balanza sufran esfuerzos de torsidn, hablendose previsto
ademas qué en el centro del mencionado rodamiento se aloje un eje
roscado a un extremo de una pieza cuya parte inferior esférica apo9
ya en una concavidad del plato porta-mercancias en un ajuste entre

superficies deslizante.
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.dentro de ellos Y- levantar al

16.- Balanza automética colgante, perfecciona—:
da, en todo de acuerdo con la primera reivindicacién, caracteriza—f
da porque se han dispuesto sendos indicadores de cero, situados en;
los dos frentes opuestos de la balanza, estando compuestos por res
pectivas agujas situadas en los extremos del eje pifién del juego
de engranes, las cuales reflejan sobre unas escalas fijadas al .ca-
bezal la‘posicién de équilibrio sin carga del sistema equilibrador
siendo visibles dichas escalas desde el exterior por medio de unos
flentes alojados en unos casquillos situados en el visor correspon-
diente.

17.- Balanza automética colgante, perfecciona-

da,fen todo de acuerdo con la prlmera re1v1nd1cac1on, caracterlza-

da éérquelse ha prev1sto la 1nstalac16n de un dispositivo de.blo-
queo constituido por un eje vertical interior y por un eje radial,
de modo que accionado aquel eje primero mediante una leva girato-
ria puede provocar la ascensidn e introduccidn del eje segundo en
unas mueséas a tal efecto previstas en unos brazos solidarios a caj
da. uno de los contrapesos compensadores de pesadas, hasta encajar-

rupo. formado por el contrapeso has—

A

tafque la cuchllla.toca ennla-parte superlor interna de una tapeta
de-la mlsma, ‘en: la consecuc1on de’ un’ bloqueamlento de todos los me
Canismos.

é 18.f Balanza automé&tica colgante, perfecciona-
da, en todo de ‘acuerdo con la primera reivindicacidn, caracteriza-

da porque el sistema electrdnico esté compﬁesto de unos bloques
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constructivos que tienen correspondencia fisica en sus respectivos
circuitos integrados, uno de cuyos bloques lo constituye o integral
por una parte una unidad de solo lectura, en la cual va grabado del
forma indeleble un programa o secuencia de instrucciones, mientras
gue, por otra parte, comporta una unidad de memoria de lectura y

escritura de acceso directo donde estén contenidos los datos a pro
cesar; porque ot;o blpque lo_céhstituye una unidad central_dg pro-
ceso coﬁb circuito encargédo del procesédo de la lista de Ordenes,
contando a tal fin con un>contador de programas, con un decodificaj

dor de instrucciones, asi como de un puntero de datos a procesar y

de una unidad aritmética y 1lbgica.

Balinza autométlca colgante, perfecc1ona-
da, en todo de acuerdo con cualqulera de 1as re1v1nd1cac1ones pri-
mera y décimo-octava, caracterizada porque la periferia del micro-
procesador estd constituida por un conjunto de unidades electrome-
cé&nicas y electro-O8pticas gue, con sus controladores asociados,
permiten“la entrada v la salida de los datos motivo de tratamiento
20. Balanza autométlca colgante, perfecciona-

da,‘en todo de acuerdo con cualqulera de las re1v1nd1cac1ones pri-

mera, dec1mo-octav :yfdec1mo—novena, caracterlzada porque como ele

mntos perlferlcoside entrada se 1nstalan- a) un transductor de po-
sicién electro- OpthO, 51endo su controlador asociado un multiple-
XOor; b)iun circuito detector de vueltas; c) un interruptor léido
directamente por la unidad central de proceso; d) dos llaves de

funciones auxiliares asimismo leidas directamente por la unidad
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central de proceso; e) un teclado con llaves de control comandado
por un circuito integrado. |

21.- Balanza automdtica colgante, perfecciona-{
da, en todo de acuerdo con cualgquiera de las reivindicaciones pri-
mera, décimo-octava y décimo-no&ena, caracterizada porgque como elg'
mento periférico de salida esté@ previsto un visualizador a digitos
de sietejsegmentos; el cual es controlado por el circuito:integra—

do que comanda el teclado.

22.~- Balanza automdtica colgante, perfecciona-

‘da, en todo de acuerdo con cualgquiera de las reivindicaciones déci,

émo octava a v1ge51mo prlmera, caracterlzada porque en la c1rcu1te-'

ria de la base

lectronlc .

cidn de un detector de la ten51on de red a5001ad0 a la fuente de
alimentacidn y cuya finalidad es producir un impulso de inicializig
cidn cuando se conecta la balanza a la red eléctrica, obligando alj
microprocesador a empezar por la primera instruccidn del programa
corresponaiente a una secuencia de inicializacién de la balanza,

de ‘este modo puede lograrse una puesta en marcha flable..‘

“"BALANZA AUTOMATICA'COLGANTE PERFEC'IO—“

NADA" .

,.Sééﬁh“&ﬁédéTsuétan iéiﬁente’déscfitbﬁéﬁuiaﬁﬁfé

sente memoria descrlptlva que consta de veintinueve hogas, mecano-
grafiadas por una sbla cara, acompanadas de sus correspondlentes

dibujos.
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