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k MEMORIA DESCRIPTIVA
Bl presente invento se reflere a un juguete

que " comprende, en combinacidn, un par de objetos m6v1les

y una via“’ sobre la que pueden desplazarse dichos objetos,
" De -conformidad con el presente invento se

proporciona un juguete que comprende, en comblnac16n9

un par de objetos méviles y una vfa sobre la que pueden

desplazarse dichos objetos; caracterizado porque dxchos

objetos méviles eétén previstos para acoplarse colaberal=

mente entre sf de forma separable ¥y porque dichazyﬁég

conprende un primer carril para guiarllos objetos e; su

estado de acoplamiento colateral y un par de segundos

carriles para separar los objetos acoplados y pa;gao

gular los objetos en su estado de separacidn, di%d;;

giendo dichos segundos carriles de dicho primer éagéil

de modo que cuando los objetos acoplados que se despla~=

zan a lo largo de dicho primer carril pasan a lo 1a£go

de la porcidén divergente se separan dichos objetos acoe

pladoss :

- En una modalidad del presente invento dicho
éegundo\garril conecta, en sus porciones terminales, con
dicho primer carril para formar un medio de carril contiﬁuo
de ﬁodo'qpe los objetos que se deéplazan separadamente a
1o largo de dicho segundo carril’ se mueven en dicho primer
carr;l, éiendo aptos dichos obgetos separados para acoplar-ﬂ
se entre sf colateralmente pPara desplazarse en el estado
800plado..; g

Por consiguiente constituye el objeto principal’
del presente invento el proporcionar un juguete del
tipo antes descrito en donde un par de objetos mdviles

separadamente acoplados entre s£ en relacién colateral
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en proporcionar un juguete del tipo antes descrito en

S5e¢ donde unﬂpar de objetos mdviles dispuestos para

acoplarse separadamente entre s£ colateralmente . ...

oW

realizan una accidn de acoplamiento o separacidn &q°°

SaY
EAN )

forma repetida, 3
Otro objeto del invento consiste en propor=: -
10, cionar un juguete del tipo antes descrito que es “e ;
construceidn sencilla y de funcionamiento también simple
y que puede producirse y venderse a un costo razona?le.

SRS

Bl presente invento se describirs ahora, . °
a tftulo de ejemplo dnicamente, con referencia a;IQE
15, ' dibujos que se acompafian que muestran una modaliaaggdel
- invento en dondes ' T
La figura 1 es una vista en planta de un carril
para un par de objetos méviles en forma de un vehfculo.
- La figura 2 es una vista frontal de un par
' 20, de objetos mdviles, ilustrando el estado en donde los
objetos;pe acoplan colateralmente.
~ La figura 3 es una vista por debajo de la
figura 2. .
" La figura 4 es una vista ﬁosterior de la figura
25, 20 . .
‘;‘: ;alfigura 5 es una vista

ethlanta de 1la figﬁra

i;téral de uno de los

lateral de un chasis



: 'kLa;figura 8 es una vista lateral del otro de
luS objetos. ) L
' ? La figura 9 es una vista esquemﬁtlca en
seccidn transversal tomada por la linea x=x de la
Se figura 5o .-; _' :
. La figura 10 es una vista:en‘perspectiva Caee
de la via mostrada en la figura 1. ° é,f:
. Las figuras 11 y 12 son vistas en perspecti¢a°
j que ilustran el estado en donde los obaetos méviles .Be
10, desplazan sobre la vfa en su estado de acoplarse entne st

& Ja

en relaciGn colateral,

La figura 13 es una vista en perspectiva q&é'

ilustra el estado en donde los objetos acoplados && -
separan el uno del otro durante el desplazamiento: sobre

15, la vIa.
La figura 14 es una vista en perspectiva .

snl.cc

que ilustra el estado en donde los objetos acoplados
so han separado. ,
La figura 15 es una vista en perspectiva que
20, ilustra el estado en donde los objetos separados estén
préximos a acoplarse y
ia figura 16 es una vista en perspectiva que
11ustra el estado en donde los obaetos separados se han
, acoplado entre sf. s0lateralmente durante el desplazamiento
N 25, sobre la viao .
Haciendo ahora referencia a los dibujos,
con letras A y B se indica un par de objetos méviles

que est&n construidos de modo que- se acoplen separablemente

en relaci&n‘colateral y cada uno de 1os cuales adopta
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para?guiarrlos objetos A y B.

Y
£

woviles A y B que se construye de modo que pueda guiar
«ichos objetos mdviles tanto en su estado de acoplamiento
entre s£ colateralmente como en su estado se separacidn,
{; La vfa C comprende un primer tramo de carril
1 para guiar el acoplamiento de los objetos Ay B en su
estado de aooplamiento colateral y‘un par de segundag
porciones de carril 2A y 2B para éuiar el par de obﬁetos
AyBen su estado de senararse el uno- del otro, régpoctie-
vamente. La primera porcién de carril ests dividida, en
dos - trayectorias 1A y 1B de desplazamlento para 19s °,
objetoa Ay B. La segunda porcién ‘de ocarril 2A y §§”°
diverge de un extremo 1} de dicha primera porclénéde carril -
le Bo la’ modalidad ilustrada, las. porciones terminales
2A% y 23‘ de dichos segundos carrilee 2A y 2B se conectan
con el otro ‘extremo 1" de dicha primera porcidn de_ :

carrilt

!para ‘formar un medio de via sin €in o cerrado

ta;via C estd constituida por .una pluralidad

de secciones de vfa Ci, c2 y C3 y C4 que estin acopladas
entre s£. De estas secciones o tramos de vfa, los tramos
Ciy. cs son tramos de vfa curvos y ‘los tramos C2 y C4
son tramoa de via rectos vistos eh planta, si bien

el tramo de via C4 esti lmgeramente deformado. Por cone
slguiente, cuando estos tramos de v!a Cl a C4 se
conectan sucesivamente entre sf se. forma una vfa elfptica
sin fin, Estos tramos de vfa comprenden porciones de
placa Cla, C2a, C3 y C4a, respectivamente. La primera
porci6n de ‘carril 1 ests formada por las porciones de
placa Cla, ‘C2a y Cda, un rail de guia central 1a que

se extiende sobre estas porciones de placa a lo largo

de su ege central y railes de guia ‘bilaterales 1b y lc
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que se extienden sobrec estas porciones de placa a lo
;argo de sus bordes laterales, Las trayectorlas 1A y 1B
de 1a primera porcifn de carril 1 estén definidas por
estos’ railes la, 1b y 1lce A estc respecto debe hacerse
consﬁar dﬁe de las porciones de placa, la porcidén de
placa Cla esté parcialmente recortada en su parte extﬁrna
para fbrmar una porcidn entrante 3 en una parte de’ia
trayectoria periférlca 1B del primer carril 1 v dlcha
porciﬁn de placa C3 estd provista- con una inclinacidn

e
<

descendente hacia la cuarta seociﬁn de via C4, f%oj
La finalidad de ello se describir£ mas adelante., ‘::
; Loﬂ dos carriles 2A y 2B estén formados por .
la. porci6n de placa C3a, parte de. la porci&n de placa
C4a, un barAde railes de gufa centrales 2at y 2ah qub
d1vergeﬂ#da'un extremo la' del rail de gufa central la

del primer carril 1 y que conducen al otro extrero 1“ de

‘-\

la primera porcidn de carril 1, y railes de gufa bilateralss.
2b y ZQ que se extienden sobre la porcidn de placa C3a
y ﬁg;ée de la porcidn de placa C4a a lo largo de sus
bordes 1a£erales. Asf pues, el carril.interno 2A viene
definido por 1os railes de gufa 2#0 f-Zb, mientras que
el carril externo 2B vienc definido por los railes de
guia Zaf-y 2c. Tal como se representa en la figura 1,
las porciones terminales 2at y 2cf‘2$ ios railes de
guia Za“ y 20 ‘del carril externo 2B est&n curvadas hacia
dentvo y 86 conectan con los terminales de los railes
de guia lé”; lo de la trayectoria externa 1B del primer
carril 1, respectlvamante. :

- Cada una de las secciones Ci a C4 tiene en uno

de sus ertremos una junta macho 4 y en su otro extremo

una junta hembra 5 de modo que acoplando la junta macho




4 de cada trano ‘de vfa con la Junta hembra 5 del tramo
‘dae vIa oontiguo pueden unirse firmemente entre sf los
tramos de via C1 a Cd.

Un detentor retrictil 6 se proyecta hacia

5e arriba a través de una abertura 7 formada en la porcm6n
de placa C4a del cuarto tramo de via C4 en una porc;dn
externa de éata que constituye una parte de 1la trayéctoria
externa 1B del primer carril 1, Este detentor 6 ests’
v pivofaﬁléménte soportado sobre la parte inferior do Jda
10. porciﬁh‘detplaca C4a y es influenciado elésticamg??fghacia
. arriba por un medio de resorte, no representado, Una
proyeccién rectrﬁctil & se proyecta tamblén hacia arriba
a través de una abertura 9 formada en la porcidn de’ placa
C4a en una porcidn interna de &sta que constltuye‘uga
i5e parte.de'la trayectoria interna A del primer carril 1.
e Esta proyeccidn 8 forma parte integrante de dicho detentor
6 de modo que cuando es oprinida la proyeccidn 8 se
retrae el detentor 6 en su abertura 7e
En la modalidad ilustrada el par de objetos
"20, mdvi;es A y B estén configurados de forma sﬂmétrica
,' de modohspg cuando se acoplan entre si lcs, dos objetos
A y B en relacidn colateral parecen ser un solo vehfculo.
Los bbjetoé mSviles A y'B comprenden los chasis Al y Bl,‘
los cuerpoa A2 y B2; las rucdas anteriores Ala y A3b,
25% BSa BSb y ruedas posteriores A4a y A4b, Bda y B4b,
. respectivamente. Uno de los obaetos, el A, esti provisto

oonwun motor M accionado por bateria que inpulsa las
.g Rt

ruedas posteriores Ada y A4b para girar por medio del

trel:de:engranajes 10, Sin embargo, el otro de los

30. objetos”"eltﬂg no estf provisto con madios autopropulsores.'ﬁ
Los objetos Ay B estén provistos con proyeccios.
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nes 11 y .12 que penden de las supeffioies inferiores

de los chasis Al y Bl, rospectivamente. Bstas proyecciones

11 y 12 de los objetos son aptas péra'empeﬁar con el ;:
detentor 6 y proyeccidn 8 del primer carril 1, respecti- 3

vanentes _
Uno de los dos objetos, el B, est§ provisto, en

una.porci6n superior de la pared lateral interna Bi,‘gel

cuerpo B2, con una cavidad extendida horizontalmenté'ls

que desemboca en direcciones lateral y posterior y, que

esté provisba con una parte escalonada 13t, Esta cavidad

13 es apta para recibir una proyecci8n de empefio eztendida ;

horizontalmente 14 que csti prevista en la porcidn superior ?7

de la pared lateral interna A2! del ~cuerpo A2 delc-- =" A

otro objeto A ¥ que sobresale lateralmente de éstgg .

Bsta pvoyecci&n 14 esti provista de una porcidn dévéancho

1413 que es apta para enganchar en’ dicha porcidn escalonada

131 de dicha cavidad 13, 4x§

Cuando se desca poner en fﬁncionamiento

'
-

el juguete, primero se acoplan los ‘dos objetos méviles
Ay B colateralmente enpefiando dicha proyeccidn 14 con
dzcha cavidad 13+ Tuego se colocan los objetos acoplados

Ay B sobre el prlmer carril 1 de modo que las rucdas

'anteriores A3a y A3b y ruedas posteriores Ada y A4d

del. obJeto 1mpulsado por motor A entren en contacto con

1la trayeqtoria interna 1A y que las ruedas anteriores

B3a y BSb y ruedas posteriores B4a y ‘B4b del otro objeto

B entren en contacto con la trayectoria externa 1B,

En este caso se apreciars que los objetos acoplados

deben situarse sobre la vfa de modo que puedan desplazarse*

sobre &sta en direccidn antihoraria tal como se aprecia

en la figura 1, Luego, cuando se acciona el motor del
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objeto A, el objeto A comienza a desplazarse sobre la
primera porcién de carril 1 cn la direccién antihoraria,
siendo acompafiado por el otro objeto B, |

Cuando los objctos acoplados A y B alcanzan
¥ pasan la unién divergente 1% (vease las figuras 12 y 13),
las ruedas anteriores contiguas de la parte 1nternad,_,
A3b y B3b de los objetos A y B entran en contacto cbq °
la poréi6n divergente de los dos railes centrales 23§"y 2a"
que puedelllamarse "una porcidn a modo de rana® y son.
guiados en 1as direcciones divergentes, haciendo que %
las porciones de los objetos acoplados Ay B se se;p;;n
ligeramente, tal como se representa en la figura 13,

A medida que avanza el objeto B, ‘mientras '
que es impulsado por el otro objeto*motriz Ay, ¥ Kfi}
rebasa un extremo 1t del priner carril sobre el otrq .
carril 23, se situa en una posicidn ‘inclinada hacia delante

sobre el declive antes citado de inclinacidn del tercer

‘ tramo de vfa C3 yy por cons;guiente, se desplaza
" hacia abajo sobre el declive por su propio pesoe En este

caso, debido ‘a que el objeto B no tiene su propio mecanismo
de pvopulsidn que tienda a frenarlo durante su desplaza-
mxento sobre ‘el declive, puede descender por la pendiente
con mayor rapidez que el otro objeto inpulsado por
motor A. As£ ‘pues, durante el desplazamiento de los

dos objetos A y B sobre la pendiente del tramo de vfa

c3, se; desprende la cavidad 13 del _.bjeto B del enpefio
con 14" proyeceién 14 del otro objetS 4, haciendo que

los dos objetos A y B se separen por _completo, tal como
se 11ustra en la figura 14, 3

Luego el objeto B desciende mas a lo largo
de dicha pendiente del carril externo 2B y avanza para

"
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entrar_envlg frayectoria externa 1 ﬁ;dqi‘primgr carril
1 pdr‘éu”ﬁrOpié inercia de forma m#s rdpida que el

otro obaeto A impulsado por motor y eontinua su
desplazamiento hasta que ke detiend: por medio de dicho
detentdr 6 (véase la figura 15). Resultar& evidente que
antes de que ‘el objeto B entre en la trayectorla oo

externa 1B es guiado por las porciones terminales cﬁrvadas

_hacla dentro 2atay 2¢! de los ra;les 2a" y 2c¢ para aIcanzar

la trayectoria interna 14, Lu»go, poco después de que .

el objeto B es detenido por dicho détendor 6, el o@rouobae-

o Tag®

to accionado por motor A llegarf a'la porcidn de la .

Qe

trayectoria interna 1A en donde est5 situada la proyecc:&n

‘retréctil 8 para acoplarse con el objeto B que se Hantiene
‘a la espera por medio del detentor 6 para el otro qugto
Ao En’ este caso, antes de que la proyecci6n pendxentealz

del obJeto'A;sea enmpefiada por la proyeccidn retrécv .

2]

til 8, lagproyeceidn de empefio que se extiende horizone
talnente 14 del objeto A es apta para insertarse

" en la cavidad coincidente 13 del otro obJeto B para

empeﬁar aitravés de su abertura posterlor. Por consie

guiente, imientras que el objeto B se mantiene a2 la
espera por medio de dicho detentor 6, el objeto accionado
por motor A se acopla con éste en 1a forma descrita por
su propia fuerza impulsora. e

Luego, tan pronto couw los dos ob;jetos Ay B
se acoplan de este modo en relacldn ‘colateral, la
proyeccidn pendiente 12 del obaeto A se pone en contacto
con dicha proyeccidn retrictil 8 para ocultarla,
Cuando esta proyecci&n 8 se ha ocultado de este modo,
el detentor 6 solidario de ‘€ata se. contrae conjuntamente

para 11berar ‘la proyeccidn pendiente 11 del objeto Be
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Inmediatamente que es liberada esta proyeccion 11 del
detentor 6, los objetos acoplados A y B reanudan su
desplazamiento sobre el primer carril 1 (voase la figura
16).

Se apreciara que adn cuanto la porcioén de
trayectoria externa del tramo de via curvo Cl esta, "
ampliamente recortado en 3* tal como se representa en
las figuras 1, 10 y 16, el objeto B puede salvar la *
seccion de via Cl sin interrupcion, puesto, que, como™'
se ha expuesto previamente, los objetos Ay B estai™ 1
firmemente acoplados entre si por el empefio del gancho
14* de dicha proyecciéon 14 con la porcién escalonada 13*
de dicha cavidad de empefio 13. Durante el paso el objeto
B se mantiene soportado por el otro objeto A accionado
por motor. A continuacion, cuanto los objetos acoplados
A y B alcanzan y pasan dicha funcidén o porcién divergente
rebasando el tramo curvo Cl, se separahde nuevo en la
forma antes indicada y los objetos A y B asi separados
se acoplan de nuevo durante su desplazamiento, tal como
se ha indicado anteriormente. N—

teSi birn dr hs ilustrado y descrito una modalidad
particular del invento, a los expertos en el arte se les
ocurriran modificaciones. Por ejemplo,™las disposiciones

particulares para el acoplamiento de los dos objetos,

tal como los medios de acople descritos pueden substituirse

por otros dispositivos, tal como un dispositivo magnotico.
Por otra parte, los railes de guia descritos pueden
sustituirse por ranuras de guia equivalentes. Ademas,

los dispositivos especificos previstos sobre la via

para la separaciéon de los dos objetos acoplados y para

acoplar los dos objetos separados pueden sustituirse
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también por otros dispositivos equivalentes. Adenmés,
~0s objetos méviles en forma de un vehfculo, tal como
s¢ ha descritos pueden sustituirse también por otros

objetos sin ruedas, tal como objctos deslizables,

Por consigulente se entenderi que el invento no se limita
a la modali@aq particular descrita.

o' Un Juguete perfecclonado, que oomprenue .

un parvde'objetos mdviles y una via sobre la que pue&én

desplaz#rs ‘dichos objetos, caracterizado porque d1chos
objetosfmdviles est8n previstos para acoplarse colateral-

mente entr s"de ‘forma separable y porque dicha vfa

®
°

”c
.

conprende un primer carril para guiar-los obJetos
en su estado de“acoplamiento colateral y un par de

Vsegundo carrilos para separar los abjetos acoplados

;s‘objetos en su estado 'de separacidn,

dlvergiendo ichoé segundos carriles" de ‘dicho primer

' carril’ de modojque cuanto los objetos" ‘acoplados que se

desplazan _ 1 glargp de dicho primer carril Pasan
a lo 1argo de la porcidn divergente se separan dichos
ob;etos acoplados. 3

‘2. Un juguete, de conformidad con la reivindica=

‘cidn 1,. caracterizado porque dicha v£a ‘estd constituida

por una»pluralidad,de tramos de vfa en forma de una

via singfinﬁy:porque dicha vfa cst8 provista de nce

dios para acoplar dichos objetos mdviles colaterale

mente durante su desplazaniento, de modo que, durante su
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desplazamiento a lo largo de dicha vie sin fin, pueden,i
-lternativamentc, realizar una accién de acoplamicnto y
una accién de separacidn; c¢e forma repetida,

3+ Un juguete, de conformidad con la reivindi-

cacidn .1, caracterizado porque uno de dichos objctos

ecstd provisto, en uno de sus laterales, con una proycccidn

de cnganche, mientras que el otro de dichos objetosiggéé
provisto, en un laterél, con una cavidad de enganchegu.
de fovma qne enganchﬁndose dicha proyeccién en dicggv .
cavidad, pueden acoplarse entre sf sichos objctos q#ié;.
teralmente. L : s 2’~"

4o Un: juguete, de conformidad con la re1v1ndlcaci6n

1, caracterizado porque cada uno de dichos objetos.es'un

vehfculo de juguete de cuatro ruedas;

5¢ Un juguete, de conformidad con la r01v1?di—i.

“

_cacién’ 59 ‘caracterizado porque colo uno de dichos objctos

estd provisto -de medios motricess .°
6. Un juguete perfecc10nado.:;:”
Segﬂn se describe y relvindlca en la prescntc mee
moria descriptiva que consta de 13 hojas foliadac y escrie
tas a m&quina por una gola cara, ?g=-

tyes
v

;;;Madm, a 13 0CT, 1977
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