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MEMODIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E l i  T E D E I  U V E  E O I  O I

e n

E S P A Ñ A  

por VEILTE anos

.a nombre be ALTLZ30LACET ATVIDABERC-EACIT*, entidad sueca, 

esta ble oida. en Atviáaberg, üuecia. por:

" UN& áfAQUIIn DE CALCULAR DEL TIPO DE DIEZ 

TECLAS"-

-O -o -0 -O -C -O -C -O -O -O -O - O-C - 0 -0 -O -O -O -O -O -O -O -<) -O -O -O -O -O -

I,t presente inve no ion se r e i i e r e  a aquellas

máquina-s de o --.le nln r de l  t ipo de bien tec la s ,  en las cua­

les  e l  teclado acciona- directamente un mecanismo marcador 

que recibe y reg is tra  los  d íg i to s  marcados en e l  teclado, 

estando dispuestas un. o más tec les  de accionamiento pare, 

poner en su retía e l  motor e lé c t r i c o  ce na maquina, de modo 

que ios d íg i tos  in c r i to s  sobre e l  meca ni ano m^rcudor son
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transmitidos a los éramos calcu.L ocres de tn oíáulna.

<;0y!. j . c o n o c id a s  los ncqoincs de este tipo 

que trabajan con gran rapidez ana vez comenzada Ir ooera-

e±on ce ca lculo ,  pero que tienen la desventaja de dar lagar 

 ̂ una peruiua cea tiempo d ur ante e l  cual e l  operador* está 

ocioso, esperando a que la máquina termine ce efectuar e l

calculo-

En la p ítente española m 117. 767 se uccc.ri 

be un u ispos it ivo  meo.iante e l  cual es eliminada; t a l  desven­

taja por cuanto e l  necnismo m;arcau.or está provisto ce d is ­

pos it ivos  no sólo imam re c ib i r  e in sc r ib i r  a íg i to s ,  sino 

temoien pera reg is trar  uní operación ce cá lcu lo ,  cor ejem­

plo, una mult ip l icac ión  o una d iv is ión ,  de modo que pueaen 

sei' ai ro-aos consecutivamente nos o tnás factores,  sena — 

naos por signos operatorios- como, por ejemplo, un signo 

ae m u lt ip l icar  (x )  o de d iv id i r  ( : ) ,  apareciendo los f a c ­

tores y e l  signo m-rendo alineados en la misma ventani l la ,  

con lo  cual la operación de cá lcu lo  marcada puede ser 1er- 

da y conpr oba da u i r  e c t ' m ent e .

Un.r ven conseguida la ttanB."erencia de los 

vi lo res  ..urca eos, por ejemplo, un aotraaor y un mecanis­

mo muí t i  aplica o or , será posible despejar 1 mecanismo r e g is ­

trador, que queda entonces l i s t o  y-y-, rec ib ir  lo s  valores 

corresponuiuntes a la siguiente operación. pa inscripción 

de esta última puede as í  rea l i za rse  mientras la máquina 

esta eíectnan.üO el cá lcu lo  ¿a La operación con los valores 

antes marcados, por este medio se el iminará practicania, te
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i  oda pernidé. de tiempo duré* n te La. operación de cálenlo de 

la  maquiné., merced -al hecho de que este ti  aupó puede u t i ­

l i z a rse  par- marcar la operación siguiente; la inscripción 

de uu/íiueva operación de cálculo y 1 lector:, del r e su l -  

5 ta.do de 1. operadión precedente pueden efectur rse sin in ­

terrupción. De este mane r, , la máquin.- trabe jará e:; trema­

das ente üeprisa y permitirá un í';-.cil manejo-

I,*: presente invención se r e l i a r e  a un me ca­

nisiíio mere-:. dor pe r t ic  ului.-men te bi en na;-' ptuuo e este tipo

10 de máquina, y I r  invención se C&i a o 1e*'*' í za e s encie Iment e

en que ceda tec le  pé ;'; m. ; - a - i* Liií ui¿rito u s t a *'.. a r; n t ; a; ¡rta;

poner en a oalón un segmento denta do ,.jir r to r io  con un nú-

mero as uie itt e s c or r esp onc i  en t6 5í. ;i. 1 t 0 tí € li. lo € C 1-t

c aturde, si éneo dicho segmento ci Pn t ;' a o , al ue- l izur  la

15 opeé*.ación ae in s c r ip c ión , t ta s l c 0 Ir. a.'-oralmente baste

hacerle €n.^m u r  con un* ruerna L* eUtíun., la. cua l  6luya na

é 8U Ven uireets 0 i: . 1. i  '; yc c t man.te co1: Un aisco r;c t j usté

d e un mecai;is;.u iaan-cí* d o r in ovisto  de ci ir-u. v ie jLblen -y

pan i  alemente tun­:) i  ó i ; -ae ;e i, non o aera ton ios ( X , .) — des-

pué s de lo cu 1 los se.;a;ie a..ton, por- - , : ación .n-; 1 m ot o r

de da máquirn ce calcular ,  can un; vuelta couplet-;, con 

lo que el cisco correspondiente del meca niara o mar o ador 

gir;: hacia a celante lo  suficiente pera que e l  dígito co­

rrespondiente e l  valor de la tecla oprimida apere zea en 

25 una ventani l la .

Una realización especialmente preferida del 

invento se cara eteriza  en que toaos los discos marcadores
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son desplazados le t cri Im <ame duraiate la operación oe ins-

cripoión, de mo,- o Q_ae e l  a.ísco 8.jtos te .10 oeja  ¿e engranar con

e l  segmento cení,..oo o s i  i  ̂U- *.? ht * -j. € troné mi si ón , y engrana

en s i  lrgím- con tur raed' U.€iiL -n.' móvil por e l  motor 0

mec.nismo si-.-sj- nte; rain gl€, e l  ser mmlsroo m.

tec le  de puesta en marcha, hace gir-.r r los discos i  e l  me­

esnismo registra .o o r , los crale s t en en loe  i í g i t o s  m?"-

calos, por ejemplo, a un aetn ',.or 0 m n;n ;.iece nis^io m r l t i -

p l icador o símilo r*

eoi. tmt'-f-cioii se erscribs nim r e l í s c i ó n  

aee.. invenco, coii reiereicci; i  loe  ¡'.ibujos, ? ¿juntos en 

los  cuales

- 1 *: timara 1  es tur visir en Iz.edo le 

les diversos uete l les  .-.el mec-nismo ye^istrnaor;

- Is ii^cma 2 es 'une v iste  superior en 

p l ' i i ts  de tocos los elementos adaptemos per- ,_,Htar l a t e ­

ralmente í' los segmentos o entróos coiiect.eu.os .i las tec las 

y a los  órganos se acoplamiento col árbol contactar;

- la i i^ar e :í es ana v is te  en detal le  

c e l  d isp os i t i v o  de presta en marcha del  acoplrmiento s e l

e-rbol cono actor;

- 1R S i  i ,'i.rr .̂. .1 5 son viscas almilaees

S 1'.. oe f i g .  P, 1-e r o oon las  -mezas en otrí E- posi-

cíone !

- le. l igara o es Mil v i st..-; ¿e los  órganos

me pe OStr en ... rol . 0perecí ón i.e "emisoro, y 1 _. l i g

re 7 es i : ^ viste de lo s ór ganos corre epondientes pare

4
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poner en anrctr 1* oper-ción ¿e l impieza uel reg is trador;

- T_:C- f iguras 8 y 9 son dOS vista :a aiferen-

a a c ce lo  a Or̂ .- 10.- enclava-dorcs ¿ e l eje que a;s movido

por los segmentos d entices ; y

- lae  giguras I r  y 11 son v is tas  generales

ee loa  órgmios de acoplamiento t a l  como se ven desde e l  

trente y aesde el costado, respectivamente -

L'' figura.- 1 representa un número ac tecl'"S 

d íg i tos  109, un* para, cada signo a inscr ib i r  en e l  meca­

nismo marcador o reg is trador-  Les tec las van monta cas 

sobre un árbol 110 ¿* están mantenidas ei;. posición 

inoperante por meció de nn muelle c.e torsión mllqae 

so l i c i t a  s l&s tecla s en e l  sentico ce la s <. c.u  ̂

nn re lo j  contra- nn órgano que sirve te tope* Dichas t e ­

clas l o 9 est 'n  ,_uieius en. sentido l a t e ra l  mediante p la ­

cas de guia 103 y H a ­

l l  oprimir la c? bez- ce tecle lQ9a, la  

tec la  oscila en sentido contrario al de les  agajes de 

nn r e lo j ,  accionando con an talón 1091) a nn balancín 

lo e  que a su vez mueve a nn segmento loó en sentido -La­

te ra l -  nny tantos segmentos de estos como dígitos* o s i g ­

nos a .registrar- Los segmentos tienen n istinto ñamero 

de dientes, correspondiéndose con los dígitos ne las te 

c lac ,  y siendo de uno o diez dientes en i* rea l izac ión

r epr e sentada..

Los segmentos 105 están enchavet- nos como 

y g iran ,  en unión de es te ,  movidoe l  101 a un árbol 10?
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por e l  motor ó organismo conuuctoi" s im i lar  de 1:. máquinR. 

En su.a posiciones nórmeles, loe segmentos l o 5 toman ¡me 

pos ic ión  1,. tera.lmente desvie da con respecto  a les  ruedes 

dent' dí'S lo a  ¿6 que ve provisto un árbol 7a*

Une ves efectuado e l  desplazamiento o movi­

miento l a t e r a l  de los segmentos 105 de que más arriba se 

ha hecho mención, estás últimos engranen con las ruedos 

dentadas loa y hacen, por e l lo ,  g ira r  e l  árbol 73. Le 

magnitud ce este, rotación dependerá ó.el número -ce c ien- 

tes uel segmento 105 que hayan engranado con la rueda 

iCc. como la; rueca dentada 70, las ruedas loa se hallan 

rígidamente conecta das al árbol 7;d. la s  ruedos 102 y 70 

t ienen un número igua l  de dientes, y la rueda 70 está 

engranada a un disco mu raedor 61-

Cuando se hace g ira r  a un segmento 1C-5 que, 

e l  mismo tiempo, está engranado con un. rueda 103, e l  d is ­

co 6]. g i r i  consecuentemente hacia adelante, impulsado por 

e l  árbol 71 y la rueda 70, un número de pasos o escalones 

determinado por e l  húmero de dientes de l  segmento 10' - 

Cuando la ruedo 73 se detiene , e l  disco marcador, de me­

a. ya bien conocida, (lio representada) , -,:e seugrans

rueca 73, entrando a- engranar con esta otro aísco ma

cedor. El d íg i to  reg is t raco ,  que está señalauo sobre la 

pestaña 61a del  cisco marcador, aparecerá en Ir  ventani­

l l a  66.

Con objeto de obtener e l  mencionado movi­

miento ro ta t ivo  del árbol l o 3 con los  segmentos l o 5 se 

ha hab i l i tado un dispositivo especial l ibertador y de aco-

6
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tplamiento. un troves,; ño 117, f igu ras  1 y 3, tiene una peste 

a*- 117a sobre la qué actúa cualquier? de 1-s tecla s lo 9 

por medio de un saliente 1090 de estas últimas- Un apén­

ales 117b de ^ue ve provisto e l  travesano 117 actúa como

tope de otro apéndice 113e de que va provista una pleca 

balancín 113- p l  troves:.ño 117 se ha l l '  montado de modo 

que pueue g ira r  sobre un pivote 134 y un árbol 115, y está 

s - l i c i t a  o o por un muelle US en sentido contrario ol e le s 

agujas ce un r e l o j ,  según se ve en e l  dibujo- l.a pire; ba­

lancín 113 está ¡;ioutí:c.h de nodo g i r a to r i o  mecíante c o j in e ­

tes r io  soore un aarool l i o  y es solicitad-, eii - — --am-aido 

ue las  agujas de un r e l o j  según e l  ri'oujo por un muelle 

ue torsión 114- ú l  oprimir una tecla 109, e l  tr. vesaíío 

117 gira en e l  céntimo de 1. s - guja s re un r e l o j  mereeo a 

la  .colón uel sa l iente  l o 9o contra e l  sa l iente  117b. E l  

apéndice 117b destrona a l  apéndice 113a y la placa balan­

cín 113 gira en e l  sentido de 1: s guj. s ue un r e l o j  por 

la acción de su muelle 114-

La placa balancín 113 tiene por su otro ex­

tremo un apoyo 113b e l  cual, a 1 g i ra r  en e l  sentido ce las

apuy a de un r e l o j ,  pone en acción un < sa liberadora la,6

po:" ínter nenio de una. parte dobla üa- hacia fuera la,6a_ ( í ' i g

6 y 9) - E l  otro extreato Inc-b de uich* asa 1B6 ¡i ' ig* 6)

s irve  de p es t i l l o  u ra  un acopl miento de registrador 133

6). cu. m: a e l  asa l.d6 es prest' en a cción por

la pico, oal ncír 113, .-.'ir' en sentido conn'- ru e l  de l .̂s 

agujas de un r e l o j  destrabando eniioucas una leva 13„a s í-

7
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tunda sobre e l  árgano de acoplsn.iie.aco 332, e l  oual queda 

l i b r e  para ser desplanado lateralre...ce por i tedio de un 

muelle Ido. ooro resaltado de e l l a ,  aos dientes de acopla­

miento ld2b de que esta prov is to  e l  ór .... .,e acopla. .uenuO

ío  ̂ , Glú̂  1'O.iiĈ a OCG- ana raeaa ceucin-,a.'.'t,-ne ^ i m e  c r in  .Loo

.. ced.lánte *.i. s '-i O-inGS ÍOOÔ dispaesuos en Cj'bi -  ̂2. aO ¿iXiLl,

ue -.0'...sala v ... _rovi.'tj ia . A l árbol. 1 coro ao . se-

0- U.O;¿aOu.G-) (̂ ira  e... ¡oG-iLJLu.0 0 i.' ĵ .^rar-a a^ ce ¿.c.3 ú,S d.e

r e lo j , A se p '.buiG Gil :.Íb.-.d. Gíl ba. J- a-- As .-i C' O i-J 0 - .1 de ..ovi ¡r o s

bi.'V-.if'V C.G30iCj.ÜCL̂ q iio c. .--"-Lá r  a in fe ra b ir  e l vi lo r îd. e r i -

CC yaco. ij]1 lAOGor de .rundo peed a s e y o o i- e j  i'¿A' o por

Y3..-1 --i u.é .̂uivGrr-...._j. Gor , cao es actuaclo : cr u11 per-

¿ ic e  l la o de i  a p laca  .aol.d LnUo ía  l i a .

-'i /rh o l 1... , y ̂ 0 ĵ O C 1. G L/ O de mia le va dído -

A l g ir a r e l  arbo .!. tes , '.n.Uíly. yüvy 00..., -Si- ' ra^ro-¡ese r  a

sa p laca B a la ro í n 1 i a 0."Ld—-cnando un ...Sen'. i.j.oe aaoa o.e

es ,a l i l i rta. ¿ s í 0. V-ir i t a  d e l arü o l lab , lo : p l aca

ba a la  10¡...a 1.0. ja 0L5î d. í ... —.¡('j-óa--.,c¡. ê .i de. íj-. .-'¡rs. a. .a

oo.nbd.áaa,.LlC,i.On e . cr.a,vesado i .17 vuelve aralúi;A á. uV-PaO e un-

¡ l o v i l i  na a la  p laca  ba.lancm l i a ,  oan r o c¡n.

libeycadoi.. vuelve .. s..¡. ;iG:3 .̂cud.. .rr.-ra eos.f&r e a la  1^,,.

i*jul uCtiiaG ^a _,. L̂ ,.c: ,r.Laneín 11.a ^ .¡.a posas uó-  ̂ r.'.,-rc-

oeiiLcÓEíeii -Lo í'i. -ra. <±, e l  bir-o... o beca._ ls_,lb es detenido

o o i' o i coro o .¡.He CiO -aí-L 0l...ñ-0O. Oiu-LOirOi-uî OOui do que la

u6(3-i.ci QU.GOO. j.'Ovo:,-i.-Ld<-Li. Gua SJ. '-'--7j.'í-í..;ÍGúí#

uOü cb.,G^u '.o -L;-PGCiiy que et. a.3?H0Í it-O,



28 í 829

0 , r y o ) .  Usas so r re jo .áH'u GSí̂ .̂

119 :r e ñ irá s  un ouelle 1. .L jj.i.'n. ,o Oí- ^

5 117o. dn L ,  poso S..¿.1 in .̂ o ia i  ( f i ^ .

10

Ib

20

í-- b'30L̂ ' -. O O:; ..'(.OOnri-á -1_, j' O' .

û i o-er^o.jO l^ó. Q'uo a -m  sooi'e ei travesano 117 ^i'i¿¡s, 1,

sobre ;r, p iv o te  

¡it- un ret'a.ei'20

6u oral ( f i a .  a/, la  parte extre-  

¡dü IhCa de, cerrojo I2n se ¿¿aove libremente cor rosseoeo 

a l  apánuice l l o a  de l a  placa balancín l i o .  Un couibio, 

ca^í .o es^a placa balancín- 11b na. pira-alo en e=. sentido 

,.e nns adujas de nr reaoj i  apaisada por la  tecla  LO!?, 

ia  oer cerrojo cae corara er apéndice i  13a,

peno no impiae que en muelle l i a  na^r g i r a r  en el sen-

at.e un re io j  a l a  placa balancín 110 

na zafado ael 110a. La pesi ­

an lo s eleuentoí

da o.. :, j.̂  .¡ra ú.

uiu..o au ras a,pijas OO i.

ou.an(. 0̂ e l  apándioe ilVb se
-r ¿OAUii que e.±..' onces aO-.a!'! ío es 'aprese..ta-

iora  a l dar la vuel

tada en la  ^-ig. a,

ha cardei fleque

no caer hacia atrds

Sí l a  ^ecia 109 sigue adn oprimida, se

el aruoo roO, l a  pc-srciéii r'-oñio-s-i.;

-J-GVcñ a LL ÜÍ-'G 3.1

apéndice l l á a .  A pesar ¿el hecno o.e jue la  o

c<. ú.-i Opj¡TJ.DuJ.O.iiy urene lugar ningún.
D e !T éL 0 j. ¿ - —OOtai-HÍSimO ,.o c op*) 1 os. i i en u o.

&ri

-í-0 Oalái.L

Á-ara poder obtener mía ^u.e\r.

la  l a r  ..o l l ^ a  deL cerrojo se desriza separándose del 

apenan ce l l a a ,  :.n entras, en su ru^ar, er apéndice 117b
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5tnatx an posición de reYO..cióu o eneli-va^iienio, debién­

dose auca.i^zauo e nnevo un posición i^nciei .

Con objeic se ará.ioner e l  ^árbol 72 en su. 

^m^oiój.i ^aUYiec^a, ós^u v nnovionj no a.. uisoo (io en**

clavajuionto o trinquete 166 ( f i 'gs .  8 y 9 ) .  Hste disco, 

i., se ves., va provisto se a,,ajeros 166a, uno pura cada

.'eali-jl 0s i l l ó n CG (ij. Olí 6 0 y 0 se... dnee *- en.uj ñeros en 1;.:

za cióu i^ L'-caaa. bola 167 6 .' C-índa en u.. a^uj

C1oado en ... _.tno.. O-. .reu.a 7ü de .LLí - iG'. y 0 0

1C da por a.;. noe l ie  138 o. üuscar s u. G.UG.O—uO S i l lo s

(18i  disco de Oiic i. a Venrente, con .1.0 G.láil OUGG U.,i,

ie'col se iiunvienen ê i s i sî . mo^

Guando al árbol 72 se i-s naoe ¿ i r a r  de la

i— a m o a  i..a r cad a , uePiaa L..¡. náci io ae

la r o e ro s 1G-.- en^n. .Miui uor. la s  ir. Cuas ue.,.rada

r i e s g o a que oí. á rb o l  7 OO.t̂ .̂ 1náe su . .OVnn.

r i  o una. vez que ros  se¡—n m r o s di so!

.runa o o CL.̂ .S lar# nY.li

no I'OLUIO* 

SOi^aC-O su. ê i**

i' emo se provee

GLiiL- a-OVG los CObjL'tr: OL i. a.' 0 G.L l -n .  asta leval68 t iene
fo r .n  de un 3 -Ltnéu parle  de 2?C.C!.̂ 0 Q,Li.G

Ĝ jtln3̂ CÍ Ola. mío s eiiuiiaiiues LiO J-a-. J_iO--'iíe-G'r-Lí GtG.L ai. SCO GíO

radie, ai ,.rs .o t 

i  o 1(6 está ennre

, ira C 0-L nano!, i 06, la le v a 1 ¿y se

blo qu.00 i  0 0 O ni sa par' u G' de ..nyor

ulpO e l  'dui.i .10 dj-eií. n G del sepnen-

Y.O OOÍÍ ...L lo a . uuanU.C aos aie^u—

n 11G.íi (iGsen¿,rani.do o . ru C'-'-as l\.iáy

e l  disco 166 cunda oouolei nneiiteinnovilizado por
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<levc¡ Iu9, con lo  o nal el n e s g o  ¿e error en e l  r e g i s ­

tro  que á :* e 1 imina c o .

Como entes se ha dicho, e l  c isco  ni* r e i ­

dor 61, que í'ormc pnrte ue un mecanismo registrador ya 

conociuo, se des l ia r ,  a l  ser in scr i to  uñ a í g i t o ,  lucia 

e l  costa uo y poco s poco desangran": de lo ruede 7 3 , con 

lo cusí otro cisco cercador pasa r engranar con la misma 

ruedo, usté movimiento l a t e r a l  está completamente aco­

pla uo movimiento ro ta to r io  cel árbol 103 y guiado por 

é.L ue un moco conocido ce por s í ,  pero no representado 

aquí, guaneo e l  árbol l o 3 ua una vuelta en sentido con­

tar-rio a m ce la s r gujas ce un r e l o j ,  el mecanismo r e ­

gistra cor es movido simultáneamente un paso hacia i-- 

izquierda-

15 A l  ser ¿espejado e l  mecanismo r e g i s t r a -

dor, este ultimo será movido, entonces, hacia 1? ¿ere- 

cha, y por consiguiente, e l  árbol lo3 cebe ser capaz 

también ce g i r a r  en e l  sentido ce las agujas de un r e ­

l o j ,  con objeto ce producir este movimiento, hpy nna 

^0 rueca 135 ( i igu ras  n y lo )  adaptada para, g i ra r  continua­

mente en sentico  opuesto a le rueda 133. Sobre e l  árbol 

103 ( i i g .  7) v^ montano un acoplamiento 134 movible en 

sei.tino c-A.il, e l .  cual es contenido en su correcta posi­

ción l a t e r a l  me diante un trinquete 13o montano sobre 

^5 e l  árbol 1x5. E l  tr inquete  13o está o b l i c u o  contra e l

acoplamiento por un muelle 131. para so l ta r  e l  tr inque­

te 13o, hay un brazo de "cero" 141 montado sobre un

11
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árbo l  l iberador o de prestí, a cero 148. n i  brazo 141, 

son un árbol 143, está solicitado en sentido contrario 

a l  de las  aguje s de un re lo j  por el  muelle de tracción 

144.

El árbol despe je dor 141 es puesto en

acción, ue una manen,' no re.pr esentada, por una te c la

lioe re, cor a o i e puesta s cero que lo hace girai en e l

sentic. o oe la s a-ujas c.e aan r e l o j ,  con lo cual e l  brazo

141 es movido hasta hacerle tomar posición indicada 

con línea de trazo interrumpido en la í i g .  7- por dicha 

aooión, e l  brazo 141 obliga a l  trinquete 13o a g irar  

en e l  sentido ce las agujas de un r e l o j , ¿e modo que 

e l  p e s t i l lo  15ob se desengancha de la leva de acopla­

miento 134a* Como resultado de e l l o ,  e l  órgano de aco­

plamiento 134 es obligado por el muelle 136 a engranar 

con la rueño de acoplamiento 133 y a g i ra r  con e l la ,  con 

lo  cual se obtiene I r  rotación deseada pera e l  árbol 

103 en el sentí no ce das agujas ce un r e l o j -

Coa.no e l  brazo 141 es deprimido, una 

parte 141e del mismo pesa más a l l á  de dos uHas de gan­

chos 118a y 139a ( f i g s -  3, 10 y 11)- H  gancho I l8  con 

su extremo en uha 188a está adaptado para inmovilizar 

brazo 141 en la posición de tradu jo, hasta que el  

brazo, de manera no indicada, es movido hacia la dere­

cha y desenganchado del gr. ncho 138. Entonces e l  o razo 

es novia o en sentido contrario al ue las  agujas de un 

re lo j  hasta que es cogido por la uña 129a del gacho
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1x9* cuando e l  brazo es ¿oItabo por e l  gancho 128 lo 

es también por el gancho 13o, que est# apretado contra 

e l  árgano de .- coplajniento 134 merced a su muelle 131.

La leva 134a, que se desliza entonces a lo  largo de la  

parte ¿el trinquete 130b, mueve en sentioo la te ra l  a l  

acoplamiento hasta hacerlo desengranar de la rueda 135, 

y e l  ahbol 103 se detiene. Al movimiento entes menciona­

do del trinquete 130 en e l  sentiuo de la s s gajes de un 

r e l o j ,  una parte ue éste 130_c entra en contacto con une 

espiga 127b de un fiador de enelevamiento 1x7, como r e ­
sultado ce lo cual este último es movido en e l  sentido 

de la s  agujas de un r e lo j ,  y su brazo lx7o_ entraré en 

contacto con la cera interna de la pestaña 132c, con lo 

que se impiue a 1 orgeno c.e eoplamie nto l^n deslizarse  

hacia la izquierda, aun cuando 1? perte 1x6b en loma  

ue asa de los f iadores  1x6 se cesengenohara. Cuando e l  

ónagno ,e coplarniento 134 se deslice hacia: 1; uerechs 

su -estada 134b quechrs situada frente  -1 brazo 127d

aun cuando este último, por 1- rot,- ción del árbol &1

no fiador 1x7 es retenido

efectuarse la l iberac ión  (puesta a cero) be l  mecanismo

la .¡arte en íorn:-'- de g ncho lxób .

A n á log am en te ,  e l  orae.no ue copla miento 134 no puede

d e si iza* a* s... i -- c i la derecha durante la rotac ión eíee
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.toada a l  reg is t ra r ,  pues e l  bra zo de l  fia á or 127c está 

situado exacta: ente frente a la peste ña 133c, mantenien­

do cte erte modo a l  brazo 127d en e l  Ic io  interior ¿e le 

pe sta Ha 134b.

t i  producir se e l  un..ciu¿.&do movimiento 

de l iberación, o opuesta a cero del resg is t rador , cuando 

a l  árbol 103 dirá en el sentido de las  crujas  de un r e ­

l o j ,  la leva 134a tiene un.' posición angular talque 

el árbol se detendrá 3/4 de vuelta después de su posi­

ción normal- cuando el acoplamiento es, entonces, impul­

sado hacia e l  costado por 1? leva y el gancho 130, e l  

brazo fiador ln7d es l iberado de la  pestañe 134b, con 

lo cual e l  f iador Ir? se ve obliga do o g irar  en sentido 

contrario e l  ce les  agujas de un re lo j  por le acción 

de un muelle 121b, de modo que e l  brazo 137c ya ni) im­

pide que e l  órgano de acoplamiento 132. se traÉmue l a ­

teralmente- Debido 1 hecho de que Ir parte 136b en f o r ­

ma ce gancho no inmoviliza a l  órgano r-e acoplamiento 13n 

en este posición .-nignlar c.el árbol 103, este ultimo, ac ­

tuado por e l  muelle 136, se desliza h/ sir engr-, nzr con 

la rueda 133, y Mee g irar  a l  árbol en sentido contra­

r io  di de le s  agujes re un re lo j *  Cuando la lev;.. 13ra_ 

entra en contacto con e l  gancho 126o_,. el órgano de aco­

plamiento 132 es trasladado lateralmente hacia la dere­

cha , soltunno c la rueda 133, con lo cual e l  árbol se 

detiene. Durante estos últimos tres cuartos c.e vuelta 

en sentido contrario a l  ce las  agujas de un r e l o j ,  la

-  14-
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leva 134c se ha s i t a d o  exactamente frente .1 ganbho 

189, a l  cual, por e sta acción, ha oa uo un movimiento 

en el sentí no de 1' s apa ja s de un r e lo j  y ha nejado 

ue inmovilizar ai brezo 141, que vuelve a su posición 

n or me 1.

Duren te tomo e l  ¡tiempo en que e l  brazo 

141 y e l  árbol 148 se mantienen deprimióos por medio 

del rancho 118 (o ln9 ) ,  éste inmoviliza de uní manera 

no indicada ¿ los p e s t i l lo s  107( i ig s *  1 y n, quienes, 

a su vez, impiuen que las  tec las  109 sean deprimidas*

Los pest i l lo s  107 también inmovilizan entre si a 1* s ce­

d a s  lo9, de modo que no es posible da jar más de una a 

la vez.

¿s í ,  una operación se r e g is t ro  se des l iza  

del s iguiente podo; 1.1 ser deprimid:, o bajada i? cabeza 

109a de una tec la ,  la palanca 109 ne la misma es movida 

en sentido contrario a l  de las agujas de un r e l o j  , cor­

lo  c ua.n e l  s ' l íen te  109o actuí^ soo..ac e l ape^idce 117 u 

del tre ve stho 117- 31 talón I09_g_ de la palPnca de lc¡ t e ­

cla mueve hacia nn laño a l  balancín 10o, empujando éste 

lateralmente a un segmento 105 de modo que quede situado 

erectamente enfrente de una rueda uentn da 10r* Cuando 

el  trevesaho 117 es movido en e l  sentido de las aguje s 

ce un r e l o j  por la palanca de le  t e c la ,  e l a pe nda.ee 117o

es desenganchado del  apéndice 113a de la placa balancín 

1 1 5 . gntonces, e l  muelle 114 hace g irar  a ésta en e l  sen

-  15
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tido de 1, s ¿juje a de t.n r e lo j ,  con lo  coa 1 su borde 

113e inmoviliza a l  talán 109b de la palanca de la te­

cla en la posición actuada de este ultime.

mi apéndice 115b de la pleca balancín 

113 impulsa a 1 asa l i ó  en sentido contrario a l  üe l&s 

adujes de un r e lo j ,  con lo que le pe r te en forme de gan­

cho 126b se desliza apartándose del órgano de acopla­

miento 13u, e l  cual es movido a un ledo por e l  muelle 

136 hasta que engrana con la. rueda 133- Esta última es 

movida por un motor que se pone en marcha euendo la p la ­

ca/ baloneón 113 cierra e l  interruptor 1¿2.

ghora e l  árbol 103 gira en sentido con­

tra r io  í 1 ne 1- s adujas de un r e lo j  con la' rueda 133.

El segmento 105 mueve, ce ese modo, en el sentido de 

la s  agujo s de un r e lo j ,  a la rueda dentada 108 y a l  á r ­

bol 78, hasta que todos los dientes del segmentos han 

pasado. ;1  mismo tiempo que estás, la leva de ene lava ­

miento 139 ha girado hasta engraner con e l  disco 136, 

con lo cual e l  árbol 7a se detiene. I,e rueda dentada 73

y e l  disco marcador 61 movido por la misar* lian girado 

hacia ¡delante un número de dientes igual  a los que t i e ­

ne e l  segmento 105, y e l  número d íg ito  inscrito  aparece 

en la ventanil la 66.

Una vez que e l  segmento 105 ha lejano de

mover a la rué ¿ai sentada 73, la lev: l t5 ,  .al seguir g iran­

do e l  árbol l o 3, choca con e l  apéndice 113d, haciendo

16
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sme lt plticf- ixtlmcín 113 gi-re en sentido contrario "1

je  lé.s adujes de un r e lo j  insta alcanzar l í  j^osicion 

indicada en 1& l i g .  5. 3i R- teoja queda entonces l ib r e  

ptra vo lver  8 su posiciói. nc nal. e l  a péndice 117b_ cae 

hacia dentro sobre e l  apéndicc 113a_ e inraovilicaaa a la 

placa balancín 113. Si, por e l contrar io ,  1'. tec le  está 

todavía be je oí u oprimida, cae en su lugar e l  p e s t i l l o  

120a hacia dentro e inmovil iza a le placa balancín. Para 

poner obtener entonces e l  re g is t ro  de una nueva c i f r a  o 

signo, es preciso so l ta r  le t e c la ,  ce moco que e l  apén­

dice o p e s t i l l o  Idos se des l iza  separándose ¿ e l  apéndice

apéndice 117b hacia la posición ce113a corriéndose e l  

encíav: miento.

Esta so l ic i tud  que corresponde a la pre­

sentada en Suecia e l  14 de octubre de 1955, cajo e l  núme 

ro 9248/55 se acoge a los beneficios del  art icu lo  51 ael  

vigente Estatuto sobre propiedad Industrial*

- o  -  E O T u -o -

pos puntos de invención, groo nueva que

17
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.se presentan par,: que sean objeto de este so l ic i tud  de 

potente de invención en Espade, por VEIh'TE años, son los 

siguientes;

13,- Una máquina de ca lcu lar  del tipo de 

diez teclas,  en le que e l  teclaño pone en acción d irec­

tamente un mecanismo marcador que recibe y r e g í otra los  

dígitos  marcados en el teclado, estar lo  dispuestas una. 

o más tec las  de accionamiento para poner en marcha e l  

motor e lé c t r i c o  de la máquina, de moaoque los dígitos  

in scr i tos  sobre e l  meca ni sao ¡arcador son transferidos  

a los órganos caleul&dores de la máquina , caracterizada 

por el  hecho ne mae caca tec le  de 1. s que sirven para 

mercar un d íg i t o  está adaptada para poner en acción un 

segmento dentado g i r a to r io  con un número dt

cho sebiento certa c 0, 1 real iz-

t ro ,  trs ciad ; do le te:ral-rente

una ruec. a ce itaLm., 1 comí e

i i ic i rec t amente cor. ¡ li c isco i'nc.1'-

20 marcador oro v is to ó e c i i r gb

también ce signos c j.:amatorios (:

s, por 1 cciór. ue

auctor -e.uiGj ¡nte d 6 la naga.iim¡

vuelta completa, c. oía lo  que e l

15 ae l  meo-:n i  3!io maro ¡a or gira ha c

me r o da un. sute s co -

i'ctueo. a, eieno 0 c i -

opera ción ce re glS'

acería c oía

; su vez directa o 

re acor en un mee ani smo 

v is ib l e s  -y posiblemente

uotor o mecanismo con- 

: ea lcñ lar ,  dar. una 

que e l  disco correspondente 

ira La. ci;- " l e ían le  lo  su f ic ien ­

te cara qne e l  d íg i t o  correspondiente a l  valor murcruo 

enis tecla- oprimida apt .̂rezct en una vent ñ i l l a *

18
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23.- Una máquina do ca lcular conforme 

a la  re iv ind icac idn  1, caracterroada por e l  nenio de 

que durante la  operaoi¿n de reg istro  todos lo s  discos 

marcadores son desplazados lateralnente, de t.odo que 

e l  disco señalado deja de engranar con e l  segmento 

d o la d o  o su rueda de transferencia, y engrana en su 

lugar con una rueda dentada movida por e l  motor o me­

canismo conductor semejante de la  máquina de calcular; 

rueca dentaua, que a,L ser pulsada una t e c la  de accio­

namiento (puesta en marona) , nace ^ i ra r  a los  discos 

del mecanismo registrador, los  cuales transfieren los  

d fg i tos  marcados a un actuador .o a un mecanismo mul­

t ip l i c a d o r .

UC.- Una máquínt- do.calcular del . í̂po de

diez teclas.

Tal y como se ha descrito en l a  '"enoria 

que antecede, representado en los dibujos que se acompa­

ñan, y para los  f ines que se han especificado.

Esta .Memoria consta de diecinueve hojas es­

c r i ta s  a máquina por una sola cara.

¡
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