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PATENTE DEBE INVENCION
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por "UN APARATC Di RALOJERIA ACCIONADO POR LI0TC0R ASENCRO-
NICO, PAKA L& REGULACION DE CONEXIONSS CON INTERUITENCIAS
GRADUABLES", a favor de Don Pedro RIBPAS IWAKTI, de naciona-
lidad espafiola, residente en Barcelona, c&lle Traveseras
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MEMORIA DESCZIPDTIVE

La presente solicitud tiene 1= Finulidad de garan-
tizar el dereschio de Fabricacibén y explotacién en exclusi-
va, de un aparato de relojerfa amccionado por motor asincré-
nico, para le regulacién de conexiones con intermitencias
giraduables, propio para su eplicacidén a cual quier indus-
tria y adaptacidn al mando automdtico de diversidad de mé-
quines que requieran efsctuar paros, inversiones o aliera-
ciones de funoiones, en un régimen de distancia horaria,
gue lo mismo puede ser limitsde ¢ue en una contante inter-
mitencia.

La caracter{stima esencial del invento, es la de la
adaptacién de un pequefio motor asinerénico, mediante una
transmisién de tipo de relojeria a un eje de levas, capa-

citado pars comendar una cantidad determinada de conexio-
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nes, eétableoidas en gerie sobre una platina cue comprende
gobre ella, como elemento estabilizador, la totalidad‘del
dispoéitivo.

in la #Fg. 1, se reproduce & mecanismo visto en plan-
ta, en su totalided, y en la Pig, &, un e8quems que mues-
tra, en &l zado laterasl, uno ds los portaescobiilas de con-
tacto gue integran &1 conjunto.

Segdn los disefios, vewos gque el dispositivo se monta
sobrs una peane o placa ds sustentacién -1-, donde, por
medio ds dos pusntes de ii jacién, se sitfia €l eje princi-
pal -R3-, del wmecanismo, gque presanta en el wilsmo, uha rue-
d= loca, dsntada -3-, por donde recibe di impulso de giro,
Lata rusda engraiia con el pifién vsrtical -4-, de¢ otra rue-
de dentada colocada en posiecién horizontal -5-~, la ocuzl to-
ma contasto con el pifibén de bis-sinfin -6-, conque finali-
za un ejs escundaric -7-, portador ds la rueda -8-, sngra-
nads £ Su ves, con 6l bis-ginfin -9-, del rotor -10=-, ls-
te rotor es &l nidclec del motor slectromagnético, cuya bo-
bina -1l-, e8 la que recibe el suministro Ge corriente gl -
terna, propis para proporcionar sl motor la veloclided cons-
tante o de régimen asinerénico, nreciso para no variar el
niro & la entrada de 1n corriente,

kn la prolongacidn dsl eje -2-, se¢ sitdan las levas
sxcéntricas -1li-, eun ndmero variable, coincidentes cada
una son un interruptor de contacto -lo-, cads unce ds los
gnales estd formado por un puente de dos Lrazos -15' -, fi-
jados a la base =l-, en posicidén horizontal, mediants ais-
ladores =l4- (Fig. 2). Jada uno de los brazos es8 portador

de su gorrespondiente medis platine -1lb-~, de metal novle,
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enfrontadas sindtricasente ol sleanes del tope de conexibn
¢ polo variable -~16-, instslado en una doble lengheta -17-,
(hcoha de aleacibén de 1latén endurecido), que completan su
flexiovilidad mediante un muells retrabtil ~18=-, que slter-
na su posicién causando ¢l contacto correspondisnte, cuan-
do o1 mwibn -12'-, do la exedntrica -18-, desnivela con su
paso 1o ﬁosioidn sl mismo.

in 6l extromo exterior d¢l eje -il-, 8¢ sitlian el bo-
tén do esceicnmmicnto -16-, y uns platinae ~19- circular, fi-
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G, Ggtavilizeda ol montante -l-, 7 grabada con las seiia-
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ag horarisng nscessrias, como referencia para sfectuar la
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peenaracidn o monteje del repgulador, Pars facilitar dlcha

operucién preparatoria, ¢l eje ocuenta con Gdos topes iiijos
«20 y 41-, uno a ocda lado de la rueda locz -3-, destindne
dose & efestuar sobrs 6lla, la funcién de enibrague por ue-
dio de la presidn Gsl resorte helicoidal -<R-,

21 conjunto de ruedas dentgdas del aparato de reloje-
rfa y sus piiiones Ge bils-sinfin, esteplecen por wedio de
gu wéaulo, previamente calculado, un tipo de velocidad de
gird que, sunque varisble, puede citarse en el e jemplo uti-
lizgdo parc la anterior deseoripeidén, como de una vuelte
completa de &je, cada hora, pudiendo ser continuado inde-
finidamente este piro, pues en razén de su propia carac-
terdistica, ¢l aparato en sf puede autouaticamente, median-
te le dlitinma leve do su serie, renovar su ciclo.

Vg lo expuesto se dsdues ¢us cads uno de los interrup
tores de contazoto, efectda funciones Gistintae en ndmero
ilimitado, pudiendo ser éstas independisntes o intimarente
velscionadas por lsy de continmidad, segdin la Indole de la

labor realizada por la wméquina a la que sirven.
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cilitar la lebor de montaje previo de la previsi?h horarisa,
efectuado por medio del botén de mando gue presenta el eje
en su extrewoc externo,

52,~ Bl propio aparato de las reivindicaciones ente-
rioras,'que ge caracteriza porque cada uno de sus respecti-
vos interruptores de econtacto, estf integrado por un puente
de platinas ds inversidn automética, cuyas brides externas
gomprenden en su interior, las dos pinzas que basoculan por
la 8ccién de un resorte de fleje de ascero, las cuales son
las ¢us ge mantienen en contacto con d lomo de las excén-
tricas; completéndose cada uno de dichos interruptores con
los bornes y aisladores correspondientes,

42 ,= UN APARATO DB RELOJERIA ACCIONADO POR LOTOR
ASINCRONICO, PARA LA REGULACION DE CONEILICONES CON INTERMI-
YENGIAS GRADUABLES.

Ladrid, /9 de septicmbre de 1956
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