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La invención  se r e f ie r e  generalm ente a un d isp o s i­
t iv o  para  l a  toma y l a  manutención de cargas colocadas so­
b re  p la tafo rm as p a le ta , d is p o s it iv o  que comprende medios de 
toma de l a  carga colocada sobre una p a le ta , por una p a rte ,

5 y una p a le ta  p a rticu la rm en te  adap tab le  a l  d is p o s it iv o  según 
l a  invención , por l a  o t r a .

Ya son conocidos sistem as de toma y de manutención 
de cargas s itu a d a s  sobre p a le ta s , c o n s ti tu id o s  en genera l 
por l a  h o rq u il la  de una c a r r e t i l l a  elevadora, m ovible v e r-  

10 tica lm en te  m ediante un sistem a c lá s ic o  de accionadores h i ­
d rá u lic o s . No o b s ta r te , de acuerdo con l a  n a tu ra le z a  de l a s  
cargas colocadas sobre p a le ta s , a veces es d i f í c i l  acop la r 
l a  h o rq u il la  debajo de l a  carga, es d e c ir , e n tre  l a  carga y 
l a  ca ra  su p e r io r  de l a  p a le ta , y a veces es igualm ente de- 

15 l ic a d o  d e sp la za r  l a  carga m ediante l a  h o rq u il la  s in  d e fo r­
m arla, en p a r t i c u la r  cuando l a  misma e s tá  formada por una 
p i l a  de h o ja s  de papel, una t a l  carga carece de r ig id e z  y 
se deforma más o menos duran te  l a  manutención, in c lu so  s i  
ya e s tá  embalada; por e l c o n tra r io , cuando l a  p i l a  de ho jas 

20 de papel no e s tá  embalada, es muy d i f í c i l  d e sp la z a rla  de 
manera segura m ediante una c a r r e t i l l a  elevadora de la s  co­
nocidas.

La p re se n te  invención  t ie n e  precisam ente por ob­
je to  r e s o lv e r  e s to s  problemas, y para  e l lo  propone un d is ­
p o s it iv o  de toma y manutención de cargas colocadas sobre 
p la ta fo rm as p a le ta , c a rac te riz ad o  por e l hecho de que l a  
s u p e r f ic ie  su p e r io r  de l a  p a le ta , sobre l a  que se  apoya l a  
carga, comprende nerv io s sa léd izo s , p a ra le lo s  y separados
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e n tre  s í  a una d is ta n c ia  predeterm inada, y porque e l dispo­
s i t iv o  comprende igualm ente una h o rq u il la  in f e r i o r  y un p la ­
to  su p erio r, incluyendo l a  h o rq u il la  una s e r ie  de d ie n te s  
p a ra le lo s  y d estinados, cada uno, a s e r  acoplados debajo de 
l a  carga e n tre  dos n erv io s de l a  p a le ta , siendo e l p la to  
su p e rio r  movible v e rtica lm en te  para  v e n ir  a a p re ta r  l a  c a r­
ga sobre l a  h o rq u il la  in f e r io r .

Así e l d is p o s it iv o  según l a  invención  perm ite  a- 
co p la r l a  h o rq u il la  in f e r io r ,  de manera cómoda, ba jo  l a  c a r ­
ga que se apoya sobre l a  p a le ta , s in  c o r re r  e l r ie sg o  de 
derrumbar e s ta  carga, y e l p la to  su p e rio r m ovible, que v ie ­
ne a a p re ta r  l a  carga sobre l a  h o rq u il la  in f e r io r ,  perm ite 
d esp laza r cómodamente d icha carga, in c lu so  en e l caso de que 
l a  misma e s té  c o n s ti tu id a  por una simple p i l a  de h o ja s  de 
p apel.

La invención  se rá  comprendida mejor, y  o tro s  ob­
je to s ,  c a r a c te r í s t i c a s ,  d e ta l le s  y v e n ta ja s  de l a  misma, a- 
parecerán  más claram ente en e l  curso de l a  d e sc rip c ió n  ex­
p l ic a t iv a  que sigue, hecha con re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s  es­
quem áticos anexos, dados únicam ente a t í t u l o  de ejemplo que 
i l u s t r a  un modo de re a l iz a c ió n  de l a  invención, y en lo s  
cu a les :

La f ig u ra  1 es una v i s t a  esquem ática l a t e r a l  de 
una p a r te  del d is p o s it iv o  según l a  invención; l a  f ig u ra  2 
es una v i s t a  esquem ática p o r encima de l a  h o rq u i l la  in f e r i o r  
rep resen tad a  en l a  f ig u ra  1, y l a  f ig u ra  3 es una v i s ta  es­
quem ática en p e rsp e c tiv a , de una carga d isp u es ta  sobre una 
p a le ta  según l a  invención .
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por ta n to  se ha represen tado  en lo s  d ib u jo s , a 
t í t u l o  de ejemplo, un modo de re a l iz a c ió n  p re fe r id o  de l a  
invención, y se empezará por d e s c r ib i r  deta lladam ente  l a  pa­
l e t a  según l a  invención , que e s tá  rep resen tad a  esquem ática­
mente en l a  f ig u ra  3.

E sta p a le ta  -1 0 -  e s tá  separada del suelo  m ediante 
dos p ie s  lo n g itu d in a le s  y p a ra le lo s  -1 1 -, y comprende una 
p lataform a h o r iz o n ta l -12— cuya s u p e rf ic ie  su p e rio r , sobre 
l a  que se apoya una carga -1 3 - , comprende n e rv io s  p a ra le lo s  
y  un sa led izo  -1 4 - , lo s  cua les  se h a l la n  separados e n tre  s í  
una d is ta n c ia  co n s tan te  y  predeterm inada. Por ta n to , e s to s  
n erv io s determ inan e n tre  e l lo s  espacios l i b r e s  o huecos -15— 
dentro  de lo s  cu a les  vendrán a aco p la rse  lo s  d ie n te s  de l a  
h o rq u il la  i n f e r i o r  de l d is p o s it iv o  según l a  invención , como 
se verá  en lo  que s ig u e .

En e l modo de re a l iz a c ió n  rep resen tado  en l a  f i ­
gura 3, lo s  n e rv io s  -1 4 -, que se ex tienden para le lam en te  a 
lo s  p ie s  lo n g itu d in a le s  -1 1 -  de l a  p a le ta  -1 0 - , t ie n e n  una 
sección  tra n s v e rs a l re c ta n g u la r  o cuadrada, de su e r te  que 
e l conjunto, v is to  en sección  t ie n e  una forma de dentado 
re c ta n g u la r  o cuadrado.

El d is p o s it iv o  según l a  invención  comprende a s i ­
mismo, esencialm ente una h o rq u il la  in f e r io r  -1 6 -  y un p la to  
su p e rio r - 17- ,  lo s  cu a les  son llev ad o s  por un b a s t id o r  común 
-18—, montado a su vez sobre una c a r r e t i l l a  e levadora  de t i ­
po c lá s ic o , que no ha s ido  rep resen tad a  en lo s  d ib u jo s . El 
b a s t id o r  -1 8 - comprende tubos v e r t ic a le s  -1 9 -  sobre lo s  que 
e s tá  guiado en desplazam iento v e r t ic a l  e l p la to  su p e rio r
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-1 7 -, y e l movimiento de e s te  ú ltim o h ac ia  a r r ib a  o h ac ia  
abajo e s tá  gobernado por un sistem a de accionadores h id ráu ­
l i c o s  (no rep resen tad o ) de manera c lá s ic a .

La h o rq u il la  in f e r i o r  -1 6 -  e s tá , a su vez, movi- 
5 b le  la te ra lm e n te  sobre e l .b a s t id o r  -1 8 -, m ediante un dispo­

s i t iv o  de desplazam iento tra n s v e rs a l -2 0 - que es accionado 
manual o h id ráu licam en te , y también es movible angularm ente 
a lrededo r de un e je  sensib lem ente v e r t i c a l ,  por medio de un 
mecanismo de r ó tu la s  au tom áticas -2 1 - , de un t ip o  conocido 

10 y del que sólam ente se  ha represen tado  una p a r te  en lo s  d i­
b u jos.

Es de n o ta r  que l a  h o rq u il la  in f e r io r  -1 6 -  tam­
b ié n  es movible v e rtica lm en te , como e l p la to  -1 7 - , sobre una 
gran  d is ta n c ia , m ediante e l accionador h id rá u lic o  de l a  c a - 

15 r r e t i l l a  e levadora .
La h o rq u il la  i n f e r io r  -1 6 -  comprende c ie r to  número 

de d ie n te s  p a ra le lo s  y espaciados -2 2 - , lo s  cu a les  se ex­
tienden  sobre sensib lem ente l a  misma lo n g itu d  y  que t ie n e n  
esencialm ente l a  misma anchura. Ventajosamente, e s to s  d ien - 

20 te s  e s tán  montados am ovibles sobre l a  h o rq u il la  in f e r i o r  
-1 6 -, y su número puede s e r  adaptado, de e s ta  manera, a l a  
dimensión de l a  carga que se t r a t a  de m anipular. La anchura 
de lo s  d ie n te s  -2 2 -  es ligeram en te  menor que e l  ancho del 
espacio  l i b r e  -1 5 -  formado e n tre  dos nervaduras adyacentes 

25 -1 4 - de l a  c a ra  su p e rio r  de l a  p a le ta  -1 0 - .
E ste d is p o s it iv o  según l a  invención es u t i l iz a d o  

de l a  manera s ig u ie n te :
Una carga -1 3 -  e s tá  colocada sobre l a  p a le ta  -1 0 - ,
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t a l  como se h a l la  rep resen tado  en la  f ig u ra  3 de lo s  d ib u jo s . 
Para tomar l a  carga que se encuentra a s í  sobre l a  p a le ta , e l 
operador regu la , m ediante e l gato  de l a  c a r r e t i l l a  elevado­
ra , l a  a l tu r a  de l a  h o rq u il la  in f e r io r  -1 6 - a f i n  de p re -  

5 se n ta r  lo s  d ie n te s  -2 2 - dé l a  misma a un n iv e l sensiblem en­
te  in f e r io r  a l a  ca ra  su p e rio r  de l a  p a le ta  -1 0 - . por medio 
del accionador o gato  h id rá u lic o  se regu la  l a  a l tu r a  de l p ía  
to  su p erio r - 17 -  a un v a lo r  ligeram en te  más grande que l a  
a l tu r a  de l a  carga -1 3 - . El mando manual o h id rá u lic o  de l 

10 sistem a de desplazam iento l a t e r a l  -2 0 -  perm ite l l e v a r  lo s  
d ie n te s  -2 2 - de l a  h o rq u il la  in f e r io r  -1 6 - en fren te  de lo s  
espacios l ib r e s  -1 5 -  de l a  p a le ta , y e l mecanismo autom áti­
co de ró tu la s  -2 1 -  perm ite  a l in e a r  automáticam ente lo s  d ie n - 
te s  -2 2 - de l a  h o rq u il la  den tro  de dichos espacios l i b r e s .

15 Los d ie n te s  -2 2 -  de l a  h o rq u il la  -1 6 - son in tro d u c id o s  en­
tonces e n tre  l a s  nervaduras -1 4 -, dentro  de lo s  espac io s l i ­
b re s  -1 5 - de l a  p a le ta  por desplazam iento del ca rro  eleva­
dor, perm itiendo l a  a l tu r a  de lo s  p ie s  -1 1 - de l a  p a le ta  a -  
co p la r l a s  ruedas o l a  p a r te  d e la n te ra  de dicha c a r r e t i l l a  

20 debajo de e s ta  p a le ta .
Entonces es s u f ic ie n te  acc ionar e l gato  de l a  ca­

r r e t i l l a  para  e le v a r  ligeram en te  l a  h o rq u il la  -1 6 -  y despe­
g a r l a  carga -1 3 -  de l a  p a le ta  -1 0 -, después de lo  cual se 
acciona e l gato  h id rá u lic o  de mando del desplazam iento del 

25 p la to  su p e rio r  - 1 7 -  para  h ace r b a ja r  e s te  ú ltim o, quedando 
entonces l a  carga -1 3 -  ap re tada  e n tre  e l p la to  -17$ y l a  
h o rq u il la  -1 6 - .

La v e n ta ja  e se n c ia l de l a  invención es que perm ite
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e v i ta r  l a s  deform aciones de l a  carga tran sp o rta d a . E llo  es 
p a rticu la rm en te  im portan te  durante  l a  producción con tinua  
de im presos de h o ja s  m ú ltip le s . Las ho jas producidas po r ur­
na r o ta t iv a  son d ep o sitad as  sobre una p a le ta  según l a  in -  

5 vención, de donde son tomadas por e l d isp o s it iv o  también 
según l a  invención  y luego almacenadas en una e s ta n te r ía  
p a r t ic u la r ,  de donde pueden s e r  tomadas o tr a  vez y condu­
c i r l a s  a una máquina in te rc a la d o ra .

La invención  perm ite, pues, l a  m anipulación d e l i -  
10 cada de p i l a s  de papel o de o b je to s  cuya forma y n a tu ra le z a  

perm iten  su p rehensión  e n tre  dos su p e rf ic ie s  p lan as . A t í ­
tu lo  de ejemplo se in d ic a rá  que una p i la  de papel que ten­
ga 1 m de a l tu r a  sobre una base e s tre c h a .d e  0 ,20 x 0,30 m, 
puede s e r  manutencionada fác ilm en te  y s in  r ie sg o  de d e fo r-  

15 mación; es de n o ta r  asimismo que l a  invención  hace p o s ib le  
e l almacenamiento de cargas a v a rio s  n iv e le s  con una dism i­
nución del e sfu erzo  f í s i c o  y un aumento de l a  p roductiv id ad  
de la s  máquinas, disminuyendo la s  pérd id as de m a te ria  prim a.

Se sob reen tiende  que l a  invención  no queda l im i-  
20 tada en modo alguno a l  modo de re a l iz a c ió n  d e s c r ito  y r e ­

presentado , que no ha sido  dado más que a t í t u l o  de ejem plo. 
En p a r t i c u la r ,  comprende todos lo s  medios que co n s titu y an  
e q u iv a len te s  té c n ic o s  de lo s  d e s c r i to s , a s i  como sus combi­
naciones, s i  l a s  mismas son e jecu tadas según su e s p í r i tu  y 
lle v a d a s  a l a  p rá c t ic a  den tro  del marco de l a s  s ig u ie n te s  
re iv in d ic a c io n e s .

25
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. D isp o s itiv o  de toma y de manutención de c a r­
gas colocadas sobre p la ta fo rm as p a le ta , c a ra c te riz a d o  por 
e l hecho de que l a  s u p e r f ic ie  de l a  p a le ta  sobre l a  que se 
apoya l a  carga, comprende nervaduras p a ra le la s  y en s a le d i-

5 zo, separadas e n tre  s í  una d is ta n c ia  predeterm inada, y p o r­
que e l d is p o s it iv o  comprende igualm ente una h o rq u il la  in fe ­
r i o r  y un p la to  su p e rio r , comprendiendo l a  h o rq u il la  una 
s e r ie  de d ie n te s  p a ra le lo s  y destin ad o s, cada uno de e l lo s ,  
a se r  acoplados debajo de l a  carga e n tre  dos nervaduras de 

10 l a  p a le ta /  siendo e l p la to  su p e rio r  movible v e rtica lm en te  
para v e n ir  a a p re ta r  l a  carga sobre l a  h o rq u il la  in f e r i o r  
p re c ita d a .

2. D isp o s itiv o  de toma y de manutención de c a r­
gas colocadas sobre p la ta fo rm as p a le ta , según l a  r e iv in d i -

15 cación 1, c a ra c te r iz a d o  por e l hecho de que l a  h o rq u il la
in f e r io r  y e l p la to  su p e r io r  e s tá n  soportados por un b a s t i ­
dor común, montado sobre  un ingen io  de tra n s p o r te  t a l  como 
una c a r r e t i l l a  e levadora .

3. D isp o s itiv o  de toma y de m anutención de c a r-  
20 gas colocadas sobre  p la ta fo rm as p a le ta , según l a  re iv in d ic a ­

c ión  2, c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que l a  h o rq u il la  in ­
f e r i o r  y  e l p la to  su p e r io r  son m ovibles v e rtica lm en te , por 
ejemplo m ediante accionadores h id rá u lic o s .

4 . D isp o sitiv o  de toma y de manutención de c a r-  
25 gas colocadas sobre p la ta fo rm as p a le ta , según una de la s

re iv in d ic a c io n e s  p reced en tes , c a ra c te r iz a d o  por e l hecho de
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que l a  h o rq u il la  i n f e r i o r  es movible la te ra lm en te , por e- 
jemplo a tra v é s  de un mando manual.

5. D isp o sitiv o  de toma y de manutención de c a r­
gas colocadas sobre p la ta fo rm as p a le ta , según una de l a s

5 re iv in d ic a c io n e s  p reced en tes , ca rac te riz ad o  por e l hecho de 
que l a  h o rq u il la  i n f e r i o r  es movible angularmente a lred ed o r 
de un e je  sensib lem ente v e r t i c a l ,  por ejemplo m ediante un 
sistem a autom ático de ró tu la s .

6. D isp o sitiv o  de toma y de manutención de c a r­
i o  gas colocadas sobre  p la ta fo rm as p a le ta , según una de l a s  r e i

v in d icac io n es p reced en tes , ca rac te riz ad o  por e l  hecho de 
que lo s  d ie n te s  de l a  h o rq u il la  in f e r io r  son am ovibles.

7 . D isp o s itiv o  de toma y de manutención de c a r­
gas colocadas sobre p la tafo rm as p a le ta , según una de la s

15 re iv in d ic a c io n e s  p reced en tes , c a rac te riz ad o  por e l hecho de 
que lo s  d ie n te s  de l a  h o rq u il la  tie n e n  una anchura l ig e r a ­
mente menor que l a  d is ta n c ia  que separa dos nervaduras ad­
yacen tes de l a  p a le ta .

8. D isp o s itiv o  de toma y de manutención de c a r -  
20 gas colocadas sobre p la tafo rm as p a le ta .

La p re se n te  memoria consta  de nueve h o ja s .
B arcelona, 20 de septiem bre de 1977
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