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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

CORRESPONDIENTE A UNA. PATENTE DE INVENCION, QUE SE SO 

LICITA POR VEINTE A^OS, PARA TODO EL TERRITORIO NACIO 

NAL, SUS COLONIAS Y PROTECTORADO, A FAVOR DE DON JULES

LOUIS JEANNERET, DE NACIONALIDAD FRANCESA, RESIDENTE 

EN FRANCIA, NIORT, (DEUX SEVRES), CALLB DE HENRI CELIN 

HUMEROS 13 AL 21, SIENDO INVENCION PROPIA.

P or:

UN DISPOSITIVO PARA EL FILETEADO AUTOMATICO EN UNA MA­

QUINA HERRAMIENTA CON HUSILLO GUIADOR.

En e l  oaso de lo s  to rn o s de c i l in d r a r  y de f i l e ­
t e a r ,  e l  o p e ra r io , p a ra  e je c u ta r  un f i l e t e a d o ,  t i e n e  que 
d e f in i r  lo s  c o r te e  su cesiv o s m ediante e l  d iv is o r  d e l  hu­
s i l l o  gu iador d e l  c a rro  t r a n s v e r s a l .  Además, cuando e l  -  

5 . ú t i l  de f i l e t e a r  l l e g a  a l  f i n a l  de su  c a r r e r a ,  hay que -
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h ac e rlo  re tro c e d e r  de manera p re c is a  y r á p id a .  Es pues necia 
s a r io ,  p a ra  e s ta s  d i s t i n t a s  m aniobras, d esp leg ar una g ran  
d e s tre z a  manual basada en una la rg a  e x p e r ie n c ia .

La p re sen te  invención  t i e n e  por o b je to  p ro teg e r un 
5 . d is p o s i t iv o  que se monta de manera f i j a  en un torno o máqui 

n a-h e rram ien ta  p ro v is ta  de un h u s il lo -g u ia d o r  y que perm i­
te  e f e c tu a r  autom áticam ente d ich as  m aniobras. E ste  disposi^ 
t iv o  que perm ite o b ten e r sucesivam ente lo s  c o r te s  en numero 
determ inado por ad e lan tad o  y en l a s  profundidades su ces iv as  

10. re q u e rid a s  comprende esenc ia lm en te  un p o r t a - ú t i l  en dos pie¡ 
zas s u s c e p tib le s  de d e sp laz a rse  tra n sv e rsa lm e n te  una con -  
re sp e c to  a  o t r a  en una d ire c c ió n  p e rp e n d ic u la r a l  e je  d e l 
f i l e te a d o  bajo  l a  acc ió n  de una pa lanca  de maniobra de man­
do manual que, en una p o s ic ió n  determ inada, sep ara  la s  dos 

15. p ie z a s  en un máximum por un e fe c to  de palanca acodada, de 
modo que e l  p o r t a - ú t i l  c o n s titu y e  a p a r t i r  de en tonces una 
p ie z a  u n i t a r i a  regu lad a  en su  p o s ic ió n  por un to p e  adecuado 
para  que e l  ú t i l  se encuen tre  en l a  p o s ic ió n  de t r a b a jo  co­
rre sp o n d ie n te  a l a  p ro fund idad  de c o r te  deseada, estando  

20. asegurada autom áticam ente l a  l ib e ra c ió n  d e l ú t i l  an te s  d e l  
movimiento de re to rn o  por un tope que ac tú a  en f i n  de carM  
r a  sobre un mecanismo que se p a ra  l a s  uos p ie z a s  d e l p o r ta -  
ú t i l  una con re sp e c to  a o t r a  y perm ite  a un m uelle l l e v a r ­
l a s  una h á c ia  o t r a  y , por c o n s ig u ie n te , a l  ú t i l  v o lv er a su 

25. p o s ic ió n  de rep o so .
A sí, l e  b a s ta  a l  o p e ra r io  ac c io n a r a cada comienzo 

de c o rte  su  palanca de maniobra para  o b ten er l a  co locación  
d e l ú t i l  en su p o sic ió n  de t r a b a jo  y su desembrague automá 
t i c o  a l  c o n c lu ir  e l  c o r te .

Según una forma de e je cu c ió n  p re f e r id a  de l a  inven -30
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c ió n , l a  profundidad  de a o r ta  es determ inada por ade lan tado  
p a ra  v a r io s  c o r te s  su cesiv o s m ediante una e s t r e l l a  montada 
en e l  c a rro  que l l e v a  e l  p o r t a - ú t i l  y que g i r a  a l  f i n a l  de 
cada c o r te  p a ra  p re s e n ta r le  a l  p o r t a - ú t i l ,  o más exactamen 

5 . t e  a l a  p ie z a  o g u ia  sobre l a  cu a l se d esp laza  e l  cab eza l 
d e l p o r t a - ú t i l  que l le v a  d irec tam en te  e l  ú t i l ,  un elem ento 
p e r i f é r ic o  que forma tope y d isp u es to  a una d is ta n c ia  d e te r  
minada d e l e je  de ro ta o ió n  de d ioha e s t r e l l a .  Los d i s t in to s  
elem entos p e r i f é r ic o s  de e s ta  e s t r e l l a  e s tá n  p re v is to s  de 

10. modo que forman to p e s  cuya d i s ta n c ia  cada vez mayor con re s  
pec to  a  d icho  e je  d e fin e  p ro fund idades de c o r te  que aumen­
ta n  de manera c o rre sp o n d ie n te .

N aturalm ente, pueden u t i l i z a r s e  e s t r e l l a s  d i s t i n t a s  
p a ra  d i s t i n t a s  su ces io n es  de c o r te s ,  co rre sp o n d ien te s  a  nú - 

15. meros de c o r te s  p re v is to s  a l a s  p ro fundidades su c es iv a s  de­
seadas p a ra  l a  e jecu c ió n  de una s e r ie  de f i l e t e a d o s .  La r o ­
ta c ió n  in te rm ite n te  de l a  e s t r e l l a  a n te s  de cana c o r te  pue­
de o b ten erse  ven ta josam ente m ediante un desp lazam iento  de -  
l a  palanca de maniobra de mando manual en una d ire c c ió n  o- 

20. p u es ta  a l a  d ire c c ió n  que a se g u ra  e l  e fe c to  de p a lan ca  aojo 
dada.

E l p o r t a - ú t i l  comprende p o r una p a r te  un cab eza l que 
l le v a  e l  ú t i l  y por o tr a  una g u ia  d e s tin a d a  a  apoyarse con­
t r a  e l  to p e , siendo  sobre e s t a  g u ia  que puede g i r a r  l a  p a— 

25. lan ca  de m aniobra que a seg u ra  l a  co lo cac ión  en su s i t i o  d e l 
ú t i l  y que determ ina l a  profundidad  de c o r te  por co n tac to  
e n tre  l a  g u ia  y e l  elem ento co rre sp o n d ien te  de l a  e s t r e l l a ,  
llev an do  dicho  ca rro  tam bién, montada g i r a t o r i a ,  l a  p a lan ca  
de desembrague que funciona en f i n  de c a r r e ra ,  como se ha 

30. in d icado  an te rio rm e n te .



Se d e s c r ib i r á  ahora a  t i t u l o  de ejem plo un to m o  a l  
que se ha ap lic ad o  un d is p o s i t iv o  au tom ático  según l a  inven  
o ión  y una forma de e je c u c ió n  p r e f e r id a  de é s t a .  Con e s te  
o b je to  se ha rep resen tad o  en lo s  d ib u jo s  ad ju n to s  en :

La F ig . 1, una v i s t a  en alzado  d e l to m o  com pleto.
La F ig . 2 , una v i s t a  en p la n ta .
La F ig . 5 , una v i s t a  de extremo de e s te  mismo to m o .
La F ig . 4 , e l  con jun to  d e l d is p o s i t iv o  au tom ático  en 

dos p o s ie lo n e s  que co rresponden  a l  comienzo y a l  f i n a l  d e l 
c o r te  re a liz a d o  por e l  ú t i l  de f i l e t e a r ,  m ostrando e s ta  f i ­
gu ra  tam bién e l  re tro c e s o  d e l ú t i l  ob ten ido  a l  f i n a l  d e l  — 
c o r te  por e l  desembrague au tom ático  asegurado p o r un to p e  
f i j o .

La F ig . 5 , una se cc ió n  u e l mismo d is p o s i t iv o  según 
l a  l i n e a  V-V de l a  F ig . 4 .

La F ig . 6 , una v i s t a  de extremo d e l  d is p o s i t iv o  de 
l a  F ig . 4 ,  estando  tomada e s ta  v i s t a  en l a  d ire c c ió n  de l a  
f le c h a  VI-VI de e s ta  ú ltim a  f ig u r a .

La F ig . 7 , una v i s t a  en p la n ta  d e l  p o r t a - ú t i l  según 
l a  invención  en p o s ic ió n  ce t r a b a jo  a l  empezar e l  c o r te ,  es  
d e c i r  estando  re p re se n tad o s  a l  cab eza l y l a  g u ia  que constjL 
tu y en  e l  p o r t a - ú t i l  en su  p o s ic ió n  de se p a ra c ió n  máxima que 
corresponde a i  m ecanizado.

La F ig . 8 , una v i s t a  en p la n ta  d e l  mismo p o r t a - ú t i l  
con se c c ió n  p a r c ia l  después d e l desembrague asegurado por 
e l  tope f i j o  p a ra  devo lver e l  cab eza l d e l  p o r t a - ú t i l  h a c ia  
l a  g u ia  y se p a ra r  e l  ú t i l  de l a  p ie z a  p a ra  m ecan izar.

La F ig . 9 , una v i s t a  en se cc ió n  d e l p o r t a - ú t i l  según 
l a  l in e a  quebrada IX-IX de l a  F ig . 7 .

La F ig . 10, una se cc ió n  p a r c ia l  d e l  mismo p o r t a - ú t i l
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según l a  l i n e a  X-X de l a  F ig . &, m ostrando e s t a  se c c ió n  e l  
mecanismo de mando de l a  e s t r e l l a .

Las F ig s . 11 , 13 y 13, v i s t a s  esquem áticas que re p re  
se n tan  l a s  fa s e s  su c es iv a s  d e l funcionam iento  de l a  p a lan ca  
de m aniobra aso c iad a  a l  p o r t a - ú t i l .

La F ig . 14, l a  e s t r e l l a  que perm ite  determ inar e l  nú 
raero y l a  p rofundidad  de lo s  c o r te s  su c e s iv o s .

En l a s  F ig s . 1 , 3 ,y 3 , e l  con jun to  d e l to rn o  ha s id o  
rep re se n tad o  con e l  nuevo p o r t a - ú t i l  cuyo d e ta l le  s e rá  com­
prend ido  mejor con r e f e r e n c ia  a l a  F ig . 4 . E ste  p o r t a - ú t i l  
comprende e l  cab eza l 1 montado en e l  c a rro  que l le v a  d i r e c ­
tam ente e l  ú t i l  3  y asociado  a l  elem ento 5 que se  desp laza  
como e l  cab eza l 1 tra n sv e rsa lm e n te  con re sp e c to  a l  c a rro , 
desplazándose e l  cab eza l h a c ia  l a  p ie z a  p a ra  f i l e t e a r  3 a  
p a r t i r  d e l  ta ló n  13 s o l id a r lo  d e l c a r ro , m ien tra s  que l a  -  
g u ia  & se  d esp laza  en e l  se n tid o  opuesto  a p a r t i r  d e l m is­
mo ta ló n  12. Como se v e rá  más a d e la n te , e l  cab ezal 1 y l a  
g u ia  5 forman en p o s ic ió n  de t r a b a jo  un bloque u n i ta r io  que 
m ediante l a  esp ig a  17, s o l id a r i a  de d icho  elem ento , se apo­
ya sobre un to p e  re g u la b le  montado en e l  c a rro  de modo que 
p re s e n ta  e l  ú t i l  3 en l a  p o s ic ió n  de mecanizado deseada.

D urante l a  o a r re ra  de t r a b a jo  e fe c tu a d a  en e l  s e n t i ­
do ue l a  f le c h a  4 b a jo  l a  acc ió n  d e l h u s i l lo  gu iador d e l 
to rn o , e l  ú t i l  que p a r te  de l a  p o s ic ió n  2 re p re se n ta d a  en 
e l  lado  derecho de l a  F ig .  4  l l e g a  en f i n  de c a r r e ra  a  l a  
p o s ic ió n  3*, re p re se n ta d a  en e l  extremo izq u ie rd o  de l a  F ig . 
4 , a l  f i n a l  d e l  c o r te  de f i l e t e a d o ;  en e s te  momento e l  cabe 
z a l  1 re tro c e d e  con e l  ú t i l  p a ra  devo lver ó s te  a su  p o s i­
c ió n  de reposo 2" en l a  que vuelve a  su  p o s ic ió n  de s a l id a  
p ara  l a  e jeo u c ió n  d e l c o r te  s ig u ie n te ;  e s te  re tro c e so  a u to -
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m ático queda asegurado por una p a lan ca  9 que g i r a  sobre la  
g u ia  5 y que en f i n  ce c a r r e ra  v iene a  chocar con su  punta 
37 c o n tra  un tope r i j o  10; l a  p a lan ca  9 a s i  desp lazada  se ­
p a ra , como se  e x p lic a rá  tam bién más a d e la n te , e l  c a b ez a l 1 

5 . con re sp e c to  a l a  g u ía  5 y e s ta s  dos p ie z a s  1 y 5 vuelven  
cada una a  co n tac to  u e l  t a ló n  12 b a jo  l a  acc ió n  de lo s  co­
rre sp o n d ie n te s  m uelles 13 y 15.

La sep arac ió n  máxima e n tre  l a s  p ie z a s  1 y 5 , d e s t i ­
nada a  p ro d u c ir su  s o l id a r iz a c ió n  por un e fe c to  de palanca 

10. acodada, queda aseg u rad a , a l  comienzo de cada c o r te  de f i ­
le te a d o , por e l  accionam iento  por p a r te  d e l o p e ra rio  de una 
empuñadura o palanca de m aniobra cuya acc ió n  s e rá  comprendí, 
da más fá c ilm en te  con r e f e r e n c ia  a la s  F ig s . 11, 12 y 13.

En l a  F ig . 11, e l  p o r t a - ú t i l  e s tá  rep resen tad o  en su  
15. p o s ic ió n  i n i c i a l  a n te s  d e l f i l e t e a d o .  E l cab eza l 1 que l l e ­

va e l  U t i l  2 es mantenido c o n tra  e l  ta ló n  12 por su m uelle 
13 re la tiv a m e n te  f u e r te  que ac tú a  en e l  sen tid o  de l a  f le c h a
14. E l elem ento 5, a su v ez , es m antenido co n tra  e l  t a ló n  12 
por su m uelle 15 que a c tú a  en l a  d ire c c ió n  de l a  f le c h a  16, 

20. es d e c ir  en e l  sen tid o  opuesto  a l a  f le c h a  14, siendo  dicho 
m uelle 15 sensib lem en te  menos f u e r te  que e l  m uelle 13. En - 
e s ta  p o s ic ió n  de acercam ien to  máximo e n tre  lo s  elem entos 1 
y 5 que c o n s titu y e n  l a s  dos p iez a s  d e l  p o r t a - ú t i l ,  e l  ú t i l  
2 se en cu en tra  en su p o s ic ió n  de re tro c e s o  o de reposo y la  

25. e sp ig a  17 d e l elem ento 5 se  en cu en tra  tam bién en p o s ic ió n
de re tro o e so , de modo que e x is te  c ie r to  juego 18 e n tre  d icha 
e sp ig a  y l a  e s t r e l l a  6 , d e s c r i ta  a co n tin u ac ió n  y que constjí
tu y e  e l  tope de apoyo p a ra  e l  p o r t a - ú t i l .

En e s te  momento, y como se  re p re se n ta  en l a  F ig . 12,
30. e l  o p e ra rio  hace g i r a r  l a  empuñadura 8 sobre su  e je  40 mon-

-  6
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tad o  en e l  elem ento 5 p a ra  l l e v a r l a ,  g irando  en e l  sen tid o  
de l a  f le c h a  19, a  l a  p o s ic ió n  8 ' ;  e s te  g iro  a c tú a  sobre  -  
l a  e s t r e l l a  6 en e l  sen tid o  de la  f le c h a  20 llevando  a  su  
p o s ic ió n  e l  elem ento p e r i f é r ic o  deseado de l a  e s t r e l l a  6 ,

5 . como se d e s c r ib i r á  a  co n tin u ac ió n .
Después, e l  o p e ra rio  hace g i r a r  l a  empuñadura 8 en  

e l  sen tid o  opuesto , es d e c ir  en e l  se n tid o  de l a  f le c h a  34, 
h a s ta  l a  p o s ic ió n  8 ' y  l a  r u e d e c i l l a  28, montada en l a  pa­
la n c a  s o l i d a r i a  de l a  empuñadura de m aniobra 8 , pasa  por su  

10. p o s ic ió n  2 5 ',  llegando  la  p a lan ca  a  su  p o s ic ió n  3 6 '.  En e s ta  
p o s ic ió n , l a  r u e d e c i l la  25 ' e s t á  a  punto de a lc a n z a r l a  ram 
pa 27 s o l id a r i a  d e l elem ento 1 , de modo que e l  desplazam ien 
to  u l t e r i o r  de l a  empuñadura en e l  s e n tid o  de l a  f le c h a  24 
rech aza  e l  elem ento 5 som etido a  l a  acc ió n  d e l  m uelle má^

15. d é b i l  15 po r un e fe c to  de p a lan ca  acodada con apoyo en  e l
elem ento 1 h a s ta  que l a  e sp ig a  17 se haya puesto , en su  p o si 
c ió n  1 7 ',  en co n tac to  con e l  tope c o n s ti tu id o  p o r l a  e s t r e ­
l l a .  Después, e l  e fe c to  de p a la n ca  acodada co n tin ú a  y l a  pa  
lan ca  26 que se apoya so b re  e l  elem ento 5 , ah o ra  f i j o ,  r e -  

20. chaza e l  c a b e z a l 1 h a c ia  l a  p ie z a  p a ra  f i l e t e a r ,  es d e c ir
en e l  s e n tid o  de l a  f le c h a  29 . En e l  momento en que l a  ru e ­
d e c i l l a  25 l le g a  a su p o s ic ió n  f i n a l  25"-, un s is tem a  de b lo  
queo d e s c r i to  más a d e la n te  lo  in m o v iliz a . Se v é , pués, que 
e l  elem ento 5 , en un p rim er tiem po oprim ido co n tra  e l  t a ló n  

25 . 12 por su  m uelle l ig e r o  15, se  d e sp laz a  a n te s  que e l  cabe­
z a l  1, som etido a  l a  acción  de un m uelle más f u e r te  15.

E l d is p o s i t iv o  de bloqueo de l a  p a lan ca  26, y por -  
ta n to  u e l  con jun to  d e l p o r t a - ú t i l ,  e s tá  rep resen tad o  más -  
p a rtic u la rm e n te  en l a  B ig . 7 en su  p o s ic ió n  de t r a b a j a .  Es 

50. te  bloqueo se  o b tie n e  m ediante l a  pa lanca  50 que g i r a  soljL
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d a r ía  de l a  p a lan ca  de desembrague 9 sob re  e l  e je  56 monta­
do en e l  elem ento 5 , enganchando d ich a  p a lan ca  30 un p ico  
31 p re v is to  en l a  p a la n ca  26 bajo  l a  a c c ió n  d e l  m uelle  32. 
Por o t r a  p a r te ,  l a  p a la n c a  26 l l e v a  en un a lv é o lo  ob licu o  

5 . un p is tó n  33 som etido a  l a  a c c ió n  ce empuje de un m uelle
34, cuya re a c c ió n  hace g i r a r  l a  p a lan ca  26 en e l  s e n tid o  de 
l a  f le c h a  35 a p a r tá n d o la  de l a  s u p e r f ic ie  d e l  elem ento 5 -  
que se en cu en tra  en co n tac to  con dicho p i s tó n  33. G rac ias  
a e s ta  d isp o s ic ió n , cuando e l  ú t i l  2 en p o s ic ió n  de t r a b a jo  

10. ha efec tuado  e l  c o r te  de f i l e te a d o  en e l  s e n tid o  de l a  f l e ­
cha 4 , l a  pun ta  32 de l a  p a lan ca  de desembrague 9, a l  poner 
se en co n ta c to  con e l  tope f i j o  10, hace g i r a r  sobre e l  e je  
36 d ich a  pa lanca  9 con la  p a la n ca  30 s o l id a r i a  de e l l a  en  
e l  se n tid o  de l a  f le c h a  38. Esto a se g u ra  l a  l ib e ra c ió n  de 

15. l a  p a lan ca  de m aniobra 26 , cuyo p ico  31 no e s t á  ya en con­
ta c to  con l a  palanca de enganchar 30 que ha  basculado y ha 
dejado que e l  m uelle  34, que se  apoya so b re  e l  p is tó n  33, 
rechace  l a  p a lan ca  26 a s i  desbloqueada en e l  se n tid o  de la  
f le c h a  35 an te rio rm en te  mencionada. E l elem ento 1, s o l i c i -  

20. tado  por e l  m uelle  15, queda en tonces l i b r e  de d esp laza rse  
rápidam ente en e l  s e n tid o  de l a  f le c h a  14 h a s ta  que su ca ra  
39 vuelva a ponerse en co n tac to  con e l  t a ló n  12, m ien tras  
que e l  elem ento 5 , que l le v a  e l  e j e  40 de l a  palanca de ma 
n io b ra  26 y e l  e je  36 de l a  doble p a lan ca  3 0 - 9 ,  se desp la  

25. za tam bién, en cuanto  l a  r u e d e c i l ía  25 ha dejado de e s ta r
en co n tac to  con l a  rampa 27 du ran te  su  ro ta c ió n , en e l  sen ­
t id o  de l a  f le c h a  16 p a ra  v o lv e r a  ponerse con su ca ra  42 
en co n tac to  con e l  t a ló n  12 s o l id a r io  d e l c a r ro .

E l tope f i j o  que se pone en co n tac to  con l a  esp ig a  
30. 17 e s tá  c o n s t i tu id o , como se ha d e s c r i to ,  po r una e s t r e l l a
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o le v a  am ovible 6 que p re se n ta  en su c irc u n fe re n c ia  una s<3 
r i e  de elem entos p lanos ouya d is ta n c ia  d e l  cen tro  va p rog re  
sivam ente en aumento, como se  ve en 21, 22, 23 de la  F ig .
12, para m antener l a  e sp ig a  1? en p o s ic io n e s  co rresp o n d ien - 

5 . t e s  con re sp e c to  a d icho  c e n tro . En p o s ic ió n  de rep o so , e l  
elem ento 5 se  apoya co n tra  e l  ta ló n  12 y l a  esp ig a  17 p e r ­
m ite l a  l i b r e  ro ta c ió n  de l a  e s t r e l l a  6 de l a  que e s t ¿  en­
to n ces sep arad a . Para que l a  e s t r e l l a  l e  p re s e n te  a  la  e s ­
p ig a , an te s  d e l c o r te  s ig u ie n te ,  e l  elem ento p lano  que cons 

10. t i t u y e  e l  tope s ig u ie n te ,  e l  operar'io  hace g i r a r ,  como se  
ha in d icad o , l a  empuñadura 8 p a ra  l l e v a r l a  a la  p o s ic ió n  8* 
(F ig . 1 2 ). E l e je  40 de e s ta  empuñadura 8 s o l id a r i a  de l a  
p a lan ca  de maniobra 26 l le v a ,  como se  ve en la s  F ig s . 9 y 
10, una p a lan ca  a u x i l i a r  43 , tam bién s o l id a r i a  de l a  emyu- 

15. ñadura 8 ; e l  extremo 44 de e s ta  p a lan ca  a u x i l i a r  43 provo­
ca d u ran te  su g iro  en e l  se n tid o  de la  f le c h a  19 (F ig . 12) 
l a  o s c ila c ió n  de una p ie z a  g i r a to r i a  45 en e l  s e n tid o  de l a  
f le c h a  20 de l a s  F ig s . 10 y 12. E s ta  p ie z a  g i r a t o r i a  45 l i e  
va e l l a  misma un t r in q u e te  46 que acc io n a  en to n ces, en l a  

20. medida de un d ie n te , l a  rueda 47 s o l i d a r i a  d e l mismo e je  48 
que l a  e s t r e l l a  6 . Se v é , p u á s , que e l  avance de la  e s t r e ­
l l a  se o b tien e  por l a  ro ta c ió n  in te rm ite n te  de la  rueda  de 
t r in q u e te  4 7 ,provocada por medio de l a  empuñadura 8 , en l a  
d ire c c ió n  in d ic a d a . l a  e s t r e l l a  6 es m antenida en su  s i t i o  

25. sobre  e l  e je  48 por una ch av e ta  49 (F ig . 9) y por un botón 
m oleteado 50 que se a t o r n i l l a  sobre e l  extremo su p e rio r  d e l  
e je  48. E s, pues, f á c i l  desm ontar l a  e s t r e l l a  6 después de 
q u i ta r  e l  bo tón  50 y l a  ch av eta  49 . La e s t r e l l a  in te rcam b ia  
b le  6 l le v a  además, como se vé en l a  F ig . 14, dos espigas. 51 

30. y 52 que determ inan , topando co n tra  una e sp ig a  f i j a  55, e l
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comienzo y e l  f i n a l  de l a  c a r re ra  o.e f i l e te a d o ;  dicho en o - 
t r a s  p a la b ra s , l a  ro ta o ió n  in te rm ite n te  ae l a  e s t r e l l a  6 es  ̂
t á  d e f in id a  por lo s  p lanos r a d ia le s  que pasan  por d ich as es, 
p ig as 51 y 52 y e n tre  lo s  cu a le s  e s tá n  d isp u es to s  lo s  ciernen 

5 . to s  p lanos p e r i f ó r ic o s  que c o n s titu y e n  lo s  to p es  para  lo s  -  
c o r te s  su cesiv os que haya que p re v e r . Cuando e s to s  c o r te s  -  
de f i l e te a d o  han conc lu ido , l a  esp ig a  52 l l e g a  a to c a r  l a  
e sp ig a  f i j a  53, bastán d o le  a l  o p e ra r io  op rim ir un p u lsad o r 
de m uelle 54 p ara  l i b e r a r ,  m ediante e l  d is p o s i t iv o  basculan  

10. t e  57, e l  t r in q u e te  46 oon re sp e c to  a su ru ed a , despuós de 
lo  cu a l e l  o p e ra rio  acc io n a  e l  bo tón  m oleteado 50 p ara  h a -  
oer g i r a r  e l  con jun to  48 -  50 que l le v a  l a  e s t r e l l a  6 ; e s ­
t a  ro ta c ió n , e feo tu ad a  en e l  s e n t id o  de l a  f le c h a  55 de l a  
F ig . 10, vuelve a  poner l a  e sp ig a  51 en co n tac to  con la  es 

15. p ig a  f i j a  53, es d e c ir  l a  e s t r e l l a  6 en su  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  
G racias a l a  am ovilidad  de l a  e s t r e l l a  6 , se  puede d e f in i r  
p o r ade lan tado  e l  número y l a  p ro fund idad  de c o r te  según e l  
d iám etro  de la  p ie z a , e l  paso de f i l e te a d o  y l a  m a te r ia  que 
c o n s titu y e  l a  p ie z a  p a ra  f i l e t e a r .

2 0 , De manera g e n e ra l, se va que e l  d is p o s i t iv o  autóm ata
co d e s c r i to  p erm ite  d e f in i r  por ad e lan tad o  e l  número y l a  
profundidad  de lo s  c o r te s  su ces iv o s s in  que sea  n e c e s a r ia  
ninguna m edición duran te  l a  m ecanización, obtenióndose ade 
más autom áticam ente y de manera muy s e n c i l l a  e l  re tro c e s o  

25. rá p id o  y p re c iso  de la  h e rram ien ta . E l o p e ra rio  no t i e n e  
más que m aniobrar su empuñadura 8 despuós de cada re to rn o  
d e l  ú t i l .

E l d is p o s i t iv o  según l a  invención  puede m ontarse en 
lo s  d i s t in to s  so p o rte s  p o r t a - ú t i l  de lo s  to rn o s  e x is te n te s ,  

30 . puniendo o r ie n ta r s e  en e l  p lan o  h o r iz o n ta l ,  de modo que e l
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ú t i l  de f i l e t e a r  pueda p e n e tra r  en l a  p ie z a  p a ra  to rn e a r  
perpend icu larm ente  a  su e j e ,  o tam bién según l a  g e n e ra tr iz , 
d e l lado  d e l  f i l e t e  p a ra  c o r ta r .  E l d is p o s i t iv o  d e s c r i to  
puede s e r  montado a  c u a lq u ie r  a l tu r a  deseada, b ie n  a  l a  a l  
tu r a  de l a s  p u n tas d e l to m o , b ie n  con un desp lazam iento  
v e r t i c a l  con re sp e c to  a  é s ta s  según e l  p roced im ien to  de f i  
lo tea d o  adoptado.

D e sc r ita s  su fic ien tem en te  l a s  p a r te s  que componen 
e l  o b je to  que c o n s ti tu y e  e l  p re se n te  r e g i s t r o  de P a ten te  de 
Invenc ión , su funcionam ien to , f in a l id a d  y v e n ta ja s , se hace 
co n sta r expresam ente que cu a lq u ie r  m o d ificac ió n  que se in ­
tro d u zc a  en e l  mismo, ta n to  en form a, dim ensiones o c la se  
de m a te r ia l  empleado, se c o n s id e ra rá  in c lu id a  d en tro  d e l  -  
p re s e n te  r e g i s t r o ,  siem pre y cuando que no a l t e r e  o n todifi 
que esenc ia lm en te  su f in a l id a d  c a r a c t e r í s t i c a .

N O T A
Por ú ltim o , se d eo la ran  ue novedad y p ro p ia  inven­

c ió n , l a s  s ig u ie n te s :
R E I V I N D I C A D I O N E S

1&.- Un d is p o s i t iv o  p a ra  e l  f i l e t e a d a  au tom ático  en 
tina máquina h e rram ien ta  con h u s i l l o  g u ia d o r , c a ra c te r iz a d o  
por comprender un p o r t a - ú t i l  en dos p ie z a s  s u s c e p t ib le s  de 
d e sp la z a rse  tra n sv e rsa lm e n te  una con re sp e c to  a  o tra  en una 
c ire c c ió n  p e rp e n d ic u la r  a l  e je  d e l f i l e te a d o  b a jo  l a  a c c ió n  
de una p a lan ca  do m aniobra de mando manual que en una p o s i­
c ió n  sep ara  l a s  dos p iez a s  en  un máximo p o r un e fe c to  de pa 
lan o a  acocada que haca d e l p o r t a - ú t i l  una p ie z a  u n i t a r i a  r e  
g u iada  en su  p o s ic ió n  p o r un to p e  adeouado p a ra  que e l  ú t i l  
se encuen tre  en  l a  p o s ic ió n  de t r a b a jo  co rresp o n d ien te  a  la  
p rofundidad  de c o r te  deseada.
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2& .- Un d is p o s i t iv o  paya e l  f i l e t é a l o  au tom ático  en 

una máquina h e rram ien ta  oon h u s i l lo  g u iad o r, según la  a n te ­
r i o r  r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d o  p o r comprender un to p e  
que asegu ra  autom áticam ente l a  l ib e r a c ió n  d e l  ú t i l  an te s  -  

5 . d e l movimiento de re to r n o . E l c ita d o  to p e  a c tú a  en f i n  de 
c a r r e ra  sobre un órgano in term ed io  a  modo ae p a lan ca  que -  
bloquea l a  p ro p ia  de m aniobra d u ran te  la  c a r r e r a  de f i l e ­
tead o  de d ich a  p a lan ca  de bloqueo, l ib e ra n d o  la. p a lan ca  de 
m aniobra y perm itiendo  a unos m uelles l l e v a r  la s  p ie z a s  d e l 

10. p o r t a - ú t i l  una h a c ia  o t r a ,  asegurando e l  re to rn o  d e l  ú t i l  
h a c ia  su  p o s ic ió n  de rep o so .

g a . -  Un d is p o s i t iv o  p ara  e l  f i l e te a d o  au tom ático  en 
una máquina h erram ien ta  con h u s i l lo  g u iad o r, según la s  an­
t e r io r e s  re iv in d ic a c io n e s , c a ra c te r iz a d o  p ar oomprender una 

15. p ie z a  e s t r e l l a d a  que determ ina l a  p ro fund idad  de paso  por 
ad e lan tado  p a ra  v a r io s  c o r te s  su c e s iv o s . E s ta  e s t r e l l a  va 
montada en e l  c a rro  que l l e v a  e l  p o r t a - ú t i l  y que g ir a  a  ca 
da f i n  de c o r te ,  p a ra  p re s e n ta r  a  l a  p ie z a  d e l  p o r t a - ú t i l  
que no l l e v a  h e rram ien ta , un elem ento p e r l f ú r ic o  que forma 

20. tope y d isp u e s to  a  una d is ta n c ia  determ inada d e l e je  de r o ­
ta c ió n  de d ich a  e s t r e l l a ,  encontrándose lo s  d i s t i n to s  e le ­
mentos que form an to p es en la  p ie z a  e s t r e l l a d a  a  d is ta n c ia s  
p ro g re s iv a s  de su  o en tro  p ara  d e f in i r  la s  p rofundidades de 
c o r te s  deseados.

35. 4¡a.- Un d is p o s i t iv o  para  e l  f i l e te a d o  au tom ático  en
una máquina h erram ien ta  oon h u s i l lo  g u iad o r, según la s  an­
t e r i o r e s  re iv in d ic a c io n e s , c a ra c te r iz a d o  por comprender v a­
r i a s  p iez a s  e s t r e l l a d a s  am ovibles d i s t i n t a s  que e s tá n  p ro ­
v i s t a s  p a ra  d iv e rsa s  su cesio n es de c o r te s  co rre sp o n d ien te s , 
determ inadas por una s e r i e  de f i l e te a d o s  a  número de c o rte s30



4
13

5 +

10.

15.

SO.

25 .

2 3 0 7 4 8
oalcu lad o s a  l a s  p ro fund idades su ces iv as  d esead as.

5 3 .-  Un d is p o s i t iv o  p a ra  e l  f i l e t e a d o  au tom ático  en 
una máquina h erram ien ta  con h u s i l lo  g u iad o r, según la s  an­
t e r i o r e s  r e iv in d ic a c io n e s , c a ra c te r iz a d o  por comprender una 
p ieza  e s t r e l l a d a  con ro ta c ió n  in te rm ite n te  a cada c o r te ,  ob 
te n id a  ventajosam ente m ediante un desp lazam ien to  de la  pa­
lan c a  de mando manual en una d ire c c ió n  o p u e s ta  a l a  trayejo 
t o r i a  que aseg u ra  e l  e f e c to  ue palanca acodada actuando e s te  
brazo  a t ra v é s  de un s is tem a  de ru ed a  den tada y t r in q u e te .

6 3 .-  un d is p o s i t iv o  para e l  f i l e te a d o  au tom ático  en 
una máquina h erram ien ta  con h u s i l lo  g u iad o r, segdn la s  an­
t e r io r e s  re iv in d ic a c io n e s , c a ra c te r iz a d o  pac comprender un 
p o r t a - ú t i l  con dos p ie z a s  que p o rta n  por una p a r te  un ele-* 
mentó que l l e v a  e l  ú t i l  y por o t r a  p a r te  un elem ento desti^ 
nado con apoyo sobre e l  tope y sobre  e l  c u a l g i r a  la  p a la n ­
ca de m aniobra que asegura, a l  p rop io  tiem po l a  p u es ta  en su  
emplazamiento d e l ú t i l  y d e l  tope deseado a l  empezar cada 
c o r te ,  llev an d o  e s te  ú ltim o  elem ento , montado g i r a t o r i a  l a  
p a lan ca  que funciona a l  f i n a l  de la  c a r re ra  p a ra  l i b e r a r  
a l  ú t i l .

7 3 .-  UN DISPOSITIVO PARA EL FILETEADO AUTOMATICO EN 
UNA MAQUINA HERRAMIENTA CON HUSILLO GUIADOR.

Todo e l lo  t a l  y oomo se d esc rib e  en e l  cuerpo de e s ­
t a  memoria, se r e iv in d ic a  en su  nota y se  re p re se n ta  a t%tu 
lo  de ejem plo en lee a d ju n ta s  h o ja s  de p lanos a lo s  f in e s  que 
se o i ta n .

E s ta  memoria d e s c r ip t iv a  consta  de t r e c e  h o jas  f o l i a ­
das y m ecanografiadas por una s o la  de su s c a ra s .

M adrid, SEP. 1956
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Don J u le s  Louis Jeannere'&*** R c ja  ae
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