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PATENTE
DE
INVENCION

por "MECANISMO TRANSFORMADOR DE MOYIEIENTO ROTATIVO EN ALTER-
NATIVO", a favor de I N D E S Industria Elettrodomestici
Societd per Azioni, de nacionalidad italiana, domiciliada en
TURIN, (Italia), Via Spalato, 68.
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KENMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn tiene por objete un mecanismo
para transformar un moevimiente rotativo en un movimiento al-
ternativo, por ejemplo para el mando de bombas a membrana, y
tiene el objeto de proporcionar un mecanismo de este tipo que,
aungue dando un rendimiento elevad{simo de transformacion del
movimiento, es de construceién muy simple y practica.

En los mecanismos conocidos para la transformacioén de
un movimiento rotative en alternativo, el nimero de oscilacio-
nes por unidad de tiempo del elemento mandado en movimiento

alternativo es exactamente igual al numero de vueltas en la
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miema unidad de tiempo del elemente mandado en movimiento ro-

tative; por consigulente, en determinados cases, es necesario
efectuar una reduceién de la velocidad angular del elemento
animado en movimiento rotativo antes de efectuar la transfor-
maeidn de su movimiento en hovimiente alternativo.

la presente invencidén tiene por objeto proporciocnar
un mecanismo que permite sefectuar tal transformaéién y reduc-
cién simultanea con medios extremadamente simples y de cons-
truccion muy econémica. |

El mecanismo segﬁn la invencién esta caracterizado
por el hecho de que comprende una gufa eircular de rodamiento
llevada por el elemento animado de movimiento rotativo, una
guia circular de rodamiento llevada por el elqmento destinado
a.desplazgrse en movimiento alternativo, una serie de cuerpos
de rodamiento constitufdos por sélidos de revoluciédn aptos
para girar en contacto con dichas gufas, siendo los diametros
de los citados cuerpos tales que la gufa de rodamiento del
elemento animado de movimiento rotativo y la gufa de rodamien-
to del elemento destinado a desplagarse en movimiento alter-
nativo tienen ejes paraleles pero no coincidentes.

El invento esta descrito puramente a t{tulo de ejem-
ploe no limitativo con referencia a los dibujos adjuntos, en
los cuales:

la Fig. 1 ilustra esquematicamente el mecanismo en
seccién transversal; y

la Fig. 2 ilustra, en seccidén axial, la aplicacidn
del mecanismo para el mando de una bomba de membrana.

En les dibujoes se ha indicado con 1 el elemento eni-
mado de movimiento rotativo, el cual puede estar constitufdo,

por ejemplo, por el arbel de un motor eléctrico 2; sobre el




PT Y

Se

10+

15+

20.

25 .

30,

g}‘ﬁf;;
£ e B
o Wd

arbol 1 se ha formado una guia de rodamiento lg para esferas
3, & y 5, las cuales ruedan meramente en contacto con una guia
6a llevada por un anillo exterior é destinado a desplazarse
en movimiento alterantivo y conectado mediante una biela 7
con el aparato a mandar, por ejemplo una bomba de membrana 8.

Los diametros de las esferas 3, 4 y 5, son diferentes
vy han de ser escogides de tal modo que todas las esferas se
encuentren en contacto por una parte con la gufa de rodamien-
to la y en su parte opuesta con la gufa de rodamiento ég pre-
vista en el anille 6; Las esferas 3, 4 y 5 podran ser mante-
nidas en la posicion deseada mediante una jaula a propésito
{no ilustrada en el didbujo).

Como que, segin es sabido, la velocidad periferica
instanténea de las esferas individuales es igual a la veloei-
dad periférica instantanea, ya sea de la gufa prevista en el
perno 1, ya sea de la gufa interior del anillo 6, escogiendo
de modo oportuno los diémetros de la gufa de rodamiento lg,
de las esferas y de la gufa ég se podra aumentar més o menos
el tiempo necesario por las esferas para efectuar una vuelta
completa alrededor de la gufa la; como gque el tiempo necesa-
rio para que el anille é efectde una alternancia completa es
exactamente igual al tiempo necesario por una de las esferas
para efectuar una vuelta completa alrededor de la guiﬁ la, es
evidente gque, seleccionande adecuadamente la relacion entre
el didmetro de la guia la y el didmetro de las esferas, es
posible modificar el nimero de alternancias gque el anillo 6
efectdia en un nimero dado de vueltas de la gufa de rodamiento
la.

Naturalmente, estaplecido el prineipioc del invente,

los detalles de construceidén y la forma de realigacién podrén
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ser variados ampliamente con respecto a lo descrito e ilus-
trado puramente a titulo de ejemplo no limitativo, sin salir-
se por esto del alcance de la presente invencioén, Por ejem-
plo, las esferas pueden ser substitufdas por rodillos o, in-
cluso, por ruedas dentadas, en cuyo iltimo caso la gufa de
rodanmiento lg estaréd coenstituf{da por un engranaje planetario
y la gufa de rodamiento é por una corona dentada interiormen-

te.

NoTaA

Descrito el objeto de la invencién se declara nuevas
las sigulentes reivindicaciones, con prioridad italiana nt
539.581 del 31 de Agosto de 1955. »

1. Mecanismo transformador de movimiento rotativo
en alternativo, por ejemplo para el mando de bombas de mem-
brana, caracteriszado porque comprende una guia
circular de rodamiento llevada por el elemento animado de mo-
vimiento rotativo, una guia circular de rodamiento llevada
por el elemento destinado a desplazarse en movimiento alter-
nativo, una serie de cuerpoa de rodamiento, constifuidoa,por
s6lidos de revolucién, aptos para rodar en contacto con di-
chas gufas, siendo los didmetros de dichos cuerpos tales que
la gufa de rodamiento animada de movimiento rotativo y la
pista de rodamiento del elemetito destinado a desplazarse en
movimiento alternative, tienen ejes paraleles pero no coinci-
dentes.

2. Mecanismo segin la reivindicacién 1, caracteri-
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gado porque el elemento animado de movimiento rotative estd

constituido por un perne que lleva la gufa de rodamiento,

mientras que el elemento destinado en movimiento alternativo

esté constitufdo por un anillo, estando dispuestos los cuer-
Se pos de rodamiento entre el perno y el anillo;

3. Mecanismo segin la reivindicacién 1, caracteri-
gado porque los cuerpos de rodamiento estan constitufdes por
esferas de diametros diferentes.

4, llecanismo segin la reivindicaeidén 1, caracteri-

10. zado porque log cuerpos de rodamiento son tres, de los cuales
dos tienen el mismo diametro y uno un diametre menor.

5. liecanismo tranaforhador de movimiento rotative

_en alternativo,
Segin se deseribe y reivindica en la presente memoria

15, que consta de cinco hojas, folladas y escritas a maquina por

una sola cara, acompafiadas de una limina de dibujos.

v g vt 10, e e

Barcelona, para Madrid, a 30 de Agosto de 1938,
INDES Industria elettrodomestici
‘Societa per Agioni.
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INDES Industria Elettrodomestici Soeieta per Asioni, Hoja ¥nica.
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Madrid, 30 de Agesto de 1956,
Jaime Isern
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