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MSMORIA BEaSRIPTIVA 

para  s o l i c i t a r

P A T X N T g  D B  I  N V BI  N V B  N C I O N

A
jí

a  nombra de MOTO GUZZI BOCIETA PSR AZIONI, en tidad  i  ta- 

l io n a , e s ta b le c id a  en  28, ? i a  D u rin i, M ilán, I t a l i a ,  
por:

^DISPOSITIVO DE RMBACION AUTOMATICA DB UNA CADENA".
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apto paya r e g a la r  au t  omáticagente ana cadena, p a rtí cu- 

1 ármente l a  cadena p ara  e l  mando de l a  di str tb ac ián  de 

un motor de cuatro  tiem pos.

ZS. invento e s t á  e x p licad o , a t i tu lo  de 

ejemplo en e l  d ibu jo  que se aeompa&a.

M ientras que como consecuencia de "M. Ai- 

la ta c iá n  térm ica d e l conjunto c ilin d ro -cab eza , l a s  d i s ­

t o c i a s  entre l e s  puntes A,0 y B ,0  acmesatan, l a  d is ta n -  

o ia  en tre  l e s  puntos C y o permanece in v a r ia b le  o -varía

E l invento se r e f ie r e  a  un d isp o s it iv o
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de manera d ife ren te  a l a s  d is ta n c ia s  precedentes por 

e s t a r  hecho e l  t ira n te  1 de u.n m a te r í a l que tien e  un 

c o e fic ie n te  de d ila ta c ió n  d i f e r í  te  o por e s t a r  tórmi- 

c amente; a is lad o  dei re sto  d e l  d is p o s it iv o ;  o b ien , como 

5 en e l  ejemplo ex p licad o , por e s t a r  en el e x te r io r  d e l

d isp o s it iv o  mismo, y por tanto ser más r e fr ig e r a d le *  Co­

mo consecuencia de e s t a  d ila ta c ió n  d iv e r sa , e l  punto $  

de l a  palan ca 2, que g i r a  en B, se d esp laza* Partióte- 

larn ^ n te , como consecuencia d e l eeimento de l a  tempera.

10 ta ra  debida a l  funcionamiento normal del motor, e l  pun­

to g  ^  levan ta  con resp ecto  a l  A*

La lám ina 4 , que e s t á  a r t ic u la d a  en y  y 

en F, se e s t i r a ,  a consecuencia d e l aumento de la  d is ­

tan c ia  en tre y  y ? ,  permitiendo a l a  cadena 5 d ism inuir 

15 su deformación^

La d ife re n c ia  de d ila ta c ió n  del di spa- 

g t i v o ,  según e l  in ven to , y l a  longitud  d ife ren te  de lo s  

brazos de l a  palan ca 2, e stán  p re v is to s  de manera que 

con cu alqu ier tem peratura de funcionam iento, l a  cadena 

20 5 no sea nunca cargada per e l re so rte  de lám inas 4 ; e s ­

te últim o e s  u t i l iz a d o  solamente como g a fa  y apoyo de 

l a  cadena*
9e ha exp licad o  sobre e l  d ib u jo  que se 

acompase, un modo de re a liz a c ió n  p re fe r id o , según e l  

25 c u a l, l a  p o sic ió n  del punto B y l a  longitud  del t ir a n ­

te 1 se han juzgado como e x ce len te s  por l a  experien­

c ia *
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Para e l  r e so r te  3 se h.a p re v isto  una r i g i ­

dez su fic ien te  para mantener a l  re so rte  de lá u in a s  4 en una 

posición  in v a r ia b le , in c lu so  cuando l a  rama deformada de 

l a  cadena l le g a  a se r  rama m otriz , R eta r ig id e z  no tiene 

in flu e n c ia  alguna sobre l a  cadena, puesto que l a  presión  

del re so rte  3 e s  tran sm itid a  a l  t i r a n te  1 ;  l a  p resión  d e l 

re so rte  3 e s  superior a l  empuje del re so rte  de lám inas 4 .

Rete d isp o s it iv o , queda bien entendido,

:i r v e  tambián para  re g u la r  en f r f o  l a  cadena: e l  juego 

e s  absorbido, l a  regu lación  e s  a f e c t a b a  alargando o acor­

tando e l  t ir a n te  1, f i ja d o  en D, p o r n ^ d io  de l a s  tuer- 

c a s  6 ( e l  re so rte  3 no s irv e  p ara  l a  regu lación  de la. 

cadena).

R ata  s o l ic i tu d , que corresponde a  l a  pre­

sentada en I t a l i a  a l  24 de Mayo de 1956, bajo  e l  ndm. 

v e rb , A S769S, se acoge a lo s  b e n e fic io s  del a r t ic u lo  51 

d e l v igen te E sta tu to  sobre Propiedad In d u s tr ia l .

O - N O T A - O -

Loa puntos de invención propia y nueva 
que se presentan para que sean objeto de e s ta  Patente
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&a la v a n e !&t en España,, p o r VEINTE anog^ gon io s  s i ­

g u ien te s:

t i c  & de una cadena, particularm ente de l a  cadena de 

mando de l a  d is tr ib u c ió n  de un motor de cuatro tiempos, 

apto para mantener in v a r ia b le  l a  tensión con l a s  v a r ia -  

cionea da tem peratura, c a rac te r iz ad o  per que comprando un 

t ir a n ta  que se d i l a t a  de forma d ife re n te  a l re s to  del 

d isp o s it iv o , de manera que perm ita a un extremo d e l re­

so rte  de lám inas desplazam ientos t a l e s ,  que permiten al 

re so rte  de lám inas mismo una deformación apta para com­

pensar l a  v a r ia c ió n  de l a  f le c h a  de l a  c a d a la , s in  te­

mer, sin  embargo, in flu e n c ia  sobre l a  carg a  de e s t a  úl­

tim a, v a r ia c ió n  que e s  deb ida a l a s  d ila ta c io n e s  térmi­

c a s  de l a  d is ta n c ia  en tre  e j e s  da d os pinones  sobre l o s  

que ^  a r r o l la  l a  cadena,

&a. -  B isp o s it iv o  de regu lación  automá­

t i c a  de una cadena.

Tal y como se ha de gerito  en l a  Semeria 

que antecede, representado en  e l  d ib u jo  que se acompe&a 

y con l o s  fine s que se han e sp e c if ic a d o ,

E s t a  Memoria con sta de cuatro  h o ja s e s ­

c r i t a s  por una so la  c a r a .

IB , -  D isp o sitiv o  de regu lación  altern é

MaM.4, - 1 SE°.
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