m 4 SEP. 1256

990719

MGRIA EESCHPTI?J’A
pare solicitar
PAT EKT;.ET‘;'D.E INVENCION
.
Esprala
por ~ VEINTE afios
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blecica en Albiériedergﬁr, 245, Zurich, Suiza, por:
UNA DISPOSICION EN ANTENAS ORIENTABLES DE RALARY
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:EiuprQSente invento tiene por objeto una

antece orientable de radar con un proyector giratorio, el

te y bajo el efécto de un grupo motor, describe un movi—
niento ogcilanie arménioofalreaedor de una posicién Ccer-

tral. Este movimientokpsciiante,debe tener lugar con uns
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cual constituye una parte de un sistems mecdnico oscilsn-—
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Bl mencionado proyector gi-

el royector rrimerio, o el proyector

'secun&ario con funcicnes de reflector de la antena sola-

mente 0, tumblén, 1a combinacién de estos dos cucndo se
trata del reflector aen movimienbo v del proyector prima~
rio parado, la amﬂlitud angular del movimiento oscilante
debe sger de unos 20¢, de tgl modo cue el haz de rayos
orientable cubra,aproximaéamente X 402. Con el movimiento
simultaneo de toda la instal cién ¢e la antena alrededor
de un eje en sentido vertical 8l eje giratorio, se nuede
congeguir asi un. répi&o mavimlento de busgueda del haz de
rayos orientuble dentro de una determinada regzidn de An-
gulo espacial.v _

En una conocida ihstelzcidén de antena orlen-'
table de esta clase, el reflector montaﬁo ‘sobre un eje
giratorio y Gos muellequue;act&an en gentido opussto :
sobre sendos brazos de pgianoa unidos con el eje giréto?ié}f}\‘
constituyen el sistems osciianﬁe mecénico. EL eje giratQQ &
rio es sccionado por un.mbtcr eléctrico reversible a tra-
vés de uns contramarcha, aaya conexidén y desconexién se
lleve & czho por'un;transpc:tador anzular comunicado con
el eje de giro;.En la posicidnde giro final, la parte
nivil acciona'u#'smiaqr de impulsos que, & través de un
relé,]leva 8 cabbrla'invarsién aél'sentido de la corrien-
te y, por consiguiente, de de rotecidn del motor.

Ademés de los oonocidos inconven ientes que

reporta el régimen de 1nver316n de los motores eléctricos,
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foitacidn intermitente de los dis—

Leo y eléetrico v de la fuenis de ener-

./&ia,* as{ mo ek cén‘singiente. elevado dergsste de estos

disposi’bi_v_‘;s al ozatrarlo gue en les cordiciones imperan-—
tes eon el régimen’ eontlnuo, le disposicidn de antens an-
terior:izente apu,n’cada 'hlene el inconveniente des gue la
amplitud de 1r0 del reflecto‘r puede wodificarse bajo

la accidn de las:—;riggrzgs; del viento.

Eﬁfla &isposinién de antens dlriside de re-
dar sesin el invento"q;uedan suprimidos en gran modo todos
egtos :anonv&ien‘taﬁ. De acuerdo con la idea del mismo,
€l sistema oscij.anj‘t:e’:va uniao a un motor de accionamien-
%o de régifnen de traba,go continuo & través de une trens-
misién rizidae paré transformer el movimiento rotativo
del motor en una oscilacién srndnice v a truvés de un
anortiguador hidrdulico d el movimiento motor con efecto
que en la ioré.ctica5es infinité.xpente grande, hasta un 14—
mite szperior de le fuerza a trensmitir,

Te aplicaci én de una unién précticamcente

I‘iéld& en"tx‘e vl%acca.onw.;ento v el gisteme osi-

J

e
e

lante ga:ran'blza dentro de los ifnmites Gal. campo de fuer~

za la constancia de la amplitud del mstema oscﬁante,

independien ueme«,n‘se de las fubrzas externas gque represan-—
ten sobre el prquctor.-

El adjunto dibujo reproduce csquemitica-
nente a titulo de ejemplo una forma de ejecuciédn del ob-

Jjeto del presente invento.
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oyector unido a éste, represeniudo en este caso por

un réflector giratorio en un plano vertical.

La fig. 2 muestra la seccidn del amorti:usdor de
~acclonamiento utilizado en el ejemplo de ejecucidn sezin
le 12,1, o '

El grupo déf&ccionamienfo s e Gescompone en un blo-
que motor central que;ciéntro de una carcasa 1l cerrada,
casl llena de aceite, contiehe el mdtor de accionamiento;
la transmisién para trensformar el movimiznto glratorio
del motor en una dscilgbi@n:arménica, el smoriiguador hidred-
lico ¥ diversosreleménﬁéé 38 mando, y dos czjas de engrana-
jes 2 colocadas si.-mé#;‘_ica‘mente un lado de aquél, de las cua-
les 80lo uns es viéiblé:enbla seccidn reproducida (fig.l).

Bl reflectorvB estd sujeto por medio d e sendos
soportes 4 a les extrémosnie{un eje giratorio 5 pasado
horizontalmente por:la§ doéfcajas de cngranajes 2., Dentro
de cada una de éstas van situados dos muelles helicoicales
6 superpuestos, d ¢ los cuales se ha dibujade uno solamente,
que actlian en séntido opuesto sobre un elemento de acopla-
miento 7 siﬁuadd’entfémediaé,'el cual estd unido de forma
articulada cdn untrazbfde palénoa 8 montado filjamente sobre
el ejs giratorio 5. Gtro e3e fijol9, paralelo &l eje gira-
torio 5 colocad & ﬁravéslde las dos cajas de sngrane jes 2,
lle va montado sdbre'rddamiéntbs & bolas 10 un disco 1l con
une corons dentada 12'Sitﬁéda lateralmente gue engrana con

un segmento'dentado 13 fijemente colocado en el eje giratorio
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5 “sontorno -de diche co 11 ven sujetas, zdexds,

unas mases equilibradoras sdicionsles 14 dimensionacas do

_!;;;

ted monera que, con respecto &l Blogue motor, todo el sis-
‘tema oscilante mecénico formedo por las mases (3, 4, 8,

13/10, 11, 12, 14) contragiratorias dlrededor del eje ro—

tativo 5 y del eje 9 y por los muelles 6, funciona sin
ningune intermitencia; |

A través de una transmisidn rfcide compuesta
de engrenajes rectos 16, 17, dd tornillo sin fin 18, de
la rueda helicoidal 19, de un mecan ismo de cistlefial doble

con sendas excédntricas 20 y bielas 21 situsdas a lo largo

¥y & ambos lados del. emortigusdor motor, el notor eléctri=~
co 15 tmpulsa el véstago de &nbolo 23 de dicho amor tigua~

dor hidréuvlico.s Les mencionadas bielas 21 estédn unidas

de forma articulada a una brida 22 roscada al vistago 23.
El amortiguador motor esté compuesto de un cilindro 25 mon-
tado con movimiento iongituﬁinal en uns carcasa fija 24,
y de vn &mbolo 23 de efecto biletersl sitvado en el vés- g
tado 23. Dursnte el funcionamiento normgl dd grupo motor :

permenecen cerrados los dos recintos del cilindro separados |

por el mencion&dﬁ émbolo 26, d e manera que, pricticamcnte,
€ mmortiguamiento motor es infinitemente grande, es decir,
que el émbolo 26 estd en la préctica rigidamente unido con

el cilindro 25. Arribva, por la parte exterior de este ci-

lindro, ha,sidortdLladé a fresa un dentade de efecto axial
gue zngrans con un ﬁiﬁén:28 montado en el eje 27. Los ex-
tremos de este eje 27 penetran laterslmente en las cajas

de engranajes 2y, cada ﬁno,lleva otro pisnidn (coincidien-

do con el pifién 28} que engrana con la correspondiente

Sy
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~eon le cual queda cerrada la cadena del

ansmisidn de fuerza enire el motor eléetrico

y el sistema osclilante.

De la :t’ig.« 2 ‘s_elb‘desprende‘detsl:ladamsnte la
constitucidn del amortiguador motor. Por cade ladc, el
cilindro 25 estd tapado. p,ox? une cublerta 29 gue se ‘gu’geta’”‘ -
gl mismo con ayuda de-.j.'m”ar;illo expansivle 30 v, por.'é‘dn‘-
siguienie, puede ceder en cierto modc ente una éobrepreé
31én interior. Paré limiter le fuerze gue tiene que trans—
mitir el menciorié,cb amortigjxaéor han gido previstas unas
vélvulas de sobrepresidn, .a través de las cuales los dos
recintos 31 y 32 ,separado,sr por el émbolo 26 comunican con
el espacio de circunda al amortiguedor en cuestién. Pichas
vélivulas de sobrepresién Versté;.npolocadas en el véstago de

émbolo 23. 4 mrtir de sendo’s téla.dros 33 existentes al

lado del émbolo 26»,'qu‘e dresexjﬁbocm en el recinto contiguo -
del cilindro, y transversdlmente & la biela 23, se extien-
den sendos taledros longiﬁﬁaiﬁales 34 hasta el extremo del
véstago de ézzibolor 23 qﬁé queda de este lado. Una parte es-
trechade de este S;eflac&'o.: perhanece cerreda pa una bole 35

bejo la presidén de un melle 36 el oual e std montado sobre.

el borde de un tubito 37 roscado en el taladro lonzitudinal.

Al objeto de que al reaccionar una védlvula
de sobrepr,esiérn,‘ el émbolo 26 pueda desplazerse sin ningfn
impedimento d esde 1a pbsiéién central, el recirto de ci-
lindro que va asi{ agrandéndose tiene que cstar también co-

miricado con el recinto exterior. A tal fin se han provis-
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fbfma&és por unas
renuras ibngltﬁdinales 38 existentes en el véstago 23 &
amnbos lados del émbolo 26, las cuales, estando el &mbélo
en la posicidédn centrasl, llegan desde fuera hasta el Dborde
inierior de la tepa del cilindro 29. Con ésto se consigue
gl mismo tiempo que durante la carrers gque sirue inmediéta—
mente & la reaccidn de ;é_vélVﬁia de sobrecargs, el émbolo
26 retroceda sin unainqtable contrapresidn hasta la posi-
cién central del eilindro.

En cadae posicién del cilindro 25, los recintos
del mismc 31 y 32 eémunican & travds de una abertvrs 39 8
40 existente en dicho cilindro 25, con una caviidad 41 y 42
regpectivanente en la qércasa fija 24. Desde estas cavida-
des 41 y 4¢ separadas una de otra, unos conductos indepen-
dientes 43 y 44 conducen & cada una de las otras dos vélvu-
las accion&bles'6onjuntanente gue permanscen cerradas cua-
do funciona el grupo motor y, abierias, cuando éste me

halla en reposc, ¥y cusndo estdn abiertas, comunican ambas

cavidades 41 y 42 y, por consiguiente, también los recintos

del cilindro 31 ¥y 32 con el'ambiente sxterior. Al abrirse
estas vdlvulaes se suelta, por consiguiente, la comunicacidn
rizida entre el émbolo 26 y el cilindro 25, de forma gue

al detencrse el accionamiento, el sistema oscilante puede

oscilar librem:nte y el reflector 3 se ajusta por si solc en

la posicidn media de giro. El ajusie autcudtico del rcflec—
tor en una determinade posicidn central es indispensable

cuando la disposicidn de la antena orientabls esté arbitra-

Sogmpns s
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riamente p:.evista: parsa dif _-bes movimientos d.el haz de

rayos direccional, esg decir, cuando adends del movimien-

to giratorio, explicado en el presente eje'rrml.o del re-

flector con el pro,,rector primario pasado , Se ntiliza

tembi én, por e;:emplo, un movimiento circular de dicho
proyector primarlo alrsdedor del eje del reflector P8
rado. Las mencionadas. vélvulas estén formadas por un ci-
lindro de vélma 45 (fig. 1), &l cual covwmican log
conductares 43 ¥y ‘_441,—y,pr,ovisto de 1ras abarturas 46 y 47

frente a los puntos de scometida de dichios conductos, -y

- por un émbolo de vélvula 48 con lumbreras 49 v 50. La fi-

gure 1 representa estas vélvulas en pesicidn abierta. Pa-
ra el accionamiento de éstas sirve un émbolo de trabajo
51 unido sl embole de vé.lvula 48; en su cilindro de tra-
bajo 52 agreg,&de al cilindro #e vélvula 45, dicho émbolo
51 actda en sent:.do xopueisjbo e la fuerzardev un muelle. de
retroceso 53. la .presiénf.es generadsa por una pequefia bom-
a 54 fijeda en la caje l, ‘desde ella, una fuberia 55
conduce &l cilindro de 'braba,jo 52 y su émbolo estd rigi-
damente unido & 1la brida 22 del mecanlamo de ciglsfial
por medio de une barra. b"i._

Bara,,el _blog_uee del reflectér 3 en la po-
sicidn media de g.irré;exié'te wn dispositivo maniobrado por
al émbolo de V:S,lvrla 48; td dispositivo contiene un ele-
mento de cierre 58 con movimiento longi itudinal que, cwando
el grupo motor se halle.r e:1 e stado d e reposo, engrana bajo
el muelle de pres:.én 59 en un e scote 60 existente en el

segmento dentaéo 13 D:Lcho ‘elemento de clerre 5& esté.
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AT > de los brazos de una
braezos montadz en el lugar 61, ELl obtro
brazo de la palinca 62, descansa sobre el extremo dirigido
hacia arriba del émbolo de vAlvula 48. Ademds, durente e
movimiento ds retrqceso actﬁa en el brazo Ultimanmente ci-
tado de la palunce 62 une fuerze amoriisvadera generads
en un cilindro de amoftiguamiento'fijo 63 con el &nbolo

64, L@ tobera de regulacidn 65 permite ajustar ls fuerza

emar tiguadora de tdl manera que el elemento de cierre 58

no engrane en el escote 6& existente en el segmento den-
tado 13 hastea habersg parado el sistema oscilentie.

El sisteme funcional de la disposicién des-
crita es el siguiente: Bn el instante de poner en marcha
el grupo motor, el émbolo de vélvula 48 se halla en la
posicidn indicads enula figura 1 y los recintos del ci-
lindro 31 y 32 11enos'de aéeite estén todavia comunica-
dos con el ambiente exterior. Por lo mismo, al principio,
el émbolo 26 del amdrﬁiguédor de sccionaniento se rueve gin
ningin efecto en el eilindro 25 y, en cambio, la bomba
54 empieza a funcionar'con lo que el émbelo de trabgjo 51
se va levantando paulatinameﬁte. Tan pronto como el émbolo
de vélvule 48 cierrs las aberturac 46 y 47, subsiste de to-
des formas todavie una comunicacidn del recinto del cilin-
dro momentaneemente mayor'con el exterior & través de las
ranuras longitudinales 38 carrespondientes en el vastago
de émbolo 23, Esta oomgnicacién se interrumpe asimismo &1

instante puesto que a la vez siguiente, el émbolo 26 elecan-

-9 -
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guaniento del accio-

namiento es en la préctice infin %gmégxélgrande, de forme

que casi toda la fuerza motrlz o8 transmitida 8l cilindro

25, Entpetento, el &mbolo de vélvula 48 sube por corpleto
s entido opuesto & la fuérza amortiguadora del 8mbolo 64
¥ s8¢ suelta el bloqueo del sistema oscilante. ,
Comm qgiera que las fuerzas para acelerar el
sigtena OSC1lante scn relativamente grendes, las vélvulas

de sobrepreszén reaceioxan ¥ya durante las primeras carre-

‘res activas del_émbqlo 26, después de lo cusl, &éste vuel-

Ve & colocerse eada Vez en la posicidn centrul en el cilin-
dro 25. Cuando. 8l 31stam& oscilznte se halia en estado in-
clinado, el amort;guadoridel accionemiento representa un
elemento casi rigidqydg ia-transmisién de fuerza, y la
anplitud de Ias”oscilaciéﬁes del reflector permanece cons—
tante, lnaemenalenbemente Ge las fuerzas externas mientras
éstas no robasen.de un velor correspondiente al vdl or de
reaccibn d e las‘vélyulgavdefsobrepresién,

La:reaccigﬂgdb una védlvula de sobrepresién
durente el funeionamlento tiene por consecuenc:.w un despla-
zamierto momentaneo del émbolo 26 desde su posicidn cen-
tral en el cilind;o;es y,‘pqrvconsiguiente, une desviacidn
pasajera de le pééidién-msdia<ie-oscilacién.del reflector
3 con respecto al v@ior nominal Sin embargo, e ste despla~
zamisnto se vuelva a carregir automdticamente porque el &m-
bolo 26 sélo puede transmitlr @l cilindro 25 unae fuerza

en su posicién‘central, tode vez cue el recinto de cilin-

£

R B——Y




10

15

25

renures longitudinales

'38:delyvésﬁa@o 23 ¢ue llegan hasta

denurocie dicko r ecinto, hasta que el é&nbolo ha alcanzado
su posicidn central.

Cuando se pasa'el_gmpo motor, la bomba 54 cesa
de groducir presién y el émbolo de trabsjo 51 se rueve en-
tonces hacia aba;é juntémente con el éwmbolo de valvuls 48
bajo 1=z fresiénciel‘muelle 3. Al nismo tiempo guedan 1i-
bres las aberturas 46 y 47 y, por cbnsiguiente, comunica~
dos los recintos del cilindro con el recirto exterior. El
gistena oscilante puedé asi oseilar libremente y,'con ine-
depenéen01a de la pos¢clon tomada por el éimbolo 26 durante

el tismpo parado, se soloca en la posicidn central. De

este modo, el elemento de cierre 58 movido por el muelle

59 en op081016n a la fuerza ana tiguadors del érbolo 64,

el reflesctor 3 en =u posicion media definitive.

 Las experienci&s précticas obtenidas con la dise-
posicidén de antena orientgble de radar que dejamos descori-
ta, han demostrado qﬂe-las'fuerzas que actian sobre el re-
fleetor (por ejemplo,‘vienﬁo o hielo) o las pequefias fluc—
tuzeciones del nﬁmerd_de-réﬁo;uciones del motor de scciona~
miento, no infiuyen:sensiblemente g2 bre la amplitud de |
las oscilaciones. ‘ |

Esta solicitud que corrcsponde & la presentada
en Suize, el 22 de Febrero de 1.956, bejo el nimero 30232,
se aooge a ios beheficios‘agl articvlo 51 del vigente Esta-

tuto sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos'de invencién propia y nueva &gé€és,‘_

precentan para que geen objeto de esta Patente de Invercién S

en ﬁsvm“&, por VLINTE apos, gon los gigunientes:

12,~ Una alsposicién en antenas orientsbles de ra
dar con un rrovnctor basculable que compone wna parie de un
sistema mecérico oscilante, ¥y que bajo la accidn de vn sru-
o motor describe un movimiento osecilante asrménico en torno
de una posicidn centr:l ceractarizsda porque el sistema os-—
cilaente esté unido'a‘un motor de acclonamiento de trabajo
centinuo & trevés de une transmisidn rigida para transformar
el movimiento rotativo¥d¢; motor en una oscilacidn ariénica,
v e trovie de un ama:tigUadub hidréulico con anar tiguemien-

to del accionamisnto sn

hasta un 1limite superior de la fuerza a tranciitir,

28, ~ Diaposidién segin reivindicacidn 12 carscte-
rizada porcue el amortiguador de acclonaalento e stéd compues-—
to de un cilindro montado con mov1mlento longitudingl y de
un émbolo de efecto bila teral ¥y porgue cada unc de Llos dos
recinttos del eilindro Separaﬁcé por el émbolo estén comuni-
cados ®wn el &mbienfé ex%eriér por medio de una vilvula de

sobrepresidn, 7

32.- Disposicién sezin reivindicecidn 2¢ carsc-

terizada porgue las vélvulas de sobrepresidn estdn situadas

en el véstuzo del émbolo.

£
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; 6n ,eiﬁindicacién 28 caracte-
rizaaa éofgue“eiisten dos vélvuvlas de corredera gue per-
munecen cerradas en la poaicidn media d2l émbolo en el
cilindro v, cuando el &mbolo se desplaza de su posicidn
media, comunican cada u@a el recinto de cilindro ahora
agrandado con el amblente edterior.

5¢ ,— Disposicidn segln reivindicacidn 4t, ¢ aracte-~
rizade par que en el véstago del éubolo, a ambos lados
de este Gltimo, existen unas renuras lohgitudinales que,
cuando el émbolo se halla en la posicién centrel, lle-
gan desde fuere hasta el borde interior de la tapa del
cilindro. | ,

62 .~ Disposiciédn segliin reivindicacidn 2¢ con em-
pleo de un amar tiguador de accionamientd movido con acei-
te, caracterizada pbrque,dicho anortisuador estd alojado
en un recipients en bafio de aceite.

72.~ Disposioidn segln reivindicacidn 28, curacte-
rizada por haberse previsté‘etras vélvulas més que “erma-—
necen cerradas duranteiél perfiodo de funcionsmiento del
grupovmofor v, abiertas, durante el estado d e reposo del
mismo, ¥y cusndo se‘hélian'en posicidn abierta, comunican
ambos'recintos’delicilindro con el ambiente exterior.

8¢.~ Une disposicidn en mtcnms orientables de re-
dar,

Tal y como se desecribe en la Memoria que antecede,

.
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® han especificad .

Bete Memoria consta de btrece hojas y la pre-
sente, ecritas a miquina por una sola cara.

. : - Madrid, E;‘ SEP. 2850
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