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| &rbol y aumentar el rendimiento de empuje, sin embargo, la pre-

Se conocen dispositivos de impulsién rotativa pare el movi-
miento translatorio de partes de méquinas que se componen de un;
érbol giratorio y por lo menos un cuerpo de rotacidn, que se he|

lla en conexidn de rozamiento con el mismo, epoyado de modo mb-%
vil giratoriemsnte. ELl cuerpo de rotacidn se componfs, en las |
+rensmisiones conocidas, de lo menos un rodillo quse, segln _su
longitud relativa al eje del érbol, transmit{a una componente
de movimiento en direccién axil sobre el Arbol de diferente mag
nitud y, dado el caso, tembidn de diferente direccidn. Teles
trensmisiones son conocidas hace mucho. Sin embargo, ha§ta aho-
re solo se empleaban poco, porque las mismas para }a obtencidn
de fuerzas de empuje algo mayores requerian un gasto técnico de
masiado grande. En la fig. 1 est& representada esquemdticamente
la conocida disposicibn de transmisidn. La misma muestra el &r-
bol y un rodillo situedo en una horquillas, que se comprime con-
tra el Arbol mediante un muelle espiral, La presibén P necesaria
de apriete se recibe por los cojinetes del érbol, gue ejercen
lss contrapresiones Pal y Pa2. Las fuerzas aqgi transmitidas enr!
tre rodillo y &rbol son sédlo muy pequefias, Otro inconveniente de
la disposicidn consiste en que deben adoptarse disposiciones es+
peciales paras que el rodillo no se desprenda deslizéndose fuera

del 4rbol; esto exige una conexidn formal adicional. Se ha intel

LI

tado aumentar el rendimiento de la transmisidn disponisndo va -
rios rodillos, dado el caso, en distintos lados sobre el érbol;

aungue por ello pueden evitarse las presiones de cojinete del
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sién de aprieste no puede slegirse grande, no obstante a ello,pox
que el rodillo y el érbol sdlo entran en contacto de modo punti-
forme, porque el eje de los rodillos tiene que ftranscurrir obli-
cuamente 8l eje del érbol, para que se esteblezca una componenté
de empuje sobre el &rbol. Fina%mente tiene la disposicidn toda'-

via el inconveniente de una elturas de construccidn relativamentd

grande.,

Seglin el invento se evitan los defectos descritos porque elz
cuerpo de rotacidn, situado en conexién de rozemiento con el Ar-
bol, es un anlllo que cirQunda 8l érbol, ampoyedo giratoriamente
alrededor de su eje de rotacibn mediente un cojinete inclinable
de anillio, siendo el diémetro del cuerpo mayor que el diémetro
del &rbol y cuyo centro esté desviado excéntricamente de +al mo-
do hacia el eje del &rbol, que el mismo toca al &rbol en un so-
lo sitio, Por ello se alcanza la ventaja de un contacto lineifolr
me entre el anillo y el Arbol y por ello una trensmisidn de fwﬂ;
za considerablemente mayor entre ambos, gque la gque se consigue
por el contacto puntiforme de la disposicibn conocida.

segln otro desarrollo de la idea del invento puede variarse
la disposicidn también de tal modo que, en lugar del &rbol, se
coloca un &rbol hueco y el cuerpo de rotacién esté constituido
como rodillo, cuyo difmetro es menor que el diémetro del &rbol
hueco y esté dispuesto en el interior del &rbol hueco y se ha-
i1la en conexidn de rozemiento con éste., La idea comlin, que sir-
ve de base a ambas posibilidades fundamenteles de ejecuciédn del
dispositivo de impulsién seghn el invento, consiste en que una

de las partes giratories, que se hallan en conexifn de rozamien

tc mutuas, circunda a la otra, por lo que en primer lugar se es—§
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teblsce un contacto lineiforme y, en segundo lugar, se hace im -
posible un desprendimiento por deslizamiento de ambes partes en-
tre si.

Segln une ejecucién aspecial de la idea del invento, la su-
perficie de recorrido del enillo, respectivamsnte del rodillo
dispuesto en el interior del Arbol husco, esté constitulda esré-
rica.

En el dibujo se hen representado algunas formsas dg ejecucién
del dispositivo de impulsidn seglhn el invento esquemAticamente ¥

a t{tulo de invento.

- la fig. 2 muestre la composicibn esquembtice del dispositivd

rotativo de impulsién en representacibn en perspectiva, en vistg
desde arriba y en seccién,

La fig. 3 muestra un ejemplo de ejecucidn con +tres anillos
en seccidn longitudinal, seccibn transversal y en vista desde
arriba. )

le fig., 4 muestra una vista desde arriba sobre el cérter de
la disposicién seglin la fig. 3 con un dispositive de ajuste au-
tomftico para movimiento de vaivén,

La fig. 5 muestra una estructura esquemética del dispositi-
vo de impulsién segfin el invento con seis anillos, en rqpresenr'
tacibén en perspectiva,

En la fig, 2 significa 1 el &rbol a impulsar y 2 al anillo
que le circunda, El enillo esté apoyado de modo giratorio y o8~
cilable, girando el mismo en un cojinete de bolas, como resulta

de la representacidn derecha en seccibn, Mediemte un muelle es-

piral se aprieta el anillo 2 contra sl 4rbol 1 con la fusrza P.

La fuerza de compresién trensmitidae por el anillo 2 sobre el &r|

{
|
i
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h abajo. Bn una posicibn oblicua del eje de rotacidn del anillo

i
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bol 1, a causa de la mayor superficie de contacto, es considera-
blemente mayor que entre el rodillo y el 4rbol segln le fig. 1.
Ademés se hallae el anillo 2 en equilibrio estable con respecto

al 4rbol 1, de modo que no puede deslizarse desde éste.

| ®1 modo de funcionemiento de la transmisidén de fuerza entre

anillo y &rbol puede verse por la vista de erriba representada

con raspecto al eje del &rbol resulta de la velocidad de rota-
cibén del Arbvol Vy; ¥ de la velocidad de rotacibén del anillo Vs
une componente de empujs S gue actla relativamente entre anillo
y &rbol. El anillo puede ser corrido en su direccidn axil, bien
sea por el anillo V apoyado fijemente, o bien podria correrse
+ambién el enillo conjuntamente con su apoyo relativamente al
érbol apoyado fijo. La velocidad de empuje depende de tres va-
lores: A seber: le velocidad de rotacidn del Arbol, la veloci-
dad de rotacibn del anillo y el Angulo de oscilacidn del anillo;
Por variacibn de estos valores puede variarse constantemente la
magnitud y la direccidn de la velocidad de empujs, Preferente -~
mente se ha pensado en una variacidn del efecto de empuje par
una variacidn del é&ngulo de oscilac idn.,

Un rendimiento considerablemente mayor del dispositivo im -
pulsor se alcanza por el empleo de varios aniilos. Un sjenplo
de ejecucibdn especialmente conveniente con tres anillos esté re|

presentado en la fig, 3., Los tres anillos 3, 4 ¥ 5 estén dis =~

puestos de tal modo gque entran en contacto con el &rbol 8 en dqs

1ineas de envuelta diemetrales en puntos simftricos entre si,El

muelle 6 produce una presidn de apriete P, que se distribuye por

todo el cérter 7 -y entre el Arbol 8 y el enillo 5 también es |

!
|
!
i
f
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eficez como presibn P, mientras que en el lugar de contacto en~
trs ¢l rodillo 3 y el &rbol 8 se produce la doble presién £ P.
La presidn total entre el sistema de rodillos y el Arbol impor-
ta segﬁn esto 4 P; de modo correspondiente la fuerze de empuje
es cuatro veces mayor gque en sl caso de un anillo Anico. |
Segln el dibujo, los anillos estén apoyedos en bolas; Sin em
bargo en circunstanciaes pueden preverse también otros apoyos,pct
éjemplo, ¢ojinetes de rodillos que producen una posibilided de J
rotacidn tan féhcil de los anillos que no se produce ningln de:a,-»‘i
lizamiento sobre el &rbol.,
Como muestra la parte inferior de la fig, 3, los dos anillos
gxteriores, gue entran en contacto desde abajo con el drool 8,
tienen gue oscilarse sn el mismo sentido, pero el anillo infe -
rior en sentido opussto, para gue las fuerzes de smpujs de los
tres enillos se sumen., Esta condicibén puede alcanzarse por una
adecuada conexién de cierre de fuerza de los apoyos de los tres
anillos. Segln el ejemplo de ejecucibn, esta conexidn se compo-
ne de tres ruedas dentadas ¢, 10 y 11 engranadas entre si. En
lugar de esto podria estar prevista también otra clase de en -
lace, por ejemplo, por varillajes de empuje. En le fig, 4 estéd
representada una forma de ejecucién del dispositivo de impul -
sién segln el invento, como dispositivo perseguldor, la lig. 4
muestra unae vista sobre el chrier 7 seglin la fig. 3 desde arri-
ba. in el eje de oscilacién del anillo central 3, segQn le fig.
4, estéd cujeta una palanca 12, por encima del chrter, por cuyo

acclonamiento pueden oscilarse conjuntamsnte los anlllos 3, 4 ¥

5. Cuando la palanca 12 estd ajustade sobre el &ngulo oL , se

]
corre el chArter 7 en la dirsccidn de le flscha S tanto tiempo
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haste cue la palanca 12 tropiece contra el tope 13 ¥y por éste

paulatinamente se regule aoC = 0, de modo que 8l cérter cueda pa

rado. 81 se cuide que la palanca siempre se aplique con cierre

de fuerza con*ra ¢l +ope 13, el cérter =igue al tope 13, cuando

i
i
1
{
i
J

&dste se ajuste. 11 dispositivo impulsor segln el invento produce,
por lo tanto, en esta fqrma dewejecucién une marcha deé persecu- 1
cibn del chrter, respectivamente de otra parte de mhguina movida|
por el cérter. _ _
Son imsginsables todavig mGltiples variaciones del ejemplo de'
ejecucidn dibujado esquembticamente en la fig, 4. Asi, por ejem-
plo, en luger del tope 13 tembién puede usarse la mano; en este
ceso actfla la dis?osicién como amplificedor de fuerza o reforzap
dor de momento. Otra posibilidadwesté indicada por la parte dibu
jeda con rayado en le fig. 4. Esta representa una palsnca qus,
en el movimiento del cérter, se desliza sobre una corredera; por
elloc ce regula la velocidad del avance del céArter en dependencia
del camino recorrido, L& corredera en cilrcunstancias puede estar
e jecutada de modo adicionalmente corredizo o variable, de modo
que ce obtlensn posibilidedes de variacidn adicionales de las ve+
locidades de impulsién segln determinados programas. Una posibi-
lided de aplicacidn especialmente importente del ejemplo de eje-
pucién que acaba de ser descrito, resulta en méquinas herramien -

tas y de trabajo autométicas; en tal caso debe ejecutarse el chri

L

ter como soporte de un torno o debe unirse con el mismo rigida-

msnte, |

. |
Otra variacidn del e¢jemplo de ejecucidn segln la fig, 4 con-

siste en que la palance 12 estd provista de un mecanismo de =al-

+0 por encime del punto muerto. S1 se ejecuta el mecanismo de sai

|

i

gt v o e



10

15 |

20

25

| de la palanca, la velocidad del te jido de punto.

30 N 3
= WY ¢/4%

to por encima del punto muerto de +al modo gue la palenca, al to

cer en el tope 13, salte por encima de la posiciénol= 0 a la

otra posicidnd.', se obtiene una impulsidén de vaivén (impulsién %
pendular) que se meniobra por dos topes de limitaciédn. in esta
forma de e jecucidn puede aplicarse el dispositivo de ilmpulsibdn
segln el invento, por ejemplo, en méqguinas planas de punto con
gran venta ja, Por regulaciég de loc topes puede dimensionerse a
volun+ad y regulsrse autométicamente, dado el caso, la anchura

de trabajo de las méquinas, por variacidn de la posicidn anguler

segln otro desarrollo de la idea del invento, con el fin de
obtensr rendimientos més altos deben preverse todavia mAs ani -
lios cobre el mismo arbol -adecuasdamente cada vez tres €jempla-
res dispuestos simétricemente segln la fig, 3. Un ejemplo de eje
cucidén adecuado para esto se ha representsdo en la fig., 5 segln
el cual estan dispuestos dos grupos, cada uno de +res anillos,
sobre un &rbol. Pura distribuir lo més uniformemente posible las
presiones de epriete sobre el érbol, los enillos 14, 15 y 16 de
uno de loc grupos estén dispuestos en sucesidn entrelazada con
los snillos 17, 18 y 19 del otro grupo; ademés los zjes de osci-
lacidn de ambos grupos estén desviados eatre si pQr 902. Por es-
to Be obtiene al mismo tiempo una disposicidn economizadora de
espacio de gran fuerza de empuje. Los ejes de oscilacidn de ca~-
da grupo, por ejemplo de un modo andlogo & la fig, 3, estén uni-
dds de tel modo con cierre de fuerze entre s{, que los anillos
siempre Tormen exactamente el mismo éngulo de oscilacién con el
cje del &rbol, En circunstancias es suficien+e prever =olamente

un muslle de compresidn para cada grupo, como ya se ha indicado

1
i
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en la fig, 3.

i1 ejemplo de ejecucibdn segln la fig. 5 muestra que las di-
recciones de los esjes de oscilacidn de los anillos que en si pa-
sen adecusdamente a través del punto de contacto entre anillo y

érbol, es decir, radialmente con respecto al eje del &rbol, no

necesitan ser paralelas entre s{, pero en muchos casos seré conr
venisnte disponer los ejos paralelos por lo ménOS én grupos; i
pero si se establece la direccién del eje de oscilecidn fuera

del punto de contacto, puede alcanzarse ¢ue las fuerzas de enm-
puje ejerzan sobre el cje de oscilacidn un momento de rotacibn,

lo que puede aprovecharse para la solucidn de eépeciales proble

mas de maniobra.

La mgniobra del dispositivo de impulsibdn, segln el invento,
por ajuste del &ngulo de oscilacidn, puede efectuarse, bien sea
a weno, o también utilizando medios eldctricos, hidréulicos,
neuméticos u otros., vado el caso puede derivarse de la misma ro
tacidn del &rbol la mean iobra, mediente una disposicibn de trans
misidn o un mando eléctrico a distancia eguivalente.

in lo que sigue se exponen todavia algunos e¢jemplos de eje-
cucibn del disposi+ivo de impulsibdn segln el invento para una
serie de fines de aplicacién especialmente importantes, Debe
considerarse aqul como fundamental le idea directriz de que el
mecenismo segln el invento, en sentido figurado, puede conside=-
rarse como un husillo roscado con paso variable positivo o ne-
gativo y, por consiguiente, es utilizable con ventaja en todos
los casos en los que en otro caso se emplean husillos roscados;

y esto especialmente cuando son deseables un buen gredo de ren-

dimiento, rdcil variabilidad, libertad de juego, féhcil acopla -
!
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miento y acoplamiento de seguridad por cierre de fuerza, mayor du
racibén de vida, asi{ como menor desgaste. Lon respsecto a las men +
cionzdas ventejes, el dispositivo de impulsidn segln el invento
&g zuperior al husillo roscado, porque sl proceso de resbalamien~
+o del husillo roscado en la disposicién segln el invento se sus+
tituye por un proceso de rodamiento,

la fiz, 6 os previamente un ejemplo de ejecucidn, representar
do esgquemdticamente, de la ya menclonada variacidn cinemhtica de
la disposicidn de impulsién segfin el invento, en gue, en lugar
del drbol, entra un &rbol hueco, y el guerpo de rotacidn §sté coms
titufdo como rodillo, cuyo dié@etro es menor que el difmetro del
frvol huscc y que estd dispuesto en el inferior del é&rbol hueco ¥
gse halla en contacto de rozamiento con éste. 20 indica el Arbol
hueco gue se gira en la direccidn de la flecha 21, 22, 23 y 24
son *res rodillos esféricos que tocen en la cara interior del &r-
bol hueco 20 en lugares simétricos y cuyos ejes estén apoyados
en discos 25, 26 y 27, que a su vez @stén dispuestos giretoria =~
mente mediante cojinetes de bolas, en el soporte 28, lediante un
verillaje 29 pueden oscilarse las posiciones de los ejes de los
rodillos 23, 22 y 24 por el dngulo+ol 4 -ob, por lo que -andlo -
gamente & ls fig. 3~ se produce un movimiento del soporte 28 ha-
cia la derecha o la izgqulerde en el sentido de la flecha 30.

la Tig. 7 muestra €l ejemplo de aplicacibdn de une mAquine hed
rramienta, especialmente de la impulsibdn del soporte de un torno,
in enslogfa = la fig. 3, significa 7 el cérter, que contiene treg
anillos de friceidn, que estdn dispuestos sobre el érbol 8, que
es impulsado por la rueda dentada 31, Sobre el cérter 7 esté dis-

puesto el soporte 33, por medio del cual ha de moverse la fresa-
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| guines fresadoras de rodamiento y mdquinas 1lijadoras en las tres

| direcciones en el espacio. La conduccidn,respectivamente el & jus

G

dora 33 en la direccidn de la flecha 34, La direccidn del movi -
miento y la velocidad del movimiento son regulables medlante lea

menivela 35, gque determina la posicién engular de los =anillos de
friccidn. Para otros fines, por ejemplo, para procesos de lija -
do, estén dispuestos topes 36 y 37 sobre ¢l lecho del +ormo, gque

en analogia &« 1z fig. 4, +rabajen sobre una palanca 12 y ocasio-

nen un movimiento de valvén del cérter 7 con el soporte 2. e
modo andlogo pueden moverse tembién en ot+ras méquinas herramiensf
tas, medimte el dispositivo de impulsién seglin el invento, tan-|
o herramientas, como pilezas de labor, tanto en direccibén longi-
tudinal, como %también transversal; en circunstancias pueden eje=-

cutarse movimientos de mesa.en sencillas mAquinas fresadoras, mé

te del proceso del movimiento, puede efectuarse a mano, medismte
tornillos regulsdores, topes, discos de curvas, cuadrados de ar-
ticulaciédn o por otras fuerzes adicionales, Con respscto a los

mecanismos de movimiento conocidos, el dispositivo de impulsidn
segln el invento tiene la ventaja de que no se necesitan ruedas

de cembio de ningunc clese, ya que la regulaéién del avance pue-
de ejecutarse durente el proceso de trabajo y es posible una ré-

pida vuelta a la posicibn de partida, puede obtenerse un seguro

de sobrecarge en el caso de virutas demssiado grandes o de he~

rramicnta obtusa por medio de cierre de fuerza. La palanca de tgb

teddo 12 puede utillizarse pera procedimientos de copia para tan-
tear patrones,
segln otro desarrollo de la idea del invento, el dispositivo

de impulsibn segln el invento puede utilizarse tambidn de tal mo

£
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do que el clrter esté dispuesto fijamente con el sistema de ani-
1los, y el movimiento de rodamliento con el &rbol se aproveche pa
re el transporte de una herramiente, En esto se aprovecha el he+
cho de que el Arbol y los enillos de friccidn se hallan en equid
librio estable entre s{, En una posicidn oblicua del &rbol, se
corre el mismo, seglin se desee, én una u otre direccién. En la
fig. 8 estd representada esquemfticamente una mAguine taladra-
dora baseda en este principio. 7 significa nuevemente el chr- {
ter con el sistema de enillos de friceién. En este caso esté dié
pussto fijo en el soporte 40. El 4fbol 8 es impulsado por un mo+
tor 41, por medio de una correa 42, En el extremo del érbol es-

té dispuesta una broca 43, Por eccionamlento de la palance 44 se

L

var{e de nuevo el Angulo de oscilacién de los anillos y por elle
se regule el movimiento de avance del Arbol 8 con la broca 43,
De 1gual modo pueden estar constituldos también los husillos en
tornos, mAquinas taladradoras y méquinas fresadoras. La impul -
sién se establece de modo especialmente sencillo en una méquinﬁ
fresadora de rodamiento, en la gque, dado el ceaso, pusde supri-
mirse el avance axil de fresado, cuando el husillo de la pieza
de labor estA apoyado como se describe & base de la fig, 8,
mrenbidn en otras mAgquines herramlentas con movimientos pre-
Terentenente rectil{neos pueden valorizarse con ventaja los pun
tos de vista sntes expuestos, por ejemplo, en miquinas limado-
ras, méquinas terrajadoras de rosces, sierras y mlquinas separar
doras. También bancos cepilladores con marcha de avance lento ¥

de retroceso répido, o dispositivos de avence de material en

bencos de revblver, entran en consideracidn pare esto. En una

herremienta de tornillo {destornillador) puede ocasionsrse por
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presibn axil un giro a le izquierda o a la derecha.
Zspecialmente en el caso del empleo de un mayor nimero de
enillos de friccidn sobre sl &rbol, respectivamente de rodillos

|
|
i
!
l
|
E

en el &rbol hueco pueden desa?rollarse potencias tan grandes qu%
el dispositivo segln el invento es utilizable también en lugar l
de transmisiones hidrdulicas ¥y es adecuado, por ejemplo, para 14
impuls ién de cepilladoras répidas y mhquinas de escribir. }

Q0*+ro desarrollo de la idea del invento consisteAen que el ;
&rbol, respsctivemente el &rbol hueco, no estd constitufdo rec-|
to, sino curvado de determinada manera o como Arbol flexible cu‘
vable del modo deseado. &n esta Torma de ejecucidn puede'aprove
cherse la disposicién segfin el invento también en méquines o apa
ratos para le generacibn de movimientos no rectilineos.

%n la ejecucidn de la disposicién segln el invento como am-
Qliador ge fuerza o de momento pueden e jecutarse movimientos de

transporte gue, e: circunstancias, pueden ser mandados autométii

camente (mando de persecucidn); para esto resulta la aplicacibdn
de llevar a la pocicidn de trabajo a las herramientas u otros

instrumentos, por cjemplo pilag de papel en mhquinas de impren-
ta o nédquinas multicopistas, Otra posibilidad de aplicacidn cons
ziste en ocasionar movimientos de carrera en mer+tinetes, marti-

1llos de calda o andlogos o una conduccidn seguidora en la mis-

| 4

ma direccidn de mercha de herramientas, materiel o plezes de la
Leor en cintas corredoras o’de transporte,

0tros cempos de aplicacidn son méquinas de +rabejo y elabo-
racibén, por ejemplo, méqyinas embaladoras, en les qus en circumg
tanclas se transporte material mediante movimiento de agarrs,

méquinas cortadoras de Tiambres, pan, etc., igualmente cortado-
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| cuyos &ngulos de inclinacidn estén fijados de une vez para siem-

Ijos en el estativo 49 del microscopio. Por rotacibn del anillo

| de cor+ines, puertaes corredizas y giratorias por fuerza motriz,

| se la disposicidn de impulsibn segln el invento para la compen-

ras longitudinales y transversales en mlguirms papeleras, pren -

sas para ladrillos y eparatos divisionerios relacionedos con

ellas; ademés cerivadores o atadorss en mguinas pars embutidos !
y elaboracidn de carne, microtomos, etc, Bn mdquinas tsx*tiles y {
whouinas devanadoras de alambre la disposicidn segln el invent

es adecuada, por ejemplo, para la gufa de los hilos en simpies i
maquinas devanadoras y en méquinas devanadoras de precisién con !
| bobinas de bote}la y cilindro. También para la gemsracidn de mo-
vimientos de estirado, por e jemplo, en un recorrido regulador, 3
es utilizable con ventaja la disposicién segln el invento;
_ Bl dispositivo de impulsidn segfin el invento puede emplearse
también para el ajuste sin holgurg y-de marcha ligera de apara-
tos medidores instrumentos, eparatos empliedores y cambio de dist
positivas en proyectores lum%nosos‘y méguinas clasificedoras., €o
o ejemplo de ejecucidn muestra la figura 9 un microscopio. Il

tubo 45 del microscopio esté apoyado a modo del &rbol 8 de los

anteriores ejemplos de ejecucibn, en tres anillos 46, 47 ¥y 48,
pre, porgue sus apoyos de cojinetes de brlas estén dispucstos Tis.
48 superior mediemte el suplemento 50 pusde fijarse el *tubo del

microscopio litre de holgura y con marcha ligera en su sltura,.

Otres posibilidedes de aplicecidén son: La ma iobrs, la direc

cibn de pesados vehiculos autombviles, el cierre y la spertura

accionamiento a distencia de correderas. También puede emplear-

sacidn de la desviacidn en barcos y otros vehiculos de +al modo,
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llinscrito sobre la figura, depende aguf{ del didmetro r del Arbol

lcidn de imAgenes Roentgen o andlogos. También la regulacidn de

lde discos fonogrédficos regulado seghn la fuerze aclstica.

.

gue la dirsceidn de la fuérza de gravedad o de fuerze cenxrifuga
veriaedas, influyen sobre el mecanismo impulsor de +al modo que
ocasiona desplazamientos de peso o de punto de grevedad. En ba-
lanzas sutométices ie pecsos corredizos, la cruz de balanza des-
viada del centro puede reguler los enillos mbéviles del mecanis-
no impulsor de tal modo que un peso se corre hasta gue la cruz
de la balanzsa esté balenceada.

“n la fig, 10 esté ilustrada la disposicibn seghn el invento
en un ejemplo de aplicacidn como instrumento matembtico. Por el
ss+ilete eccritor 51, fijado en el chrter 7, se escribe sobre
una +ire registradora el producto resultante de la tangente del
dngulo de oscilaciénB de los anillos de friccidn con la sume de

las revoluciones ¢ del érbol 8, El factor de proporcionalided i€

8. Este instrumento pusde cer utilizado como multiplicador, co-

wo integrador, como planimetro, como instrumento medidor de cen-
tidades, como aparato registrador, en el gue un énguloﬁse frans-
forma en un valor lineal, como pan%égrafo o anélogo. Otras epli-
caciones son: Gulas de instrumentos de medicién ¥ aparatos para

el tanteo, registro o transferencia de lineas, superficies y es-
pacios o cuerpos, pudiéndose efectuar el movimiento de modo con-
tinuo, con interrupcién preferentemente-por renglones, como se

requlere en procedimientos de copla por contacto, en la valora-

las varilias de carbdn en lémparas de arco puede efectuarse sin
escalonamiento wsdiente el mecenismo impulsor segﬁn el inventao.

e modo andlogo puede efectuarse el avance en un apareto grabeador
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Como otro ejemplo de ejecucidn se ha ilustrado en la fig. 1%
une impulsidn de émbolo, en la que la biela se sustituye por la
disposicidn de impulsidn segin el invento. 63 y 64 indican dos,

!
méquinas de émbolo, cuyos émbolos estdn formados por los extre-!

mos del drbol 8. La disposicidn 1lustrada estd ideada como dis-

posicidn de bomba, cuyo rendimiento de transporte puede ser re-i

gulado por oscilacidn de los anillos de fricocidn. De modo corres-

pondiente puede constituirse inversamente también un motor de c@g

bustidn, cuyo émbolo estd apoyado de tal modo en anillos de frig
cidn que el mismo en la carrera al mismo tiempo se pone a girar
en revoluciones, de las que puede derivarse un movimiento impul+

BOYX.

La figure 12 muestra finalmente la impulsidn del carro de una

L ]

ndquina de oficina o de contabilidad. La fig. 12b muestra el ca;
rro 50 de una mdquina de escribir en seccidn transversal que no

estd apoyado, como es usual, sobre dos carriles guladores, sino

solamente corre sobre un ¥nico carril guiador 56 y a la izguier
da descansa sobre el sistema 7 de los anillos de friccidn, que
corren sobre el drbol impulsor 8. La regulacidén de los anillos
se efectda, andlogamente a los anteriores ejemplos de ejecucidn,

por medio de un varillaje 57, mediante el brazo de palanca b8e.

T

El recorrido del carro se frene por la palanca 59, amortigufndo

se el choque mediante el muelle 60. La flecha V indica la direc

T

¢idn del movimiento. Debe observarse que en los ejemplos de eje
cucidn representados puede emplearse fundamantalmente tembién un

drbol hueco con rodillos interiores segin la figura 6.

|
x
!

B
¥
¥
»

1§
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| eje del &rbol que el mismo en+ra en contacto con el &rbol en un
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Este registro consta de las siguientes relvindicaciones:

l.~ uispositivo de impulsidn rotativa para el movimiento trems

=
latorio de partes de mlquinas y de aperatos con un frbol slrato +
| |

rio y por lo menos un cuerpo de rotacidn en conexidn de friceidn

con el mismo,apoyado de modo mévil giratorizmente, caracterizado)
porgqué une de leas partes de giroc, conectades entre ¢{ con cierre%
de rozamiento, c¢ircunda encerrado a la otra, y porque las curva-E
turas de embas partes giratories en el punto de contacto *rans 5'
carren en igual sentido, en lo gue el radio de curvaturé de la<
parte circundante es mayor gue el de la parte circundada.

2.~ Dlspositivo de impulsién rotativa seglin la reivindica -
cién 1, carécterizado porgque el cuerpo de rotacidn es un anil%o,
que rodea encerrando al érbol, apoyado giratoriamente, mediante
un cojinete inclineble de anillo, alrededor de su eje de rota -
cibn, cuyo didmetro interior es mayor que el didmetro del &rbol,

v cuyo centro estf desviedo de tal modo excéntricamente hacia el

sitio Gnico.
3.~ ispositivo de impulsidn rotetiva segln las reivindica-
ciones 1 4 2, caracterizaedo porgue el &rbol esté cons+itufdo co-
mo &rbol hueco y el cuerpo de rotacidn es un rodillo, cuyo dié~
metro es monor cue el diémetro del érbol husco, y esté dispues=-

to er el interior del Arbol hueco.

4.- Dispositivo seglin une de las reivindicaciones 1 a 3, ca-
racterizado porque la superficie ds recorrido del anillo, respegk
tivamsnte del rodillo dispuesto en el interior del &rbol husco,

esté constituf{da esféricamente,
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5.- Jispositivo segln una de les reivindicaciones 1 a 4, ca=
racterizado porgue los planos ecuatorisles de los cuerpos de ro-
tacidn ectén epoyados inclinablemente hacia el ¢je del Arbol.

6.~ bispocitivo seglin una de las reivindicaciones 1 a 5, ce-

racterizado porque los ejes oscilantes, alrededor ce los cuales

puntos +angenciales de los cuerpos de rotacidn con el 4rbol. 7

7.- viepositivo segln una de las reivindicaciones 1 a 6, ca-
racterizado porque estén previstos por lo menos tres cuerpos de
rotacidén -anillos o rodillos- de tal modo gque entran en contacto
con el Arbol, respectivamente con el &rbol hueco, en dos lineas
de envuelta diemetrclss, cn puntos simétricos ecntre sf.

8.~ vispositivo seglin une de las reivindicaciones 1 a 7, ca-
racterizado porjue un nfimero miltiple de cuerpos de rotacidn se
hallae en contacto con el érbol, respectivamente con el Arbol hues
co Gde tal modo, que ellos al mismo +iempo efectfian el apoyo del
drbol, respectivamente del &rbol hueco. )

9.- Jispositivo segln las reivinaicaciones 7 u 8, caracteri-
zado porque los ejes de oscilacidn de los distintos cuerpos de
rotacidn transcurren peralelos entre si.

10.- oispositivo §egﬁn una de las reivindiceciones 7 a 9, ca+
ractefizado porque estdn previstos varios grupos de cuerpos de
rotacibn de tal modo que los ejes de oscilacidn de un Z£rupo es-
+fn respectivanente paralelos entre s{, pero trenscurren incli -!

nedos con respecto a los ejes de oscilacidn del otro grupo o de

los otros grupos. ,
© 11.- Uispositivo segfn la reivindicacidn 1o, caracterizado

porgue la direccidn de los ejes de oscilecidn de los distintos
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grupos se dis+tribuye simétricamente sobre la seccidn circular
transversal del érbol, respectivemente del &rbol hueco. ¢

12.- Dispositivo Segﬁn las reivindicaciones 10 u 11, caracte-
rizaedo porgue los cuerpos de rotacidn de log dis+tintos grupos €s+
té4n dispuestos encajedos entre si.

13.~ Ulspositivo segﬁn una de las reiyindicaciones 5 a 12,
caracterizado porque verios cuerpos de rotacién -dado el caso
por grupos- es+én unldos entre si de tal modo con clerre de fuer+
za, que los cuerpos de rotaciédn situados en contacto con el &r -

bol, respectivamente &rbol hueco, sobre la misma linea de envuel

ta, siempre encierran el mismo éngulo de inclinacibn con el e je

bol, respectivamente édrbol hueco, sobre la linea de envuelta dia-
metrelmente opuesta, enclerran con el eje del drbol el éngulo sl
métrico con el anterior.

14.~ Dispositivo segln la reivindicacibén 13, caracterizado
porque los cuerpos de rotecibn estén unidos entre s{ por ruedas
dentadas, verillajes de empuje u &rganos de traccibn,

15.- osispositivo segln la reivindicaciédn 14, caracterizado
porque estén previstos medios elésticos que reelizan una unidn
con clerre de fuerza de los cuerpos de rotacidén.

16,- Dispositivo segln una de las reivindicaciones 1 a 15,
oaracterizado porque los cuerpos de rotacidn se hallan bajo pre-
sidn Je muelle con respecto al &rbol, respectivamente &rbol hue-
co.

17,- bispositivo seghn una de las reivindicaclones 1 a 18,
carecterizado porgque una disposicién de pelance, cue adecuada -

mente es comfin para todos los cuerpos de rotacidn, cstéd previse—
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+a para la oscilacidn ce los planos ecuatoriales de los cuerpos
de rotacibn.

18.- uJispositivo segln una de las reivindicaciones 1 a 17,
caracterizado porqus esté prevista una impulsidn constante, da-
do 8l caso consctable y desconecteble, pare el érbol, respecti-

vamente &rbol hueco.

19.~ uispositivo seghn las reivindicaciones 17 o 18, caracte:

rizedo porque por lo nmenos estd previsto un tope de tal modo en

¢l cuwino de recorrido de la disposicidn de palanca jue ésta es

i crombiada en direccidn opuesta por el mismo al contacto.

20,- Dispositivo seglin la reivindicacién 19, caracterizado
por la disposicién de dos topes para ls generacién de un movi -
miento en vaivén de la disposicidn de cuerpos de rotacidn rela-
tivamente al Arbol.

21,- Dispositivo seglin una de las reivindicaciones 17 a 20,
caracterizado porque la disposicién de palanca esté provista de
un mecanismo de salto sobre el punto muerto.

22,~ Dispositivo segln una de las reiviniicaciones 17 a 21,
caracterizada porque un érgano de tope esté constitufdo de modo
regulable y la disposicién de palanca se halla en contacto con
el mismo de tal modo con cierre de fuerza que toda la disposi -
cidn tiene el efecto de un mecanismo perseguidor.

23.- Dispositivo segfin una de las reivindicaciones 17 a 28,
caracterizado porque para €l mendo de la disposicién de paleanca
estd previsto un disco de curvas, un cuerpo de curvas, un me ce—
nismo de manivele u otra conduccidn mecénica o electromegnética.

24.~ Dispositivo segln la reivindicacidn 23, caracterizado

porque la conduccibn esté constitufda de modo variable.

i
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25,~ Dispositivo segfm una de las reivindicaciones 1 a 24,
caracterizada porgque el &rbol, respectivamente el Arbol hueco,
estd constitufdo curvado.

26.- Jispositivo seghn una de les reivindicaciones 2 a 25,
caracterizado porque el &rbol, respectivamente el Arbol hueco esi
+& constitufdo de modo flexible,

27.- ispositivo segfin una de las reivindicaciones 1 a 26,
caracterizado porque la impulsién de rotac;én se efectla por lo
menos a partir de uno de los cuerpos de rotacién,

28,~- Dispositivo segln une de las reivindicacionss 1 a 27,ca
racterizadoc por su aplicacibn como amplificador ¢de fuerza o de
moment o,

29.~ uispositivo seglin une de las reivindicaciones 1 a 28,
caracterizado por su aplicacién a méquinas herremientas y méqgui-
nes de +rabajo autométicas.

30.- Dispositivo seglin la reivindicacibn 29, caracterizado
porgus ls disposicidn de loz cuerpos de rotacidn es+d alojaeds en
una parte de ls mAquina que lleva el soporte de un tormo o el es
+tilete escritor de un aparato calculador o registrador.

31,- Dispositivo seglin las reivindicaciones 1 a 29, ceracte-
rizado porgue la disposicién de cuerpo de rotacidn estd montada
fija en el espacio y sirve de cojinete deslizante para el érbol,

32,- -uUlspositivo segln la reivindicacidn 31, caracterizado
porqgue el &rbol sirve de soporte para una herramienta roscadora
o talndradw a.

334~ lspositivo segln la reivindicacién 31, caracterizado
porgue el &rbol estd constitufdo como tubo de un aparato medidor

por ejemplo, de un microscopio.
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54,.,~ Dlspositivo segln la reivindicacibdn 31, caracterizado
porgue por lo menos uno de los extremos del &rbol estd constitui+
do como émbolo de una bomba, de un motor de combustiédn o anflogo

38.- Dispositivo segﬁn'una de las reivindicaciocnes 1 & 31,cea

racterizado porque el mismo sirve para el ftrensporte del carro de
une méquina de oficina o de una mAquina plana de hacer punto.

36.- Dispositivo seglin una de las reivindicaciones 1 a 36,
caracterizado por la utlilizacibn para la ejecucibdn del transpor-
te de pertes movibles de todes clases.

37 .~ Dispositivo de impulsién rotativa para el movimiento
+ranslaetorio de partes de méquinas.

Segln se describe y reivindica en la presente memoria descrip
tiva y se ilustra con los dibujos que a la misma se acompaﬁen-

Consta esta memoria de veintidos hojas foliadas y escritas a

méquine por una sola de sus caras,

Madrid, a 31 Agosto
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