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INTRODUCCION
a favor de Don MANUEL ALTES GUIAMET, de nacionalidad 88~
paficla, residente en Igualada (Bareelona), calle Trobadi-

ners, 58, por ”VARIADOR PROGRESIVO DE VELOCIDAD”.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un variador
progresive de velooidad, de constituoién simplificada y
sencille montaje, que se caracteriza por permitir que la
‘ relacifn de vuloeidades entre el elemento motor y el de

5. trabajo varie en forma bontinua, eon lo ocual aquella pue+
da adquirir, entre ciertos 1fmites, todoe los valeres.

Conocidos son los diversos sistemas empleados pa=

ra regular la velocidad de trabajo de las mdquinas valién-—

dose de dispositivos que se interoalan‘entre el eje motor

10. y el de trabajo, perd en todos ellos la relacién de velo~-
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10,

15.

20.

25,

oidades entre ambos elementos viene dada de antemano en
une pluralidad de valores fijos que en muchos de los ca=
so8 no se adaptan a lo exigido o a lo més conveniente pas
ra el trabajo a realizar,‘;g cual supone un inconveniene
te de resolucién difioil.éug en miltiples casos resulta
insuperable, al menos econdémicemente.

?al inconveniente &Sgﬁig;eoe adoptando el variae-—
dor de velocided objeto de 1abiﬁfen016n, mediante el oﬁal,
como se dijo anteriormente, puede variarse gradualmente
de un modo continuo la velocidad de trabajo a f£in de adap-
tarle en cada momento & la. més conveniente para el traba-
Jo a realizar. El variador indicado consiste esencialmente
en dos platos de material, forma y dimensiones adeouadas,
los cuales van montados en soportes apropiados por los
que se acoplan donveniente y respectivamente a los ejes
motor y de trabajo, guedando ambos platos enfrentados y
susceptibles de entrar en contaqto & alture conveniente,
graduable a voluntad, para por rogamiente adeouado solidﬁa
rizarse entre s{ para enlazar ambos ejes y transmitir la
rotacién del eje motor al de trabajo. El plato acoplado
gl eje motor adopta un perfil de oasquete esférico, cone
vexo o edncavo, y el del eje de trabajo el de una corona
de material apropisde para actuar por presién, cuyo sopor-
te queda acoplado elédsticamente al eje de trabajo y con
preferencia por acoplemiento del tipo de los gue permiten
un desplazamiento en sentido axial. »

Para lsa mejor'oomprensién de ouanto se indica en

la presente memoria desoriptive se acompafia un ditujo en
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U0 1
el gue, tan s8lo & tf{tulo de ejemplo, se representa un

caso préctice de realizacidn de un variador de velooidad
de caracterfsticas igusles sl del objeto de la invenoidn.

‘En dicho dibujo la figure 1 muestra una viste en
alzado laterel parcialmente seccionado, estando los elee
mentos del variador acoplados a los ejes respectivos y
enfrentados ooaxialmente; en la figura 2 me observa una
viste similaer a le de le figura 1 estando los elementos
del variador desplazados en sentido vertical; y por dl-
timo la figure 3 muestra una vista del detalle corresponw
diente sl acoplamiento del soporte del eje de trabaje.

Bl eludido variefor de velocidad estd constituf-
do por dos platos ~l- y -2«, de los cuales el -l« adopta
la forme de una corona cifcular de material apropiado
para actuar por presifn, de grafito en el caso particular
que nos ooupa, la cual va montada por intermedio de otra
corona «3e, sobre un soporte —~4« al que embag se fijan
por los tornillos -5#. Bl soporte «i«e dispone gxialmente
de un ndcleo tubular -6«, en cuyo interior vs albjado un
fuerte resorte de presidn ~7~ y presenta en su extremo,
para su acoplemiento al eje de trabajo ~é~, tambidn tubue~
lar, dos entrantes =9+ y sallentes -10« complementarios
respectivamente de otros sallentes ~ll~ y entrantea o] 2
en que termina el eje eéa. Este eje «~8~ lleva aocoplado
interiormente otro ndcleo ~13=« en cuyo extremo externo
hay #ispuesta una cavidad ~l4« en la que, una vez acopla-~
da en el nicleo tubular #6~, asienta el resorte «T«, El

plato -2~ tiene forma de casquete esférico convexo y va
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axigl de su cara posterior, la cual estd dotada de une

pluralided de aletas de refrigeracidn ~16«. Dicho cuerpo
tubular o eje ~15+ ssienta en un cojinete =17= solidario
de un dispositivo apropiado a base de cremallera, no vie
sible en el dibujo, por medio de la cual se realiza el
desplazemiento en séhtido vertical del plato —-2«, a fin
de que el ataque de éste sobre el ~la& se efectde por una
oircunferencia de radio adecuado, ouyo valor méximo es el
del radio del plato «~2~, siendo asimismo solidario del
dispositivo indicado el elements motor al cual se acopla
dicho plato =2-.

El conjunto del variador va dispuesto en el interior
de un cdrter adeocnado, fijable convenientemente, con las
correspondientes aberturas paré rermitir el acoplamiento
de los ejes de giro‘aﬁu y =15« al érvol motor y eje de
trabajo, respectivamente.

Como se deduce de la desoripcidn hecha y por la
observacién del dibtujo, la forma de efectuar el montaje
del variador objeto de la inveneién en unse transmisidn
entre poleas como lé que nos oocupe 68 la sigulente: sge
dispone el conjunte del variador a la altura del eje 18-
de la poles motora #l9« y del eje =8 de la polea de tra-
baje ~20-, presentando aeoﬁlados, respectivamente, los
entrantes y salientes =9, -10= y ~12~, =1l de los cuerpos
tubulares ~6- y —~84, gquedando asf asegurada una presidn
progresive en el esfuerzo de trebaje merced a tal tipo

de acoplamiento y a la acoién del resdrte =0« gue garan-
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tiza la presién entre los platos y por tanto le transmi-

2ién. En tales condiciones si los platos estdn enfrented

dos axialmente como representa la figura 1 y prescindi-
mos de la pérdida por rozamiento, ambos platos «l- y =2~
5. girarén a la misma %eleeidad, pero si desplazamos verti-
calmente el plato ~2~, por medio del dispositivo de ore-
mellera, el oontacto entre éste y la corona -1~ tendri
lugar por un solo puntoaﬂlf (figura 2) en esfuerzo tangen-
cial respecto a la corona «le y con una velocidad menor
10. ya que el radio de giro es tembidn menor. Ahora bien, te-
niendo en cuenta que el desplazamiento del plato =2- pue-
Be regularse con tode precisién se tendrd que el radio
de giro puede adquirir todos los valores comprendidos en-
tre el eje de figura de dicho plato « valor minimo=ocero
15, gque précticamente supone no trasmisién de movimiento~ y
el radio de la corona ~l~ valor miximo con velocidad igual
& la del 4rbol motor -15-,
Como puede observarse y se dijo en un prinoipio
la relacidn de velooidad puede variarse progresivemente _
20+ en forma continue con el variador objeto de la invenocién
con lo que se consigue que la velocidad de trabvajo pueda
mantenerse en cada momento en la més conveniente pars el
trabajo que se realice, siendo el mecanismo que constitu-
ye el variador extremademente simple y sencillo su monta-~
25, Je, no precisando engrase alguno y ser de fdocil y rdpida
substituocién la corona de grafito -l—, ¥nica que por el
rozamiénto estd sujeta a un desgaste previsto.

Se prevé una realizacién en la oual el plato 2=
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tenge un perfil oéncavo pere los casos en gque convengsa
sumentar la velocidad, lo cual se consigue por asumento
de la longitud del radio del punto de aplicacidn del es~
fuerzo tangencial.

Se comprende que serdn independientes del objeto
de la invenoién los materisles empleedos en la fabrica«
cién de loe diversos elementos constitutivos del veriador,
asi como la forme y dimensiones, tanto absolutas como re—
lativas, de los mismos y, en general, todo ocuanto no afec-

te a sus esencialidad.

NOTA

Se reivindica como objeto de la paresente patente
de introduceidn: _

l. Variador de velocidad gue se carecteriza esen-
clalmente p&r estar constitufdo por dos platos de material
y dimensiones adecuadas, unc de ellos en forma de casquete
esférico y el otro en forma de corona circular, los cuales
ven montados en soportes apropiados por los que se acoplan
conveniente y respectivemente a los ejes motor y de traba-
jo, a este Yltimo por acoplamiento eldstico, preferente-
mente de los que permiten un desplazamiento axial, guedando
ambos platos enfrentados y susceptibles de entrar en cone
tacto & alture conveniente, mediante un dispositivo ade—

cuado graduable a2 voluntad, para por rozamiento adeocuado
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solidarizarse entre s{ para enlazsr ambos ejes y tras-
mitir la rotaecién del eje motor al de trabajo con la re-
lacién de velocidad deseada.

2. Variedor progresivo de velocidad, segtn le
reivindicacién anterior, gue se caracteriza por el hecho
de que el plato aceplado al eje motor, de forma de casque~
te esférico, es8 de perfil convexo o odncavo, segin se tra-
te de reducir o aumentar la velocidad, mientras que el
plato acoplado al eje de trabajo adopta la forma de una
corona circular y es de un material apto para actuar por
fricoidn, por ejemplo de grafito.

3. Variador progresivo de velocidad, segin la
reivindicacidn ndmero 1, que se caracteriza por el hecho
de que el acoplamiento eldstico del soporte correspondien~
te al eje de trabajo se logre por intermedio de un resorte -
de presidén convenientemente dispuesto entre ambos ejes,
gue a tel efecto llevan practicados axialmente sendos ve~
clados y presentan en sus extremos entrantes y salientes,
complementarios entre sf, por los que se realiza el engra~
naje entre ambos elementos.

4, Variador ﬁrogresivo de velocidad, segdn la rei~
vindicecién ndmero 1, que se caracteriza por el hecho de
que el desplazamiento vertical del plato acoplado al eje
motor se efectfa por medio de un dispositivo apropiedo
tipb cremallera o similar al ocual gueda solidarizado ma
soporte asi como el del elemento motor.

5. Variador progresivo de velocidad,

Todo ello segin queda descrito y reivindicado en



la presente memoria descriptiva, consta de ocho hojas fo-
liadas, mecancgrafiadas por una scla de sus cares.
Barcelona, a 21 de agostoc de 1956
| Marmuel ALTES GUTAMET
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