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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

que se acompaña a 
la solicitud de

una PATENTE de INVENCION por VEINTE AÑOS en ESPAÑA, a favor 
de I.1UNDEAN MANUFACTURING COMPANY, de nacionalidad norteame­
ricana, residente en 1270 Edgehill Road, COLUMBUS (Ohio — 
EE.UU.), por: "MEJORAS EN UN MECANISMO DE ESCAPE PARA APA­
RATOS EXPEDIDORES*.

Inventor: Ellsworth Crawford Salisbury, de nacionalidad nor­
teamericana.



La presente invención se refiere a un mecanismo de es­
cape aplicable a los aparatos expedidores de botes de papel.

Los aparatos de esta índole están constituidos per una 
pluralidad de guias espaciadas en paralelo entre las cuales 
los botes de papel que contienen leche, bebidas o similares 
se apoyan de modo deslizable, comunicándose dichas guias por 
sus correspondientes extremos con guias transversales. En 
tales aparatos, las guias se constituyen de manera que per­
mitan el movimiento de los botes, a lo largo de las mismas, 
pero que impidan su extracción, proveyéndose un mecanismo 
de escape accionado por monedas para liberar sucesivamente 
los botes una vez desplazados convenientemente a una posi­
ción asequible desde la guia transversal.

Hasta ahora se han construido o propuesto varias for­
mas de mecanismos de escape, las cuales, aun cuando efica­
ces en la liberación de los botes sucesivos por la introduc 
ción de una moneda, no satisfacen los máximos requisitos de 
los dispositivos de esta índole.

I'or consiguiente, el objeto principal de esta invención 
es proporcionar un mecanismo de escape aplicable a aparatos 
expedidores de botes de papel de las citadas característi­
cas de estructura sencilla, operación eficaz y construcción 
y montaje económicos, que llena de esta manera substancial- 
mente los máximos requisitos exigibles de los dispositivos 
de esta índole.

Segifn la invención, se provee un mecanismo de escape 
para aparatos expedidores que comprende un compartimento de 
almacenaje y otro adyacente al mismo con una abertura para 
recibir un articulo de dicho almacén en el referido compar­
timento adyacente y una segunda abertura para la entrega del 
articulo, estando constituido dicho mecanismo por una tapa 
deslizable que se adapta a la forma de las dos citadas aber 
turas, formando así normalmente una compuerta abierta para 
la abertura receptora de artículos y una compuerta cerrada 
para la abertura de entrega de artículos, por lo que al ser 
deslizada dicha tapa se cierra la primera compuerta y se 
abre la segunda.

Para la mejor comprensión de la invención se describi­
rá la mismo seguidamente con referencia a los dibujos que
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se acompañan, y en los cuales: 4̂ 4^ Ó' j[ ^ ^
La Fig. i es una vista en perspectiva desde arriba de 

un aparato expedidor de botes de papel con mecanismo de es­
cape perfeccionado oegán la presente invención.

La Fig. 2 es una vista quebrada en perspectiva del apa­
rato de la Fig*. l, mostrando el mecanismo de escape para los 
botes en su posición receptora de botes normal.

La Fig. 3 es una vista en elevación desde arriba del 
mecanismo de escape para botes perfeccionado de la presente 
invención.

La Fig. 4 es una vista en sección lateral del mecanismo 
de escape para botes, segán la linea 4— 4 de la Fig. 3.

La Fig. 5 es una vista en elevación desde arriba del 
meconismo de escape para botes de la presente invención, 
mostrando el mecanismo en la posición de entrega de botes.

La Fig. 6 es una vista de sección extrema del aparato 
expedidor de botes de la presente invención, segóh la linea 
6-- 6 de la Fig. 3.

La Fig. 7 es una vista en perspectiva del nuevo meca­
nismo de compuertas segitn la presente invención.

La Fig. 3 es una vista en perspectiva parcial de la 
presente invención mostrando el mecanismo de escape perfec­
cionado en su posición receptora de botes normal, con un 
bote dentro del mismo.

La Fig. 9 muestra el mecanismo de escape perfeccionado
de le presente invención en ia posición de entrega de botes 

T_ comento de sacarse un bote del mismo.
Con referencia a los dibujos, la letra C representa la 
rte un aparato expedidor de botes, constituida general­

es

i a
p^te por una pluralidad de guias paralelas para botes G,

por tablas S, comunicándose dichas guias G por sus 
^^^escondientes extremos con una guia transversal T, por 
 ̂ , ge la cual se puede desplazar un bote desde cualquie
^  <yuias G, llevándolo a continuación por la guia T

el mecanismo de escape.
i?i mecanismo de escape comprende un departamento re- 
P ¿e botes (10, Fig. 2.), constituido pór una pared pos- 
^ (il) careles laterales (14 y 15) y la pared de fon-

^ge observará que la parte delantera y la parte superior

ya
hacia
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dol departamento (10) están desprovistas de xualquier pared 
o superficie de cierre permanente. Con el fin de proveer 
una tapa mótil, o compuerta, para las aberturas superior y 
delantera de dicho departamento, so aplica un elemento des- 
lizable (20), generalmente ilustrado montado en el mecanis­
mo, siendo la Fig. 7 una vista en perspectiva de dicho ele­
mento separado del mecanismo de escape.

El referido alemento (20) se monta de modo Realizable 
entre la parte superior de las paredes del departamento (10) 
y la superficie inferior de una tapa (22). El montaje del 
citado elemento deslizable (20) entre las paredes (14 y 15) 
y el elemento de tapa (22) ee muestra claramente en la Fig. 
4. En esta figura se observará que el elemento (20) va pro­
visto de platillos (24) curvados hacia abajo y que se extien 
den longitudinalmente para servirle de gufa en la dirección 
de deslizamiento del mismo.

Al citado elemento (20) se comunica el movimiento des­
lizante a mano mediante un pomo (26) fijado en un extremo
del mismo. La tapa (32) va provista de una ranura (28) pa­
ra el paso del referido pomo, que se extiende per la citada
tapa (22).

Como compuerta deslizable para la parte superior del 
departamento (10) se aplica al elementos (20) una porción 
de compuerta (30) susceptible de cubrir la parte superior 
de dicho departamento cuando el referido elemento (20) se 
encuentra en la posición receptora de botes indicada en las 
figs. 2, 3 y 4. La porción de compuerta (30) incluye una 
ranura de extremo abierta (32) que provee un espacio libre 
para sujetar con los dedos la parte superior de un bote M 
durante el desplazamiento del mismo desde la gufa transver­
sal T dentro del departamento receptor de botes (10). La 
necesidad de la ranura para la introducción de los dedos (32] 
se advierte mejor en la Fig. 8.

Una vez un bote M haya sido colocado dentro del depar­
tamento (10), segáh se advierte mejor en las figs. 4 y 8, 
se desliza el elemento (20) hacia la izquierda, desde la po­
sición receptora de botes ilustrada en la Fig. 3 hacia la po 
sición de entrega de botes ilustrada en la Fig. 5. Se apre­
ciará que cuando el elemento (20) se encuentra en esta álti- 
ma posición, la porción de compuerta superior (30) del mis-
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mo se habrá separado de la parte superior dél departamento 
(10) y una abertura (34), formada en dicho elemento (20) se 
situará encima de la parte superior del departamento (10), 
segán se observa en las figs. 5 y 9. F1 referido elemento 
(10) se encuentra ahora en la posición de entrega, permitían 
do coger el bote por su parte superior 0 para sacarlo del 
aparató de la manera indicada en la Fig. 9.

Al desplazar el elemento (20) hacia la izquierda, a la 
posición de entrega de botes indicada en las figs. 5 y 9, 
se desplazará una segunda porción de compuerta o guarda (40) 
hacia la izquierda a una posición en la cual dicha guarda 
(40) cierne el lado abierto en el departamento (10), el cual 
normalmente se encuentra abierto para permitir la entrada 
de un bote. La referida guarda (40) se muestra en su posi­
ción de cierre de departamento en las figs. 5 y 9*

Asf pues, se comprenderá que cuando el elemento (20) 
se desplaza hacia la izquierda, o sea a la posición de en­
trega de botes, se puede sacar del departamento (10) un bo­
te por la abertura (34). Simultáneamente, la guarda (40) 
cierra la abertura lateral en el departamento (10), de modo 
que se excluyen botes del departamento (10) hasta que dicha 
compuerta (40) se separa de su,posición de cierre por desli­
zamiento del elemento (20) hacia la derecha a la posición 
receptora de botes de la Fig. 2. Al devolver el citado ele­
mento (20) a tal posición receptora de botes, se completa el 
ciclo de entrega del mecanismo, permitiendo ahora el despla­
zamiento de un segundo bote al departamento (10), pero no 
una nueva operación del elemento (20), que permita la entre­
ga de un segundo bote, sin depositar antes una moneda en un 
mecanismo receptor de momedas conveniente, no indicado.

Para proporcionar un espacio de almacenaje de cierta 
cantidad de botes, se monta un piso (42, Fig. 2) con ajuste 
vertical en las paredes estructurales que se disponen verti­
calmente en la caja C del piso de almacenaje (42). Una de 
estas paredes se indica con (44) en varias figuras. La pa­
red (44) va provista de ranuras (46), segán se apreciará me 
jor en la Fig. 4. Asf pues, para ajustar verticalmente el 
piso de almacenaje para la acomodación de botes de distin­
tos tamaños, se sujeta el piso de almacenaje (42) en la pa­
red (44) a una altura a lo largo de las ranuras (46) que co

¡
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rresponde con la altura del tamaño de bote a expender. El 
oiso de almacenaje (42) se sujeta en la pared estructural 
(44) mediante el elemento angular (43) y los pernos (49), 
segtfn se ilustra en las figs. 4 y 6.

El piso (17), en el departamento receptor de botes (10) 
se provee de medios de ajuste vertical similares* Con re­
ferencia a la Fig. 6, se observará que el piso (17) está 
constituido por los platillos curvados hacia abajo (51) que 
se sujetan en las paredes (14 y 15) mediante el perno (53) 
que pasa por las ranuras (55). Así pues, se puede subir o 
bajar dicho piso (17) montándolo en distintas posiciones a 
lo largo de las ranuras, de modo que pueda variarse la al­
tura del departamento (10) para la recepción de botes de
distintos tamaños.

La ajustabilidad vertical del piso (17) se provee con 
en fin de poder manipular botes de distintos tamaños eficaz­
mente, y en particular para que botes de menor tamaño pue­
dan ser desplazados desde el almacón hasta un departamento 
de entrega de tamaño apropiado. Si el piso (17) no fuera 
ajustable verticalmente, quedaría situado lo suficientemen­
te bajo para recibir botes grandes y, por consiguiente, ten­
drían que dejarse caer loe botes pequeños sobre el piso (17) 
desde la parte superior del departamento, lo que daría lu­
gar a la rotura de los botes. El dejar caer los botes se­
ría preciso puesto que la parte superior de los mismos debe­
ría penetrar por encima de la ranura (32) en la compuerta 
(30) con el fin de facilitar la sujeción con los dedos en
el departamento de carga (10). Por ejemplo, si el piso (15)
estuviese permanentemente fijo en una posición inferior, co­
mo a nivel de las ranuras verticales (55), esto permitiría 
el desplazamiento de botes grandes y de tamaño medio al de­
partamento de entrega (10), mediante la sujeción de sus par­
tes superiores connlos dedos, que se extienden por la ranu­
ra (32). Sin embargo, en este caso, los botes de menor ta­
maño tendrían que dejarse caer sobre el piso (17). El bote 
tendría necesariamente que dejarse caer con el fin de poder 
desplazar el elemento (20) hacia la posición de entrega. 
Sería posible penetrar hacia ahajo por la abertura (34) pa­
ra recoger un bote de mediano tamaño de su posición en el 
piso. Sin embargo, dicho bote, en muchos casos, aparecería
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roto, debido al tener que dejar caer el mismo sobre el piso.

Con referencia a la Fig. 4, se observará que cuando el 
bote H se encuentra en posición dentro del departamento de 
entrega (10), es preciso que la parte superior 0 del bote 
M se encuentre situada por debajo de la compuerta (30), de 
modo que dicha parte superior 0 del bote no se extienda ha­
cia arriba dentro de la ranura (32) pora evitar interferen­
cia entre dicha parte superior y el elemento (20). Al mis­
mo tiempo, los botes se encuentran en reposo sobre el piso 
de almacenaje (42), a lo largo de las rufas G y T , y resul­
ta deseable que las partes superiores de tales botes se ex­
tiendan bien hacia arriba entre o por encima de las tabli­
llas S, segán ce ve en la Fig. 1.

Tal extensión hacia arriba de las partes superiores de 
los botes permite su fácil sujeción con los dedos y transfe 
rancia hacia el departamento de entrega. Yara proveer la 
diferencia de altura encima, del piso, entre la compuerta 
(30) y la parte superior de las tablillas S_, se provee el 
elemento de tapa (22) de una porción que se extiende hacia 
abajo (60) y un platillo que se extiende hacia afuera (62), 
has tablillas 3 pueden asf ser mantenidas al nivel del pla­
tillo (62), el cual es más bajo que el nivel de la compuer­
ta (30), lo que mejor se aprecia en la Fig. 6.

Asf pues, se observará que los bordes fácilmente pue­
den ser desplazados desde el departamento de almacenaje haa- 
ta el departamento de entrega y, después de que un bete ha- 

sido colocado dentro del departamento de entrega, habrá 
un espacio libre que permita deslizar el elemento (20) hacia 
la posición de entrega.

Resulta evidente, por cuanto precede, que la presente 
invención proporciona un mecanismo de escape para artículos 
perfeccionado y simplificado que acomodará una amplia .gama 
de botes de bebidas desde el menos hasta el mayor tamaño, 
v además un mecanismo, que asegura una operación conveniente 
y cómoda.

N 0 T A

En resumen: la Patente de Invención cuyo registro se 
solicita recaerá sobre las reivindicaciones siguientes:
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1) Hejoras en un mecanismo de escape para aparatos ex­
pedidores, caracterizadas porque incluye un almacén y un de­
partamento adyacente cor una abertura para recibir un artf-. 
culo de dicho almacén en el referido departamento y una se­
gunda abertura para la entrega de dicho artículo del depar­
tamento, y además porque provee una tapa deelizable que se 
adapta a la forma de las dos Aberturas citadas formando asf 
normalmente una compuerta abierta para la abertura receptora 
de artículos y una compuerta cerrada para la abertura de en­
trega de artículos, por lo que al ser deslizada dicha tapa 
se cierra la primera compuerta y se abre la. segunda.

2) Mejoras en un mecanismo de escape, segiin la reivin­
dicación anterior, caracterizadas porque dicha abertura de 
entrega del departamento se encuentra en la parte superior 
y la referida abertura receptora en la parte anterior del 
mismo, y porque la citada tapa tiene una abertura de entre­
ga complementaria de la abertura de entrega del departamen­
to y coincide con el mismo al deslizar la tapa, y un plati­
llo que se extiende hacia abajo formando un cierre para la 
parte anterior del departamento exclusivamente cuando dicha 
abertura de entrega de artículos de la tapa coincide con la 
referida abertura en la parte superior del departamento.

3) Mejoras en un mecanismo de escape, segán las reivin­
dicaciones anteriores, caracterizadas porque dicha tapa va- 
provista de una ranura alargada dispuesta en sentido trans­
versal a la dirección de deslizamiento de la tapa, siendo 
dicha ranura abierta por el extremo hacia la parte anterior 
del departamento.

4) Mejoras en un mecanismo de escape, segtfn las reivin­
dicaciones anteriores, caracterizadas porque la distancia 
entre la pared de fondo del departamento y la tapa es ajus- 
table con el fin de poder graduar dicha distancia a volun­
tad.

5) Se reivindica por áltimo, como objeto sobre el que/ 
ha de recaer la Patente de Invención que se solicita: "MEJO­
RAS EN UN MECANISMO DE ESCAPE PARA APARATOS EXPEDIDORES*.

Iodo conforme queda descrito en la presente Memoria, 
que consta de ocho páginas escritas a máquina y los dibujos 
que se acompañan.
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