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MEHMORIA DESCRIPTIVA

1 presente Modelo de Utilided tiene por objeto,
segin se indica en su enunciado, un mecanismo para in-
terruptores eléctricos automiticos,

De manera més concreta, el presente modelo se refie
re a un mecanismo de disparo sensitivo para interrupto-
res eléctricos automiAticos del tipo que normalmente se
denominan interruptores diferenciales, es decir, del
tipo que se utilizan para la proteccidn de instalacio-
nes eléctricas y que determinan el disparo y la apertu-
ra del circufto ante la aparicién de cualquier corrien-
te de fuga en la instalacidn.

El mecanismo que constituye objeto de la presente
golicitud de registro, segfin se verd claramente a lo
largo de la presente lemorig Descriptiva, destaca prin-
cipalmente por su sencillez estructural, constando de
un ntmero relativamente reducido de piezas, que, natu-
ralmente, deberén fabricerse con un elevado grado de
precisidn, y que, a través de sistemas de transmisidén

puramente mecinicos, determinan la apertura del o de

los circuitos controlados, a partir de un desplazanien-
to minimo del véAstego del correspondiente reld de go-
bierno, determinando aedemés, sutomidticamente, el rear-
nado de este relé.,

La egencialidad, el esquema de funcionamiento y l=s

principales caracteristicas y ventajas del mecanismo ex

cuegtidn, resultarin mids fécilmente comprensibles o la
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vigta de los dibujos adjuntos, en los que - en forma
esquemdtica y, desde luego, sin caracter limitativo de

ninguna clase - se ha representado un ejemplo concreto

de realizacibn prictica del mismo.

En estog dibujos:

La figura 1 es una vista en planté del conjunto
del mecanisno. |

La figura 2 es una vista andloga a la representada
en la figura anterior, pero mostrando al mecanismo en
la posicién de armado.

La figura 3 es una vista andloga a las anteriores,
pero mostrando al mecanismo en una posicidn intermedia
del proceso de dispaxro.

Y, finalmente, la figura 4 es una vista alzada del
conjunto de un interruptor diferencial, equipado coﬁ ell
mecenisno que nos ocupge.

Refiriéndonos, pues, a estos dibujos:

El mecanismo comprende, en primer lugar, un dispo-
sitivo de armado, bésicamente integrado por una palen-—
ca 0 pieza basculante 1 que gira golidaria con el eje
2, del correspondiente érgano de maniobra 3, el cual
podrd, como es 18gico, adoptar cualquier forma que se
considere oportuna (palanca, manecilla, pomo, botén
rotativo, etc.). ELl movimiento de giro de esta palanca
se transmite, por medio de un brazo o tirante rigido 4,
a una pieza 5, gue conforma un tetén o mufién 6, capaz

de deslizar a lo largo de una corregpondiente abertura

alargada 7 prevista en ¢l chasis o sxmazén rigido 8 del
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aparato. Este tetdn se halla acoplado, por ejemplo, por
simple enchufe ajustado, a un vidstago que constituye

el érgano de gobierno, del interruptor propiamente di-
cho, de manera que en el expresado movimiento de arma-
do, y en el consiguiente desplazamiento 1{neal de

este drgano y aquél tetdn, se determina el desplezamien-
to0 de los contactos méviles del aparato, a contrarresis-
tencia del muelle 9, aplicéndolos contra los correspon-
dientes contactos fijos y cerrando el circufto. Para de-
terminar el bloqueo o engatillado del conjunto en esta
posicién, el dispositivo comprende ung segunda palanca
10, capaz de girar libremente sobre un eje 11 y eldsti-
camente impulsada a bascular en un sentido. Lsta palan-
ca se relaciona con la pieza 5 por medio de un brazo o
tirente rigido 12, y en la posicidén de equilibrio que-
da apoyada sobre la extremidad libre de un brazo 13, ca-
paz de bascular libremente sobre un eje 14, que forma
parte integrante del mecanismo de disparo. En la posi-
cién de armado el conjunto quada equilibrado, mantenien
do al interruptor en la posicidn correspondiente al
cierre del circuito.

La accién de armado del aparato congistirg, pues,
en imprimir manualmente, a través del Srgano de manio-
bra 3, un movimiento de giro a la palanca 1, con 1o que
se determinard el desplazamiento del muiion 6 a lo largo
de la abertura alargada 7, hasta la posicién limite que

corresponde al cierre del circaito, en lg que quedaré

engatillado por el equilibrio de fuorzas estudiado. Los




10

15

20

25

restantes elementos que integran el mecanismo y que se
estudiarén a continuacién, permanecen inméviles ante es=-
ta accidn.

El dispositivo de disparo comprende, en primer lu-
Zar, una palanca 15, que queda enfrentada con la extre-
midad del véstago 16' del relé 16. Al aparecervén la
instalacién una corriente de fuga, la correspondiente
gefial es captada en un nfcleo toroidal y recibida por
el relé 16, el cual, ol glcanzar la tensidn de disparo
acciona el véstago 16', provocando una correspondiente
basculacién de la palanca 15. Esta palanca, a su vez,
actia sobre la palanca 17, la cual constituye uno de
los elementos esenciales del sistema, dado que conforma
la ufia 18, que, en definitiva y seglin se vera, retiene
a todo el conjunto de elementos engatillado en la posi-
cién correspondiente al cierre del circufto protegido.

El mecanismo comprende una sexta pieza basculante
19, eldsticamente impulsada a girar en un sentido, gue
se engatilla en la ufia 18, siendo retenida por la nisma.
Cuando se produce el disparo del relé, y la consiguien—-
te basculacidén de la palanca 17, la pieza 19 se zafa
de la ufia 18 y bascula hacia arriba. En este movimien=-
to, la extremidad de la expresada pieza empuja un sa-
liente 20, solidario de la palanca o brazo basculante
13 anteriormente referido, obligéndolo a girer. Con
ello, la palanca 10 pierde apoyo, desequilibréndose
todo el sistema que retenfa al muiibn 6 en la posicidn

correspondiente al cierre del circuito y quedando to-

do el conjunto de la pieza 5 y los contactos méviles
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del interruptor, en libertad para obedecer al muelle 9,

geparindose de los contactos fijos y abriendo el cir-

: cuito.

El mecanismo comprende, ademéds, como elemento ac-
cesorio pero claramente ventajoso, una varilla 21, ca-
paz de deslizar libremente en sentido axial, que por
una extremidad se halla fijada a la piezg basculante
1 ¥ que queda sometida a la accidn de un muelle 22,
que. 1la impulsa constantemente a desplazarse en un sen-
tido. Al llevar a cabo la accidén de ermado, mediante
la correspondiente basculacidén de la pieza 1, la vari-
1lla en cuestién es obligada a retroceder, a contrarre-
gistencia del muelle 22, pero cuando se produce el dis-
paro, este muelle impulsg a la varilla g avanzar, de—.
terminando la basculacién ensentido opuesto de la ex=—
presada pieza. En este movimiento, un tope 23 solida=
rio de la varilla, constitufdo, por ejemplo, por una
simple doblez extrema de la misma, actia sobre el bra-
zo inferior 15! de la palanca 15 rearmando el relé. Al
nismo tiempo, al producirse el retroceso del mufién 6
a lo largo del 6rificio alarsgado T, este mufibn actia
gsobre el plano inclinado 19%, conformado por el borde
de la pieza bagculante 19, desarrollando funciones de
leva y determinando la basculacién de esta pieza, hasta
dejarla nuevamente engatillada en la ufia 18 de la pa=-
lanca 17, en disposicién de iniciar un nuevo ciclo de

funcionanionto. La palanca 13 recuvera la posicidn do

axmado por si sola, merced a un débil resorte que actiia
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sobre la misma, quedando en condiciones de servir de

apoyo a la palanca 10 cuando se sitda nuevamente al

 conjunto en la posicidén de armado.

Resta ya ‘inicamente hacer constar de una manera
general y expresa que, como se comprende y es légico,
y aparte de las que han sido ya concretamente indica-'
dag, en la realizacién practica del mecanismo que ha
quedado descrito, cabrd introducir todas aquellas adi=-
ciones y modificaciones de detalle que no afecten a lo

que constituye la esencialidad del registro que se so-

licita.
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REIVINDICACIONIES:

1 ~ Mecanismo para interruptores eléctricos auto-
méticoé, caracterizado por COmprender una pieza bascu-
lante, solidaria del eje del Srzano de gobierno median=
te el que se realiza la accidn de armado del aparato,
que, por medio de un brazo, acciona a ﬁna bieza que
presenta un tetén sobresaliente, que queda encajado
en una abertura alargada prevista en el chasis del apa=-
rato, quedando en disposicidn de deslizar a lo largo
de la misma, de manera que los movimientos de bascula-
cién que se impriman a aguella pieza se transforman en
desplazamientos de este tetén a lo largo de dicha aber—
tura, siendo solidario de dicho tetén el érgano desliw-
zante que determina el movimiento de los contactos mévi-
les del aparato hacia la posicidén correspondiente al
cierre del circuito, y quedando el conjunté engatillado
en esta pogicidn por medio de una segunda pieza bascu-
lante, elasticamente impulsada a giraxr en un sentido y
relacionada con la pieza deslizante por medio de un brg
zo rigido, que se articula libremente por sus extremida—
des a estos dos elementos, cuya pieza, en la indicada
posicidén queda apoyada, garantizando el equilibrio del
conjunto, sobre la extremidad libre de una tercera pie-
za bagsculante, que es accionada por el dispositivo de
disparo, provocando el movimiento de retroceso de todos
los b6rganos y la apertura del circuito.

2 - lecanismo, segin la reivindicacidn precedente,

caracterizada por comprender una palanca que por una
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extremidad se halla enfrentada con el vistago del peld

~ de disparo, siendo obligada a bascular al producirse

dste y provocando la basculacién de una segunda palanca,
que conforma una ufia en la que queda engatillada unag
pieza ﬁasculante, elésticamente impulégda a girar en un
sentido, que al zafarse de aquélla empuja a la tercera
pieza basculante referida en la reivindicacidén prece-
dente, desequilibrando el sistema y permitiendo que

se produzca la apertura del ciroufto, obedeciendo a la
fuerza eldstica que actia constantemente en este senti=-
do sobre el mecanismo del interruptor.

3 - Mecanismo, caracterizado por comprender una
varilla, capaz de deslizar convenientemente guiada en
sentido axial y sometida a la accidén de una fuerza elis-
tica que la impulsa constantemente en un sentido, cuya
varilla por una extremidad se halla fijada a la primers
pieza basculante referida en la reivindicacidén primera,
¥y, junto a la extremidad opuesta comporta un tope que
queda en disposicidn de actuar sobre la primera palan-
ca referida en la reivindicacidn segunda, rearmando el

relé.

4 - Mecanismo para interruptores eléctricos auto-

miticos,

Consta la presente liemorig Deg-—




criptiva de nueve hojas mecanogra—
fiadas, escritas por una sola cara

y de dibujos anexos.

Barcelona, {3 jyL. 1977
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