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para una Patente de Invenocidn, por veinte afios, pbr:
"MBEJORAS INTRODUCIDAS EN IOS SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO
Y CONTROL DE PEQUENOS MOVILES", a favor de Don José
ALCOBA CASTRO, de nacionalidad espéﬂola, residente en

MADRID, Pasaje de Bellas Vistas ndm. 9.-

———

Este invento tighe por objeto un sistema de
acoionamiento y control de pequefios objetos méviles.
En lo que sigue, se'describiré éplicado & un vehfculo
dé Juguete pero es claro que esta aplicacidén que, no
por ser la m4s inmediata, ha de ser forzosamente la

més importaﬁte; se describird solo a tftulo ilustrative
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Quedaré bien oclaro, no obstante, gue este podré
.utilizarse en aquellos casos en que las condiciones

10, en que ha de moverse y controlarse el mévil permitan

la aplicacién de los principilos en que se basa el
invento, |
Tomando ocomo punto de partida la aplicacidn‘ !
especifica a que se alude m&s arriba puede dscirse
15, | que el método més corriente de accionar un mévil de i
ese tipo es dotarle de un motor de cualquier clase
que sea, por ejemplo, de cuerda. El control de estos
vehfculos, de existir, se'realizaba mediante una bie-
la gque atacando en éu extremo libre el eje delantexo
20 .= o trasero Ee comunicaba movimientos de giro asimétri-
eog que provecaben el desplazamiento del mdévil, no en
linea recta, sino segfin una linea ondulada. En cual-
quier caso el desplazamiento del mévil era reotilineo,?
ondulado o caprichoso, pero siempre monétono y ajeno
25, = por oompieto a la voluntad del usuario.
Posteriormente se introdujeron perfeccionamien~i
tos mediante cable flexible los cuales si bien es |
cier%obque permnitian éue el usuarid ineluyera sobre

la trayectoria de movimiento, tenian,el grave incon-

30, - veniente de la conexidén inevitable entre el mévil y

el usuario. . :

En todos los casos, el sistema de accionamiento
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era d;stinto del sistema de ocontrol,

Bl invenio reune ambos sistemas en uno solo,
prescindiendo ddeméds de diSpositivos‘complicados ya
que en &1 el Srgano que provoca el desplazamiento y
el control es un drgaﬁo esférico gque impulsa el mévil i
por accidn de la gravedad y que lo cont;ola-por una
aceidn combinada de gravedad y de inerecia.

Se ve por tanto que el invento goza de una
novedad absoluta a la vista de la técnica anterior,

Por oconsiguiente, el invento se caraoteriza
porque gcoplade & uno de los ejes del mévil, que sus-

tenta los Organos de rodamiento, va dispuesio un miem~

bro restrictivo que delimita un rec%nto entre dicho
eje y su perifexia, yendo cologcado en este recinto f
asil delimitado un érgano esférioo pesado gque es rete-—
nido holgadamente en el recinto en cuestién para que
tenga absoluta libertad de movimientos y estando arti-;

culado el eje en cuestidén y el miembro restrictivo

de forma que en conjunio posean por lo menocs ocuatro
puntos de articulacidn'oon lo que se consigue'un gradé?
de libertad absoluto para el desplaezemiento angular
hg paralélo de los dos drganos de rodamiento sustenta-
dos por el oitado eje,

Para que el invento pueda comprenderse perfec~ :
tamente se desoribiréd a continuacién en relacién conb

el dibujo adjﬁnto en sl oual la figura 1 representa
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una vista en alzado del sistema del invento y la figura?
2 una vista correspondiente desde arriba. :

Con referencia a los dibhjos se ve en -3- 6l
eje, preferiblemente el eje delantero de un vehiculo

de juguete, Este eje estéd formado por dos partes idén-

ticas doblemente acodadas, como puede apreciarse en
los dibujos. En la parte horizontal inferior de oada‘ A
pleza va dispuesta la rueda -5-, la rema vertical
contigua es solidarigada de lz rama vértioal oorre5pon;1
diente de la otra mitad del eje por el Srgano de reten—
oién ~4- soldado o fijado de otro hodo al cuerpo del- i
vehfculo y él extremo de la rama horizontal superior
se curva de nuevo hacla abajo como puede verse en la
Pigura 1 y a la rama vertical asi formada se artiocula
el extremo de un medio aro -l-, hecho por ejemplo

de chapa metdlica.

De este modo se tlene un reointo delimitado por

el aro ~l-, las ramas -3- de 1os‘semi-ejes y el 6rgano
de retencidén -4-, cuando el oconjunto se mira desde
arriba como se muestra en la figura 2, y dentro de g
este recinto se dispone un 6rganc esférico pesédo, tal
como la bola de acero —-2-, la cual tiene dimensiones
que, si por un lado se acomodan a la periferia ihtarior?
del aro -1-, por el otro la permiten desPIazérse con |
toda livertad dentro del recinto en cuestién.

Si un vehiculo provisto de un sistema de accio-

i
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55._ namiento y oontrol-tal‘oomo se ha descrito se coloca
sobre una superfiole plana -6- que, preferiblemente,
tiene un punto de sostén central de poca superficie,
tal como una tréecola o un cono, y esta superficie
plana -6~ se inelina en cualquier sentido, se veré
90 .- que el vehfoulo tenderd a desplazarse segfin ssta inoli~i
nacidén, airastrado por la bola -2~ que se mueve bajlo .
la acoién de la gravedad.
Ahora bien, como esta ﬁola -2- hace contacto
con la superficie -6- précticamente sin fricoidén algu-

05, - na, es fécil ocomprender gue inclinando en cualguier

gentido dicha superficie -6~ el mévil seguird obedien- E
temente esta nueva inclinaéidn, gon lo que el vehioulo,i
con un poco de hagbilidad por parte dei usugrio puede .
ser controlado en su desplazamiento, segin la habilidad;
100 ,- del usuario, y sin gue exista cpnexidn alguna entre !

ambos,

De lo que antecede se ve qgue el invento oumple
los fines desoritos en el principio de esta Memoria ?
al orear un sistema de acclonamiento y control para ‘

105, - méviles que es de construccién econbémica y de perfec-
oionamiento seguro, ’

N O T 4

Descrito suficientemente el objeto de la patenté;

se declaran de novedad y propia invenoidn‘las,siguientgé
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le,- Mejoras introducldas en los sistemas de
accionamiento y control de pequefios méviles, caracteri- %
zadas porque acoplado & uno de los ejes del mévil, que ~
sustenta los 6rganos de rodamiento, va dispuesto un
miembro restiictivo que deliﬁita un iecinto entie dicho
eje y su periferia, yendo colocado en este recinto asdi
delimitado un 6rgano esférico pesado que es retenido
holgadamente en el recinto en cuestién para que tenga
absoluta libertad de movimieﬁtos y esﬁando.artieulado
al eje en cuestidén y el miembro restrioctivo de fprma
que en conjunto posean por lo menos cuatro puntos

de ardiculacién con lo que se consigue un grado de li-

bertad absoluto para el desplazamiento angular y para-
lelo de los dés 6rganos de rodamiento sustentados por i
el citado eje. i
28,~ Mejoras introducidas en los sistemas de

acclonamiento j control de pequefios méviles, caracteri~ i
zadas porque el mévil se éesliza sobre un plano que se |
apoyea en un punto central, trbcola o cono que permite
su inclinacién en cualguier sentido.

3&,~ MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS SISTEMAS DE

ACCIONAMIENTO Y CONTROL DE PEQUENOS MOVILES,
Todo segln se describe y reivindica en la pre-
sente Memoria descriptiva que consta de seis hojas y se !

ilustra en los dibujos que a la misma se acompafian,




JOSE ALCOBA CASTRO
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