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MEMORIA DESCRIPTIVA
El p resen te  invento se r e f i e r e ,  en g en era l, a  

un ju g u ete , y mas p a rticu la rm en te  a un medio de acciona­
miento apto p a ra  inco rp o rarse  en un jug uete  como una un i­
dad para  su  funcionam iento. Todavía mas p a rticu la rm en te , 
e l  p resen te  invento se r e f ie r e  a un mecanismo de acciona­
miento por re s o r te  que puede u t i l i z a r s e  como un medio de 
accionam iento para  e l  funcionam iento de un juguete median­
te  su inco rporación  a l  juguete  y que es apropiado para ju ­
guetes mecánicos que no sean veh ícu los de juguete a motor, 
t a l  como un. juguete  que camine, un pescado de juguete , 
e tc .

De conformidad con e l  p resen te  invento se pro­
porciona un mecanismo de accionam iento por re s o r te  pacra 
u t i l i z a r s e  como un medio de im pulsión para  hacer fu nc io nar 
un juguete con, por lo  menos, un miembro op era tiv o  me­
d ian te  su  inco rporación  en e l  ju g u e te , que comprende una 
ca rcasa  p ro v is ta  de paredes l a t e r a l e s ,  un motor de re s o r ­
te  montado en d icha ca rcasa  y apto para  e n ro lla r s e  desde 
e l  e x te r io r ü e  d icha ca rcasa , una p lu ra lid a d  de á rb o les  
a r t ic u la d o s  en l a s  paredes l a t e r a le s  de dicha ca rcasa  y 
que comportan ruedas dentadas, respectivam ente y un tre n  
de engrana jes que incluye dichas ruedas dentadas y conec­
tad o , en conexión de accionam iento , con dicho motor de 
re s o r te  de dicho a lo jam ien to , ca rac te rizad o  porque uno 
por lo  menos de dichos á rb o le s  de rueda dentada so b resa le  
a l  e x te r io r  de una, por lo  menos, de l a s  paredes l a t e r a le s  
c ita d a s  y e s tá  p ro v is to , en por lo  menos uno do sus e x tre ­
mos s o b re s a l ie n te s , con un c igüeñal o le v a  que es apto para
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empeñar operativam ente dicho miembro operativo  de dicho 
juguete  p a ra  im p a rtir  un movimiento o s c i la n te  a  dicho miem­
bro o p e ra tiv o .

Ba e l  caso en donde e l  ju g u e te , en e l  que debe in ­
co rporarse  l a  unidad im pulsora! sea un juguete  que camino, 
puede p rop orc ion arse , de p re fe re n c ia , un d isp o s itiv o  de f r e ­
no en l a  ca rcasa  para  r e ta rd a r  l a  ve locidad  de g iro  del t re n  
de engranajes de modo que e l  juguete que camine pueda andar 
lentam ente sobre una s u p e rf ic ie  de soporte^

Asimismo, e l  a lo jam ien to , l a s  ruedas dentadas y 
lo s  á rb o le s  de rueda dentada e s tá n  formados, de p re fe re n c ia , 
con m a te r ia l  p lá s t ic o  de modo que e l  coste  para  p rod ucir 
l a  unidad m o triz  puede s e r  reducido y , a l  propio tiempo, 
l a s  dimensiones de l a  unidad m o triz , como un conjunto , pue­
den re d u c irse  a l  mínimo, con lo  que se hace p o sib le  f a b r ic a r  
juguetes muy pequeños de lo s  t ip o s  an tes  ind icado s. En e fe c ­
to , de confoimidad con e l  p resen te  invento es po sib le  f a ­
b r ic a r  un juguete  ta n  pequeño que pueda s e r  agarrado f á c i l ­
mente por l a  mano de un n iño .

Obvio es d e c ir  que l a  unidad m o triz , de conformi­
dad con e l  inven to , t a l  como so ha d e sc r i to , puede incorpo­
ra rs e  fác ilm en te  en un juguete  cuando se monta e l  ju g u e te .

Por co n sig u ien te , un ob jeto  del p resen te  invento 
co n s is te  en p roporcionar una unidad m o triz  de re s o r te  que 
puede ad ap ta rse  para  u t i l i z a r s e  como un medio do acciona­
miento para  d iv erso s  ti&os de juguetes m ecánicos, que no 
sean veh ícu lo s de juguete a motor, mediante su  incorporación  
en es to  tip o  de ju g u e tes .

Otro ob jeto  d e l invento co n sis to  en p roporcionar
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una unidad m o triz  por re so r to  en m in ia tu ra  dol tip o  an tes 
d e sc rito  que puede p roducirse  con un costo re la tiv am en te  
reducido y que es especialm ente apto para lo s  juguetes mecá­
n ico s  de un tamaño m in ia tu ra .

Ahora se d e s c r ib irá  l a  modalidad p re fe r id a  de l in ­
vento con re fe re n c ia  a lo s  d ibujos que se acompañan, en lo s  
que:

La f ig u r a  1 es una v i s t a  f r o n ta l  en sección  v e r t i ­
ca l do l a  m odalidad de l a  que so ha elim inado un cigüeñal 
o lev a .

La f ig u ra  2 es una v i s t a  l a t e r a l  que m uestra e l  me­
canismo in tom o  do l a  m odalidad.

La f ig u ra  3 es una v i s ta  f r o n ta l  do l a  modalidad 
a l a  que e s tá  v in cu lad a  un cigüeñal*

La f ig u ra  4 es una v i s t a  f r o n ta l  do una v a r ia n te  
de l a  m odalidad a l a  que e s tá n  v incu ladas dos le v a s .

La f ig u ra  5 es una v i s ta  en despiece de l a  moda­
l id a d  rep re sen tad a  en l a  f ig u ra  1.

La f ig u ra  6 es una v i s t a  f r o n ta l  de un juguete 
en forma de un p á ja ro , que i l u s t r a  e l  estado en donde se 
inco rpora  una v a r ia n te  do l a  modalidad rep resen tad a  en l a  
f ig u ra  3 en forma de ju g u e te .

La f ig u ra  7 es una v i s ta  l a t e r a l  derecha dol ju ­
guete rep resen tado  en l a  f ig u ra  6.

La f ig u ra  8 es una v i s ta  l a t e r a l  izq u ie rd a  del 
jugudte rep resen tado  en l a  f ig u ra  6 del que se ha eliminado 
una secc ió n .

La f ig u ra  9 es una v i s t a  f r o n ta l  de un juguete 
en forma de un p e rro , mostrando e l  estado en donde se in c o r-

r ; .
i'í-

i"-.



= 5 =

5.

10.

15.

.2 0 .

25.

? * <r . . C. .  '

pora una v a r ia n te  de l a  m odalidad rep resen tad a  en l a  f ig u ra  
4 en un cuerpo d e l ju g u e te .

La f ig u r a  10 es una v i s ta  l a t e r a l  derecha de l ju ­
guete represen tado  en l a  f ig u ra  9.

La f ig u ra  11 os una v i s t a  l a t e r a l  izq u ie rd a  del 
juguete  rep resen tado  en l a  f ig u ra  9 de l que so ha elim inado 
una secc ió n .

La f ig u r a  12 es una v i s ta  en p la n ta  de un juguete 
en forma do un pescado con su  Cuerpo parcia lm ente seccionado, 
mostrando e l  estado en que sé inco rpora  l a  modalidad re p re ­
sen tad a  en l a  f ig u ra  3 en e l  juguoto .

Haciendo ahora re fe re n c ia  a lod  d ibujos en l a s  f i ­
guras 1 a 5) l a  unidad m o triz  do re s o r te  se  designa de forma 
general m ediante l a  l e t r a  F y comprendo una ca rcasa  1 com­
pu esta  por un p a r de secciones de ca rcasa  1A, IB cada una con 
una pared l a t e r a l  l a ,  Ib  y f i ja d a s  en tre  s i .  Entre l a s  pare­
des l a t e r a le s  l a ,  Ib  se encuentra  una pared d iv iso ra  l e  que 
d iv ide e l  espacio in tom o do l a  carcasa  1 en cámaras iz q u ie r­
da y derecha a y b. l a  cámara derecha b se monta un motor 
do re s o r te  convencional 2 en forma de un re s o r te  en e s p i r a l .

Las secciones do ca rcasa  1A, IB y l a  pared d iv iso -  
r a  le . e s tá n  moldeadas, do p re fe re n c ia , a  p a r t i r  do m a te r ia l 
p lá s t ic o ,  respec tivam ente . Las paredes l a t e r a le s  lg., Ib  y l a  
pared d iv iso ra  l e  e s tá n  cada una p ro v is ta s  con prim era, se ­
gunda y te rc e r a  a b e rtu ra s  de apoyo 4 ,5 ,6 . Las prim eras aber­
tu ra s  4, 4, 4, l a s  segundas a b e rtu ra s  5, 5, 5, y la s  to rc e ­
ra s  a b e rtu ra s  6, 6, 6 se a lin e a n  e n tre  s i ,  respectivam ente , 
y sopo rtan , g ira to ria m e n te , prim ero, segundo y te rc e ro s  á r ­
bo les 4b, 5b, 6b, resp ec tivam ente . El prim er á rb o l 4b e s tá

P,
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p ro v is to  con una ruada dentada doble compuesta por una rueda 
dentada 4a y un piñón 4 a ' y e s tá  so lid ariam en te  formada con 
e l  prim er á rb o l 4b a  p a r t i r  do m a te r ia l  p lá s t ic o .  El segundo 
á rb o l 5b e s tá  p ro v is to  con un piñón 5a y un tr in q u e te  5a ' 
que e s tá  so lid ariam en te  formado con ó s te  a  p a r t i r  de m a te r ia l  
p l á s t i c o . E l t e r c e r  á rb o l 6b e s tá  p ro v is to  do una doble ru e ­
da dentada c o n s ti tu id a  por una ruoda dentada 6a y un piñón 
6a ' y so lid ariam en te  formado con e l  á rb o l 6b.

Las a b e rtu ra s  7, 7, 7, que e s tá n  a lin ead as  e n tre  
si?  se forman también? respectivam ente? en l a s  paredes l a t e ­
r a le s  lg^? Ib  y l a  d iv is ió n  le . y reciben? do forma g ira to r ia ?  
un á rb o l de a rro lla d o  7a entorno de l cual se  e n ro l la  e l  r e ­
s o r te  2 y que se ex tiende h a c ia  fu e ra  de l a  pared  l a t e r a l  IB. 
El r e s o r te  2 se  f i j a  en su  extremo in terno  a l  á rb o l 7a y por 
su  extremo externo a  una proyección en h o rq u il la  8 p ro v iá ta  
en l a  pared d iv is o ra  l e .

Una rueda dentada 9? que s irv e  también como un d is ­
co de embrague? e s tá  montada de forma g i r a to r ia  sobre e l  á r ­
bo l de a rro lla d o  de l re s o r te  7a. Un miembro de tr in q u e te  10 
e s tá  montado fijam en te  sobre e s te  á rb o l 7a y t ie n e  un par de 
brazos de t r in q u e te  tensados por re s o r te  que term inan en uñas 
10a? 10a ap tas  p a ra  empeñar en a b e rtu ra s  de f i ja c ió n  9a? 9a? 
formadas en l a  rueda dentada 9? de modo que l a  rueda dentada 
9 puede g i r a r  po r y con e l  miembro de tr in q u e te  10 en d ire c ­
ción ho ra ria?  t a l  como se a p re c ia  en l a  f ig u ra  2? cuando e l  
á rb o l 7a g i r a  por medio del re s o r te  2. E ste embrague u n id i­
re c c io n a l c o n s titu id o  por e l  engranaje 9 y e l  miembro de 
tr in q u e te  10 se dispone en l a  cámara izq u ie rd a  a . Los dien­
te s  9b de l a  rueda dentada 9 engranan con e l  piñón 4a' dol
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prim er á rb o l 4b* empeñando l a  rueda dentada 4a, co ax il con 
e l  piñón 4 a ',  con e l  piñón 6a ' d e l to r c e r  á rb o l 65 y l a  
rueda dentada 6a oo ax il con e s to  piñón 6 a ' se encuen tra  en 
empeño de engrano con e l  piñón 5a del segundo á rb o l 5b, f o r ­
mando a s i  un t r e n  de engrana jo s  en l a  cámara izq u ie rd a  g¡_.

Un á rb o l 11 e s tá  g ira to riam en te  soportado por aber­
tu ra s  do apoyo 12, 12, 12 formadas respoctivam onto on la s  
paredes l a t e r a l e s  l a ,  Ib  y l a  pared d iv iso ra  l e  y comporta 
un miembro do tr in q u e te  l i a  que t ie n e  extremos en h o rq u il la  
11b, 11b que son ap tos para  empeñar a lte rn a tiv am en te  con 
l a  rueda de f ia d o r  5 a ' de modo que cuando se acciona e l  mo­
to r  a  r e s o r te  2, puede re ta rd a r s e  l a  v e lo c idad  do g iro  de 
dicho t r e n  de en g ran a jes.

La ca rca sa  1 de l a  unidad P puede m ontarse de mo­
do que un p a r de eápigas 1 3 , 13 que se proyectan  h a c ia  den­
tro  a  p a r t i r  de l a s  porciones de esqu ina in f e r io r  de l a  pa­
re d  l a t e r a l  izq u ie rd a  l a  pasa a trav ó s de un par do ab e rtu ­
ra s  13a , 13 formadas e n .la  pared d iv iso ra  l e ,  luogtp se aco­
p la  en un par de c i l in d ro s  13b, 13b que se proyectan h a c ia  
dentro a p a r t i r  de l a s  porciones do esquina in f e r io r  de l a  
pared l a t e r a l  derecha Ib  y luego o re je ta s  e lá s t ic a s  14 , 14,
14 que se proyectan  h a c ia  dentro a  p a r t i r  de porciones apro­
p iadas de l a  secc ió n  de ca rcasa  l a t e r a l  izq u ie rd a  1A se em­
peñan e lás ticam en te  en sus porciones do empeño con cavida­
des 14a, 14a, 14a formadas en l a  secc ión  de alojam iento del 
l a t e r a l  derecho IB. De e s te  modo, l a  ca rcasa  1 puede montar­
se s in  e l  empleo do miembros de su jec ió n  in d iv id u a le s , t a l  
como t o m i l lo s  o s im ila re s . Con e l  ndmoró 15 se in d ica  una 
o re ja  que l im i ta  l a  expansión del re s o r te  e s p i r a l  2 h a s ta
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c ie r ta  ex ten sió n , y e l  número 16 in d ic a  un botón quo so f i j a  
a  un oxtromo d e l á rb o l do a rro lla d o  7a.

En l a  modalidad rep resen tad a  en l a  f ig u ra  3, e l  
segundo á rb o l 5b se p royecta  h a c ia  fu e ra  a trav ó s  do la s  
a b e r tu ra  de apoyo 5 de l a  pared l a t e r a l  izq u ie rd a  l a  do l a  
ca rca sa  1 y p re sen ta  en su  extremo so b re sa lie n te  un cigüe­
ñ a l 17 o e x c ó n tric a  que se f i j a  a  ó s te .  En una v a r ia n te  r e ­
p resen tada  en l a  f ig u ra  4? e l  prim er á rb o l 4b se p royecta  
h a c ia  fu e ra  a  trav ó s  do la s  a b e rtu ra s  de apoyo 4; 4y do la s  
paredes l a t e r a l e s  Ib , Ib  de l a  ca rcasa  1 y e s tá  p rov is to  en 
ambos extrem os, con lev a s  ex có n tricas  18, 18 que se montan 
fijam en te  sobre ó s te ,  respec tivam ente .

Las f ig u ra s  6 a  8 m uestran un juguete  en forma do 
un pájaro  en donde se inco rpora  una v a r ia n te  de l a  modalidad 
de l a  f ig u ra  3. Este juguete  comprende un cuerpo 19 y un 
miembro op era tiv o  20 que comprendo dos porciones que sim ulan 
pa tas  20a, 20b p ro v is ta s  do porciones que sim ulan p ies  2 0 a ', 
20b' quo e s tá n  conectadas integram ente e n tre  s i  mediante 
una conexión 20c. El cuerpo 19 e s tá  c o n s titu id o  por un par 
de secciones do cuerpo hueco s im ó tricas  19a/' 19b f i ja d a s  
e n tre  s i .  La. unidad m o triz  P se monta en e l  cuerpo 19. El 
á rb o l do a rro lla d o  7a se p royecta  h a c ia  fu e ra  a trav ós de una 
a b e r tu ra  formada en l a  socción do cuorpo 19a do modo que e l  
ro so rto  2 puedo e n ro lla r s e  desdo e l  e x te r io r  del cuorpo. El 
miombro operativo  20 se conecta do forma o s c i la n te  con e l  
cuerpo 19. Mas concretam ente, e l  miombro operativo  20 p iv o - 
t a ,  en sus porciones quo sim ulan p a tas  20a, 20b, h a c ia  l a  
unidad m o triz  P montada en o l  cuorpo 19, por medio de una 
esp ig a  do p iv c to  2 0 ',  y os in fluenc iado  normalmente h a c ia
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a t rá s  por modio do un re s o r te  do ten s ió n  22. Una do la s  dos 
porcionos quossim ulan p io rnas 20a, 20b, l a  20a, p rosen ta  
una ex ten sió n  a h o rq u illad a  21 que e s tá  p ro v is ta  con bordes 
in to rn o s p a ra le lo s  21a, 21b con l a  que empeña e l  c igüeñal 
17 o e x c é n tr ic a .

Cuando se desea acc io n ar e s to  juguete  se e n ro lla  
en prim or lu g a r  e l  motor do re s o r te  2 para  alm acenar ener­
g ía  mediante l a  m anipulación de l botón 16 d e l á rb o l do a r ro ­
llad o  7a. Luego cuando e l  juguoto se dispone sobre una su­
p e r f ic ie  de soporto  y se l ib e r a ,  después de completado e l  
a r ro lla d o , e l  motor de re so r to  2 funciona en v ir tu d  do l a  
en e rg ía  en é s to  almacenada y tran sm ite  un movimiento o s c i­
la n te  a l  miembro operativo  20 a tra v é s  do dicho tre n  de en­
g ran a jes  y c igüeñal 17. Ri e s to  caso, cuando e l  miembro 
o s c ila n te  20 o s c i la  h a c ia  d e lan te  co n tra  l a  acción  de l re s o r ­
te  de te n s ió n  22 por medio d e l empeño d e l c igüeñal 17 con e l  
borde p o s te r io r  2 la  de l a  ex tensió n  ah o rq u illad a  21, so ac­
t iv a  e l  r e s o r te  de ten s ió n  22. Por co n sig u ien te , cuando lo s  
medios de c igü eñ a l 17 se desempeñan de dicho bordo 21a, e l  
r e s o r te  de te n s ió n  22 a c tú a  para  hacer que l a s  porcionos que 
simulan p ies  2 0 a ', 20b' golpeen co n tra  l a  s u p e r f ic ie .  Asi 
pues, cuando e l  mecanismo do accionamiento por re s o r te  P es 
accionado, d ichas porcionos 2 0 a ', 20b' son ap tas  para go l­
pear repetidam ente co n tra  l a  su p e rf ic ie , 'h a c ie n d o  que e l  j u -
guoto se desplace sobro ò s te  dando s a l to s .

Las f ig u ra s  9 a  11 m uestran un juguete  andante 
en forma do un porro en donde so incorpora  l a  modalidad r e ­
p resen tad a  en l a  f ig u ra  4. E ste juguete comprende un cuerpo 
23 compuesto po r un par de secciones de cuerpo huecas sim ó-

O 6



= 10

5.

10.

15.

20.

. 6 3 0c c ^25.°*

. te . .  ''

t r i c a s  23a, 23b y un p a r de miembros do p a ta  24A, 24B, cada 
uno con una po rc ión  que sim ula p a tas  24A', 24B' y porciones 
que sim ulan p ie s  24A", 24B" y estando osoilab lom cnte conoc— 
tados con e l  cuerpo 23. Las lev as  e x cén trica s  18, 18, de l a  
unidad m o triz  P montadas en o l  cuerpo 23 e s tá n  acopladas g i­
ra to riam en te  en a b e rtu ra s  25, 25 formadas rospoctivam onto en 
l a s  porciones que sim ulan p io rnas 24A', 24B' do modo que 
cuando g ira n  l a s  lev a s  18, 18, l a s  p ie rn as  24A, 24B o sc ila n  
a lte rn a tiv am en te  entorno del e je  de un á rb o l 26 que tie n e  
miembros de g u ia  27, 27 que e s tá n  doslizablem onte acoplados 
en ranu ras 28, 28 formadas en porciones:que sim ulan p ie rnas  
24A', 24B' en sus porciones su p e rio re s . Asi pues, cuando la s  
lev as  18, 18 g iran  m ediante l a  enorg ia  del motor do re s o r te  
2, la s  p ie rn as  24A, 24B dan pasos h a c ia  d e lan te  de forma a l ­
te rn a t iv a ,  con lo  que hacen que canino o l  juguete  sobre una 
su p e rf ic ie  de so p o rte .

La f ig u r a  12 m uestra un pescado de juguete  en don­
de se inco rp o ra  l a  modalidad rep resen tad a  en l a  f ig u ra  3.
E ste  pescado de juguete comprendo un cuerpo 29 conformado 
ex teriorm onte do modo que sim ule un pescado y un miembro do 
c o la  independien te 30 pivotado a l  cuerpo 29 en 31 do modo 
que sea  accionado mediante l a  unidad m o triz  P para  un movi­
miento o s c i la n te .  E l cuerpo 29 comprendo una sección  do cuer­
po hueco in f e r io r  29A y una sección  do cuerpo hueco su p e rio r 
29B que so moldean a p a r t i r  de m a te r ia l p lá s t ic o  y se unen 
e n tro  s i .  EL miembro do co la  independiente 30 so conforma 
también ex to rio im en te  de modo que simulo una co la  do un pes­
cado y comprende una p a rto  de a l e t a  30A y un brazo do t r a n s ­
m isión 30B que e s tá  formado como parto  in te g ra n te  con ó s ta

\
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a p a r t i r  do m a te r ia l  p l á s t i c o .
E l brazo de tran sm isión  30B p re sen ta  una ran u ra  

ex tend ida long itud ina lm en te  32 en donde se  empeña desde aba­
jo l a  esp ig a  e x c é n tr ic a  17 do l a  unidad m o triz  P.

Con e l  funcionam iento, cuando e l  motor do ro so rto  
2 do l a  unidad m o triz  P so pono en funcionam iento, g ira  l a  
esp ig a  e x c é n tr ic a  17 y haco que o s c ilo  e l  miembro do co la  
30 , entorno de l a  e sp ig a  do p iv o te  31 , con resp ec to  a l  cuer­
po 29, con lo  que e l  pescado do juguete  cs tab lo co  un movi­
miento n a ta to r io  cuando se dispone sobro e l  agua, y sigue 
nadando sobre é s ta  h a s ta  quo so agota l a  en e rg ía  almacena­
da en e l  motor do r e s o r te .

Debo hacerse  co n s ta r quo l a  p ro v is ió n  dol dispo­
s i t iv o  do freno  5a ' ,  l i a  es deseable para h acer andar ju ­
guetes t a l e s  como lo s  rep resen tad os en l a s  f ig u ra s  9 a  11 
con e l  f i n  de quo e l lo s  anden estab lem ente, s in  embargo, 
cuando se re q u ie ra n  jug uetes para e fe c tu a r  un rápido movi­
miento como en lo s  juguetes rep resen tad os en la s  f ig u ra s  
6 a  8 y on l a  f ig u r a  12 , e s to  d isp o s itiv o  de freno no os 
necesario  y puede o m itirs e .

R e su lta rá  evidonto quo e x is te n  d ife re n c ia s  en 
l a  vo locidad  de g iro  en tro  lo s  á rb o les  do rueda dentada 
4b, 5b, 6b y cu a lq u ie ra  do e l lo s  puedo u t i l i z a r s e  como un 
á rb o l do s a l id a  para  hacer fu n c io n ar un juguete  segdn la s  
necesid ad es .

'<-0 e t'
v P
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D escrito  e l  ob je to  dol presen to  inven to , ge decla­
ran  nuevas y de p ro p ia  invención la s  s ig u ie n te s  r e iv in d i­
caciones, con p r io r id a d  de l a  s o l ic i tu d  Japonesa n- 51-87141 
del 1 de Ju lio  de 1976.

1 .  -  Un mecanismo do cuerda do re s o r te  p erfecc io n a­
do para ju g u e te s , destinado a acc io n ar un juguete  p rov is to  
con, por lo  menos, un miembro op era tiv o  mediante su  incorpo­
ra c ió n  en e l  ju g u e te , que comprende una ca rca sa  p ro v is ta
do paredes l a t e r a l e s ,  un motor de re s o r te  montado en dicha 
carcasa  y apto para  e n ro lla r s e  desde e l  e x te r io r  de dicha 
ca rcasa , una p lu ra lid a d  do á rb o le s  a r tic u la d o s  en la s  pa­
redes l a t e r a le s  de dicha ca rcasa  y comportando ruedas den­
tad as  y un tr e n  de engranajes que incluye dichas ruedas den­
tadas y conectado de forma o p e ra tiv a  con dicho motor do r e ­
s o r te  alo jado  en dicha ca rca sa , ca rac te rizad o  porque uno, 
por lo  menos, de dichos á rb o le s  de rueda dentada so b resa le  
a l  e x te r io r  do, por lo  menos, una de dichas paredes l a t e r a ­
l e s  y e s tá  p ro v is to  en por lo  menos uno de sus extremos so­
b re s a l ie n te  con un c igüeñal o le v a  que es apto para s e r  em­
peñado operativam ente por dicho miembro op era tiv o  do dicho 
juguete  de forma que im parta un movimiento a l te rn a t iv o  u 
o s c ila n te  á  dicho miembro o p e ra tiv o .

2 .  -  Un mecanismo de cuerda, do conformidad con l a  
re iv in d ic a c ió n  1, ca rac te riza d o  en dicho alojam iento se d is ­
pone un d isp o s it iv o  do freno p a ra  r e ta rd a r  l a  ve locidad  g i ­
r a to r i a  de dicho tr e n  de en g ran a jes.

3 .  -  Un mecanismo do cuerda, de conformidad con l a  
re iv in d ic a c ió n  1, c a rac te rizad o  porque dichas ruedas d en ta -



= 13 =

5.

10.

15.

20.

2 5 ."

* *

6 3 6 <

das y dichos á rb o le s  do rueda dentada e s tán  c o n s titu id o s  
do m a to ria l p l á s t i c o .

4 .  -  Un mecanismo do cuerda, de conformidad con l a  
re iv in d ic a c ió n  1, ca rac te rizad o  porque dicho juguote es un 
poz mecánico p ro v is to  de un cuerpo y en donde dicho miembro 
operativo  es un miembro que sim ula l a  co la  do un pez y e s tá  
pivotado a l  cuerpo de forma que sea accionado por e l  meca­
nismo de cuerda para  que s u f ra  un movimiento o s c i la n te .

5 .  -  Un mecanismo do cuerda, do conformidad con l a  
re iv in d ic a c ió n  1 , c a rac te rizad o  porque uno de dichos árbo­
le s  do rueda dentada se p royecta  a l  e x te r io r  do la s  paredes 
l a t e r a le s  de d ich a  ca rca sa .

6 .  -  Un mecanismo do cuerda, do conformidad con l a  
re iv in d ic a c ió n  1, c a rac te rizad o  porque dicho juguete  es de l 
tip o  apto para desp laaarse  sobre una s u p e rf ic ie  dando s a l to s  
y en donde dicho miembro op era tiv o  es un miembro cargado por 
re s o r te  conectado de forma o s c i la n te  con un cuerpo del ju ­
guete y que comprende dos porciones que sim ulan p ie rn as  con 
porciones que sim ulan p ie s  para  e l  soporto  del juguete so -  
bre l a  s u p e r f ic ie ,  con lo  que cuando ac tú a  e l  mecanismo de 
accionamiento po r re s o r te  dichas porciones que sim ulan p ies  
son ap tas para  go lpear repetidam ente co n tra  l a  s u p e r f ic ie , 
haciendo que e l  juguete se desplace sobre ó s ta .

7 .  -  Un mecanismo do cuerda, do conformidad con l a  
re iv in d ic a c ió n  5, ca rac te rizad o  porque dicho juguete  es un 
juguete  andante que comprende un par de miembros do p ie rn a  
o p e ra tiv o s  estando cada uno do e l lo s  conectado de forma os­
c i la n te  án tro  s i  y p ro v is to  do una porción que sim ula un p ie  
para  so p o rta r  e l  juguote sobre una s u p e rf ic ie  y porque e l
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5.

á rb o l de rueda dentada que so b resa le  do d ichas paredes l a ­
te r a le s  presonta^ en sus extremos s o b re s a lie n te s , cigüeña­
l e s ,  o lev as  ap tos para empeñar, operativam ente, con dicho 
p a r de miembros de p ie rn a  o p e ra tiv o s , respectivam ente para  
im p a rtir , a lte rn a tiv am e n te , un movimiento o s c ila n te  a cada 
uno do dicho miembro do p io rna  operativo  cuando so acciona 
e l  mecanismo m o triz  do re s o r te ,  motivando que e l  juguete  ca­
mino sobre l a  s u p e r f ic ie .

8 . -  Un mecanismo do cuerda, do conformidad con l a
10. re iv in d ic a c ió n  1, ca rac te rizad o  porque dicho motor do r e ­

so r te  es un re s o r te  en e s p i r a l  que circunda un á rb o l de a r ro ­
llado  a r tic u la d o  en la s  paredes la to r a lo s  do d icha ca rcasa  
y que so b resa le  h a c ia  e l  e x te r io r  de una de dichas paredes 
l a t e r a le s  de modo que cuando se hace g i r a r  manualmente e l

15. á rb o l de en ro llad o  en una d irecc ió n  desde e l  e x te r io r  de d i ­
cha ca rca sa , se e n ro lla  e l  r e s o r te  para  alm acenar en e rg ía .

9 . -  Un mecanismo de cuerda, de conformidad con 
cu a lq u ie ra  do l a s  re iv in d ic a c io n e s  p receden tes, c a r a c te r i ­

20. '

zado porque dicho juguete  se configura  de modo que adopte l a  
a p a r ie n c ia  do un anim al.

1 0 .— Un mecanismo de cuerda, do conformidad con
*.. cu a lq u ie ra  do l a s  re iv in d ic a c io n e s  p receden tes, c a ra c te r i ­

zado porque se proporciona un embrague u n id ire c c io n a l sobro 
un á rb o l de en ro llado  de dicho motor de r e s o r te .

1 1 .-  Un mecanismo de cuerda de re s o r te  p e rfecc io ­
nado para  ju g u e te s .

" t * Segán se d escrib e  y re iv in d ic a  en l a  p resen te  me­
- _**, m oria d e s c r ip t iv a  que consta  de 15 páginas fo l ia d a s  y o s c r i—
, 4 -
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ta s  a máquina por una s o la  do sus caras y acompañadas de 
lo s  d ibujos reg lam en ta rio s.

Madrid, a  1 J u l io  1977 
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