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MEMORY A DESCRIPTIVA
pare solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
EsPaf a
por VEINTE aiios
a nombre de R.W. CRABTKEE & SONS LIMITED., entided briténi-

ca, establecida en Victoria Works, Water Lane, Leeds, por:
"UN MECANISHO DE ALIMENTACION FARA UNA BANIDA®

Este invento se refiere a un mecanismo de alimentacién
de une banda para méquinas de imprenta y otras méquinas que
consume en bandas. EL invento concierne més pariticularmente
2 un mecanismo en el que la alimentaciédn de la banda mévil
se recoge desde un rodillo mévil scbre un soporte que sopor-
ta al menos otro rodillo que forma un rodilio de sustitucidn.

que puede ser acelerado para permitir que se una su bands,
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nientras esté funcionando la méquina que consume la banda,
con la banda mévil que entonces se corta.

Es corriente que el soporte sea movido pars poner
los dos rodillos en la relacidn adecuado para permitir que
la banda mévil y la periferia del rodillo de sustitucidn
adopten la posicidén en la que pueden ser apretados entre
si para su unién. Es corriente controlar la tensidn en la
banda mévil mediante 1o que puede llamairse un freno "“pe-
riférico" para su aplicacidn a la periferia del rodillo-
movil: sin embargo cuando se mueve el soporte para efec-—
tuar la operacidn de renovaciédn de la banda, el rodillo
m3vil sale del control del freno periférico. Es usual por
lo teanto disponer otro freno para gue mantenga en este ins-
tante 1z tensidn en la banda mévil por su nlicleo o centro
por mecio de lo que puede denominarse un freno de "nucleo“,.

Es el objeto principal de este invento crear
tales umejoras en esta clase de mecanisiio que den por resul-
adc condiciones mejoradas de funcionamiento y simpliiica-
cién de construccidn.

] Consiste una de las caracteristicas principsales
de este inventc en proveer un freno electromdgnetico en
cada pogicidn del rodillo y proporcionar medios de conirol
de circuito pars los frenos por los gue pueda transferirse
el control de la tensidn desde el freno periférico al fre-
no electromagnético para permnitir que puedan llevarse a ca-
bo de un modo sencillo los diversos reguerimientos implica-

dos al efectuar una cperacidn de renovacidn de la banda,
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Consiste octre caracteristica del invento en crear un
dispositivo pera que funcione autométicamente para colocar el
rodillo de sustitucidn en una posicidn de renovacidn de la
banda y una disposicidn por medio de la cusl se saca el dis-
positivo de la posicibn operante para dejar libre al rodi-
1llo mévil 7 su banda en une pogicidén de renovacidn,

Consiste una caracteristica adicional del invento en
sincronizar lz entrzda en accibdn de unz operacidn autométi-
ca de renovacidu de la banda midiendo primarq_el diduwetro
Gel rodillo mdvil, y cuando dicho rodillo se ha reducido a
un difmetro predeterminzdo, r esponder a la longitud de la ban-
da gque ha salido entonces del rodillo; consiste una carac-
teristica importante en disponer que la medicda de la lon-
gitud de la banda comience desde un punto de partidae que es
invariable de modo gue & pesar de cualesquiera variaciones
que puedan efectuarse en el interim, no se afecte al punto
de partica.

El invento se ilustra en los dibujos adjuntos; en
egtos dibujos:

La Pigura 1 es un 2lzado de extremidad de un meca-
nismo de alimentacidén de la banda.

La Figura 2 es wna vista disgramditica que muestra un
mecanismo de control eléctrico para frenos electromagnéticos,
Le Figura 3 es un alzado lateral en seccidn, y

Ta Figura 4 un alzade en extremidad que muestra la
disposicibén de los frenos electromegnéticos ¥y una dispo-
sicidn de control de tiempo.

Las Figuras 5 y 6 son respectivamente una viste'en
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planta y une seccidn transversal de partes asociadas con el
disvositivo de control éGe tLiempo.

Las Piguras 7 y & son respectivamente un alzado
de extremidad y un alzado lateral de un dispositivo de po-
sicionamiento del rodillo, ¥y

La Fiszsurae 9 es une vista gue muestra una disposi-
cidn para controler una operacidn de renovacidn autoumdtica
ge lz banca,

Con referencia & los dibujos, el mecanismo com-
crende un soporte giratorio gue consiste en araiias espacia-
das cade unz de las cueles tiene orazos, 1, 2, 3 soportados
por un eje 4 que puede ser hecho girasr por un motor 1. Los
brazos soportan tres rodillos 5, 6, 7, los que, al hacer gi-
rar el soporte pueden ser puestos sucesivamente en uns posieidn
normal de funcionamiento gque corresponde a la ocupada por
el rodillo 6 como se muestrs. En la disposiciédn de las partes
mostracas en la Fig. 1, la bands mévil ¥ estd pasando desce
el rodillo 5, habiendo ya sido hecho girar el soporte para llie-
var al rcdillo & weude la posicidn normal de marcha (ahora ocu-
pada por el rodillo 6) a la posicidn de renovacién de la banda,
en la gque le banca ¥ pasa en una posicidn adyacenie &« la peri-
feria del rodillo 6, de modo que la vanda y el rodillo 6 estén
colocados para la operacidn de renovacidn. El rodilio 7 es
un rodille cargado recientemente gque serd a su vez movido a la
posicidn de mercha y renovacidn.

El rodillo %, cuando estd en su posicidn de marcha,

es tocado en su periferia por correas sin fin & gue pasan so=-
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bre las poleas 9, 10, 11, de las cuales la polea 11 estd so-
portada por un vastidor 12 que puede girer en torno al eje de
la polea 10 mientras que la poleza O estéd impulsada por la -
quinz de igprimir y ejerce normslmente un arrastre pegueiio so-
bre el rodilio en marcha pera dazr tensidn a su banda. Las co-—
rreas estén controladas con relacidn al crado de envelvimien—
to en torno &l rodillo para mentener una tensidn aproxi dda-
mente constante en la benda w. E1l armazén 12 de las correas,
¥ por lo tanto l=s covreas &, puede sirar de modo que sizan
lz dieminucidn cel diduwetro del rodillo mdvil 5 cuando esté
en la posicidn normael de marcha.

El gparato tiene tambidn un wecanisno para pre-
parar las partes para la operacidn de renovacidn, ez decir,
para levantar el bastidor 12 de las correzs, pare hacer gi-
rar el soporte 1, 2, 3 para poner el rodillo de sustitucién
6 prescintemente estacionario (ya dispuesto con adhesivo a su
periferisa) en wuna posicidn de venovacidn por debajo de las co-
rreas alzadas 8, para bujar el bastidor de las correas para
hacer que las correas 8 se apliquen v wceleren el rodillo de
sustitucidén € a una velocidad periférica igual a la veloci-
ded de la banda W, aﬁh en nmarcha desde el rodillo mévil 5
gue se ha rovido ahora desde su posicidn normal de narcha
a la posicidn de renovacidn mositrada en la Figura 1. Hay dis-
puesto un conjunto de renovacidn gue comprence una escobilla
13 para desviar la banda mévil W contra la periferia del ro-
dillo de sustitucidn 6 y una cuchilla 14 para cortar la banda

mévil W, e stando soportadas la escobilla y la cuchilla por
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un conjunto de brazo ziratorio 15. El mecanismo al gue se ha
hecho hasta shora referencis es bien conocido de modo que se
cree gue cualguier descripcidén ulterior es innecessrisa.

Cuvando se levantan las correas 8 fuera de contac-

to con el rodilio en marcha 5, para pernitir gue puedar mover-

se los rodillos, en preparaciédn para vna operacidn de renova-

cién de la banda, las correas ya no pueden controlar ls tensidn
de la banda nmdvil W. Este invento crea como una de sus carac-
tericticas un mecanisio sencillio y iécilmente controlado parsa
permitir que se transfiera el control de la tensidn al ndcleo
el rodillo en el instante en gue se levantan las correas 8.

Se efectua esto proveyendo sovre el soporie, &n
cada una de las posiciones del rodillo, un freno electromaz—
nético indicado gensralmente por B que esti contrclado por
un redillo flobtante 16 gue corre en un buclie en la banaa Wi
en la disposicién most: ada, este rodillio flotunte 16 contro-—
le tanbién el movimiento del bastidor 12 para aplicar el con-
trol de la tensidn de la vanca por medio de las correas &
cuando el rodillo aévili estd en posicidn normal. EL1 rodillo
flotante 16 estd soporiado por un dbrazo 17 para accionar cos
interruptores 18, 19 que tiene pares espaciados de contactos
20, 23. Si aumenta la tensidn de la banda los interrugtores
son accionados parza cerrar uno de 108 pares de contactos, y
si disminuye le tensidn son accicnados los interruptores pars
cerrar el otro psr de contactos, sienco suficiente la distan-
cia =nitre los pares de ccntactos para perwitir que la temsion
de la banda fluctue hasta cierto punto sin varisr la accidn

de frenado aplicadsa al rodillo.
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El interruptor 1B estd en el circuito de control de
un motor eléctrico M2 para controlar el bastidor 12 de las
correas y el interruptor 19, estd en el circuito de control
de log frenos electromagnéticos

Es necesario que los rodillos no sean sometidos &
la accién de frenado de las correas 8 y del freno electro-
magnético B el mismo tiempo: es muy deseable en todo momento
que la accidn de fremado sobre los rodillos, mientras son ac-
tivos, dependa de los requerimientos reales de le banda y no
de la accién de frenado preestablecida; se requisre también
que el rodillo mévil estd sometido al control del frenoc mag-
nético en todo su movimiento desde la posicién normel de mar-
che (ocupada por el rodillo 6 como se muestra) & la posicién
de renovacibén y terminecién (ocupade por el rodillo 5 como se
muestra): es tembidn deseable que cuando se haya transferido

la alimentacibén de la bande desde el rodillo 5 que estéd ter-

‘minando al rodillo 6 de sustitucién, estéd totalmente aplica-

do al ferno electromegnédtico para el rodillo 5 cuando l& cu-
chilla 14 ha cortado le banda gue pasa desde ese rodillo, de
modo que lleve rédpidamente al rodillo a su detencidén para evi-
tar que enrede el papel restante. Se requiere ademds que
cuando la alimentacién de la bande haya sido transferida al ro-
dillo de sw titucidén (el rodillo como se muestra en 6), se
haga el control de la tensién de dicho rodillo por las correas
8.

El uso de un freno electromagnético permite que pue-

dan satisfacerse estos varios requerimientos de una manera muy
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sencilla evitando mucha complicecidn que se originarfs si
se usara una disposicién de freno controlada mecaniéamente,
Asi, haciendo referencia principalmente a le Fi-
gura 2, cada freno electromagnético comprende bobinas exci-
tadoras 22 cuyas lineas de alimentacién estdn conectadas a
las escobillas 23, 24 sobre el soporte y se aplican a ani-
llos rozantes 25, 26 y 27, 28; uno de los anillos rozentes

1 de unea fuente

25 es continmuo y estd conectado a un lado p
de tensibén de corriente continua y los otros anillos rozan-
tes 26, 27, 28 estédn separados angulamente y conectados di-
versamert e al otro lado p2 de la fuente de tensioéon para per-
mitir que puedan satisfacerse los diversos requerimientos.
La accidbn de frenado de los frenos electromagné-
ticos estd controlada por un recstato R cuyo contacto des-
lizante 29 estd conectado a un motor M3 controlado por el
interruptor 19 de caida del rodillo: este potencibmetro es
normalmente inactivo, pero cuando vae a llevarse a cgbo wa
operacién de renovacién, es conectado a través de las 1{-
neas de la fuente de tensioén p1, p2 por un ihterruptor 32,
En este momento se excita el motor M2 pare leventar las co-
rreas 8 fuera de contacto con el rodillo en 1z posicién de
marcha, y es accionado automédticamente un interruptar 31
para conectar el segmento 26 al contacto deslizante 299 del
reostato; se ejerce ahora el control de tengidén de la banda
W por el rodillo de caida 16 a través del freno de nficleo B.
del rodillo en la posicién de mgrcha y este control conti-
nua siempre que laescobilla 24 pertinente esté en aplica-

¢cibén con el segmento 26,

Namst it e
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Ouando se hace ahora girar el soporte del rodillo para
que mueve el rodillo mévil desde la posicidén nomeal de mar-
cha a2 la posicidén de renovacién, la escobilla 22 del rodi-
llo de renovacién (es decir, el rodillo 6) dbbe pasar sobre
el segmento 26 de mudo que el mismo sea més tarde controla-
do por su freno magnético B, Es sin embargo necezario que
en este momento el rodillo de renovacién 6 esté libre para.
Que pueda ser hecho glrar desde reposo por las correas 8 cuan-
do son de nuevo bajadas en posicién. Es por lo tanto nécesa-
rio desconectar el segmento 26 desde la fuente de tensién:
al mismo tiempo es atin necesario mantener el freno B. sobre
el rodillo 5 que sigue miendo todavia el rodillo mévil, aunque
se esté moviendo shora a la posicidén de sustitueidn mostrada
por el rodillo 5.

Para lograr estos resultados, se conmuta el inte-
rruptor -31 desde la lfnea 33 de alimentacidn del segmento
26 & una linea 34 para alimentar el segmento 27 al que se
aplica ahora la escobilla 22 del rodillo mévil 5. Se mantie=-
ne as{ el control de tensién del freno electromegndtico so-
bre el rodillo mévil cuando se estd moviendo a y estd en la po-
sicién de renovacién,

En la operacién de renovacidn, el conjunéo de la es~
cobilla y la cuchille 15 se mueve hacia abajo & la posicién
nmostrade en la figura 1. Al concluirse la operacién cuendo la
cuchille 14 ha cortado la banda que pasa desde el rodillo con-
cluido, se¢ mueve el conjunto hecias arriba a una posicién ino-

perante, La linea 34 que alimenta el segmento 27 se transfiere
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desde el contacto deslizente 29 del reostado directamente
a la 1£pea p2 por un interruptor 35 de modo que se aplice
completamente al freno maguético pertinente pera evitar que
&ire localmente el rodillo gque ha concluido ahora.

El segmento 28 esté - provisto para ser tocado por
las escobillas 24 de las diversas posiciones del rodillo se-
gln pasen sucesivamente a la posicidn de carga ocupada por el

rodillio 7 como se ve en la figura 1. Este segmento estd co~ °

~nectado por via de ung lf{nea 36 a la l1linea de alimentaciédn

p2 de modo que puede aplicarse, bajo el control de un in-

terruptor 37, el freno electromagnético B y liberarse si el
operario encuentra ésto necesario,

Serd shore claro que el uso de los frenos elec-—
tromagnéticos permite que puedan setisfacerse los diversos re-
querimientos de un modo sencillo; la disposicién permite ade-
més que pueda efectuarse la transiciédn del control de la ten—
gién desde las corress 8 a los frenos electromagndticos 8,
gin choques & la bandas,

Con respecto a la construccidn se hard referen-
cia a la figura 3 que nuestra la disposicién mecdnice del so-
porte, Una de las arafias tiene, en cada posiciédn de. rodillo,
un taco giratorio 40 para que entre en una extremided del né-
cleo 41 de un rodillo: la otra &pafia tiene en cada posicién
del rodilio un taco correspondiente 43 para que entre en el
nficleo en la otra extrenidad y este taco estd sujeto con un
anillo 44 que lleve pasadores 45 en los cuales se monta des—

lizeblemente un disco de hierro 46, Le cara de este disco se

- 10 -~
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hace girar sobre una almohediile de fricecidn 47 en une cope
anuler 48 que estd sujeta con un anillo 49, asegurado a le
arafia, Alojaedos en la copa hay arrcllamientos o bobinas 50
que estén corectados a las escdbillas 23, 24, dé modo que,
cuando como se ha descrito, se aplica tensidn a través de las
escoblllas, se excitan las bobinas 50 y por accibén magnética
atraen el disco 46 contra la ghohadilla 47: esto establece
une accibn de frenado sobre el disco 46, teco 43 y por lo
tanto sobre el nfcleo 41 del rodillo pertinente 42,

En estas figuras se nmuestra tanbién la manersa
de disponer los segmentos 25-28., Se requiere que estos seg-
mentos sean estaciommrios y coaxiles con el drbol 4 que so-
porta las arajiias: como se muestra, los segmentos tienen forma
de un anillc y anillos parciales soportados por un anillo ais-
lador 51 dentro de une jaula 52, dispuesta en torno a un cubo
53 de una de las araias y las escobillas 23, 24 de cada posi-
cibn del rodillo estdn soportadas por una palenca 54 asegurada
a un saliente,

Se preparan los rodillos (usualmente en su po=-
sicibén de carga) para la operacién de renovacidn eplicando un
aedhesivo a sus periferias, la banda en marche W 8l ser compri-
mida por la escobilla 13 contra el rodillio se: adniere por el
adhesivo a la extremidad de ia banda del nuevo rodillo y le
saca asi fuera.

Es descable que la vanda W se apoye contra la pe-
rifexria del nuevo rodillo tanto tiempo como sea posible antes

de que el adhesivo pase & la banda W,

- 11 ~
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Por esta razén, se controle la liberacién de la escobi-
l1la 13 por un dispositivo reguledor de tiempo que estéd cons-—
tituido en el presente caso por una leva 55 sujeta a cade
uno de los tacos 43. Bste levae estd ajustada en una rela-
cién predeterminada al adhesivo sobre el rodillo soportado
por el taco; las diversas levas, cuando sus rodillos se mue-
ven a la posicién de renovacidn, accionan un interruptor es-
tacionario en el circuito de un disparador para liberari%ﬁ,

escobilla 13 que a su vez libera también la cuchilla 14 cuasn-

do la leva hace una rotacidén siguiente.

En les Figuras 5 y 6 se ilustre un mecanismo que
puede usarse psra-acciomr el interruptor que se indiceae en
55. Debajo de cada leva 54 hay una verilla 56 que puede
deslizarse en las guias 57 sobre el brazo de le arafia; esta
verillae 56 estd pretada hacia abajo por un resorte 58a, le-
Jos de la levm 55 de modo que no sea normdlmente tocada por
la misma. La varille se aplica a un brazo de uns palanca aco-
dada 59 que tiene un rodillo 60 en una extremided., Colocada
adyacente a2l rodillo hay una placa de control 61 que estd
montade pivotadamente en 62. La placa esté dispuesta para
que sea apretada hacia adelante cuando se requiere que la
leva 54, en una u otra posiciéndel rodillo, haga funcionar
&l interruptor 55a. En la posicién particular mostradas, se
efectéa €sto bajo el control de un solencide 63 que estd
excitado por un interruptor que ee accionado cuando ge va
& accionar la escobilla 13: este solenoide sctua por media-

cién de las palances 64, 65 y una barra 66, para mover un
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rodillo 66, entre una varilla actuante 67 para el interruptor
55a y una vearilla de empuje 68 que se apoya a tope con la
placa 61, pudiendo la palanca 65 dilatarse por un resorte
patente 65a8: cuando ocurre ésto, el rodillo 66 comprime la
varilla 67 contra la pleca 61 dé modo que mueve la palanca
acodada 59 para lanzar la verilla 56a gel seguidor en la
trayectoria de la leva 55. Cuando vuelve de nuevo la leva,
trensmite un empuje & la palanca acodada 59 y desde.alli

por via de la placa 61, y de la varilla de empuje 68 y del
rodillo 66, a2 la varille 67 eecionando de este modo el inte-—
rruptor pera liberar la escobilla. Con esta disposicién el se-
guidor 56 es solamente golpeado por ia leva 5% cuando se re=-
quiere le operacién. .

La posicidn del centro de cada rodillo sobre el
soporte dependerd en le posicibn de renovacién del didmetro
del rodillo pgrticular: la disposicién ilustrada permite que
puede hacerse esta variacién debido a la longitﬁd de la pla-
ca 61 sobre la que puede pasar el rodillo 66.

Los rollos de pepel como se suministran e los
usuarios varfan en didmetro pero las periferias de los rodi-
1los deben cuando estén en la posiciéh‘de renovacibén {como se
muestre por el rodillo 6 en la Figura 1) tener une posicién
més o menos exacta con respecto & la banda mévil W cuye tra-
yYectoria es fija. Se propone por lo tanto, como se muestra en
las Figures 7 y 8, disponer en la trayectoria del rodiilo de
sustitucibén 6, segin gira el =moporte pare poner al rodillo en

la posicibén de renovacién, un rodillo 69 sobre un brazo 70 gque

- 13 -
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estd colocado para ser desplazado cuanég é& é:réfggiégdel
rodillo alcanza la posicién correcta, Cuando se desplaza
este rodillo se hace que accione un interruptor 71 que da
lugar & que se pare el motor M1 que impulsae el soporie,.

8in embargo, debido al hecho que la banda W del
rodillo mévil 5, cuendo gira el soporte, se moverd a través
de la zona gue va a ser ocupada por el rodillo 69, se pre~
veen medios para mover el rodillo fuera de su posicién ope-
rente pares proporcionar una holgsure para la panda en marcha,
¥ luego hacer retroceder de nuevo a8l rodillo demtro de lo
que es en realided el pequefio espacio disponible entre 1a
benda en mercha W y %g posicién que debe ser ocupade por el
rodillo de sustitucién crendo alcanza la posiciédn de renova-
cibén. Para efectuar &sto el brazo 70 del rodillo esté gsopor—
tado & un pivote por un brazo 72 montado sobre un tubo 73
que puede girar sobre un &rbol de soporte T4. ELl brazo 72 lle-
ve una espige 75 pare limitar el movimiento del brago 70, so-
bre é1 en una direccidn de modo que cuendo se hasme girar el
tubo 73 desde 1le posicién de rodillo "levantado" mostrade a
la pomicifn de rodillo descemiido u operante, la extremidad
76 del brazo 70 coopere con 1la espiga 75 para proporciorar
una junte de "nudillos". Esta junte esté dispueste de tal
modo que los dos brazos 70, 72 forman un brazo rigido al mo-
Vimiento en una direccidn en contre de las agujas del reloj.
Asf, segiin se mueve el rodillo 6 hacis, y finalmente se apli-
ca con, el rodillo 68, hace que el tubo 73 gire sobre el 4r-
bol 74.

-14 ~
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Para utilizar este movimiento de giro para hacer fun-
cionar el interruptor 71, el tubo 73 lleva una placa 77 do~
tada de un gatillo 78 que, al girar el tubo pare bajar el
rodillo 69, se desliza sobre el miembro operante 79 del in-
terruptor 71. Sin embargo cuando se hace girar el tubo por
la aplicacidn entre el rodillo 69 y el rodillo de sustitucidn,
el tringuete golpea el miembro 79 y acciona el interruptor.

Pare hacer girar el tubo 73 para levantar y bajer
el rodillo 69 hay dispuesto un motor eléctrico 80 que estd
conectado al tubo por via de un engranaje de reduccidn 81 Yy
un embrague de ddsligzamiento., Los movimientos del tubo estén
limitados por topes, que no se muestran, que corresponden &
las posiciones "levantada" y "descendiida,.

El mecanismo de este invento estd bien adaptado para
su uso para llevar a cabo una operscidn completamente automé-
tice de renovacién de la banda gobermmda por le reduccidn del
rodillo mévil., El funcionemiento de las diversas partes e in-
terruptores ya descritos tendréd lusar en el momento adecw do
en el ciclo de operaciones.

Se prefiere disponer que la iniciascién del ciclo auto-
mético se controle primero por une respueste a la reducciédn
del rodillo mévil a un didmetro predeterminado y luego por
una respueste a la longitud de papel sacado del rodilloj es-
te método tiene la ventaja de que se requiere que se hags la
medida real del didmetro solamate en un nunto donde el rodi-
1lo es méds o menos circular y medir luego el paéel sacado sin

que importe la forma gel rodillo sezin se aproxima el nidcleo

- 15 -
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que es frecuentemsente de forma oval. Por lo tanto, ia dis-

posicidn evita un desperdicio considersble de papel en la
operacidn sutomdtica puesto que no hay necesicad Ge expezar
con el didmetro gue sea suficientem:n te grande para compen-
sar la forma ovel.

En la disposicidn mostrace en la Fig. 9, se hace
le primera respuesta al Gi&metro del rodillo por un rodilio
82 sobre un brazo 83 yue estd pivotado en un eje 84 sobre
une ménsula 85, girando el rodillo sobre la correa & gue con-
trola la tensidn del rodillo wdvil. Este brazo 86, gue cuando
oscila la palanca & una posicidn angular, que depende de lsa
reducceidn del rodillo al difmetro gredeterminado, acciona un
interrvptor 87. Este interruptor excita un solenocide 88 guya
armadura 89 se aplica @ un husillo 90 sobre un bastidor 91
pivotado en torno al pivote 84,

Este bastidor sopoarte un rodillc o tawcbor 9Z que
se mantiene normalmente fuera Ge contactc con el rodillo 9
de las correas por un resorte (gue nc se muestra). Cuando sin

emburgo Be excita el solenoide 85, el bastidor 91 es hecho

glrar en conira del resorte y el tambor 92 es apretvado contra

el rodillo 9 de modo gque se Lhace glirar el tambor. Este tambor
estd conectzdo por un engranaje de reduccidén del tiso epici-
cloide gue hace girer un brazo 93 en la direccidén de las agu-
jas del reloj como se ve en la figura 9. Por lo tvanto, e ste

brazo cowienzs a moverse hacla un interruptor 94 gue es accio-
nado al pasarle el brazo, pera preparsr laes paries purs lsa

operacidn automdtica de renovecidn, es decir, levantar las
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correas 8, mover el soporte parsa poner el rodillc de susti-
tucidn 6 en la posicidn de renovacidn, descenier las correas
8 para acelerar al rodillo de sustitucidn v wover el conjun-
40 de la escobilla y brazo de la cuchilla 15 hacia zbajo a
su posicién de preparacidn.

Mientras estén teniendo Lugar estas operaciones
de preparacidn, el brazc 93 continua aln moviéndose hasta gue
(cuando se ha sacado una longitud predeteruinada Ge pavel
del rodillo en marcha segin se "mide" por la rotacidn del
tambor 92) el brazo 93 acciona otro interruptor 95. Este in-
terruptor tiene una doble funcidn; primeramente cierra los
contactos 96 para hacer gue tenge lugar la oper%cién de re-—
novaciédn al permitir que la escobilla 13 funcione cuando
sea permitido por la leva 55 sobre el taco 43, y ésto va
seguido par la liberacibén de lu cuchilla 14 pare corsar la
banda en vieja mrcha que se sustituye ahora por la nusva
banda desde el rodillo de sustitucibnial mismo tiempo el
interruptor abre los contactos 97 en el circuito de excita-
cidn del solenocide 88 de wodo que el tarbor 92 se retira del
rodillo 9 y cesa por lo tanto de girar.

En la operacidn de preparacidn que resulta del
accionamiento del interruptor 94, el bastidor 12 de la co~
rrea se levantd del rodillo que estaba acazbando (en cuyo ins-—
tante el ireno B. electromagnédtico de nlcleo para dicho ro-
dillo entré en operacidn como se ha descritc y se vuelve en-
tonces a bajsr para aplicarse con y acelerar el rodillo de
sustitucién. El pico 86 sobre el brazo 83 se ha movido por

lo tento més allé del interruptor 87 y esté ahora en posi-
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¢cidn para volver a sccionar el interruptor para el rodillo
de sustitucidn cuando éste se ha convertido a su vez al rodi-
llo de expiracidn.

Es importante nctar que una vez gue ha sido accio-
nado el interrupbtor 87 ¥y que ha comenzado a girar el tambor 92,
debe siempre volver a su punto de partida sin que importe si

por cualquier razdn se detiene la operacidn para preparar 7

efectuar la renovacién de la banda, como por ejemplo en una emer-

gencia o de otro modc. Resulté ésto de la disposicién del inte-
rruptor 95, cuyos contactos 97, una vez que se cierran, conec-
tan el solenoide B8 permanentemente & través de lus lineas de
suninisiro asta que el brazo 93 al volver a su posicidn ori-
ginal de arranque, abre estos contactos 97.

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en
Gran Bretafia con fecha 14 de Julio 1.955, bajo el niémero 20477,
se acoge & los beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto

sobre Propiedad Industrial.

«000, N O T A «000,

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
rresentan para que sean ovjeto de esta solicitud ce Patente
de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes:
1¢,~ Un mecanismo de alimentacién de una banda,
que comprende un soporte gque puede moverse para llevar un rodi-

1lo mévil desde unappsicidn normsl de marche & una posicién

- 18 -
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de renovacién de le banda, primeros medios pars controlar
la tensién\en la banda gue pasa cesde el rodillo en la po-
sicidén de marcha, por aplicacidn periférica con el rodillo
ndvil, medios electromagnéticos para controlar la tensidn
en le banda por accidn por el centro del rodillo, medios
que responden al cambio en la tensidn en la banda y medios
paera transferir los medios sensibles del control de los
primeros medios de tensidn a los medios electromagnéticos
de tensién_segﬁn se mueve el rodillo mévil desde la posi-
cién de marcha a la de sustitucidn.

22 .- Un mecanismo de alimentacién de una bandsa,
que comprende un soporte parae soportar un rollc movible de
benda y un rollo de banda de sustitucidn, siendo movible el
soporte para mover el rodillo mévil desde la posicidn nor-
mal de marcha a una posicidn de sustitucidn y el rodillo de
sustitucibén a la posicién de renovacién y wmarcha, primeros
medios de control de tensidn para actuar periféricamente so-
bre el rodillo en la posicidn de marcha, medios electromagné-
bicos de control de la tensién en cada posicién del rodillo
pare actuar = bre los centros delos rodillos, medios pera res-
ponder al cambio de la tensidén en la bande que pasa desde el
mecanismo y para operar por medio de los primeros mediocs de
tensidn sobre el rodillo mévil en le posicidén de marcha, y me-
dios automdticos para transferir los medios sensibles para que
actuen sobre los medios electromagnéticos segin se muesve el

soporte para mover el rodillo mévil desde la posicidn de marcha

a la posicidn de sustitucidén de modo que se mantenga control en
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la tensiédn de la banda.

32 ,~ Mecanismo seglin se reivindica en el punto 2
y caracterizado porque los primeros medios de tensidn com-
prendan una correa 8in fin que es impulsada para controlar
la tensidn en la banda desde el rodillo mévil y para acele-
rar el rodillo de sustitucién, y porque los medios de trans-
ferencia comprenden un contrd de circuito para hacer acti-
vos los medios electromagnéticos para el rodillo mévil en
las posiciones de marcha y sustitucidn y paras hacer inac-
tivos los medios electromagnéticos para el rodillo de suati-'
tucién en la posicidén de merche mientras se acelera el ro-
dillo.

A2 .- Mecenismo s egin se reivindica en el punto
3 y caracterizado porque el control de circuito, estd dis-
puesto para accionar completamente los medios electromzg-—
néticos para el rodillo mévil independientemente de los me-
dios sensibles cusndo se ha concluido la operacidén de reno-
vacidbn.

52, Mecanismo segin se reivindica en cualquie-
ra de los puntos 3 § 4, y caracterizado porque el control
incluye conexiones de anillos rozantes entre el soporte y
los medios electromagnéticos para cada posiciédn del rodi-
llo.

62 .- Un mecanismo d@’ alimentacidn para una
banda que comprende un soporte para soportar unro@illo
névil de banda y un rodillo de sustitucidn de banda, sien-

do el soporte movible para hacer qQue se muevan los rodi-
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llos a una posicidn de renovacidn con la banda desde el ro-
dillo mévil en una posicidn predeterminada con respecto a
la periferia del rodillo de sustitucidn, proveyéniose un
drgano pare su aplicacidn con la periferia del rodillo de
sustitucién para interrumpir é1 movimiento del soporte cuan-—
do el rodillo alcanza la posicidn predeterminaca y en el que
el Srgano estéd soportado para ser movido desde una posi-
cidn inoperante fuera de contacto de la banda en marcha
segin se mueve el soporte y retrocede a2 una posicién ope-
rante en el espacio entre el rodillo de sustitucidn que
avanga y la banda en marcha.

72 .~ Mecanismo segin se reivindica en el punto
6€ y caracterizado porque el érganc estd wontado sobre un
gistems articulado extensible que puede accionarse por un
motor eldctrico para mover el drgeno a posicidn activa o
inactiva,

82 ,~ Mecanismo segln se reivindica en el punto
7¢ y caracterizado porque el drgano estd dispuesto para
accionar un interruptor eléctrico gue controla el funcio-
namiento de un motor pera mover el soporte.

9¢ .- Un mecanismo de alimentaciédn de una banda,
gue comprende un soporte gque soporta un rodillo mdvil y
un rodillo de sustitucidn con un adhesivo de unidén de la bagé
da aplicada 2l mismo, medios para unir la banda del rodillo
mévil a la banda del rodilio de sustitucidn por el adhesgivo
mientras estén en movimiento la banda y el rodillo mévil,

y un drgano de ajuste de tiempo que gira con el rodillo de

|
|
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sustitucién peras regular la accidn de unidn con respecto al
adhesivo, vy en el que el drgano de ajuste de tiempo funcio~
ne por medio de un miembro gue se mantiene normalmente fuc-
ra de contacto con el Srgano de ajuste de tiemso y en el
que hay provistos medios para mover el miemuro y el Srzano
a relacién operante cuando han de unirse las bandas.

102.- Un mecanismo automdtico de renovacidn de
une bande, gue comprende medios para soportér un rodillo
mévil y un rodillo de sustitucidn y medios para unir la ban-
da del rodillo mévil con la banda del rodillo de sustitu-
c¢idn mientras estén en movimiento la banda y el rodillo, ¥ en
el que se controla la operacidn de unibdn de dos fases, sien-
do una fase preparatoria que se inicia cuando se reduce el
rodillo mévil a un didmetro predeterminado y la otra la fa-
se final que se inicia cuando se ha sacado del rodiiio mé-
vil una Jongitud predeterminada de materisl de la bandas,
efectuéndose la medica de la 1oﬁgitud del material de la
banda por medios digpuestos pare que comencen desde un pun-
to de partida predeterminado y vuelvan siempre a ese punto
dispuestos para un ciclo sginilar,

11¢,- Un mecanismo segin se reivindica en el
punto 10¢ y caracterizado porque se mide la longitud del
material de la banda por un drgano que se colocs en cone-—
xién de impulsidn no impulsidén con la banda o una parte
que Se mueve con ella y porgue se hacen operantes los me-

dios para establecer le conexién de impulsidn en el punto

de partida predeterminado en un ciclo y se mantienen ac-
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tivos hasta que se vuelve & llegar al punto de partida pre-
determinado al concluirse el ciclo.

122,- Un mecanismo segin se reivindice en el

j
!
!
1

punto 11lf y caracterizado porque el &rgano se hace activo por

un control de circuito eléetrico cuando el rodillic mbvil ha
alcanzeado el diémetro predeterminado, incluyendo el circui-
to medios de retencidn para mantener &l rodillo en condi-
cién activa hasta que ha vuelto el ciclo al punto de parti-
da,

132,.- Un mecanismo de alimentacidn para una
banda,

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue an-
tecede, representaco en los dibujos que se acompsiian, y con
los fines que se han especcificado.

Esta Memoria consta de veintitres hojas escri-
tas a méquina por una sols cara.

Medrid, w ﬁ Ny

s
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