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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30
de Abril de 1930, establece ios caracteres de patentabili-
dad de las invenciones de tipo industrial que tienen por
objeto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo
por consiguiente como patentables, las nuevas mdquinas, a-
paratos, instrumentos, procesos de fabricacidn, etc. Lé.qg
plitud he conceptos previstos como patentables, ha llevado
al legi 1ador a aclarar (Arté. 46) que la enumeracibn con-
tenida En dicho cuerpo legal es puramente enunciativa y no
limltatlva haciéndola exten91va 1ncluso a los descubrimien
tos de %1po cient{fico (Arte, 47)

| El Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recogiendo
la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma el criterio
legal de que también serdn patentables los instrumentos,'og
Jetos, o partes deylos mismos, gue aporten a la funcidn a
que son destinados, un beneficlo o efecto nuevo, y en defi
nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre lo antg".
riormente conocido.

Pues bien, & tenor de lo expuesto, y eﬁ base al ar
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe conside-
rérse, que la invencién a que se refiere la presente memo-
ria, constituye una novedad industrial, con caracteristicas
Yy ventajas que la hacen\merecedoré del privilegio de explo-
tacién exclusiva que por ella se solicita, premiando asi
los méritos de quien aporta a la industria del pais una me-
Jora efedtiva Y precisamente comprendida entre las enuncia-
das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en relacidn
con el 171, en su nuev“ redacc1©n ;;eqtadx por la Orden de

18 de Noviembre de 1.935),
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La presente invencidn, segin se deduce del
enﬁnciado de esta memoria descriptiva, se refiere a una en-
tabladora semiautomética para panificaciéﬁ.

Dicha panificadora, esté constituida por un
tren transportador’compuesto por uﬂg pluralidad de plata-
formas rodantes articuladas colateralmente éntre sendas ca-
denals sin fin en disposicidn paralela y encargadas del
arrastre de dichas plataformas, preéentando cono gspecial

| e ' .
caragterlstlca, el hecho de que cada una de las aludidas

: |
plataformas, constitutivas de soportes de las tablas o ban-

‘4
dejas receptoras de las piezas de masa panificable, incor-
t

pora en uno de sus extremos y en disposicidn transversal,

un,eje de pivotamiento sobre las cadenas de arrastre, mien-

trég que por su extremo opuesto presentan un eje dotado de
) .

rueéas en sus extremos, asi como un segundo eje, igualmente

tranéversal, en la zona media de la aludida plataforma.

| El citado eje de pivotamiento, como ante-
riérmente se ha dicho, es arrastrado por las cadenas sin
fin, mientras que las ruedas dispuestas en los extremos de
los ejes medio y‘posterior, se deslizan sobre guias horizon
tales de rodadura dispuestas a un nivel ligeramente infe-
rior del de las cadenas sin fin,_e inmediatamente por den-
tro de estas._ o

El pasoide cada plataforma del tramo supe-

rior al tramo inferior de las guias de rodadura, se esta-
blece en las zonas terminales de la cadena, contando para
ello la guia de rodadura sﬁperior, con una interrupcidn

coincidente con el eje de ruedas trasero, cuando el eje de-

v ¢

lantero de pivotamiento entra eh el cefpo de las ruedas de

arrastre de la cadena, asi como una segunda interrupcidn de
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manera que cuando el aludido eje de pivotamiento alcanza la

i
" en la interrupcién terminal, de manera que se produce un

‘te por su extremidad posterior, hasta qQue las ruedas corres

su extremidad anterior, por el propio efecto del arrastre

‘da con una interrupcibén de la guia de rodadura superior,

-4

la citada guia de rodadura, combinada con una rampa descen-

dehte, la cual coincide con el eje central de ruedas, de

también citada rueda de arrastre de la cadena, las ruedas
posteriores de la plataforma quedan en el aire y enfrenta-
das a la interrupcién corrsspondiente, mientras que las

ruedas medias descienden suavemente por la rampa dispuesta

basculamiento de la plataforma, la cual desciende suavemen-
pondien&es a este mismo eje, contactan con la guia de roda-

dura in&erior, momento en el cual tomienza el descenso de

de la rueda de la cadena.

Para el paso de cada plataforma, desde el
tramd inferior al tramo superior de las guiés de rodadura,
la gﬁia inferior.presenta'una rampa inclinada ascendente en

su extremidad opuesta a la anteriormente descrita, combina-

también.en su zona extrema y destinada a permitir el paso

de las ruedas correspondientes al eje pOStalor de la plata-
forma, las cuales ascenderan por la citada rampa inclinada.
Asimismo, 1la gula de rodadura superlor presenta una segunda
interrupcién, a un niveitmﬁs interno que la interrupcién ex;

trema, destinado a permitir el paso a su través de las rue-

‘das correspondientes al eje medio, cuando se produce la bas|:

culacidén de la plataforma por el ascenso de su extremidad
posterlor, todo ello en comblna01on con el eJe de pivota~

miento, al entrar en; el campg dé la rﬁbaa de arrastre de la

cadena opuesta a la anteriormente men010nada Y Que realigza
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: tfayectoria determinada por la guia de rodadura superior,

‘cial de la entabladora, en la que puede apreciarse una de

la {subida del extrémo anterior de la plataforma, hasta al-

canzar la guia de rodadura superior, momento en el cual,

tesl al eje ﬁedio'de dicha.platafo?gg, se desplazan en sen-
tfé opuesto pof la guia de rodadura superior, quedando di-
gha plataforma perfectamente posicionada sobre dichas

éui c"pa:r:a su désplazamiento sobré ellas hasta alcanzar la

extremldad opuesta del sin fln.

v De esta manera, cada plataforma describe la
l

4

a:lq largo de todo el sin fin, hasta alcanzar el extremo
aﬂtérior de este, moment o en el cual se produce una bascu-
lgcién de dicha plataforma, primero por uno de sus extre-
mog ¥y luego por'el otro, hasta posicionarse sobre la guia
de rodadura inferior,'para discurrir sobre ella en sentido
opuesto al anterior y alcanzar el otro extremo del sin fin1
donde la basculacién se produce en sentido contrario para
alcanzar de nuevo la‘guié de rodadura superior.

| Para complementar la descripcidén que segui-
damente se va a realizar, y con objeto de ayudar a una me-
jor comprensidn de las caracteristicas del invento, se
écompaﬁa a la presénté memoria descriptiva, como parte in-
tegrante de la misma, de una hoaa Unica de planos en la que
con caracter 1lustrat1vo Y no limitativo se ha representa-

do lo siguiente:

La figura 1, muestra una vista en planta pard

sus plataformau, con su eJe de p1vo+am1enuo y sus ejes de

(v

rodamiento, estando el e1e de ﬁlvotadiento en la extremidad

anterior de la plataforma y los ejes de rodamlento posicio-

daJa la posicidn de'lavplatafbrma, las ruedas correspondien
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nados en la zona_extrema posterior y en su zona media.

‘ La figura 2, muestra una seccidén transver-
sal esquemética a la entabladora, en dondé puede abreciar—
se las guias de rodadura para la estabilizacién horizontal
de 1la plataformé,,éﬁ los tramos superior e inferior de las
cadenas sin fin del transportador. ' |

La figufa %3, muestra finalmente una rebre—,
sentacﬂén esquematica segin un alzado lateral, en la que
aparec!n representadas en linea continua Y discontinua dis-
tintas | osiciohes de una plataforma, al objeto de que pueda

verse con mayor claridad el modo de abatimiento de la misma
|

para pasar de la guia de rodadura superior a la inferior y

viceversa,
|

l

se como el dispositivo'incorpora'una pluralidad de plata-
formas rodantes 1 \que constituyen los soportes para tablas
o bandejas receptoras de masa panificable, contando cada
una de dichas plataformas'con un eje delantero de pivota-
miento 2 el cual constituye asimismo el elemento de arras-
tre posicionandoée entre las cadenas paralelas sin fin 3
que se disPOAen en los laterales del transportador{

Cada una de estas plataformas 1, incorpora
asiﬁismo un eje posterior 4 provisﬁo de ruedas extremas 5

estando dicho eje en disposicidn transversal, asi comown

tercer eje 6 en su zona media, y provisto igualmente de rug

das extremas 7, disponiendose asimismo transversalmente.
Las aludidas ruedas 5 y 7 correspondientes

a los ejes 4 y 6, se deslizan sobre vuiasvde rodadura 8, de

3 o &
*

estabilidad horlzontal en el uramd sugcr’or del sin fin,

apareciendo estas guias 1gualmente en el tramo inferior del

A" la vista de estas figuras, puede observar
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"_teriores 5, cuya caida es coincidente con la entrada del

_tré de la‘cadena, en el extremo correspondiente del trans-

-portﬁdor. A51m1smo, dlcha gua de rodadura 8, presenta una

qué:egta alcanza la guia de rodadura'inferior 9, de tal ma-

|

éihqfin, péré referenciadas aqui con el nﬁme?o 9.

o ' Laéguia de rodadura superior 8, presenta
'cérca de una de sué;extremidades una interrupcidén 10, en
correspondenc1a con!la zona extrema de movimiento de la

plataforma sobre la” gula de rodadura superlor, estando dl-

cha interrupcidbén 10 destinada a la caida de las ruedas pos-

éje]de pivotamiento§2 en el campo de ls ruedas 11 de arras-

interrupcién final 12 prov1sta de una rampa inclinada que

détermina el abatimiento suave de la plataforma 1, hasta

H

nera que se produce un abatimiento de su extremidad poste-
rior,vhasta_que las ruédas 5 qué'alcanzan la citada guia

de rodadura inferior 9, momento en el cual se inicia el aba
timiénto de suvofra ektremidéd,_por el propio desplazamien-
to‘hacia abajo del eje delinotamientb 2 a causa del arras-
tre de la rueda 11,

Una vez la pletaforma 1 convenientemente
dispuesta sobre la guia de rodadu:a inferior 9, su desplaza-
miento sobre la misma se realiza dentro de un plano horizond
tal, hasta que dicha plataforma éléanza la extremidad opues-
ta del sin fin, en la cﬁal la citada plataforma 1 sobrepasa

en toda su extensidén a la rueda 13 de arrastre de la cadena

correspondienté'a esta extremidad, contando la aludida guiaf|..

de rodadura inferior 9 con un'plano inolinado ascendente 14,

destlnado a provocar el ascenso por el mismo de las ruedas

posteriores 5 de ;a ﬁatafcrna hasta aicanza” esta el plano

?.

correspondiente a la guia de rodadura superlor 8, la cual
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cuenta a tal efectoicon una interrupcidbén 15 de dimensiones-

~adecquadas para el paso de las mencionadas ruedas 5. Asimis-

mo, |la citada guia de rodadura superior 8, cuenta con una

segunda intefrupcién 16, destinada a permifir el paso de

—

laéi uedas ihtermedias 7 de la plataforma, en su trayecto-
ria hacia el plano correspondiente a dicha gula de rodadura

supeTior 8.

Asi pués, las ruedas ppsteriores.B de la
pygt;fofma.l, alcanzan el pléno inclinado 14, produciendo
un% gaséulaciéh de dicha plataforma 1 sobre su eje de pivo-
taﬁiqnto 2, de manera que ié extremidad correspondiente a

. t
. .
dichas ruedas 5 asciende suavemente hasta alcanzar el plano

correspondiente a la guia de rodadura superior 8, momento

en &l cual dicho eje de pivotamiento 2 se enclava en la

rueda 13 de arfastre‘de la cadehé, produciendo dicha rueda

13 1a elevacibén de dicho eje de pivotamiento 2 produciendo

la elevacién de esta extremidad de la plataforma, hasta que
toda ella queda dispuesta en-el plano correspondiente a la
guia de rodadura superior 8, de manera que queda estableci-

do un ciclo completo que pede repetirse indefinidamente.
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Hecha 1la deécripcién a que se refiere la memoria
que antecede;bes preciso-insistir en que los detalles de
realizacidén de la idea expuesta, pueden variar, es decir,
que ueden sufrir pequernas alteraciones, basadas siempre
en 1os principios fundamentales de la idea, que son en esen
cia ﬂos que quedan reflejados en los pirrafos de la descrip |
cion recha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vigente
so*\rp Propisded Industrial, establece como no patentables,
enlpu‘apartado_tercero, "los cambios de forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" fijando
asilei criterio del legislador en el sentido de que paten-
tad% una idea que pueda dar lugar a una realidad préctica.
e iﬁdustrializable, nadie podré apoyarse en ella para, a
pretexto de habe; introducido ligeras modificaciones, pre-
sentarla como nueva y propi&,

Este principio, en cuanto al élcahce de la protec;

cibén del objeto patentado se reflere, se halla confirmado

POor numerosas Sentenclas del Tr1buna1 Supremo, y entre -

‘ellas, como m&s terminantes, en las de fechas 16 de octubre |

de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto expresado, en cuanto a la

-amplitud que debe darse & la proteccién solicitada, se .re-

dacta a continuacién la Nota de Reivindicaciones, -de acuer
do con lo que se establece en el Gltimo pirrafo del apar-
tado tercero del Artlculo 100 de la Ley, sintetizando as{
las novedades que se desean reivindicar:
NOTA DE REIVINDICACIONES
~En resumen, el prlvilegxo de explotacion exclusi-

&
va que se sollclta, recanTl sebre 1a9~r51V1ndacaclones si-

gulentes:
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- 10.-

12,- "UNA ENTABLADORA SEMIAUTOMATICA PARA PANI-
FICACION", que estando constituida pér un tren transporta-
dor cOmpuesfo por una serie de plataformas rodantes arti-
culadas colateralmente entre sendas cadenas sin fin de
arrastre paralelas, cuyas plataformas mantienen una esta-
bilidad horlzontal en su desllzamlento sobre guias de ro-
dadura; se caracterlza esencmalmente porgue las platafor-
mas, constitutivas de soportes de las tablas o bandejas,
récepto as de las piezas de masa panificable, preéentan
en uno de sus extremos un eje de pivotamiento sobre dichas
cadenas;paraleias de arrastre, en tanto que en su extremo
opuestoﬁ& regidn cenﬁ;al presentan sendos ejes de pares de
ruedas.colaterales para su deslizaﬁiento por las guias ho-
rizqntales de rodadura bajo los raﬁales o tramés horizon-
tales de dichas cadenas sin fin; estableciendose el paso
de las platafofméé}del tramo superior al inferior de las
guias de rodadura,\én uno de los extremos del transporta-
dor, mediante una interrupciép de las guias de rodadura

coincidentes con el eje trasero de ruedas, cuando el eje

vdelantero de pivotamiento entra en el campo de las ruedas

de cadena, en tantb que.otrauiqterrupcién de la guia de
rodadura“combinada'con una rampa de bajada, coincidente con
el éje de ryedas centraleé, permiten el pivotamiento de la
plataforma, que se inclina hasta entrar en contacto las rue-
das traseras con la guia de rodadura inferior; realizandose
el paso de las plataformas desde el tramo inferior al supe-
rior de las guias de rodadura, en el extremo opuesto del
transportador, mediante la entrada de las ruedas traseras

de la plataforma correspondlente en un tramo oblicuo ascen-

(6]

dente, antes de ld. aptrada deﬂ eae de ﬂthpamlento en el
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campo de la rueda de cadena que realiza la subida de este
extremo anterior de la plataforma, combinandose con una in-
terrupcidn de la guia superior para paso de las ruedas del
eje cehtrai, en cuyo momento se inicia el avance de la pla-
taforma por lasrguias horiiontales superiores.

: 28,- 'Se reivindica por Gltimo como objeto sobre
el que ha de recaer el Modelo de Utllldad que se solicita
por: "UNA ENTABLADORA SEMIAUTOMATICA PARA PANIFICACION".

Todo conforue queda descriio y reivindicado en

1la presinte Memoria descrptiva que consta de once péginas me

canografiadas y dibujos adjuntos.
y ' Madrid, 1 de Julio de 1.977
’ ' BERNARDO UNGRIA
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