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INVENCION

for "MECARISNMO DE CAMBIO GRADUAL DE VEIOCIDAD A BN~
ORANAJES EPTCICIOIDALES, PARTICULARMENTE PARA AUTO~
VBHIGUIDB”, -a'faﬁo'i"— de Ion Gcégro .BONAMIO? y Ion
Giovanni RICATTO, smbos de neclonalided iteliaua,
domiciliados ea Torino (Italia), ”Via Cernais, 28”
y"Via Priacipi d’Acaja, yvé”, respe;tivamente. )
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MEMORIA DESCRIPTIVA
~ la presente iavenoifn se refiere a un mecenisSmo
de ocaubio gradual de velocidad & engrausjes epicioloi-
deles, partimnlermeate para autovenieulos.

Bl tipo del cambio objeto de la iuvencidn es e
quel en que la variecifn de velocidad 2e obtieze ve-
riando la velooldad de uuo de los elementos de® la trans—
wifidn por eugrausjes. ]

La invencidu tiene por finalidea Susinistrer uwa
caubio gradual de velooldad de este tipo, funecionando
al wismo tiempo oomo dispoSitivo de acoplamiento entre
el frbol de entrada y el érbel de salida del ocambio.

Otro fin de la ianvenocidn es el de suministrar ua
caubio del tipo especifiocado provisto de madios que
permiten rea.lizﬁ el acoplasiento direotdo eutre e1r fr-
bol de entrada y el &rbol de selida ooa objeto de
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exoluir del fuacionauiento, en toma directa, onaies-
quiera eugranaje rotatorio y ello a fin de aumentar
al wéximo el readimiento meocénioo del casbio.

Otro fin de la invencidu es el ge suniuistrar un
camblo provisto de los antedichos wedios de enlaoce
directo del érbol de entrada al Arbol de salida, lo® /
ouales entran en funoidn ouando el £rbol de selida al-
canga una velocidad determinada.

Otro tiu de la ianveucidn o8 el de Suministrar ua
ocmbilo apto para transmitir el par sea desde ei Arbol
de entrade al Arbol de salids, ses desde ei £rool de
selida al Arbol de entrada: esta oaracter{stios es
rertiowiarmente Gtil en los ocsmmbios aplloadd® a auto-
vehioulos, por ocuanto permite uacer funoionar el motor
como freno para el propic autevenfoulo. ‘

Otro fin de la inveucidu e el de suministrar ua
caubio en el que la regulacidn de la veloeidad tienov'
lugar sobre rgauos intermedios eu wovimieuto relati~
vaneunte lento y eu fase prepouderantemente aaoensioag;t.

Un fin ulterior de la inveacidn e= el de Buaicis~
trar en un caubio del tipo especiricado wedios parg va-
rier la velocidad de uao d® los eilementos de la trans-
wlsidu por eugrausajes, de oconocepcidu comple tamente aue-
va y dé fuucionamiento seguro,

El ommbio gradual d® velocidad a engracajes epici-
cloidales, seglu la inwencifn, estf caracterizado por
el hecho dge apreader dos engranajes de ruedas epioci~
oloidales incluyeudo ocads wmo ung rueda plaueteria, wa
portasatéliites, uuas coroma deatada y satélites maajau;-

do oon la rueda planetaris J oon la ocorona, estaundo
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respectivemente acoplada la rueda planetaria de los
@8 engranajes al &rbol de entrada y al Arbol de sa-
lide del caubilo, y siendo lia oorona dentada de cade
engraxiuje solideria una‘ de otra, comptendiendo ado-'
més aicho oambic medios de blogues ge los portesaté-
lites de uno ‘de los engrenajes y medios para mander
& velocidad variable 1los portasatélites del otro e~
granajes

La invencién serh desarita con referencia a las
tiguras de las tres l&minas de dibujos adjnntaﬂg dada
a puro titulo de ejemplo mo «on osrsocter limitativo.

En los didujoss |

I.q. fige 1% es une gseccifu axial del oambio, segfu
la iuvenoidn, ocon partes paroislmente en vista.

La figs 28 es una secoidn en iaa.yar escala de wn
detalle de la fig. l1e,

las riguras 3% y 44 son detalles en ssocifn del 4
mecanisme varisdor de velooldad en dos diveraaa‘posi-
clones de funciounsmiento ’

Ia tige 5% 8 un esquema del diSposSitivo varia~
dor a® velooldad. '

La figs 68 es m'a vista latersl de la ocadena uti-
lizade en 'al dispositive variadr de velocidad.

La fige 7% ®2 ung vista en Plante d® la fig. 6%, y

‘Labfig. 8% es une vista de extremo de la fige. 78,
oon oadena en posigi&n de funeionamiento’.

Bn ] estf indicado el &rbol de entrada del oembio
yeu 2 61 de salida.

Ei czmbio compreénde esenclalment® un par de emgre-

najes 4 transmisidn epioicloidales, el primero de los
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pugles es acoionado por el frbol de entrada mientras
que el segundo aociona al Arbol de salida; uno de los
elementos de dichos engranajes puede estar mandado a
velo oi&aa diversa mediente un dispositivo variador de
velocidad & fin de varier de tel modo la velooidad del
&rvel ae salida oon respeotd a la velooldad cmustante
del frbol de entrades

El primer tren de engranajes epicicloidales oom—
prende una ruede planetaria 3 calada Sobre el Arbol
de entrada J encajandd oon B;.téli:cee & giratorios so-
bre ejes solidarios y un portasaiélit;s 3 8iratorio a
su vez en un oo jinete § llevad por una l;:olengaoﬁu
tubular I de uaa oubierta ﬁ; esta Gltima e2ti fijada
wmediante bulones 9 a la oaia 49 del oembio.

Bl 4rbol ae eixtrada L giiéwrm en 0o jinetes 1l y
i2 llevads por la oubierta ﬁ Y por la prolongacién
L rospectivament e .,

Los gatbélites .4, engrenen oon un dentado interior
A3s de wne oorone ),,1 llevade por oo jinetes a bolas o
rodillos .J.i ouyo anillo exterior estd fijado a la ce~
Jja 10+

i:a corona 13 lleve tambien dientes interiores J3p
y dientes exteriores 4i9 engranando ocon un pifidn J.ﬁ..

Ios dientes interiéios m cooperan ocon sateliies
49y los ouales son llevados por wn portasatélites L
giravorio sobre oo jine tes J.ﬁ llevado® por une pmlon-
gaoién eilindrieca 19 de nna cubierte 20; estf Gltima
esth tijade median*:;; bulones 2] a la oé.:ja 0.

La prolongascién cilindrica 19 lleve también eoji-
neges 2.2 para el £rbol ge salida 2.
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A dicho &rbol de salida se le solideriza un engra-
neje plenetario 23, oon el gusl engrangn los satelites
5. |

| La corone denteda m. los sa.télites 3,5, el porta-
satélites 11 y el mgranaja planetario 21 eonatitu.yen
el segund tran de engranajes opleiolo:.dal.

El pifién dentado 1§ engrana oon uwna rueda denteda
24 oalada sobre ua érbo:l. 43 giratorio en oo jinetes 25
llevadcs por la oaje 20 del canbio,

Al &rbol 25 est4 angularmente solidarizads una po-
lea oon gargenta,en dos pertes 23 ¥y 30, aocopleda me~
diente une correa (na ilustrads en le fige 1#), o una
adecusda cadena, a una. segunda polea oon gerganta,en ‘
dos pertes 31 y 3.2; os-taqﬁlt:l.maa Son soliderias en To-
taoidn del 6rbol ﬁ,mteriomente hueoo del portasaté-
lites 7. ‘

Ina§ ‘dos partes 29 y 30 son trasladables axialmente
ung ocon respegto a la o-u;; vy as{ también las &8 partes
1y 12, de modo de variar la velocidad del pertazaté-
J.itos 3,1 oon velo€ided oconstante de la corona 13

5 oanbio ocomprende también un d:i.Spos:.tivo, deta-
llademente ilustrado en la tié. 28, que sirve para blo-
quear sutométicamente la rotasoidn del portssatélites Ze

Cuando el portua:kdlitea .'b ost& bloqueado, el mov.t-
miento del éz'bo]. de entrada l» y por lo tanto de la ruee

de planetarig 1, es transmitian & través ge los satélites

4 a la corona dentada 13 y ae osta, a través de los se~

télitoa 18, » la ru.eda“planetaria 2’1. el frbol de selida
2. ‘, |
Cusndo el portasetélites 5 ests - l4breumo transmite

R ———
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movimiento alguno a la corome JIjel dispositive de
bloquaq del portasatélites § rﬁzioiena por esto tem-
bién como dispositivo de aeéplauionvo pare el autove-
hionlo sobre el cual el cambio estf mnta,dol."

El dispositivo de bloqueo oauprende ua anille ’

15 sobre el oual esth eplicado un waterial de frio~ /
eidn 263 dicho snillo A5 e=té montado sobre la prolon-
geoiln I de 1a oubierté,*ﬁ. peare -def]l izerse axialmen—
te pero“no puede girar oép recpecto al mismo.

El material de friceién 36, ouand? el anillo es
derplazedo heols la derecha en ln ige 28, se aplica
directemente contra los flaneos del portasatélites S
bloqueéndolo por rozemiento, —

El gdesplazsmiento haocia la derecha el anillo 35
o5 producids por cilindros hidréulieos 37 aceionados
por medio®s que se desoribireén a mntinnééiéi. ) |

La invencidén prevé tembién medios pers acoplemien~
to direoto del éxbol de entrade 1 al Erbol de salida
2 del canmbiog diehqs medios oomp;enaan un blogque o¢i=-
1inarieo aocsnalado 1& insertedo en wna cavidad oentral
por ese tambiéa aeadé.laaa., for@ada en el cubo del on-
gracaje planetario %13 alcho blogue esté qsi oonstre~
Hido 2 girar oon el engrenaje planetario 3, teniendo
la posibilidad ge trasiadarse ax:i.a;meata. |

El blogue 38 estf provisto de dienter 39 pars en~-
ocajarse entrs dientea 40 formados sobre la s;uperticie
de una cavided practioé&a axielmente sobre una prolon-
gaoidn 41 ael oubo de la rueda plauetaria 23.
| E1 l;ioqne 48 estf ilustrado en la fig.’”i! en la
posicién que e:lu."mislmo ocupa ocusndo 1los &rboles de
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antra,éa. y los érboles de salida no estén viuculads
entre si, y en la fig; 28 ge ilustra la pogicibu de
acoplamiento de los &rboles, i

Bl desplezamiento axiel del blogue 38 es produci-
do por muelles 42 y 43 actuantes sobre hi;azos a esf
ouagérsa ,14; salientes r;dialmente desde una prolonge~
cién 1@‘ del blogue },ﬂ, fijagesfl wmiemo mediante ua
tepén 15 Y pasaates a través de ranuras 51 formadas
eu el frdol L. | |

Ba & interior del blogue _‘iﬁ e2 deslizable un as-
ta _4_6, que lleva en un extremo una ca.beza 41 y en el
otro extremo une chapa perfilada ﬁ provista de wa pear
de ranuras inclinadas impulsada naoia la derecaa por

un muelle 49.

Ea 1as>z;anuras inoclinadas de la ohapa 48 son des~
1izables pernillos 50 soliderios ae pott:l.nos 5,1; o8-
te ltimos llevan dientes de extremo aptos para pe~
netrar en muescas 52 de 108 bragzos 44.

Sobre los bru&a 44 aotfan palmhéaa 24 osoilantes
alrededor de pernos ﬁhnavadoe por la prdlongaeiéu 1
de la ocubierta 8 y artiouladas Por un extreuc, e .5.9_,
& lo8 brazos 44 y por el otro extremo, en %7, ai ahi-
1llo 33, | -

‘Go‘ntra la oceveza 47 del asta 46 motfia la cabeza de
un esta 59 (la cabeza Se indioa en,‘ﬁ) deslizable en
wa oavidad axial fomada en el 6rbol de salida z; a
dlcha asta estén artioculados dDrazos ﬁg que llevan en el
extremo rodillos gl; e=tos Gltimos son ueslizablea en
Tanuras formadas m breaeo® radiales g2 solidarizados
@& la prolongaoifn 41 del oubo de ia fﬁeda planetarie
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33,. Ios rodillos 6] pstin mantenidos en reposo, en le
posicién ilustreda e la fige 1%, por medios elfsti-
008 4O represeutados eun los dibujos. |

El dispositivo funolona del modo ®siguiente! eu el
arrauque las diversas partes ocupea lia posicidu ilus—
trada en la rige 18; el anillo 35 esté apliocad eontre
le ocara del portasatélites _5,, los dient®s de los pesti-
llos 5], estén insertados en la ‘mussoa 5.2 de los brazos
_4-_4. les aueiles _&2 y ﬂ Osté.n oomprm:.do!!o

Conrorme la velo on.dad del brbol secunaario aumenta,
sunects tembién la fuerza oentrimga actuanie® sobre los
rodillos g1 y por lo tanto el asta .52 es desplazada na~-
oia la izqnierda en la fige 1#,

Cuendo el 4rbol seoundario 2 aloauzs una velo oidad
predeterminada, el asta 58, aott;.ando e travée de su ce-
beza 58 ocontra la ca,b&za‘i'l del asta 43, desplaza a esta
Gltima naoia la 1zquierda; Mprovooande la retirada de los
pestilles 31; los brazos 44 son esi liberados y, vajo
el empuje de los muelles 42 y _4_5,, espujan al bloque 1&
ugcie la derecha nasta lleve,r a 8us dientes 3_2 & enca-
jerse en los dientes 40 de la prolosgacidn 41 del Arbol
de salide 2. Al miemo fiempg, lupalmesiﬁ,bsoilandn
alrededor ée los fuleros: £2, desplazan ‘ua,o:i.a la izgquier~
da al anillo 25 liberando al portasatéliites 5; este Gl
timo rueda por ello libremente y el movimiento del 6:-
b0l d° enirade ®8 transmitido directamente al &rbol de
8alida a través de los gientes 3_2 y 40,

Cuando la velooidad del &rbol de salida disminuye
por bajo de un velor determinado, los medios eldsticos

actuantes sobre los rwdillos §1 vuelven & llevar haoia
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el ocentro a los rodillos; el aste 29 es desplazada ha-
oia le derecha y libera ol asta .Lﬁ.shesta tltima, bajo
la aocidn del nmellg 49, se dGSpi;.za haola la derecha
¥ los pes¢illos 5] vueivcn a posicién de enganche de
los brazos 44. En este punto es enviado fluido hidriu-
lioo a los= dilmdms 31 qﬁe producen el bloqueo, a tra—
vée del anillo 235, dei“portanatélites 2 ¥y el movimien—
to es ttansmitié de nueve al Arbol de ‘-salida a través
de los trenee de engranajes epiciocloidales. Si se de-
Bsea, los medios pera msooplar directamente el &rbol de
entrada 1 al frbol de ealida 2, del cambio, pueden es—
tar oonsfi-buidos por un embrague a rodilles o osrergs
del tipo en s{ oonocido, apto para realizer diocho o
ooplamiento para un sentido de rotacién relativa ge los
dos frboles y para interrumpirlo para rotzcidn en Sen—
t1do oontrario. ,,

la invenocidn prevé tembién medios para veriar la
distanola mitua de las partes 29 y 30 y, respestivanen-
tey 31 ¥y 32y de las poleas ge garga.n‘i;a mediante lz8 cue~
les s trénsmnido el movimiento desde el Arbol 25 al
portesatélites 17. Dichos medios estén 11ustradoé de=
talladsmente an-ias 1:15nzu 38 g éu

En lae figurss 38 y 44 esten ilustradas las dos par-
tes de la polea 3] y 32, respectivamente en 1as poEi=
clones de distancia méxima y minima,

En estas figuras, para comodidad del aidujo, nan ®ido
omitides las partes dispfzestaa interiormente en el oubo
33 del portasatélites 17 Ios medios Para producir la
fiaalaeidn ix:l.a.l de lq.é Mdos partes oon que estf formada

cada polea son tales que mentienen invariable las posi-
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ciones del pleno aiemesrsl medio de lea propila polea,

. ge modo de permitir & ja correa o osdens & traslaocibn

del movimiento trabajar en 1e2 mejores oond:l.eiones.

Bl dispesitivo para produeir la -u:o,alaoﬁn axial
de las partes 29y 59, es gnfloge el adoptedo para les
partes 11 y 32 ¥y por ello no 8@ descrives

la rotmidn de las pertes 1]. y 3,2 o8 trap.smi{:i.da
al oubo ﬂmediante a.ooplamientos acmalma.

le par'ce 33 esté ligada rigidemente a uUna serie
de berras §2 deslizables en acengladurssd axisles, ou-
yose ﬂanooé e8tén indicados en ﬁ_ﬁ., formade—s en el oubo
333 lea berre 0 esta §5 esth ligada a un anllle 51.

Sobre el oubo 23 eetén montados oo jinetes 8 wmbdre
108 cuales e8 g:l:atorio wn menguito 89 provisté de e
yramos de filetesdo ®a sentido oontréi’ie oon los ocue~
les engranen anillo® interio mente f£ileteados 10 v 1i.
Bstos fltimos eotfian, & sravés de oo jinetes da‘ impuiéidn
.(.2 y 11. respectivemente, ocontra el flanco de la parte
}_2 Yy wntra ol anillo &1«

.~ la rotacidn de los‘anillos 70 y 11 esté impedida PoT
dientes J4 ¥ respectivamente, 15 aoiiaaari.o de aiohos
anillos -y deslizables en una aoéx;.aladura, ocuyoe flanoo8
estén indicados en §§y recabade ea uné ménsule 61 epli~
cada a la oubierta ,29_. ”

Al menguito riletaadn de la polee inferler 5,9. esté
soliderizedo un brazo ]8 ecoionads por un oil:md:ro hi~-
gréulico 193 el menguito 5.9, lleva adenfs un brazo gg eaae~
lazado, medimta une barz'a 5.1, e un brazos 5.2 aolidarie

del manguito 52 eorrespondiante a la polea superior.
El fileteado de los meaguitos 69 de la polea tienen
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on sentldo tel que la exteneifa del cilinaro 19 provo~
ce la sproximacifn de las partes 31. y 22 de la polea
iuferior y la seperacidn de las partos z& ¥ :_Q. de la
poles superior, mientras que la mntranc:usn ael cilin-
dro 79 provoece movimientos inverscee

fl’)as G0s pa:tes 327y jJ_ son manteaidss splicadas
oan%ru los anillos 11 ¥ 'respeotivamaate, ﬁ por ua
wuelle heliooidal de comprésidéa actuente azialmanto cou-
tra la® partes 3l y 12 ea el sentido de sepaxrerlas, |

Ea nof:l.niené enti‘e las poleas pﬁeae ser treasmi~
tido mediante corres® ususles o, Segln otre caracteris-
tioa de la invencién, mediente unea cadensa ilus¢rada de-
tallademente eu las figures 68, 7% y 88, Diche ocadena
comprende una serie de planchuelas G4 ligé.das entre 8f
mediante pasadores _éi salientps‘ ma.arélla de las chapas
1&*8&1'9.10!; el oxtrmké de los pasadores 85 se encaja

en muesoas §6 de forme de gota recabadas sobre la par—

s

te ofniea de‘-la. polea; las muescas 86 euj;én dispuestas
sobre“una gerie de circunterencias da radios progresi-
vamente ercoientes y el paso de¢ las muesoas sobre oada
olrcunierenals e8 constante. Al pgle jarse o aproximaru‘
las qaa partes dg cada polegy, el extremo de los pasado-
res 85 vienen a trabajar en muescas gc oircunierea@ia'
mas tharior 0 mas interior de modo de variar la reia
cién de transwisidn entre las poleass

Ios oilindroe 37 son wendads u:edianto un oilindxo
higrgulioco 29, alineatado por un depdsito .91 y ouyo pis~
wn estd acoionado por una palsnoa de mando 82 setusn—
te directamente sobre el émbolo 93 del oilindro

Bl cilindro hidréulieo 19 es%é ligado a uu oiiiudro
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uiarénlioo 2& el oual 'bambién esth siinmentsdo por el
aepdsiw 2_1 y ouyo &mbolo 33 es-hé accionado por uns pa~
laneoa de wando menuel 983 el oil'.tnd:ra nidréuiico 24-. es—

 $6 ligad al oilindro pidréulieo i3 a wavbs de un tu-

bo 31. mieatras que el eiliandro higréulico 29. ez tb 1i~
gado a los ocilladros 37 mediante un tubo S§- _
Haturalnmnte. parmaneciendn oonstante el principio
del invento, los detalles ae construcoidn y la rorma de
realizaoidu podréu. gser smplismente veriadas oon resp eo~
to a cugnto se ha descrito e {lustrado a puro titulo de
ejemplo no limitativo, siz salirse por ello del aloance

de la presente iuveacidne i

Hecha la deseripoién del presente inveato 1o que e

deolsre como muevo y de propia invencidu compreade las

r eiv:lnd:i. cagiones siguieatess

148~ Mecanismo dae cambio graduel de velocidad & eu-
grausjes epicicloidales, partioulermente parsa antoveni-
oulos, del tipo ea que la varigeién de veloolded es ob-
tenide varilaude la velooidad de' uno de los elemeatos del
sisteng de los engranajes, oaracterizado por el ueciuo de
comprender dos trenes de engrauajes epicicloidales inolu~
yeundo oada uxo una rueda plesetaris, ua portasatélites,
wia corone dentada y satélites engranando oon ls ruede
planetaria y con la corong, estandad las rusdas plaueté-
ria®s de los dos Sistemas de emgranajes ascoplades respec-

tivemente a1l &rbol de entrada y al Arbol de Balida del
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cambio y siendo solideries entre si las corone® dente-
das, ocomprendiendo el oitedo oambio edemfs medios para
mandar a veloaldad variable el portasatélites del o-
tro sistema de engranajes,

ai‘a‘-— Wecanismo, segfn la reivindiosoidn 1%, cerao—
terizado por el necho de que los medios para maandasr a ’
veloeldad variable el portasatélites de uno de los tre-
aes de engranajes son aocecionados por la oorone deatadas
Yy compreaden uu variador de veloolidad del tipo de dos
poleas de sarganta trapezoidales acopladas madiante -
ke oorres o ocadenay siendo cada polea compuesta de dos
mitades desplazables axiyimente una ocon respecto a la
otra, y wn dispositivo pars aproximar las dos mitades
de una polea alejéndose al mismo tiempo la28 de la o~
tra pﬁleai"

584= Meocanismo, seghn la reivindiocaocidn 1%, carso-
terizado por el hecho de wmprender adenés medios para
acoplar en rotacién el &rbel de entrade al &rbol de Se~
lide cuendo este @l¢imo alcance una determinada velo-
ocldads v ‘

48~ Mecanismo, megfin la reivindicaoidn 38, osrao-
terizado por el hecho de gque los medios para acoplar en
rotaoifn el £rvol de entrada 8l frbol de salide estén
oonst{ituidos por un embrague g rodillos o g esfaras -
t0 para realizar dicho aseoplamiento pars un sentido de
rotaoidn relativa de los doe &rboles Y para interrum=
pirlo para rotecién en sentido oontrarie;

58 g Meoanismo, segfn ls reivindlocacidn 28, caraso=
terizado por el hecho de gue los medics para scoplar en
rotaeidén el Arbol de entrada 21 &rbol de salida son ao-
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clonads por la fuerzas aentrifuga.
68~ Meganismo, segfin lgs reivindiocaoiones 58 y 5S¢,

ceracterizado por el hecho de que los medios pars aco~

plar en rotacidu el Arbel de entrads al Arbol de sali-

da provoéan al mismo tiempo el desblogqueo del porta—

satélites de uno de los sistemas de engranajes.

T8¢~ Mecanismo, segln las reivindiocaciones %2 y 58,
ceracterizado por el hecho de que los medios para acoplar
en rotacidn el Arbol de entrada al &rbol de salide ocow~
prenden un blogque acenalado deslizeble en wna oevidad
de perfil correspondiente formada en una prolongacidn
del &rbol de entrada y provisto de dientes sptoe para
coopergr oon 0tros8 dientes formados en wna ocdvidad o~ v
xial de perrfil narrespcndiente fonuiada en una prolonge—
olén ael £rbol de sa.lidai

3!»'7- liecanismo, segfn la reivindiocacién 7¢, ocaraoc-
terizado ﬁor el hecho d® que el desplazamiento del blo~-
que acenalado es produclido por muelle gque son car=3ados
por oilindros hidrédulicos gue ‘sirven tembién para le
aplicacién de los medio® de bloqueo del portasatélites
de uno de los sistemas 4® engransjes, estando previs- |
tos medios de detenocidn que mantienen al muelle inaoti-
ve Yy cargado hasta que la velogidad del Arbol de sali-
da no supera un determinado valor, despubs de lo oual
dichos medios de detenoién son liberados y producen el
aooplamiento del 4rbol de entrada al &rbel 3¢ salides
mediante desplazemiento del bloque acanalado y liberan
al mismo tiempo los medios de bloqueo de uno dge los
portafsatélitos d® modo que el mismo puede girar 11bre;-

mentes
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. 9!‘.'6- Meocenismo, segfin lg reivindicaoién 28, carao-
terizado por el hecho de que el desplazamiento de les ,
dos mitades de cada polea e3 producido medismte un man—
guito provisto de dos fileteados en sentido ocontrario
que rosoma ooa anillos fileteados amotuantes sobre las
dos mitedes de la polea.
108,~ Mecanismo de oammbio gredual de velocidad a
eng:ahajes epicicloidales, partiocularmente para anto-
vehioculos. _
Segln se describe y reivindica en la presente memno-
ria que consta de quince hojas roliada® y mecanogre~
fiedas por une Sola cara y de tree lémines de d:i.bujosv.
Madridy a 6 de Julio de 1956;
Cesars SONAMICO
Giovanni RICATTO.
Ps & R

JAIME 15Exid MIRALLES
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