MEMORTIA DPESCRIPTIVA
gue se acompaila a '
la solicitud de
una PATENIE DT INVENCION po® VEINTE ALOS en EZSPANA
. a Tavor de
OON JUAN BORAELL MONTAGUT, de nacionalidad espafiola,
residente en SARCELONA, calle de Aribau, nidmero, 46,
bajos,
por
"APARATO AUTOMATICO ALIMENTADOR DE CARAMELOS Y SIMI=-
LARES PARA ACOPLAR A LAS MAQUINAE ENVOLVEDORAS".
hAIRHCRE

Inventor: El solicitante.
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La invencidn a que se refiere la presemte memoria, cons-

~ tituye una novedad industrial, con caracteristicas y ventajas

 que la hacen merecedora del privilegio de explotacidén exclusi-

va que por ella de solicita, de acuerdo con las prescripcio-
nes del istatuto vigente de la Ppopiedad Industrial, de 26 de
de Julio de 1929, texto refundido, publicado el 30 de Abril
de 1930.

La descripeidn que sigue ce refiere a un alimentador com
fletamente automdtico de caramelos y productos semejentes, és-
pecialmente estudiado para acoplarlos a las méquinas envolve-
doras en todas sus formas de envuelta. La descripcidén se hace
con ayuda de los dibujos dque se acompailen, a base de los cua~
les vamos & exponer la estructura del aparato alimentador y
al mismo tiempo como funcionan. En la figura ndmero 3 se vé
el alimentador en vista de planta. In ella el nimero 1 es el
depdsito en el cual se ponan los caramelos. Va provisto de un
tamiz en su interior con pendiente poco incl inada, el cual
tiene mowimiento transmitido por electromotor. Dicho tamiz
lleva en toda la superficie de su pa:te superior varios tala=-
dros y el objeto de los mismos estd indicado para que los re-
babas que tengan los caramelos ¥ las que se puedan producir
por la vibracién de dicho tamiz se ﬁayan acumulando en el fon
do del mismo para su aprovechamiento.

La tapa superior del tamiz se puede quitar fécilmente,
pues queda sostenida por‘su propio peso y por el que tienen
los caramelos, estando provista de cuatro pivotes (n® 2) pars
mantener el centrado. |

Zn 1a figura ndmero 1 vemos el alimentador en vista de
corte, estando provista la parte inferior del mismo de cuatro

puntos de apoyo (n? 3) con sus gifas y muelles. La misidén de
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estos muelles es la desostener el peso del tamiz y su corres-

pondiente carga. De esta manera el movimiento transmitids por
o1 electromotor al tamiz mediante la biela(n? 4) se consigue
con mucha suavidad y poco esfuerzo. El buldn que fija la bie=-
la estd ligeramente descentrado del manguito (n® 5) para con=-
seguir la vibracién del tamiz y mediante su movimiento los ca
remelos can entrando y se colocan encima del plato. Laventana
(n® 6) va provista de sus correspondientes guias para regular
1a entrada de caramelos en el plato. El movimiento del tamiz
puede ser también conseguido mediante engranes y éje excéntri
COe

Para demmntar ol tamiz es suficieute quitar el bulén nf
7 v el tamiz puede salir levénténdolo en posicidn vertical.

 Figura mimero 3. L1 plato (n? 8) que forma parte del ali

mentador automdtico estéd conuebido de tal forma que cuanto lo§
caramelos quedan en su superficie por el solo movimiento de rg
tacidn del mismo se van deslizando buscando el hueco ¥y quedan
alojados en el mismo, siendc llevados hasta el punto de sali-
da (n'Q 9) ea donde mediante un elevador el caramelo inicia su
recorrido para ser envuelto. '

Para facilitar la entrada de los caramelos lleva este plg
0 en su parte supedior (n? 10~) una hendidura, cuys profundl
dad puede variar segin el grﬁeso de los mismos. Dicha hendi~-
dura estd inclinada por ambos lados y su forma puede variar
asimismo, segln convenga al tamafio y forma del caramelo.

Bn la figura nimero 1, en la vista de corte del plato

hay un aro (n? 11) gue gira unido con el plato. Gste aro es

la parte més baja. En el didmetro mayor del citado aro la ¢g

nicidad debe coincidir con la del plato (n? 8), pudiendo va-
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riar dicha conicidad segin la forma del caramelo.

En la misma figura n? 1, se vé la palanca (n? 12), la
cual tiene movimiento radiad mediante el movimiento de la bie-
la n? 13, que se consigue mediante un eje de la misma méquina
0 bien con movimiento independiente. In la misma nalanca hay
tres varillas n® 14, las cuales con el movimiento de la palan-
ca van tocando los caramelos y como tienen flexibilidad, éstod
no son dafiados y se van colocando en los huecos del plato. Es+
tas varillas, como pueden verse en la citgda figura n? 1, pue-
den situarse al radio que convenga seglin el tamafio del carame—
lo. La flexibilidad de dichas varillas se consigue mediante un
muelle cubierto con un tubo de material pléstico.

fn la parte exterior del plato en la figura n? 1, tene-
mos un aro n? 15, qué esti fijp y sirve para formar depdsito.
En el interior de este aro, va un segundo aro n? 16, el cual
se pone tangente a los agujeros del piato y su posicién varia
segin convenga al tamafio y forma del caramelo.

En la figura n®3 tenemos dos divisiones (nums. 17 y 18),
las cuales tienen la mELdn de no dejar pasar los caramelos
por la gona cue coavenga que éstos no entren en cantidad. Las
ventajas del aparato descrito son féciles de deducir a base aé
lo gue antecede, ya gue su acoplamiento a las méquinas envolvg
doras se hace con la méxima facilidad. Otra ventaja consl dera+
ble consiste en que este alimentador permire el gue una sola
persona oued. atender varias méquinas provistas de este sisteg
ma de alimentacibn automatico. Por todo esto, el apamto des-
crito comstituye un verdadero progreso en la industria del ra
mo, motivo por el que se le desea proteger con un privilegio
fle explotacidn que evite posibles imitaciones.

Hecha 1la descripcién gque antecede, hemos de afiadir gme
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los detalles de realizacidn de la idca expuesta pueden variar
sin gue por ello cambie la esencia de la invencién, que es la
gue se desprende de los parrafos yue anteceden, y la que se
reivindica en la siguiente
HCTA

En resumen: La Patente de Invencién que se éolicita, re-
caerdsobre las siguientes reivindicaciones:

12.~ R4PARATO AUTOMATICO ALIMENTAdoR DE CARAMELOS Y SIMI
LARES PARA ACOPLAR A LAS MAQUINAS ENVOLVEEORAS", caracteriza=~
do por estar constituido por un depésito con salidapara los
caramelos y porque dicho depésito estd provisto de un tamiz
vibratorio accionado por electromotor combinado con eje excén
trico y palanca, pudiendo serlogrado este movimiento mediamte
engranes ¥ otros sistemas para conseguir el mismo fin, elcan=-
zando la reivindicacibn & los mismos. La parte superior de es
te tamiz estd provista de taladBos para recoger las rebabas y
trozos de caramelo que se van depoaltando en el fondc para su
aprovechamiento, y la inferior, y como punto de apoyo de di=-
cho tamiz, va provista de muelles y guias para amortiguar el
movimiento y conservar el centrado, pudiendo ser sustitufdos
los muelles por arandelas de goma ¥ otros elementos que sir-
van para el mismo fin, recayendo la reivindicacién sobre los
mismos. |

2%.- APARATO AUTOMAIICO ALIMENTADOR UE CARAMELOS Y SIMI-
LARES PARA ACOPLAR A LAS MAQUINAS ENVOLVEDORAS, 3egin reivin-
dicazicnes anteripres, caracterizado por un plato circular md
vil, y en el cual son entrados los caramelos del depésito,
los cuales, debido a la forma en que esté construido el plato
se van deslizando y colocando en las hendiduras para ser trang

portados hasta el final de su carrera, en donde son empujados

~
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por un elevador para su envoltura y cuyas hendiduras para el.
alojamiento de los caramelos tienen una entrada cénica con
chaflanes en cada extremo que permiten la entrada facil de
los caramélose.

38.~ APARATO AUTOMATICO ALIMENTADOR DE CARAMEIOS Y SIMI-
LARES PARA AOPLAR A LAS MAQUINAS ENVOLVEDORAS, segin reivindi
caciones anteriores, caracterizado por un aro cénico colocado
encima el plato para que los caramelos se vayan desl izmndo y
colocando en la parte més baja llenando los huecos, pudiendo
variar la conicidad de este aro, segin los tipos de saramelos.

4%.= APARATO AUTOMATICO ALIMENTADOR DE CARAMEIOS Y SIMI-
LARES PArA ACUPLAR A LAS MAQUINAS ENVOLVEDORAS, segin reivine
dicaciones anteriores, caracterizado por una palanca mévil
con tres varillas flexibles, provistas 4c muelle y funda de
material pléstico, para mover los caramelos, las cuales pueden
ser colocadas a diferentes radios y teniendo %ovimiento dicha
palanca en dos sentidos, el cual se logra mediante un eje de
la misma méquina o por movimiento indmendiente. )

52, APARATO AUTOMATICO ALIMENTADOR DE CARAMELOS Y SIMI~
LARES PARA ACOPLAR A LAS MAQUINAS ENVOLVEDORAS, segin reivine
dicaciones anteripres, ceracterizado por una divisién puesta
encima del plato, la cual no deja pasar los caramelos en las
zonas no convenientes.

6%.- Se reivindica, por dltiﬁo, como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita: " APARA
TO AUTOMATICO ALIMENTADOR DE CARAMELOS Y SIMILARES PARA ACO=
PLAR 4 LAS MAQUINAS ENVOLVEDORAS".

Todo conforme 7queda descrito en la presente memoriz, gque
consta de seis piginas escritas a méquina y dibujos adjun tos.

Madridpm 5 de Julio de 1956
A%@ N30 UNGRIA
MLZ/”
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