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CERTIFICAR) DE ADICION

Q u a  a.#'-- a o 1 1  ä i  t a .  a' fa v o r  de D. Jesus^&é'm en- 

d ia  L a sa , de n ac ion a lid ad  e a p a w la , dom iciliado S ^ i S e ­

b astian  , c a l le  de C alzada de E gu ia , 2 y que da de re c a e r  

sobre "P erfe co io n aa ien to s eíi e l o b je to  de l a  Patente de 

Divenoion nS . 22d ael, por aparato  mecánico p ara  l a  aprehen­

sión  de o b je to s  a d is ta n c ia " .
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M e m o r i a  D e s c r i p t i v a .

E l r e g is t r o  de C e rtific a d o  de Adición que se so ­

l i c i t a  tien e por ob jeto  g ^ s n t i z a r  l a  exp lo tación  exc lu ­

s iv a  en todo el t e r r i to r io  n ac ion a l y c o lo n ia s , por e l  

re s to  ae v id a  de l a  patente p r in c ip a l ,  de peri accionam ien­

to s en e l ob je to  de l a  p a ten te  de invención n S .22oSb l, por 

aparato mecánico para l a  aprehensión de o b je to s  a  d is ta n ­

c ia .
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Los perfeccionam ientos a que se r e f ie r e  e l p résan ­

os Oei-tificnco se Adición, vienen a subsanar u iv e rsa s  o i f io u l-  

taues observad as en e l funcionamiento de l o s  ap arato s mecáni- 

cea pera l e  aprehensión de o b je to s  a d is ta n c ia  o b je to  de l a  

paten te p r in c ip a l .  De acuerdo con e s to s  periaccionam ientos 

e l  aparado queda oon atitu ido  por una g a rra  o tenaza oolooa&g 

en e l ex -¿remo de una vara  1 , de lo n g itu d  adecuada y acoionada 

desde e l o tro  extremo de l a  misma y desde su  punto medio por 

un par de m a n illa s  13 y 13 , que accionan una v a r i l l a  9, cu­

yo extremo su p e r io r , después de a tra v e sa r  un apéndice metá­

l ic o  11 so l id a r io  de i á  extrem idad da l a  vana, va so l id a r io  

de o t r a  p ie z a  m eta lice  3 a l a  c u a l, despo.es de a t r a v e sa r la  

perpendicularm ente, va f i j a  mediante dos tu ercas , siendo e s t a  

p ieza  l a  que ti* en emite e l  movimiento a  l a s  tenazas o g a rra s  

4 y 5 , l a s  cu a le s se  abren autom áticam ente, en cuanto ce sa  

l a  aocion del u su ario  sobre l a s  m a n illa s , merced a  un muglls 

tensor 13 que rodea l a  v a r i l l a  haciendo tope en cada una de

l a s  p ie z a s  m etá licas 3 y 11 .

De l a  extremidad de l a  vara 1 se yergue una pl#o# 

m etá lica  2 p ro v isto  ce tre s  ran u ras convergentes, una 13 en 

s í  sen sino del e je  lo n g itu d in a l 'de l a  vara y dos 1? forman­

do una V b astan te  a b ie r ta  en e l sen tido  de onda uno de lo s  

brazos o mandíbulas apreh en soras. Ambas van unidas en tre  s i  

j  a l a  p ie z a  tran sm isora 3 l a  cu a l p re se n ta  un pequeño v a s­

tago roscado!, e l  cu ál a t r a v ie sa  e l punto de convergencia de 

l a s  t r e s  ran u ras y l le v a  en sarta d a s  y s u je t a s  mediante una 

tu e ro ae la s  extrem idades de l o s  mencionados b ra z o s .aprehenso-  

*eo  da forma que uno quede por ce t r a s  y o tío por delante de 

l a  p la c a  ran u rad a. Loa remaches 6 y 7 aseguran que l o s  b ra -
: q

SO zo s, a l c e r r a r se , y a b r ir s e  s igan  l a  t r a y e c to r ia  de l a s
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De e s t a  forTma a l  descender l a  p ie z a  3 por efeoto  

de l a  acción  sobre l a s  m a n illa s , e l  punto áe unión o con­

vergen cia do lo s  brazos ss d e sp laz ará  vertióalm ente a lo  

largo  ce l a  ran u ra . Ahora b ia r  l o s  puntos 6 y 7 de apoyo 

ce lo s  brazos sobre l a s  ran u ras 17 no pueden d esp lazarse  

en e l  mismo se n tid o , sino en e l  de d ich as ran u ras , con l a  

consecuencia ce que e l  ángulo formado por lo s  b razos t ie n ­

de a c e r r a r se , tanto como se lo  perm ita e l  ob je to  que haya 

entre su s extremos y que se  t r a ta  de aprehender#

L - vain illa  in fe r io r  15 g i r a  sobre un e je  16 que

a tr a v ie sa  l a  vara  1 y actúa. sobre un gancho formado en l a  

ex tremí dad de l a  v a r i l l a  Da o t r a  m an illa  13 g i r a  sobre e l 

e je  14 y e s t a  atravesada, por l a  v a r i l l a  9 l a  cual forma 

un pequeño e so alón en ángulo re c to  sobre e l  cual actúa l a  

m an illa .

E l  apéndice 11 e s t a  formado de goma del mismo mo­

do que l a s  extrem idades de l o s  b razos y s irv e  de punto de 

apoyo de c ie r t o s  o b je to s ,  por ejemplo b o te l la s ,  que no pue— 

^aa aprehenuar^fcon l a  n e c e sa r ia  seguridad s in  l a  ayuda de 

un te rcer  punto dé apoyo.

La precedente d escrip c ió n  se ha re íá r id o  a l  adjun­

to piano cuyas f ig u r a s  rep resen tan :

FIGURA I . -  V is ta  p o s te r io r  del ap ara to .

FIGURA I I . -  v i s t a  l a t e r a l  del aparato

FIGURA i l i .  - D e ta lle  de l a  extrem idad su p erio r  uel ap ara to , 

v is to  por u e tra s  .

Los m a te r ia le s , form a, taimado y c o lo re s , serán 

su sc e p tib le s  de v ar iac ió n  siempre que e sto  no supongo una 

a lte ra c ió n  en l a  e sen c ia lid u d  del in ven to . L is  términos en

g
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que se na re-ucu.do e s t a  memoria deberán sel* tomados siem - 

pi-e en sencido am plio, no l im it a t iv o .

NOTA DE RBUm^DICACBONBS.
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Se rcrv m d ro a  como de p ro p ia  y nueva m veneren 

a Pavor <n? $ .  Joaua Garmendia L a sa , re s id e n te  en San Sebas­

tian  por l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

PRIMERA.-  Perfeccionam ientos en e l  o b je to  de l a  paten te  

de invención nS.2g59%. por aparato  mecánico p ara  l a  aprehen­

sión  ce o b je to s  a  a is ta ñ o ia  c a ra c te r iz a d o s  por que ce l a  

ex trem ida6 de l a  v a r a ( l ) s e  yorgua una p la c a  m e t í l i c a ^  p ro -  

v a sta  ce ares -L'anums oouver'geutes, una(ld^en e l eeuMr^o 

cel e je  lo n g itu d in a l ce l a  Vara y cos(l7)iorm ando una 7 

b astan te  a b ie r ta  en el sen tido  de oada uno de lo s  brazos 

o mandíbulas aprehensores.

SEGUNDA. -  Por lo s  mismos p e n  acción  amien to s  de la . re iv in y i*  

caeion a n te r io r  c e ra c ta r  izadoa por Que ra s  extrem idades de 

lo s  br&tOOs é̂: q c ) e stán  uitica-s en tre  sr  ¿ a l a  p laca  r a ­

nún cae. ( i )  mediante un vastago roscado ( a ) , que a t r a v ie s a  

e l  pun to ce convergencia ce l a s  ranur-ng^ y una tu erca, upo** 

yendo ce ademas lo s  brazos sobre l a s  ran uras en 7 median té 

sendos remaches (6 y 7 ) de rorma que pueden d e s lig a r se  

sobre ellOta.

TERCERA. -  Por lo s  mismos parí*eccíonaHdensos ae l a s  r e i -

v in c icac io n es precedences carao ta r iz a u o s  por qû . e i v ásca -  

go roscado  (d )  e s t a  atravesad ) per'pendioularmonso por 1& 

v a r i l l a  aec ion sdor a ( 9 ) y so lid a r iz a d o  a e l l a  median se tu er­

cas y por que l a  extrem idad de l a  vara p re sen ta  un apanclee

!
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Perpendicu lar ( í l ) rorraóo par-cialmente ue goma-, que e a t í  

atravesado por l a  v a r i l l a  ( 9 )  ln  c u a l, en e l se c to r  compren­

dido en tre  dicco apéndice y e l vastago  roscado ( o ), va r o ­

deada un muelle tensor (1 ¿ ) .

CUARTA. -  Bor lo  s  migaos per*r ac cionamieuto a de l a s  r e iv in ­

d icac io n es a n te r io re s , cen-acterizado por que l a  v a r i l l a  se  

acoiona desde coa m an illa s  ( la  y l o )  mondadas medíanse e je s  

(14  y I d )  una en l a  extrem idad in f e r io r  y o tr a  en e l  punto 

medio de l a  v ara , actuando l a  prim era sobre un gancho t e r ­

minal u e .la  v a r i l l a (9)y l a  segu n d a sobre un escalón  se n s ib le ­

mente en ángulo reoto  de d ichas v a r i l l a s  .

t QUINTA. -  P e r l

Ia v ^ r c io n  N ̂  .

ge o e je  vos a c j. ia<

T a l y como se c e ja  des c r ib o  en l a  memoria p rece- 

cente que ce de orneo a o ja s  q o ü a c a s  y me oauo^rar redas

por una so la  ce su s c a ra s *

Madrid tre s  ce Ju l io  de mil n ovecien tos oincuentí

y s e n

¿0 B. A* ^e B. Je  su s Q-armenci-^
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