‘g wm——

22056~ 290587

P-le,Npg

I 2071

‘pare solicitar
PATENTE DE IBVEHRHCIOR

en
EsPafia
por VRINTE afios
e nombre de JULIUS mm entidad alemana, establew
cidea en Friesenring 74, iinster, Westfalen, Alemanis.,

bor;

YAPARATO DE HILAR"

~ ° ol

- 0 = 0« 0D 0w 0O 0w 0O c O e 0 O o O 20 O i O e

E1 presseni® invento se refiere @ un apa-
rato de hilar en el cual las fibras se peinan desds una
cinta de fibrar suministrede sin interrupcidn, se con-
densen en forma de un velo y se conducen & un lugar de
recogide en donds se retiren de mamera continua verti-
celmente a1 sentido de alimentacidn;

El invento se refiere a la eliminacién
de los inconvenientes citados y & la ampliacién del cem-
po de empleo y, plemds de ello, a una estructure y fune
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clonamiento seguro de todo el aparato utilizando cilindro=
de agujas comerciales con distamcias emtre agujss tan pa-
quefia.s como =2 quie ra‘.

¥l invento comeiste en que el drgano des-
cargador del hilo acabado gira conjuntamente con el cilin-
dro de aguja y se mueve entonces & 1o largo de la super-
ficie exterior del cilindro de agunas'. Pn este caso el dr
géno descargador puede consistir em un tubito cuya extremi
dad aparteda del ocilindro de asgujas estd montsde de manera
que el tubite puede realizar un movimiento de rotacidn en
torno de sf miemo contradio & la direccidn de giro comin
con el ¢ilindro de agujaﬁ. Alecusdemente, encima del Srga-
no descargedor estd 4ispuesto un puente que salve la an-
churs 86l cilindro de agujas y que levanta del 4rgano des-
cargador el mchén de ﬁbras,.

En una forma &e ejecucidn especial del in-
vento el cilindro de agnjas esid montado excéntricamente
dentro del cuerpo de revolucidn que lo soporta y as acci o=
nado por sf mismo, mientras que el érgano descergador estd
nontado giratorio em €l cuerpo 4e revolu:cién‘. Segin um. eje~
cucibn especial del invento, el cilindro de agujes que gire
econ el cuerpo de revolucidn lleva antepuegto, &l menos, un
cilindro de agujas alimmtador:.- Log cllindros de agujas
pueden a este respecto ser impuleados con velocidades 4i s
Hntas yfo alternativame.nte‘.

El aparato de acuerdo con el invento s& re.

Pregenrta em los dibujos Aa. base de algunos ejemploz de reali.
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zecidn, en los ouales:

¥n uno ds los aparatos conocidos de esta
clase, el peinsdo del materiel filamentoso aportado sin
interrupcién se hace mediante un rodillo de pdas radia-
les que gira aslredefor del lugar de recogida en un cuerpo
de revolucifdn, estando o tuadas estas pias & unx gran ais-
tancia entre sf'. Fato as perjudicial para el peinsdo uni-
forms de las fibras y confiere a dstaghmy poca consisten-
cla, en particular, cuando h& de ser hilado materiel fi-
broso de fibra cortada...

Plgara 1, reproduce esquemdticamente en
yerspesctiva la e struc tura del aparato,

?ig#. 2, 3 y 4, reproducen esquemdticamen-
te el funcionamiento del rodille de pfas y del di gposi tive
receptor er tres posiciones difereantes dzl mismo,

Pigara 6, es 1a seccidn longi tudinal de una
forma de ejecucidn del invento, vista va:rticalmemte..

‘ﬁ'iga; 5. 7 ¥ 8, reproducen oitras vez esgne-
néticamnte el funcionamiento del rodillo de pdas y del
41 spositivo receptor en tres digtintas posmiciones del
m:f.smoy.

| Pilgura 9, es le sscoidn longitudinel de
otra forma de ejecucidn del invento, vista verticalmente‘.

Pigure 10, es la seccidn longitufinal de
otra forma m€s e ejocucidn del inventcy.

Sagin se desprende de la figurm 1, el ape~

rato se compone® de¢ un cuerpo portante 2 impulssdo por un
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&ccionamiento adecuado, por ejemplo une impulsién por
cable o correa 1, en cuyo cuerpo & va montade el rodillo
de pdas :5‘. El menciomado cuerpo portamte 2, el rodillo de
pias 3 y m eje de tranemi sidn4 son lmecos‘. Todos ellos
estdn atravesados por un £rbol o eje coaxial 5 que, & sn
vez, a8 movido por un saccionamiento espescial - reyresen.
tado esquemfticamente por medio de la tramsmiasidn de co-
rreé 6 - oon unt velocidad &iferemte a la velocifad de
giro del accionamiento lv. Bn el extremo exterior izgnier-
Qo - en 1a figura - del 4rbol 7 va sujeto un brazo 7, em
cuyo extremo opuesto estd montado de forma giratoria por
medio de un rodamiento 9 un Srganc recogedor del hilo con-
cebldo a modo de un tubi to 8.. Uno de los extremos de esta:
tabi to se halla aproximedamente en el medio e la anchura

8el rodillo de pdas, en tanto gue el otro extremo va men-

tado en una barra 10 que tiene una gufa 11 gue la deja mo-
ver, sujeta en el armesdn inmévil 12 donde existe asimismo
el tubo de descarga 13 para el hilo terminado de hilaw,
Por emcima (el extremo &e tnbo situado sobre el rodillo
¢e pias 3 va colocada una varilla 14 en forma de puente,
cuye misidn explicemos mds adelante.

%a moche 15 es comlucida sin interrupcién
el rodillo de pias 3 desde 1a bobina 16 a trevds de Srga-
nos adecuados de alimemtacidén, por ejemplo 12 pareja de
rodillos 17, 17’, Ia mcha 15 es agarrada emtonces por
las pias del rodillo 3 y peinada con ayuda de las pﬁa.s
inclinadas hacia el sentifo de rotacién &el rodille,

- 4 -
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Ieas fibras peinadas se copdenssn seguideunente cobre el ro-
dillo 3 en forma de una cepa lé-. El tublto de rescogida 8,
el cual gira alrededor del rodillo de pdas 3 en la forma

an tes apuntada con una velocidad algo distinta, ha sido
previste pera gue la torsién del hilo 20 agarradoc en log
rodillos de descarga 19, 19’ y que es resultado de la cir-
culacidén del mencionado rodfllo de pias 3, llegue hasta
estas pﬁaé. Merced & la circunstencia de gue el tubito de
recogida 8 gire slredefior de ef mismo en el braze 7 y estd
sostenido por la barra 10, cada vez que el rodillo de pias
3 haye girado una vez, dicho tubito 8 da también una vuel-
ta elrededor de su propio eje, pero en sentido opuesto a

la direccidn @e giro comdin con el rodillo de pfas 2, Ias
fleches dibujadas en la flgura iniican las oportunss dirsc-
clones de gire &e loas respectivos elementos, De esir manera,
la rotecidn del hilo retirado por medio del tubito &e reco-
glda 8 se propaga a lasg fibras que se hallan sobre el rodi.
1lo de pas 3 y, asf, se las puede rotirar entonces dz las
pias con 1o que, simltdneamente, se tuercen unzs con otras,
eg decir, gqus se hilan..

Como guiera que =1 soporte del tubito de re-
cogida 8, o sea el brazo 7 es accionedo con una velocidad
diferente, de preferencis menor, que la del rodillo de
pdas 3, con cada rotacién comin de este rodillo 3 y &el
tubito 8 éste se desplaze entonces a 1o largo de l= sper.
ficie Qe aquél y, asf, se suministran continuemsnte nuevas

fibrag & este lugar de recogida y se las hila con un €stire.

-5-
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je detarminado por la velocidad de salida, Al objeto de
que al peinar el mechdn de fibras 21 no ss deteriore el
kilo que se fomeae, se ha previsto la varilla 14 en forma
de puents, la cual levemts el mechén 21 ocuando el tabite
8 le alcanza; En este instante,el proceso de peinads se
interrumpe por 1o mismo pasajeramente, como puedé verse
en l1& figura 3. Las figuras 2, 3 y 4 reproducen gréfica~
mente lo gue acabanos de explicar, IA ryya g sefialada ou €1
rodillo de pias 3 tiene la finelidad de sofialar claramen-
te de qué manera, girando alrededor de su propio eje, so
mueve el tubito de recogida 8 a lo largo de la gnarnicién
de pdas &el rodillo‘.

En la forma de ejecucién del aparato de
hilar segin ﬁg‘. 5, el rodillo de pdas 22 estd montado
excéntricamente fremte &l cuerpo portamte circulante 23'.
¢on €ato se consipgue gque tembidn gueden peinmdas con se-
guridad les fibras my cortaé. Ademds, merced a ests anntaje
excdntrico se forma sobre el rodillo de pias 22 una sueclén
que iavorece el dssprendiaiernto de lus _Ibras do las agu~
jﬁ. En este caso, el rodillo de pias 22 estd accionado
por la polee de transmisidén 24 a travds del eje 25 y de la
transnisidn de engransajes 26, 27, 28 y 29, estanio el eje
25 montado coaxial y concéntricamente para aceionmar el
cusrpo portante 23 mediante 1la polea 30 y el eje 51.". Todo
este conjunto va montado de forma giratoria en un soporte
o caje 32.

¥l tubito de recogida 35 em posicidn in-
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clinada gira con la parte exiserior 34 del cuerpo portam-
te 23 unida por medio del puente 33, en donle aguél estd
nmontado de forma giratorie por medio del rcdamlento de
bolas 36‘. El extremo &el tubito 35 m€s préximo a los ro-
dillos de descarga 37, 37’'se mantiene a1 la debide poad.-
cidn en una rétule mediante el espdrrago 59A. Bl funcioma-
miento del aparato mse desprende de las figuras 6, 7y 8 |
las cuales reprojucen el proceso de hilado con el rodille
de pdas 28 retrocediemdo (fig‘. 6) y avamzendo { ﬁ,ge‘. 7 ¥ 8)
relativamente'. o

In la forma de ajecucldn segfin figura 9,
el cusrpo portamts rotativo 40 estf montado en un eje hue-
co 41 que peneira Jentro de una caja 42, donde gire en ba-
#o de acaite el accionmamiento helicoidal 43, 44 48l cusrpo
portante 40 y el accionamiamto 45, 46 del rodillo &e pdas
47 alojado @xcén‘bricamente'. El eje hueco 41 sirve &l miamo
tiempo para mantemer em posicidn por medio de lz pareja
de ruedag cdnicas 49, 50 &1 tubito de recogida 48 girato.
rio que constituye uns parte dsl &l spositivo receptor, en
tanto que la varilla 51 en forma de puente va unida al cuer-
po portante 40, En este caso, 18 mecha de fibra 62 a peinas
es conlucida al roiillo de pdas 47 & travds dsl rodilio de
pias 53 situado dclante de aquél y que, & s vesz, estd asi-
mismo aceionado por la transmisidn helicoidal 54, 55‘. Ios
rodfllos de pdas como dispositivo de alimentacidén garanti-
zan el peinado de todas las Zibras y, por coasiguiente,

contribuyen decisivamente & la obtencidén de un hilo uni-
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forme, E1 estiraje total de la cinta de filamentos estd
deternminado por la velocidad @s aportacidn de €sta (por
ejemplo velocidad del rodillo de pias 53) y la velocidad
de descarge del hilo acabado {(por ejemplo velocidad ds
los rodillos descargadores 56, 56’).

Como guiera gue las fibras suministradas
son dimeltas ecu todos los casos por completo, en cierto
modo son &largades infinitanente, cabe la posibilided de
combinar estrechamente dos o m€s partidas di ferentes de
fibras con ayuda de un aperato segia el invento, Conve-
nientemente se disponen para ellc dos (o mds) rodillos
de pias alimentadoras de la forma que representa el ejem-
plo de ejecucidn segdn ﬁ.gA. 10‘.

Ie disposicidn &e los elementos responde
aquf en principio a la de la figura 9, sélo que en luger
de uno, se han previgto dos rodillos de pdas alimsntado-
res, o sea los 57 y Sé, accionados independien temen te en-
tre sf, por ejemplo, mediamte sendos ejes 59 y 60 con una
trenemisidn helicoidal o sin fin 61, 61” y 62, 62’ respsc-
tivamente, cada unol. De egte modo existe la posibilidad
de hacer marchar uno &e los rodillos de pias m€s deprisa
gue el otro y, por ejemplc, suministrar con diferente ve-
locidad dos cintas de filamemtos de id€ntico espesor pero
8o diferente estructura o color 63, 64 &e modo que ambom
materiales vengan a mezclarse mtuamente en una determi-
nade pr0porcién'. Con este disposiéidén de d0s ejes 59,60
también es posible accionar alternativamente los cilindros
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de pdas 57, 56 haciendo, por ejemplo, gue un embrague de
tipo conocido conecte y desconscte al ternativemente el
accionamiento del eje 59 y &l dal eje 60'. 81 entonces g8
suninistran el ternativamente por ejemplo, cintas de fi-
lamentos de distinto color 63, 64, so obtiere asf un hi-
lo er &l gue los colores se alternan, Sa aspecto as en-
tonces el del conocido hilo Flameado aungue, al contrario
gue €ste, no tiens ningin abombamiento 10 cuel es suma-
mente ventajoso‘.

Las benBias de hilos sin fin, por sjemplo
de materias sintéticas, pueden ser igualmente hilades me-
diante la intercelacién de una pareja de rodillos rompe-
dores o de un di spositivo cortador delante del rolillo
de pdas paina.dorl. |

Un aparato de hilar segin el invento pusde
sor tambidn empleado solo como di spositivo estirador o co-
mo &ispositivo conferifor de torsida, Asf, por ejemplo,
es posible utilizarlo em combinacidn con los drgenos sumi
nistradores de material de cardas, mcanismos estirajores
de barras de aguje, mecanismos con rodillos de pdas, ras-
trilledoras, o sea, allf donie todevia no exista una unién
compacta de las fibras, de tal moio que pera aumentar su
res stencia 1a unién de las fibras deba experimenter uma
torsién mds o menos intensa‘. Con ello guedarfa suprimido
el conocido devanado por medio de botes giratorios, bobi-
nzg de aletas o husos de &131;&3‘.

Esta solicitud, que. corresponie & la pre-
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sentada en Alemenie el 2 de Julio de 1955, bajo el Nam,
M,27667 VIL/76c, se acoge a los hemefici os del artfculo
51 2el vigente Estatuto gobre Propiedad Industrial .

-0= NOTA -0 -

Los puntos de invencidn prepia y ausva
queé se presemtan para que sean objeto de esta Patente
de Invencién em Espafia, por VEINTE esfios, son los si-
gulente s;

1‘?». ~ Un aparato de hilar, en el cual las
fibras de una cinta de fibras que le es sumninistrade de
modo continuo son peinadas poy medio de un cilindro de
sgujas montado en un soporte rotative, condensadas para
obtener un velo de fibras y, retiradas lateralmente a la
direccidn de aportacidn, como hilo tierminao.o, caracteri-
zado porque el drgano descargador para el hilo acabado gira
conjuntemente con ¢l ciliniro de agnjas moviéniose al mis-
mo tiempo & lo largo de la superficie exterior del cilin-
dro de agujas‘. |

- 10 =
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8.9‘. - Un aparato de hilar segin se rei-
vindica en ol punto 1%, carac terizado porque el drgano
descargador consiste en un tubito cayo extremo apartado
del cilindro de agujas estd{ montado de manere gue el
tubi to realice un movimiento de rotacién em torno de sl
migmo, em contre de la direccidn de giro comin con el ci-
lindro de agu;la,s;

22, - I eparato de hiler segin se rei-
vindica en los puntos 1 6 3, caracterizado porque emcime
del érganc descargador estd dispuesto un pmente gque salva
la anchura del cilindro de sgujas, el cual levanta del
érgano descargador el machén de ﬁbras'.

48, - aparato de hilar seglin se reivin-
dica en cualq;_uiei'a de los puutos 1 a 3, caracterizadoe
porque el cilindro de agujas estd montado excéniricae-
mente dentro del cuerpo de rotacidn gue lo soporta y es
accionado por =f mismo, miemtras que el Srganoc descarga-
dor estd montado rotativo enm el cuerpo de revoluc‘iénv.

59.. - Un aparato de hilar, segin onal-
guiera de las entert ores reiviniicaci onesg, caraciert gem.
do porque &l cilindro de agujas que gire con el cuerpo
de revolucién lleve antepuesto al menos un cilindro de
egujes de alimemtacidn, '

69.. -~ Un apareto de hilar segin se ref.
vindica en el pn;ito 52, caracterizado porgue los cilin.
dros de sgujes de slimentecidn son accionados con velé-

cldades diferentes,

- 1]l -
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72, - Un aparate de hiler megin se refvine
dica en 1los puntos 5 § &, carec terizado porque los oilin-
dros de agunjas de alimentacidén son impulsados alternati-
vam-nte; ‘

5 g2, . Aparato de hilar,

Tal Yy como s ha descrito en la Memoria
que. an tecede, representado en los dibujos que s@ &compa-
fien y con los fines gque se ham especiﬁcad.o‘.

Esta liamoria consta de &o0c® hojas escritas

10 por una sola cera,
wadria, 3(). NN 1056
P .

L7 29

" - 12 -
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