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p ara  s o l i c i t a r
P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

E S P A Ñ A  
por VEINTE ataos

a  nombre de MASCHIN3HÍPABBIK PBTSR PPENNINaSHBRG G .m .b.H ., 
e n tid a d  alem ana, e s ta b le c id a  en Hansa-ALlee 308, D u sse ld o rf- 
O b ark asse l, A lem ania, po r:

^FN MECANISMO DE MANDO Y DISTRIBUCION PARA MARINAS 
LAVADORAS ENTERAMENTE AUTOMATICAS".
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de mando y d is t r ib u c ió n  p ara  maquinas lav a d o ra s  e n te ra ­
mente au to m á tic a s , espec ia lm en te  p a ra  la v a d o ra s  equipa­
d as con motor de accionam iento  de p o lo s  conm utables, en 
e l  cu a l l o s  elem entos de d is t r ib u c ió n  que in ic ia n  l a s  
d i s t i n t a s  fa s e s  de tra b a jo  de la  m áquina, y p a r t i c u l a r ­
mente l o s  au to m ático s , son m aniobrados por un conmuta­
d o r m ú ltip la  accionado por un motor con mecanismo de

La in v en c ió n  se  r e f i e r e  a un mecanismo
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a c c i onamian t  o .
En lo s  conocidos mecanismos de d i s t r i ­

bución p a ra  la v a d o ra s , e l  conmutador m ú ltip le  co n siste  
o rd in ariam en te  en  numerosos d isc o s  de le v a s  d is p u e s to s ,

5 unos a i  lado  de o t r o s ,  sobre e l  e je  d e l mecanismo de
accio n am ien to , y lo s  c u a le s ,  según l a  d isp o s ic ió n  de l a s  
le v a s  de mando, m aniobran uno de lo s  e lem en to s de cone­
x ió n , o au to m ático s, re sp ec tiv am en te . También se han co­
nocido mecanismos de mando y d is t r ib u c ió n  en  lo s  que e l  

10 conmutador m ú lt ip le ,  que d is tr ib u y e  y maniobra e l pro­
grama, se p re se n ta  en forma de d isco  de mando, equipa­
do con v a r io s  co n ta c to s  de conexión p ara  lo s  au tom áti­
cos de l a  máquina que e s tá n  d isp u e s to s  en d i s t i n t a s  v ía s ,  
c o n c é n tr ic a s . La c a r a c t e r í s t i c a  que e s  común a todos caan- 

15 to s  mecanismos de mando y d is t r ib u c ió n  p a ra  máquinas l a ­
v ado ras que se  han conocido h a s ta  aho ra  e s  que lo s  au to ­
m áticos p ara  l a s  d i s t i n t a s  f a s e s  de tra b a jo  e s tá n  conec­
tad o s  independientem ente e n tre  s í ,  e s  d e c i r ,  que e s tá n  
conectados cada uno, a  t ra v é s  de l ín e a s  de conducción 

20 sep a rad as , con uno de lo s  numerosos co n ta c to s  de cone­
x ió n  d e l conmutador m últiple; que g o b ie rn a  y maní obra e l  
program a.

La in v en c ió n  tie n e  por ob je to  c re a r  un 
mecanismo de m aniobra y d is t r ib u c ió n  p a ra  máquinas la v a -  

36 d o ras  en teram ente  au to m áticas  en e l  que queden e lim ina­
d as  l a s  num erosas l ín e a s  de conducción sep arad as in h eren ­
t e s  a  l a s  d is t r ib u c io n e s  h a s ta  ahora co n o c id as, y donde
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l a  d i s t r ib u c ió n ,  m ediante una c e n tra l iz a c ió n  en  grupos 
de l o s  elam antos de conexión , sea tan  s e n c i l l a  que pue­
dan r e a l i z a r s e  todas l a s  m aniobras con so lo  dos grupos 
de conexión . La in v en c ió n  se r e f i e r e ,  p u es, a  un m ecanis- 

S mo de  maniobra y d is t r ib u c ió n  para  máquinas lav ad o ras  en­
teram ente au to m áticas , esp ec ia lm en te  m áquinas equ ipadas 
con motor de accionam iento  de p o lo s  conm utab les, con un 
conmutador m ú ltip le  accionado por un motor con m ecanis­
mo de acc io n am ien to , y con d is t r ib u c ió n  p o r le v a s , d e s t i ­

lo  nado a m aniobrar l o s  elem entos de conexión p ara  l a s  d i s ­
t i n t a s  fa s e s  de t r a b a jo ,  cuyas p r in c ip a le s  c a r a c t e r í s t i c a s  
c o n s is te n  en  que lo s  elem entos de conexión que gobiernan 
y co n tro la n  e l  proceso r e v e r s ib le  de la v a r ,  por un la d o , 
y l o s  órganos de conexión que gobiernan  y c o n tro la n  l a  

15 Ranclón c e n tr ifu g a d o ra , por o t r o ,  e s tá n  c e n tra l iz a d o s
en sendos grupos de conexión , siendo conectados y desco­
n ec tad o s , a l te rn a t iv a m e n te , por un co n tac to  de conmuta­
ción  maniobrado por un d isco  de le v a s  cuyo accionam iento  
se e fe c tú a  m ediante e l  mecanismo de acc ionam ien to . Por lo  

20 ta n to ,  e l  sis tem a de d is t r ib u c ió n  o b je to  de la  invención  
perm ita m aniobrar y d i r i g i r  e l  programa s i  te ro  empleando 
un so lo  co n tac to  de conm utación accionado por un d isc o  
de le v a s . De e s t a  form a, l a  e s t r u c tu r a  d e l mecanismo de 
mando y d is t r ib u c ió n  ha s id o  e x tra o rd in a r ia m e n te  sL m plifi-

25 cad a .
E l conmutador que g o b ie rn a  y maníobra e l  

programa se rá  ven ta josam ente  un conmutador de len g ü e ta
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e l á s t i c a ,  e l  c u a l , apoyándose en l a  e lr c u n fe re n c ia  l e  un 
3.1 seo l e  program a, a c c ió n a le  re g a la ?  y  uniformemente ie&- 
le  e l  motor con mecanismo l e  acc io n am ien to , y p ro v is to  l e  
e s c o ta iu ra s  l i a p u e s ta s  con a r re g lo  a l  programe l e  lav ad o , 

5 tie n e  l a  m isión  l e  c e r r a r  uno u o tro  l e  l o s  c o n ta c to s  
p e r te n e c ie n te s  a  l o s  l o s  grupos l e  conexión .

Según l a  in v en c ió n , l a  c e n tra l iz a c ió n  l e  
l o s  g rupos l e  conexión se e fe c tú a  l e  forma que en uno le  
l o s  grupos l e  conexión ha s i l o  incorporado  un au tom ático  

10 que conecta  e l  le v a n a lo  l e í  motor l e s t i n a l o  a  l a  fhnción 
c e n tr ifu g a d o ra , m ie n tra s  que en e l  o tro  grupo e s tá n  lo s  
au to m ático s que conectan  e l  devanado I d  motor destinado  
a l  proceso l e  la v a r  y l a s  v á lv u la s  l e  é n t r a la  l e  agua, 
e s ta n lo  p ro v is to s  ta n to  e l  au tom ático  p ara  l a  función  

15 c e n tr ifu g a d o ra  como e l  au tom ático  para e l  lavado de sen ­
dos c o n ta c to s  de b loqueo , o enclavam ien to  d e s tin a d o s  a 
in te r ru m p ir ,  es tan d o  conectado  e l  au to m ático , l a  ifn e a  
del o tro  grupo l e  conexión . Por e s ta  ra z ó n , y además l e  
l a  s im p l i f íc a la  e s t r u c tu r a  l e í  mecanismo l e  manió y l i s -  

20 tr ib u c ió n , e l  co n ta c to  l e  conm utación, que conecta  y d es­
conecta  a l te rn a tiv a m e n te  lc& l o s  grupos l e  conexión , se. 
co n v ie r te  en co n tac to  l e  se p a ra c ió n  ya que, c a la  vez que 
conmuta con e l  nuevo grupo l e  conexión , no hace sino  p re ­
p a ra r  l a  i fn e a  l e  c o r r ie n te  del ú ltim o  g rupo , porque e l  

25 c ie r r e  l e  á s te  no se e fe c tú a  h a s ta  que no se c i e r r e  e l  co­
rre sp o n d ie n te  c o n ta c to  l e  enclavam ien to  a l  c a e r  e l  re sp ec­
tiv o  au to m ático .
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Loe demás d e t a l l e s  de l a  in v en c i ón se dea- 
c r ib i r á n  a  base  de lo s  d ib u jo s , que p re sen ta n  un ejem plo 
de e je cu c ió n  d e l mecanismo de n^ndo y d is t r ib u c ió n  para  
m aquinas lav a d o ra s  ob jeto  de l a  p re sen ta  in v e n c ió n . Ba—

6 p re sen ta n :
l a  f ig u ra  1 : l a  conexión , o e l  cuadro d e l  

c i r c u i to  de l a  c o r r ie n te  re sp ec tiv am en te ,
l a  f ig u r a  8 , e l  mecanismo de re g u la c ió n , 

o r e l o j e r í a  de l a  d is t r ib u c ió n  p ara  dos g ru p os, en expo- 
10 s ic ió n  esquem ática , y

l a  f ig u ra  g: e l  diagram a de tiem pos d e l 
conmutador de program a a s í  como del co n ten to  de  c e  ten ­
c ión  del mecanismo de re g u la c ió n , o r e l o j e r í a .

En e l  mecanismo de mando y d is t r ib u c ió n  
1S para m áquinas de l a v a r ,  ob je to  de e s ta  in v e n c ió n , l a  to ­

ta l id a d  de lo s  elem entos de conexión de  l a  máquina que 
o r ig in a n  y co n tro la n  l a s  d i s t i n t a s  f a s e s  de tra b a jo  e s tá  
c e n tra l iz a d a  formando dos grupos de conexión I  y I I ,  l o s  
c u a le s , m ediante e l  conmutador de programa -que se p resen­

to  t a  en forma de un co n ta c to  de conm utación L¡_- son conecta­
dos a l te rn a tiv a m e n te , y según l a s  d o s p o s ic io n e s  de cone­
x ión d e l mencionado c o n ta c to , a  l a  fa s e  R que conduce co­
r r í  e n te .  E l grupo de conexión I  e s t á  equipado con e l  au to ­
m ático  Sr̂  que e s tá  p ro v is to ,  em. t o t a l ,  de cinco co n ta c to s  

25 da conexión Spa señalados por medí o de l o s  ín d ic e s  & h a s ta
e .  j¿n e l  grupo de conexión I I  e s tá n  e l  au tom ático  Sg (p ara  
e l  proceso de  l a v a r ) ,  a s í  como un autom ático Sg, que conec-
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ta  l a s  v á lv u la s  de en trad a  de ag u a . KL au tom ático  Sg po­
see , a l  ig u a l  que e l  au tom ático  (p a ra  e l  p roceso  de 
c e n tr i fu g a r  l a  ro p a ( ,  cinco c o n ta c to s  de conex ión , que 
ae señ a lan  tambiám por medio de  lo s  ín d ic e s  a h a s ta  e .

B En l a  l ín e a  de a lim en tac ió n  de c o r r ie n te  que p er teñe ce
a l  grupo de conexión I I  e s t á  p r e v is to ,  adem ás, un contac­
to  de re te n c ió n  Lg para  e l  m otor con mecanismo de re g u la ­
c ión  o r e l o j e r í a  M%,. E ste u ltim o  e s t á  en co n tac to  con e l  
grupo de conexión I I  a tra v á s  d e l  co n tac to  -  montado 

10  en e l  au tom ático  Sq -  siem pre que e l  au tom ático  se en­
cu en tre  en su p o s ic ió n  de desconex ión . Al re a c c io n a r  el 
au tom ático  Sq, e l  co n tac to  Sq^ conmuta e l  motor con 
l a  fa se  R ' que conduce c o r r ie n te ,  con lo  que queda asegu­
rado que e l  devanado del mecanismo de re g u la c ió n  o r e lo -  

1S je  r í a  tenga c o r r ie n te  d u ran te  todo e l  cu rso  Retí programa.
Bu l o s  dos g rupos de conexLÓn I ,  I I  e s tá n  

m ontados, además, l o s  c o n ta c to s  de enclavam iento  Sg& y 
Sq^ que no c ie r ra n  l a  re sp e c tiv a  l ín e a  de conducción has­
t a  que no haya ca íd o  e l  au tom ático  co rresp o n d ien te  a l  o tro  

20 grupo de conexión .
En l a  l ín e a  de a lim e n tac ió n  que conduce a l  

au tom ático  Sg (p ara  e l  p roceso  de la v a r )  ha s id o  in co rp o ­
rado  un in te r r u p to r  W d es tin ad o  a c e r r a r  aq u á l t r a n s i to ­
riam en te  en e l  momento de haber sido a lcanzado  e l  máximo 

2S n iv e l  de agua en l a  máquina hablándose p r e v i s to ,  además,
o tro  in te r r u p to r  de co n ta c to  Sg-^, situado  en  e l  au tom áti­
co para  e l  proceso  de l a v a r ,  y conectado en p a ra le lo  con

i! 2 9 5 6 6
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e l  in te r r u p to r  W, e l  c u a l ,  a l  re a c c io n a r  e l  au tom ático  
S -, d esco n ec ta  l a  l fn e a  que conduce a l  au tom ático  Ŝ , 
para  l a s  v á lv u la s  de en trad a  de agua formando puente en­
tre  e l  in te r r u p to r  ?í. para  e l n iv e l  de agua.

S EL devanado Hg (p ara  l a  fu n c ió n  c e n tr i fu ­
gadora) d e l motor de accionam ien to  de p o lo s  conm utables 
de l a  máquina de la v a r ,  ha de s e r  conectado con l a s  fa se s  
R, 3 ,  T* a  tra v á s  de lo s  c o n ta c to s  de conexión

montados en e l  au tom ático  (para  l a  función  c e n t r i -  
10 A tgadora). Análogamente han de s e r  conectados a  l a  red

e l  devanado (p ara  l a  fu n ció n  de la v a r )  a s i  como l a  ca­
le f a c c ió n  H. de l a  máquina a  tra v á s  de l o s  c o n ta c to s  de 
conexión 8gg, Sg^, Sgg, d e l  au tom ático  8g (p a ra  l a  fun­
c ió n  de l a v a r ) . l a s  l i n e a s  S y T ^ue conducen a l  devaná­

i s  do (p ara  l a  fu n c ió n  de la v a r)  son in te rc a m b ia b le s  en­
t r e  s i  por medio de un juego de co n ta c to s  rsv e rsL o le a  
Rl* Rg  ̂ Rg# ^4* accionado desde e l  mecanismo de acciona­
m iento y , en  su consecuencia , e l  tambor p a ra  e l  lavada 
de ropa e s  accionado d u ran te  l a  fu n c ió n  de la v a r  en fo r -  

20 ma r e v e r s ib le ,  e s  d e c i r  su se n tid o  de ro ta c ió n  cambia 
c onstantem en te .

Como se puede a p re c ia r  en  l a  f ig u ra  2. 
e l  conmutador de programa 3^ ha sido  concebido y d is e ­
ñado como conmutador de le n g ü e ta  e l á s t i c a  a i  c u a l , apo—

26 yándose en l a  c irc u n fe re n c ia  de un d isco  de programa b
accionado re g u la r  y uniformemente desde e l  m otor d e l me­
canismo de accionam iento  E ^, y p ro v is to  de e sc o ta d u ra s
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a d is p u e s ta s  con a r re g lo  a l  programa de lav ad o , conecta  
con l a  fa se  R. uno u o tro  da l o s  c o n ta c to s  y Kg r e s ­
pecta, vam ente, p e r te n e c ie n te s  a  l o s  dos g rupos da  cone­
x ión  I ,  I I .

5 EL d isc o  de programa b e s tá  ü j o  en  un
e je  c que e s t á  u n ido , m ediante un acop lam ien to  a  f r i c ­
c ió n  d y un engranaje  de tran sm isió n  e ,  con e l  e je  f  
accionado por e l motor con mecanismo de re g u la c ió n , o 
r e l o j e r í a  n ^ . Sobre e l  e je  f  baca a s ie n to ,  a d o n is , e l  

10 juego de c o n ta c to s  r e v e r s ib le s  R. En e l  e je  c ,  que amá­
te n te  e l  d isc o  de program a b , e s t á  d isp u e s to  tambián un 
d isco  de mando g cuya c irc u n fe re n c ia  e s t á  p ro v is ta  de 
una e sc o ta d u ra  g^ m ediante l a  cu a l a b re , es tan d o  en po­
s ic ió n  para  e l l o  (p o s ic ió n  de " f u e r a " ) ,  e l  co n tac to  de 

15 re te n c ió n  I*g d e l mecanismo de acc ionam ien to , que de lo  
c o n tra r io  se h a l la  c e rra d o , una empuñadura en forma de 
f le c h a  i ,  s itu a d a  d e lan te  de la  e s c a la  h con l a  in s c r ip ­
c ió n  d e l programa de lav ad o , perm ite  v a r i a r  l a  p o s ic ió n  
d e l e je  o con r e la c ió n  a l  e je  de accionam iento  f  con lo  

20 que e s  f a c t ib le  o b te n e r , p o r medio de c o rre sp o n d ien te s  
g rad u ac io n es y a ju s t e s  p o s te r io r e s ,  p ro ceso s de lav ad o , 
y de cen trifu g ad o  re sp ec tiv am en te , de d i s t i n t a  d u rac ió n .

Cuando se desea poner en marcha l a  máqui­
na lav ad o ra  equipada con e l  mecanismo de mando y d i s t r i -  

25 bución  o b je to  de l a  p re se n te  in v en c ió n , se co n e c ta rá  en
prim er lu g a r  e l  in te r r u p to r  p r in c ip a l  Bg. A co n tin u ac ió n , 
y g iran d o  lig e ram en te  h ac ia  l a  derecha l a  empuñadura en
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forma de f le c h a  i ,  se c ie r r a  e l  co n tac to  Re re te n c ió n  Lg 
g.el mecanismo de accionam iento  e l cua l — según se ve en 
l a  f ig u ra  3 -  queda ce rrad o  h a s ta  poco a n te s  de te rm in ar 
e l  curso  completo d e l programa* Con e l l o ,  y e l  mismo tiem ­
po , e l  co n tac to  de conm utación pasa a ocupar su p o si­
ción  de conexión s u p e r io r , en  l a  cual co n ec ta  e l grupo 
de conexión I I ,  a  tra v o s  del co n tac to  Eg, con l a  fa se  R.
Ha c o r r ie n te  f lu y e , p u es, desde 3 a tra v o s  de 1* ,̂ Lg, 3 ^  
y Sg^ a l  au tom ático  Sg con lo  que se ab ren  l a s  v á lv u la s  
de e n tra d a  de ag u a . En v i s t a  de que en e s t a s  c irc u n s ta n ­
c ia s  e s t á  cerrado  e l  co n tac to  de  conexión ( e l  automá­
t ic o  &L se en c u en tre  en l a  p o s ic ió n  de desconex ión} , a r ra n ­
ca a l  mismo tiempo tambián e l  m otor con mecanismo de acc io ­
nam iento Hg,.

Tan p ro n to  como haya b a s ta n te  agua en l e  
m áquina, e s  d e c i r ,  cuando haya sido a lcanzado  e l  máximo 
n iv e l de agua, re acc io n a  e l  i n t e r r u p to r  d e l n iv e l  de agua, 
W, con lo  que e s  a t r a íd o  e l  au tom ático  Sg para  l a  función  
de la v a r .  En su co n secuen c ia , se ab re  e l  co n tac to  de en­
e rv a m ie n to  Sg^ siendo conmutado e l  co n tac to  de conmuta­
c ión  3gb con lo  que cesa  l a  en tra d a  de agua, form ándose, 
a l  mismo tiem po, puente, e n tre  e l  i n t e r r u p to r  d e l n iv e l 
de agua W. E l devanado para l a  fu n c ió n  de la v a r  a s í  
como l a  c a le fa c c ió n  d e l motor e s tá n  co n ec tad o s . E l ju e ­
go de co n ta c to s  r e v e r s ib le s  3 ^ , Rg, Rg y R^ cambia e l  sen­
tid o  de ro ta c ió n  constan tem en te . l a  máquina la v a .

Ai n e g a r  a l  punto A d e l diagram a de ídem-
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pos ( f ig u ra  3) ha term inado e l  prim er p roceso  de lav ad o .
E l conmutador de programa , s a l t a  a  l a  i& quierda, pre­
para e l  tra y e c to  de l a  c o r r ie n te  h a c ia  e l  au tom ático  
y o r ig in a  l a  ca íd a  d e l au tom ático  3 ^ . E l devanado 1^ y 
l a  c a le fa c c ió n  H son d esco n ec tad o s, e l  co n tac to  de en- 
clavam iento  8g^ se c i e r r a  y e l  au tom ático  p ara  l a  t i n ­
ción  ce n tr ifu g a d o ra  re a c c io n a , con lo  que e l devanado pa­
r a  l a  función  c e n tr ifu g a d o ra  Mg se h a l l a  ba jo  te n s ió n , 
l a  máquina c e n tr i fu g a , y e l  e fe c to  de e s t a  c e n tr ifu g a ­
c ió n , a s i  como un s ifó n  incorporado  en l a  máquina o r ig i ­
nan l a  s a l id a  d e l agua que se encuen tra  en e l  tam bor de 
l a v a r ,  h ac ien d o , p u es , in n e c e s a r ia  l a  in s ta la c ió n  de una 
v á lv u la  de c ie r ie  e s p e c ia l .  El m otor d e l mecanismo de 
accionam iento  Iij, sigue g irando  a tra v á s  d e l co n tac to  S-¡^, 
que se en cu en tra  ahora a  l a  d e re ch a , e s  d e c ir  tocando en 
** ,

d i l l e g a r  e l  d isc o  de program a b a  l a  po­
s ic ió n  h , s i  co n tac to  de conm utación sa lta , a  l a  d e rech a , 
producióndose l a  c a íd a  d e l au tom ático  3^ para  l a  uunción 
c en t i l  fugad o ra  y e l  c ie r re  d e l  co n tac to  de enclavam ien t o 
3^^. ¿  oontinua<^.óü se d e s a r r o l la  e l  a r r ib a  mencionado 
c ic lo  de t r a b a jo :  E n trada  de agua—la v a d o . E sto s p rocesos 
se r e p i te n  con cada conm utación d e l conmutador de p rogra­
ma L^. El p roceso  de conm utación in d icado  en  e l  diagram a 
en ú ltim o  lu g a r  e s  de mayor d u rac ió n  que l o s  p rec ed e n te s , 
y re p re se n ta  e l e s c u r r i r  como ú ltim a  fa s e  de t r a b a jo . Du­
ra n te  e s te  p roceso  de c e n tr ifu g a c ió n , e l  co n tac to  de re -



2 2  9 56 6 *3̂

ten c ió n  I- se ab re  s in  c a rg a . S I e s c u rr id o  co n tin ú a  h a s ta  3
que, f in a lm e n te , e l  co n tac to  ¿Le conmutación vuelva  a se r 
conmutado con e l co n tac to  Kg d e l grupo de conexión I I .  E l 
au tom ático  p ara  l a  función  ce n tr ifu g a d o ra  c a e , y como 

E e l  grupo de conexión I I  ya h ab ía  sido  bloqueado por e l  
co n tac to  de re te n c ió n  Lg, ya a b ie r to  con a n te r io r id a d ,  e l  
programa de lavado ha tocado a  a i  term ino .

-0  -  N O T A  -  0

Los puntos de in v en c ió n  p ro p ia  y nueva 
10 que se p resen ta n  p a ra  que sean ob je to  da e s ta  P a ten te  

de Invención  en España, por "VEINTE añ o s , son lo s  sí -  
gu íen te  s:

IR . -  Un mecanismo de mando y d i s t r i b u í  
ción  para  máquinas lav ad o ras  en teram ente au to m á tic a s ,

15 espec ia lm en te  para  lav a d o ra s  eq u ip ad as con m otor de ac­
cionam iento  de po los conm utables, con un conmutador múl­
t i p l e  accionado por un motor con mecanismo de im p u lsió n , 
y con d is t r ib u c ió n  por le v a s , d es tin ad o  a  maní o b rar l a s

*
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elem entos de d is t r ib u c ió n  p a ra  l a s  d i s t i n t a s  fa s e s  de 
t r a b a jo ,  c a ra c te r iz a d o  por que lo s  elem entos de d i s t r i ­
bución , que gob iernan  y c o n tro la n  e l  proceso re v e r s ib le  
de l a v a r ,  p o r un la d o , y l o s  órganos de d is t r ib u c ió n  

5 que gob iernan  y c o n tro la n  l a  función  de c e n t r i f u g a r ,
por o tro , e s tá n  c e n tra l iz a d o s  en sendos g ru p o s de d i s ­
tr ib u c ió n  siendo conectados y d esco n ec tad o s , a l te rn a ­
tiv am en te , por un co n tac to  de conm utación maniobrado 
po r un d isco  de le v a s  cuyo accionam iento  se e fe c tú a  me- 

10 d ia n te  e l  mecanismo de accionam ien to .
2a . -  Un mecanismo de mando y d i s t r ib u ­

c ió n  según l a  re iv in d ic a c ió n  1 ,  c a ra c te r iz a d o  por que en 
uno de l o s  g ru p os de d is t r ib u c ió n  se h a l la  un autom ático 
de mando p a ra  e l  &&evanado d e l m otor d es tin ad o  a l a  fun­

i s  ción de c e n t r i f u g a r ,  m ie n tra s  que em e l  o tro  grupo de
d is t r ib u c ió n  e s tá n  c e n tra l iz a d o s  lo s  au to m ático s de mando 
para e l devanado d es tin ad o  a  l a  función  de l a v a r ,  l e  ca­
le f a c c ió n  y l a s  v á lv u la s  de en tra d a  de agua, estan d o  
equipados ta n to  e l  au tom ático  para  e l  c e n tr ifu g a d o  como 

20 e l  autom ático  para  e l  lavado  con sendos c o n ta c to s  de b lo ­
queo, o enclavam ianto  d e s tin a d o s  a in te r ru m p ir ,  es tando  
conectado e l  au tom ático  l a  l í n e a  d e l o tro  grupo de d is ­
tr ib u c ió n .

32. -  un mecanismo de mandq^ d is t r ib u c ió n  
25 según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 2 , c a ra c te r iz a d o  porque e l

motor con mecanismo de accionam iento  e s t á  conectado con­
juntam ente con e l  grupo de  d is t r ib u c ió n  que co n tien e  lo s

H s
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au tom áticos p a ra  e l  proceso le  la v a r  y l a s  v á lv u la s  &e 
e n tra d a  de agua, y por que en e s te  grupo ha s id o  d isp u es­
to  un co n tac to  de re te n c ió n  que ha de s e r  ce rrado  para 
poner en marcha l a  máquina la v a d o ra , 

g 43, — Un mecanismo de mando y d is t r ib u c ió n
según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 a 3 , c a ra c te r iz a d o  por que 
e l  motor con mecanismo de accionam iento  e s  desconectado 
m ediante un conmutador s itu ad o  en  e l  au tom ático  da cen­
tr i fu g a d o , estan d o  conectado e l  au tom ático  de c e n t r i f u -  

0 gado -  del grupo de d is t r ib u c ió n  que co n tien e  e l  automá­
t ic o  de lav ad o , y conmutado a  una l ín e a  a tra v e sa d a  por 
l a  c o r r i e n te .

g e . — Un mecanismo de mando y d i s t r ib u ­
c ió n  según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 a  4 , c a ra c te r iz a d o  

1S p o r que l a  e sco ta d u ra  d e l d isco  de program a, l a  cual
i n i c i a  l a  ú ltim a  fa se  d e l proceso de c e n tr iR ig a J r  e s  de­
c i r  e l  cen trifu g ad o  de secado , e s tá  d isp u e s ta  -  con re -  
l a c ió n  a l  co n tac to  de re te n c ió n  d e l mecanismo de ac c io ­
nam ien to , o con r e la c ió n  a  un d isc o  de  d is t r ib u c ió n  y 

,  a .  mando de aquól -  de forma que e l  co n ta c to  de r e te n ­
c ió n  d e l mecanismo de accionam iento  se a b re  a n te s  de t e r ­
m inar l a  fa s e  de cen trifu g ad o  de secado .

63, -  Un mecanismo de mando y d i s t r ib u ­
c ió n  según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 a  5 ,  c a ra c te r iz a d o  por- 

25 que en l a  l ín e a  de a lim e n tac ió n  que conduce a l  au to m áti­
co de lavado está , in te r c a la d o  un in te r r u p to r  d es tin ad o  a  
c e r r a r  a q u á l la  tra n s ito r ia m e n te  en e l  in s ta n te  de haber

- 13 -
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10

s i 3.0 a lcanzado  e l  máximo n i  v a l de agua en l a  maquina ha­
biendo s ido  p re v is to ,  ademas, o tro  in te r r u p to r  situado  
en  e l  au tom ático  de lavado y conectado en p a ra le lo  eon 
e l  a n t e r i o r ,  e l  c u a l, a l  re a c c io n a r  e l au tom ático  de la v a ­
do desco n ec ta  l a  ifn e a  que conduce a l  au tom ático  para  l a s  
v á lv u la s  de en trad a  de ag u a , haciendo puente con e l  i n t e ­
r ru p to r  para e l  n iv e l d e  agua,

ya, -  IRt mecanismo de mando y d is t r ib u c ió n  
p ara  m áquinas la v a d o ra s  en teram ente au to m á tic a s .

Tal y como se ha d e s c r i to  e n  l a  Memoria 
que a n te c e d e , rep resen tad o  en  lo a  d ib u jo s  que se acompa­
sa n  y con l o s  f in e s  que se han e s p e c if ic a d o .

g a ta  Memoria co n s ta  de ca to rc e  h o ja s  e s -  
c r i  ta s  po r una so la  c a ra .

M adrid,
3 0 ¿ u " i 9 §
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