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La presente memoria descriptiva tiene como finf

ila declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio

!de explotacibn industrial y comercial exclusivo en el territorio

P

fnacional, de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con la vigente Le-
égislhcién, que como el enunciado indica, se trata de "DISPOSITIVO ;

PERFECCIONADO, PARA LA AUTOMATIZACION DE LOS DESPLAZAMIENTOS DE LA!

|CUCHILLA EN UN TORNO DE ROSCAR". :
. |
La presente invencién se preocupa por mejorar

jlas COHdlCloneS de funcionamiento de los tornos de roscar, en el

.-;.0

§sent1do de la automatizacidn de los desplazamientos de avances y
.pasadas, y para ello preconlza un dispositivo, el cual ofrece unas
oc'

caracteristicas que resultan muy particularmente adecuadas pé?ﬁ -

a <

‘lograr la funcidn de automatizacién que se pretende.
Dicho dispositivo objeto de la 1nvenc1on, esen

.cialmente consiste en tres cilindros accionadores que se acopIan

'5

»
"
-—

l

& R l
gpara-actuar_respectivamente sobre el carro del torno, sobre los,*.
. !
" semicuerpos de embrague para el desplazamiento de éste carro y so;
t

" bre el propio porta-cuchillas mévil, yendo dichos cilindros inccr;;
;porados en una instalacidén de fluido, oportunamente dispuestos en ;
%relacién con adecuados elementos de gobierno, de tal forma que di'
. chos-'cilindros controlan automiticamente las pasadas de mecaniza-
i do, determihando los avances precisos y el retroceso a la posicidn
: de partida al final de cada carrera.
Para completar el desarrollo automdtico de to-

i da la secuencia funcional del mecanizado, en relacién con la cu-
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{risticas esenciales.

chilla se prevee ademds la incorporacién de un juego de pifidn y -
cremallera, que comandado por la accidn de cilindros accionadores,
hace efectivo al final de cada recorrido de mecanizado el avance
oportuno de la cuchilla para las nuevas profundidades de pasada.
Con todo ello, este dispositivo preconizado ofrece
una realizacidén sencilla, resultando de f&cil instalacidén de monta
je para la aplicacidn a que estd destinado, pero por otra parte -
capaz de un desarrollo funcional muy adecuado para controlar auto-
méticamente el funcionamiento de mecanizado en los tornos, ;?mpli-
ficando y reduciendo a un minimo la labor del operario, todo gl}o
dentro de una gran seguridad y fiabilidad de funcionamiento.( B

PV

. L 4
De esta manera, el dispositivo en cuestidp.xe

>

D o o

ofrece unas caracteristicas particulares que le confieren vida .-
propia de por si, haciéndole sustancialmente ventajoso y claraﬁeqf

te diferente de los medios y dispositivos convencionales que hégé?
ahora se vienen empleando para la misma funcidn. Bl

Para comprender mejor la naturaleza del in&gﬁﬂ
to en el plano adjunto hacemos una representacidn esquemdtica de

su utilizacién, no siendo en absoluto limitativa y susceptible por

ello de las modificaciones accesorias que no alteren las caracte-

La figura 1 representa un esquema general de
la instalacién que constituye el dispositivo de la invencidn.
La figura 2 es un detalle del juego de pindn

y cremallera de accionamiento de avance de la cuchilla en profundi|

S I e

o
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idesplazador, en relacidén con el carro mismo, y en relacidn con-el

portacuchillas, del torno al que se aplique, para determinar. cada

'puesto otro elemento-piloto (8), el cual controla un paso del fluj

dad de pasada.

La figura 3 es un detalle ampliado del mecanis,
mo previsto para el avance en impulsos de la cremallera antedicha.

De conformidad con la invencidn, y segin la -
realizacidn representada, el dispositivo al que se hace referencia
consiste en un equipo en el cual se integran tres cilindros accio-
nadores (1), (2) y (3), destinados para disponerse respectivamente

en relacidén con las semituercas de embrague del carro al husillo -

uno en su caso una accidn sobre la parte interesada, en orden -a ha
s®9
L

cer efectivos los desplazamientos necesarios sustituyendo la inter
ST
3 o 9

vencidn manual.

)
n W @

El cilindro (2) actfia sobre el carro del torno
estando previsto un elemento piloto (4) oportunamente dispuesEo,n—

w

el cual es actuado al final del recorrido de cada pasada en el me-

»

canizado, cuyo elemento (4) controla un paso del fluido accion;EB;J
hacia un distribuidor (5), y a través de este hacia los cilindfc”)’f‘s°j
(1) v (3) por las derivaciones (6) y (7) respectivamente.

Asi mismo, en oportuna posicibn para ser actug‘

do al final del recorrido de retirada del porta-cuchillas, va dis-

do hacia el cilindro (2) a travéé de un conducto (9).
De esta forma, al completarse el recorrido de

avance del carro en una pasada de mecanizado, se provoca el accio-|
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:a los cilindros (1) y (3), por las derivaciones (15) y (16) res-

fla posicidn operativa y el embragado del carro al husillo despla-
izador, estableciendo la situacidn inicial de partida para la pasa-

;da siguiente.

namiento del piloto (4) y é&ste da paso del fluido hacia el distri-
buidor (5), desde donde sale hasta el cilindro (1) gue desembraga
al carro del husillo desplazadoi, y hacia el c¢ilindro (3) que pro-
voca la retirada del porta-cuchillas, actuando este {iltimo en su
retroceso spbre el piloto (8), el cual da paso del fluido hacia el
cilindro (2), haciendo &ste retroceder al carro hasta la posicidn
inicial para recomenzar otra carrera de mecanizado.

| Para evitar el tope brusco en el referido re-
troceso del carro, el cilindro (2) va provisto de un estrangglador
de escape (10), el cual al final del recorrido del pistdn éig:qe
un efecto amortiguante reduciendo suavemente la velocidad hééfg el

.

limite del desplazamiento, lo que evita en cualquier caso una, para

)

> 4
a 8>

da brusca.

o
T

Por otra parte, oportunamente dispuesto para

ser accionado en el limite de dicha carrera de retroceso, esta pre

visto un nuevo elemento-piloto (11), el cual controla un paso"iei

”

fluido hacia una valvula (12) de corte del suministro de presighri

-

del cilindro (2), por una ramificacién (13), y por otra ramifica--

cibén (14) el distribuidor (5) desde donde se suministra de nuevo

pectivamente, para provocar estos el avance del porta~cuchillas a

En la conduccidn (14) entre el piloto (11) y




20

[y

)

{ vialvula (22) de accionamiento manual, la cual controla un paso del

o R R R L SO EREDNRESE S

el distribuidor (5), va intercalada una valvula de pilotaje (17),
la cual queda gobernada por un elemento de precisidn (18), de tal
forma que en cualquier caso el embragado del carro al husillo des-
plazador y la penetracidn de la cuchilla a la posicidn operativa -
no se produce nada m&s gque en una situacién privilegiada cuando la
cuchilla se encuentre enfrentada precisamente con el punto de ata-
que de mecanizado, pudiéndose ajustarse esta situacidn en cada ca-~
so con el elemento (18).

Ahora bien, es sabido que en el caso q§}§oscar
la actuacidén de la cuchilla es contraria para el caso de roscas inj
teriores y para el de roscas exteriores, por lo que la refifééa, o
bien la penetracidén a la posicidn operativa en cada profun@;éag de

“ s oo

pasada, de dicha cuchilla, ha de ser en un sentido o en otro.segin

LA

cual sea el caso; y asi para lograr la servilidad funcional ée} -
presente dispositivo lo mismo para un caso que para el otro; en -
las derivaciones (7) y (16) de conduccién hacia el cilindro (3 -

o

estdn previstas unas vadlvulas (19) inversoras del curcuito del °

A

fluido, yendo otra valvula (20) con idéntica funcibn dispuestﬁ“éﬂ
el conducto (9) de paso del fluido hacia el cilindro (2), para per
mutar este conducto (9) con otro (21), segfin el caso.

Ademds, en la instalacifn estd prevista una -

fluido hacia un selector de circuito (23), de tal forma que al ac-
tuar dicha valvula (22), con ella se determina el retroceso a la -

posicidn limite inicial de los tres cilindros (1), (2) y (3), de-
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sembragando el carro de husillo desplazador, retiréndose la cuchi-
'1la de su posicidn operativa y retrocediendo el carro a la posi-
cidn de partida.

Para determinar los avances de la cuchilla (24
ver figura 2, en las sucesivas profundidades de pasada, se prevee
un juego de pindn (25) y cremallera (26), en cuyo pindn (25) se
irosca un apéndice posterior de la cuchilla (24), en tanto que la
cremallera (26) gqueda relacionada en sus extremos con sendos cilin
dros (27) y (28), el primero de los cuales destinado para hageym-
efectivo el oportuno avance longitudinal de dicha cremallera?{2§),

.....

para provocar un giro determinado del pindn (25) y en consecuencia

ey ?

el avance necesario de la cuchilla (24), mientras que el segugdgo-

0."

tiene por misién llevar a dicha cremallera (26) de nuevo a la ppsi

ae

cidn inicial, para lo cual el primero (27) de dichos cilindros ipé

=2

igobernado, para entrar en funcionamiento, en relacidn con la se- |
QP9

cuencia operativa del retroceso del carro, © lo que es lo mismo =*

con la actuacidn del cilindro (2), mientras que la entrada en fun=

ipor un elemento-piloto (29), que es actuado por el propio cilindro
{(27), el cual elemento (29) comanda ademés el corte de actuacibn
gde dicho cilindro (27) , siendo éste elemento (29) regulable en su
iposicionamiento de acuerdo con la profundidad que se desee de cada
pasada.

Para conseguir dicho accionamiento de avance

de la cuchilla (24), la cremallera (26) se prevee equipada con un

wa HeT

cionamiento del segundo (28) de aquellos cilindros queda gobernadaf{-
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casquillo (30) que determina en su interior una conicidad, ver fi—.
gura 3, cuyo casquillo (30) incorpora en el interior un juego de
bolas (31) con respectivos resortes retrdctiles (32), yendo de for
ma que el vastago (33) del cilindro accionador de avance pasa - -
axialmente por tal casquillo (30) y entre sus bolas (31), de modo
‘que al penetrar dicho vastago (33) el propio montaje de las bolas
(31) con el plano inclinado de apoyo determina una ligazdén de en-

clavamiento entre ese vastago (33) y el casgquillo (30), provocando

len consecuencia el desplazamiento de la cremallera (26) para avan-

f

zar a la cuchilla (24), en tanto que al retroceder el véstago‘(33)

el juego de bolas (31) se abre dejandole libre respecto del‘casqui

Sy

llo (30), por lo gque este permanece inmdvil y con &l la cremablera

“ 00

(26).

Para facilitar la liberacidén del enclavamfénﬁo
del vastago (33) en su retroceso, puede disponerse un medio ehpgjg

dor de las bolas (31), para actuar en colaboracién de los resortés

s, a

(32), cual puede ser por ejemplo un cilindro (34) cuyo vistago pé-
netre en el casquillo (30) y ataque sobre alguna de las bolas (éTf

en el sentido preciso de desenclavamiento, el cual cilindro (34)

}seria de actuacidén simultanea con el cilindro (28) recuperador.

Descrita suficientemente la naturaleza del pr%

{sente invento, asi como su realizacidn industrial, sdlo cabe ana-
dir que en su conjunto y partes constitutivas es posible introdu-
{cir cambios de forma, materia y disposicidén en cuanto tales altera

iciones no supongan variacidn sustancial del mismo.
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1y el tercero con la cuchilla, todo ello en orden a gue en el deli=

}del que sale hacia los dos Gltimos cilindros, separédndose asi las

El solicitante, al amparo de los Convenios In-}
ternacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de
extender ésta demanda a los paises extranjeros, si fuera posible,
reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud.

NOTA
El Modelo de Utilidad, que se solicita en Espa
na, por veinte anos, de acuerdo con la vigente Legislacibén, debera
recaer sobre "DISPOSITIVO PERFECCIONADO, PARA LA AUTOMATIZACION DE
LOS DESPLAZAMIENTOS DE LA CUCHILLA EN UN TORNO DE ROSCAR", en todo
de acuerdo con las sigdiehtes:

REIVINDICACIONTES

.~y

&
1.- Dispositivo perfeccionado, para la automa-

o

:-.'—'.‘0
tizacidn de los desplazamientos de la cuchilla en un torno de ros-

P

car, caracterizado porque se constituye basicamente por tres cilin
dros, de los cuales, uno de ellos gueda relacionado con el cdrro,

en tanto que el otro con las dos semituercas del husillo de aqubl

L3

mitado final de cada pasada, se actue sobre un elemento de gobiér?

no que permite el paso de fluido a presibén hacia un distribuidor,

semituercas, con la consiguiente éarada del carro, y retirandose
la cuchilla, hasta que al alcanzar una delimitada posicidn actua -
sobre otro elemento de gobierno, en orden a permitir el paso de -
fluido a presidn hacia el primer cilindro, que hace retroceder a -

todo el carro hasta la posicidn de partida.

SRz
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jla retirada de la cuchilla se verifique selectivamente hacia ade-

j lante o hacia detrds en funcion a que el roscado a realizar sea de

2.~ Dispositivo perfeccionado, para la automa-=
tizacién de los desplazamientos de la cuchilla en un torno de ros-
car, en todo de acuerdo con la anterior reivindicacidn, caracteri-
zado porque en el retroceso del carro y en relacidén con el cilin-
dro que lo hace efectivo, se dispone de un estrangulador, para evi
tar la parada brusca, y de un elemento de gobierno que al ser ac-
tuado, establece por un lado el corte en el paso de fluido a pre-
sién hacia dicho cilindro, en tanto que por otra parte permite el
paso de dicho fluido hacia el mencionado distribuidor, para qu= de

nuevo actuen los otros dos cilindros, avanzando a la cuchillia y em

<

bragando a las semituercas del husillo, con la particularidadide -
. e

oy £

que en este filtimo circuito va intercalada una vdlvula de piidtaje

S vl

que, gobernada por el correspondiente reloj, permite que dic@g,pa-

.

PP

so de fluido a presidn, se verifique en el momento oportuno de =
acuerdo con el paso de la rosca a realizar. e

N

3.- Dispositivo perfeccionado, para la auéohé:

n. 3

tizacidén de los desplazamientos de la cuchilla en un torno de roé&
car, en todo de acuerdo con la primera reivindicacidn, caractefii'
zado porque en relacién con el cilindro de la cuchilla van dispues}

tas sendas vdlvulas inversoras del circuito del fluido, para que -

interiores o exteriores, existiendo en conjuncién con é&stas valvu-
las otras en idénticas funciones, pero relacionadas con el cilin-

dro del carro, para que el retroceso de este se verifique siempre
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STy

en un retirada de la cuchilla, en cualquiera'de las dos posibles
acepciones senaladas anteriormente.

4.~ Dispositivo perfeccionado, para la automa-
tizacidén de los desplazamientos de la cuchilla en un torno de ros-
car, en todo de acuerdo con la primera reivindicacidn, caracteriza
do porque el circuito incorpora una valvula de accionamiento ma-
nual, cuya selectiva actuacibn establece el retroceso de los tres
cilindros, de modo que se desembragan las semituercas del husillo,
a la vez gue se retira la cuchilla y retrocede el carro en su con-
junto. |

5.~ Dispositivo perfeccionado para la automa-
S REY

. : : e
tizacién de los desplazamientos de la cuchilla en un torno des»as-

w

car, en todo de acuerdo con la primera reivindicacibn caracteriza-

PR

3

do porque se ha previsto la optativa incorporacién, en relacidh~-

S
GeotE W

con el cilindro de la cuchilla, de un juego de pindn y cremailerg

« AN

que en relacidn con sendos cilindros, establece al final de cada’

9:’:‘

pasada, el avance automdtico de la cuchilla, un dimensionado preé§
tablecido de acuerdo con la nueva pasada a realizar. “o
6.- Dispositivo perfeccionado, para la automa-
tizacidn de los desplazamientos de la cuchilla en un torno de ros-
car, en todo de acuerdo con la quinta reivindicacidn, caracteriza-
do porqgue en el mencionado pifidn va roscado un apéndice de la cu-
chilla, mientras que con la cremallera establecen relacidén los dos

cilindros, de los cuales uno de ellos determina el oportuno avance

longitudinal de la cremallera, en cada pasada, para que al alcan-
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fbolo del cilindro de avance de la cremallera, atraviesa libremente

un cuerpo conico y sendos juegos de bola y resorte que escoltan al

 citado vastago del émbolo, para que en el desplazamiento esﬁabiez-

1MATIZACION DE LOS DESPLAZAMIENTOS DE LA CUCHILLA EN UN TORNO DE

§ ROSCAR". ' .

| sente memoria descriptiva que consta de trece hojas mecanografia-

| das por una sola cara, acompanada de sus correspondientes dibujos.

A s

- 12 -

zar el valor preestablecido se actfia sobre un elemento de gobierno
en la determinacién asi de la entrada en funcionamiento del otro -
cilindro gue lleva a la cremallera hasta su posicién inicial.

7.- Dispositivo perfeccionado, para la automa-
tizacidn de los desplazamientos de la cuchilla en un torno de ros-
car, en todo de acuerdo con la quinta y sexta reivindicacidn carac

terizado porque segflin una realizacidn preferente el vastago del ém

a una carcasa solidaria a esta Gltima, incorporando dicha carcasa

3 b4

|
ca ligazdn con la carcasa y consiguiente avance de la cremallexa,
. . R X . ":c;
en tanto que en sentido contrario quede libre respecto a dlchq‘ca%

LRSS

casa, permaneciendo inmévil la cremallera, habiéndose previsto’la

incorporacién de un conjunto empujador que actuando sobre las bo-
, '“9
las, las libere en el momento oportuno de su encajamiento, opéiaéi

-

o, -

vo.

8.~ "DISPOSITIVO PERFECCIONADO, PARA LA AUTO®"

Segfin queda sustancialmente descrito en la prgﬁ
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Madrid, 2 51~ " AN
El Agente Oficial.
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