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MEMORIA DESCRIPTIVA
para adlioitar
PATENTE DE INVENCION
' en '
ESPAR,
por VEINTE afios

a nombre de ETABLISSEMENTS ALBERT O, SCHOLLERT SOCIETE
4 RESPONSABILITE LIMITEE, entidad francesa, estableci-

da en Rue Moﬁgs,Touréoing, Norte, Franois, por:

"DISPOSITIVO DE REGULACION AUTOMATICA DE IA TENSION DEL
TEJIDO EN LAS MAQUINAS DE APRESTO TALES COMO ESPECTAIMEN-
o TE IAS MAQUINAS DE PERCHAR" o

El presente invento se refiere a maquinas de
tratamiento en general, en el interior de las cuasles el
tejido ests llamado a hacer un cierto recorrido entre la
entrada g la salida de la méquina,

8e tiens la costumbre, en tales maquinas, de
dar a los diferentes cilindros de recorrido, sobre los oua-

les pasa el tejido, una velocidad periférica ligeramente

- en gumento a partir del rodillo de entrada, hasta el rodi-
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llo de salida, con el fin de que el tejido esté constan-

" temsnte sometido a una ligera tensién, De esta forma se

facilita el guiado del tejido a lo largoc de su recorrido,

Ahora bien, esta tensidn, aunque sea muy leve,
puede presentan inconvenientes en ciertas aplicaciones,
Este es precisamente el caso en las maguinas de perchar
donde la tensidén del tejido a la salida de los tambores
perchadores pérjudioa la calidad del perchzadc,

El invento tiaende a suprimir estos inconve-
nientes en miquinas ocomo las de perchar, por ejemplo, pre-
viendo una disposicidn, merced a la cual, el tejido, a la
salida de los tambores perdbdores no es sometido a ninguna
otra tensién que a la debida al peso de una cierta longitud
de tejido,

Se obtiene este resultado, segin la caraoteris-
tica prinoipal del invento, por el hecho de gue, aguas aba-
Jo de la zona de la maAquina en que se desea que el tejido
en movimiento no sea tensado, por ejemplo, a la salida de
un tambor de perchado de una maquina perchadoreg se ha pre-
visto, de una parte, un rodillo provistc de medios de regu-
lacién de la veloecidasd lineal del tejido que pasa sobre es-
te rodillo y, por otra parta, medlos sensibles a la longi-
tud de tejido comprendida en dichs zona, unidc a dichos
medios de regulacién de la velocidad lineal del tejido, de
tal forma que, a todo sumento (o diesminucidén) de dicha lon-
gitud, corresponda un aumento (o disminucién) de la velooi-

dad linsal del transporte del tejido gue pasa sobre dicho
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rodilld y que, por consiguiente, la longitud del tejido
en dicha zona permanece sensiblemente constante.

Gracias a una disposioidn como esta se pue-
de realizar, con una contimuidad y regularidad perfeotas,
el paso de un tejido por una miquina, de farma tal que es-
te teJido atraviese, sin tensién, una o mAs zonas predeter-
minadas de esta miquina.

Kl invento se refiere igualmente s formas de
realizacién que impliquen, por lo menos, una de las carace
teristiocas siguientes:

a) Los medios de regulacién de la velooidad linesl del te-
jido que pasa sobre el rodillo antes oitado,estén oonstituie
dos por medios de regulacidn de la veloocidad de rotacidn

de dioho roiillo sobre el ousl, el tejido abarca un arco,

de longitud sensiblemente oconstante,

b) Los medios de regulacidén de laz velocidad lineal del te-
Jido que pasa sobre el rodillo antes oitado, estén consti-
tuides por medios que permiten hacer variar la longitud del
arco abarocado por el tejido sobre dieho rodillo, de forma
qite Se haga variar el deslizasmiento relative entre el tejido
y dicho rodillo,

¢) B1 el o0aso indicado ba jo b), puede darse a dicho rodillo
una velooidad periférica inferior a la velecidad de despilia
zamiento del te jido, determinada por medios de arrastre, oo-
locados aguas abajo de dfcho rodillo, de manera que éste
dltimo ejerza scbre el tejido um esfuerzo de frenadc varia-

ble en funcidén de la longiitud del arco de arrolamiento del
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tejido sobre este rodillo,

d). Los medios sensibles a la longitud del tejido en la
zona de control de su tensibén estén constituidos por un 6r-
gano, tal como uns barra hearizontal que reposa en el fondo
de un buocle formado por dicho tejido en la mendonada zona
de control, érgane cuyo peso esti, preferentemente, easi
equilibrade para no intercducir una tensién suplementaria
en el tejido,

e) Ios medlos sensibles a la longitud del tejido en la ge-
na de control de su tensién estin constituidos por una ban-
deja, platillo o andlogo, dispueste debajo de la parte del
tejido que forma un bucle sensible al peso del tejido de
este bucle gque reposa sobre este platillo o bandeja,

) Los medios sensibles a la longitui del bucle estin sos-
tenidas por un brazo articulado alrededor de un eje hori-
zmtal y provisto de un contrapeso de equilibrado,

&) Bn el easo indicado bajo b), los medios sensibles a la
longitud del bucle pueden estar unidos a los medios de regu-
lacién de la velocided lineal del tejido, por una unidn me-
canica qus lleva un dispositivo de sevomotor, ouya ensrgia
esta tomada, preferentemente, del rodille antes oitado,

h) En el easo indieado bajo a), los medios sensibles a la
longitud del bucle pueden estar unidos a un poteneidmetro
que pertenezca a un dispositivo elestrénico, que regula la
velocidad de un motor eléatrico, de accionamiento del ro=-

dillo antes citegdo,
El invento se comprendersd mejor con la lestura
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de la descripoidén sigujente y con el examen de los dibu-
jos adjuntcs que muestran, a titulo de ejemplos no limita-
tivos, formas de realizaocidén del invento,

En estos dibujos:

la fis; 1 muestra una vista esquematica de per-
£il de la parte esencial de una maquina perchadora, cox;bar-
das metalicas rotativas, ednipada oon un dispositivo de regu-
lacién de la tensién del tejido a la salida de cada uno de
los dos tambores de perchado, que lleva una barra que mane
da un regulador eleotrénico, y

La fig. & representa, en perspeoctiva, una varian-
te del dispositivo de regulacidén de la fig. 1 en la gue
una bameja manda un dispositivo de regulacién meodnioca.

Reririéndose primersmente a la fig, 1 se ve una
maquina perchadora que lleve un bastidor 1 en el oual estan
montados un primer tambor de perchar & y un segundo tambor
de perchar 3 de oonoepcidn olasioca, que es supérfluo desori-
bir aqui, Estos tambores son movidos sinordénicamente en sen-
tido inverso a partir de un eje de mando comin 4, unido a
un motor eléetriso 5. _

El tejido a perchar 6 entra en la mAquina, por
encima de un rodillq de entrada_? y pasa seguldsmente por
un rodillo de cambio de direccidén 8, después por un rodillo
de alimentaocidén 9 movido par un motor eléotrico 11,

El motor ll es, por ejemplo, un motor de corrien-
te sontinua de velocidad variable, regulado por un disposi-
tivo elsotrénico 12, provisto de un botdn 13 de regulacidn
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de la velocidad de avansce del tejidoc que esproporcional
a la velocidad del motor 11.

El tejido paaa a oontinuacidn por dos rodillos
de cambio de direccién 14, 15 y después por un sistema de
dos rodillos 18, 17 sostenidas por un brazo 18 coaxil del
tambor de perchado 2 que permite hacer variar, de una for-
ma en 2f conocida, la longiiud del arcs de contacto del te-
Jido sobre dicho tambor, ‘

4 la salida del primey tambor perchiador, el teji-
do foma un bucle oolgante que psa par debajo de una barra de
regulacién 21, sostenida, en sus dos extremos, por dos bra-
zos 22, solidarios de un eje 23, montado de forma que pue-
da pivotar en el armazdén 1 de la méquiﬁa'. 81 se desea, pue-
de equilibrarse en parte, el peso de la barra de regulacién
2l por medio, por ejemplo, de un contrapsso, scstenido por
una prolongacidn del brazo 22 al otro lado del eje 25;

El tejido asoiende por un rodillo tractor 24,
acoionado por un motor eléetrice 25, alimentado igualmente
por medio de elementos del dispositivo elsotrénice 12, A
su sallda del rodillo tractor 24, el tejido pasa entonces
a la segunda parte de la midquina qus lleva el segundo tam-
bor de perchado 3. Esta segunda parte esta conseguida de
una forma analoga y el tejido pasa, por tanto, suecesivamen-
te por lo bérganos siguientes: rodillos de cambic de direc-
oién 27, 28, 29, tambor perchador 3, barra de regalacidn 31,
rodilbs de cambio de direccidén 32, 33, rodillo trantor 34
y de aqui hacia un dispositivo de evacuacidén del tejide
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(no representado). El rodillo tractor 34 esta acocionado
por un motor eléetrico 35, cuya velocidad estd igualmen-
te oongrolada por elementos del dispositivo eleotrdntoo
12, oomo se vera més adelante;

Sobre el eje 23 que lleva la primera barra de
regulaciédn 21 estd ocalado un sector dentado 37 engranado
con un pifidn dentmdo 38, solidario del eje de un poten=-
oiémetro (no representado) unido eléotricamente al dispo-
st tivo electrénico 12, La disposioidn del canjunto es tal
que, cuando el eje 23 pivota en el sentido de las agijas

de un reloj (mirando a la figira 1), arrastra al sesctor
dentado 37 y, por consiguiente, el potencidmetro antes oi-
tado, en el sentido provoca, por 1ntermédio del dispositi-
vo eleotrdénico 18 una disminuoidén de velooidad del motor
25 del Rodillo tractoar 24, Por el omtrario, si el eje 23
Piwta en el sentido inverso provoca un aumento de la ve-
looidad de rotacién de dioho rodillo tractor.

la barra de regulacidén 31 actfia andlogamente,
por intermedio de otro dispositivo de potencidmetro, sobre
la velooidad del motor 36 de acocionamiento del rodillo trao-
tar 34,

El funocionamiento del di spositivo que acaba de des.

oribirse es el siguiente:

81 se supons la mAquina en funcionamiento, se
ve que el tejido pasa a través de ls pagquina, pasando por los
tambores perchadores, La regulacidén de todos los érgamos

oomprendidos los el dispositivo electrénico, es tal gue la
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velooidad periférioca del rodillo de alimentacidén 9 y de

los rodfillos tractores 24 y 34 es la miama, S1 se desea mo-

dificar la velooidad de avance del tejido em la miquina, se

actlla sobre el botén de regulacién 13 y la velocidad de

los tres raiillos entes citados varia en la misma ocantidad,

Por lo tanto, el tejido cirsula por la médquina a una veloci-
dad unifarms,

El tejido foma un bucle a Ra salida de cada
und de los dos tambores perchadores, de manera guen practi-
camente, no esta estimado en estos sitios, ocondicidén favora-
ble para un buen perchado,

81 por una razén cualquiera, la longitud del
bucle de tejido, a la salida del primsr tamber de perchado
£, disminuys por ejemplo en una clera ocantidad, la barra de
regulacidén 281 ascisnde arrastrande los brazos 28, lo que pro~
vooa, oomc; se ha explicado anteriormente, una disminucién de
la velooidad del rodillo trantor 24, De esto resulta un alar-
gamiento del bducle gue vuelve a tomar su longlitud primidviva
de jando volver la barra de regulacién a su posioeidn iniecial,

Un alargamiento del bucle provooaria, por el
contrario, un aumento de la velocidad del rodillo trantor
4.

8e ve por tant® que al ucle de tejido oconser-
va una longitud, que varia poco, gracias al dispositivo de

restlacibn provisto a este efeoto,

Es lo mismo evidentemente, para la longitud
del bucle de te _ado que se enscuentra a la salida del segun-

do tambor de psrochado bajo la mocidéh de la barra de regila-
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oién 31 que actua sobre la velooidad del rodillo tramtor-
3.

Para que este dispositivo funcione siempre oo~
rrestagmente, se ha previsto, para el rodillo tramtor 34,
un margen de regulacidén (aproximadamente del 15%, par e jem=-
plo, de la velooidad en rfdmen estable) mis amplio que
agquel del rodillo tractor 24 (un 10% aproximadamente, por
ejemplo, de dicha velocidad).

Reririéndose ahora a la fig. 2, se va a desori-
bir una variante de realizacidn que difiere de la preceden-
te en que la barra de regulacidén esté remplazada por una
bande ja, que "pesa™ el peso del excesoc del bucle y en gue
la velodidad de arrastre del tejido esta regulada por me-
dio de un dispositivo que hace Wariar la longitud del ar-
6o abarocado pbr el tejido, sobre un rodillo colocado aguas
abajo del buecle, no haciendose ya la transmisién jpor medios
eléotrdénicos, sino por medios mecénioos.

En la fig. 2 no se ha representado més que la
parte del dispositivo de regulacidn que coopera con el pri-
mer tambor de perchado 2, quedando entendido que hay preé=-
visto un dispositivo 1déntico, destinado a cooperar con el
segundo tambor de perchado 3,

Fn esta fig, 2 se vuelve g ver el tejido € que
pasa por los rodillos 14, 15, 16, 17, y el pambor 2, des-
pués cae en buole para asgender por dos rodillos de regula-
0ién 41, 42 y un rodillo de frenado 43, De éste, el tejido

vuelve a descender y pasa por los rodillos de cambio de di-
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recoién 27, 28, como en la forma de realizacidén de la fig,
1.

EX extremo del bucle del tejido esta sostenido
por una bandsja 45 en la que se deposita haciendo algunos
pliegues. Esta bandeja esta sostenida, en sus dos extremos
por dos palancas 46 (de las ocuales s6lo es una visible en
el dibujo) solidarias de un eje 47 que gira en el bastidor
de la mAquina, Ls palanca 46 lleva una prolongacién 48 en
la que esta fijado un contrapeso 49, regulado de forma que
el par de atraceidn, opnasto, ejercido por.este contrapeso,
Sea un poco superior al par debido al pesc de la bandeja
45,

Los movimientos de subida y de descenso de la
bandeja 45, en funcidén de las variaciones de longitud y,
por oonsiguiente, de peso del bucle de tejido, sirven para
asegurar el deaplazamlento de los dos rodillos 41, 42, por
una transmisidén mesidnica que se desoribiri mas adelante,
Estos dos rodillos 41, 42 estén sostenidos, en oada uno de
sus extremoa,.por una platina 51 susceptible de pivotar so-
bre el eje 52 del rodiillo de frenado 43 y solidaria una rue-
da tangente 53, segin la posicién angular de las platinas
61 sobre el eje 52; el tejido, que reposa a la vez sobre
los dos rodillos 41, 43 y sobre el rodillo de freno 43, abar-
ca, sobre este Wltimo, un arco de mayor o menor kongitud.

1a unidn mescédnieca entre la platina 51 y la pa-
lanoa 46 lleva una varills 55, artioculada sobre otra varila

56 solidaria de una horquilla 57, fijada en un eje 68 que

- 10 -
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gira en el bastidor de la miquina., La horquilla 57 sirve
para embragar una polea acanalada 59 selectivamente con
uno u otro de los dos pifiones 51, 62, montados locos en
el eje 60 solidario de la polea acanalada 59; Los dos pi-
fiones 61, 62 son movidos en sentido inverso, a partir de
dos pifiones 63, 64 oon dentado helicoidal de ineclinaciones
opuestas, solidaxo del eje 52 que lleva el rodillo de fre-
no 4%, E1 pifidn 61 esta unido al pifidn 63 por intermedio
de dos pifiones 65, 66, mientras que el pifidn 62 ests uni-
do al pifién 64 por inpermedio de otros dos pifiones 67, 68
por dltimo, los movimientos dek eje 60 son transmitidos a
la rueda tangente 53 por intermedio de un par de ruedas
dentadas helicoldales 71, 72 y de un tornillo sin fin 73
que engrana con la rueda 53,

Por lo demés, se ha previsto también, a un ni-
vel olaramente superior al de la bandeja 45 una barra 74,
fija en altura, que pasa por el buocle de tejido g que im-
pide a éste ascender demasiado alto, por ejemplo, en el mo-
mento de la puesta =n sefvicio de la méquina Bi el operador
da al tejido con una tensién inicilal demasiado grande, En
el momento en que la méquina esti en funoionamiento, wl fon-
o del bucle vuelve a oocupar su posicidén normal, como se
va a mostrar ahora,

81 se supone la maquina en funcionamiento nor-

mal, la palanca 46 estd sensiblemente en posicidn horizon-
tal, por el efecto del peguefio exceso de longitud de bucle

del tejido, sostenidoppr la bandeja 45. Los rodillos 41, 42

- 1l =
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ocupan, con relacién al rodille de frenado 43, una oier-
ta posiocién que asegura al tejido un contaato a lo largo
de un cierto arco sobre dicho rodillo, La veloocidad pe-
riférioa del rodillo de frenado 43 es inferior a la velo-
cidad de avance del tejido, de manera que esta es tanto
mids retardada cuanto mayor sea el arco que abargme sobre
este rodillo, Cuando el sistema esta en régimen estable
la polea acanalada 59 estd inmovil, a mitad de la distan-
cia entre lo pifiones 61, 62,

8i por una razén cualquiera el btuole del
te jido auments de longitud el exceso de peso de este bu-
ole hace descender la bandeja 45, Ja palanca 46 basculsg
las varillas 55, 66 descienden, la horguilla 57 osoila
y engrana la polea acanalasda 59 oon la rueda dentada 62,
el ojs 60 es puesto en rotacidn y arrastra a su vez las
ruedas 71, 72, el tornillo sin fin 73 y la rueda 53 en el
sentido que hace descender los dos rodillos 41, 42. El
tejido abraza un areo mis corto del rodillo de frenado
43, esta por 1o tanto, menos retardado y el bucle se re-
absorve en la cantided en que su peso 1 a disminuido pa-
ra que la pelignea 46 vuelva a tomar la posicidén horizon-
tal. En este momento la polea acanalada 59 ests nuevamen-
te desembragada,
g Inversamente, si el buole de tejido se aocor-
ta, la bandeja 45 asoiende y embraga la polea acanalada
59 con el pifién 61 que gira en sentido inverso del pifién
B2, de menera que los rodillos 41, 42 descienden, El arco
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abarcado por el tejido, sobre el rodillo de frenado 43,
aumenta y el tejido frenado bastante en exceso avanza més
despacio hasta que se haya vuelto a establecer la posicién
de equilibrio de la bandeja 45. En la practica, esta posie
01én de equilibrio se obtiene después de alghnas oscilacio-
nes del sistema;

Bien entenmiido, el invento no esté limitado a
las formas de reiizacién descritas y representadas, que han
sido dadas a titulo de ejemplo; se pueden '.aportar en &1
numerosas variantes accesibles al téonico, segin las apli-
caciones pretendidas, sin salirse por ello del margén del
inventé.

Es asi, como en el sistema de mando electrdéni-
co de la rig. 1, podrian reemplazarse los dispositivos
con barras de regulacidm 21, 31 por dispositivos de bande-~
Ja como los de la fig. 2 y, como, inversamente, el disposi-
tivo de bandeja de la rig., 2 podria ser reemplazado por un
dispositivo de bdarra,

También se podria, en el dispositivo de la fig.
2, utilizar un mando mecdnico de otro tipo que el descrito
y representado, e inoluso un mando que no sea mecanico,

8e podria, ademds, mandar mecidnica o hidraiilis
mente lgs varisciones de velooidad de los rodillos trantores
de la instalacidén de la fig. 1, en lugar de mandarlos elec-
trénicamente,

Por §ltimo, se podria aun adoptar cualguier otra

disposiocidn para regular la velocidad de avance del tejido,
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de forma que se conserve un bucle de longitud sensible-
mente oonstante, como se ha expuesto anteriormente.
Esta solicitud que corresponde a la presen-
tada en Framia, el 23 de Junio de 1.955, bajo el Ném.
Pr 694.879, se acoge a los benericios del articule 5L
del vigente Estatuto-ley sobre Propiedad Industrial,

=000~ NOTA «000=

Los puntos de invencidn propia y nueva gue
se preaentmlr‘para que sean objeto de esta Patente de Ine
vencién en Espafia, por VEINTE afios, sdn los siguientes:
12.- Dispositivo de regulacién automidtica de
1z tensidn del tejido en las mAquinas de atamiento, ta-
les como, especialmente, las mdquinas de perchar, carac-
terizado por que, aguas abajo de la zona de la maquina
en la que se desea que el tejido en movimiento no sea ten-
sado, por e jemplo, a la sali;la de un tambor de perchadc
de una miquina de perchar, estdn provistos de una parte,
un rodillo proviste de medios de regulacidén de la velooci-
dad lineal del tejido que pasa sobre esie rodillo y, de

- 14 =
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otra parte, medios sensibles a la longitud del tejido
comprendida en esta zona, unidos a dichos medios de regi-
lacidén de la velocidad lineal del tejido, de tal manera
que, a todo aumento (o disminuocidén) de dicha longitud,
corresponde un gunento (o una diaminucidén) de la velocidad
lineal de transparte del tejido que pasa osbre dicho ro-
dillc y que, por omnsigulente, la longltud del tejido en
dicha zona permsnezca sensiblemente constante.

28, Dispositivo segin la reivindicsoién 1, ca-
racterizado por gue los medios de regulacién de la velo-
oidad lineal del tejido estan constituidos por medios de
regulacién de la velocidad de rotacidén de un rodillo trac-
tor, sobre el cual el tejido abarca un arco de longl tud
sensiblemente constante;

3‘;- Dispositivo seghin la reivindioeacidn 1,
earacterizado por que los medios de regulacidén de la velo-
cidad linesl del tejido estén oconstituidos por medios que
permiten haocer variar la longitud del arco abarceado por el
tejido sobre un rodillo de freno, de manera que se haga
variar el deslizamientc relativo entre el te jido y dioho

rodillo.
4% .~ Dispositivo segin la reivindicacidén 3, ca-

racterizado por que se puede dar al rodillo de freno una

velocidad perfférica inferior a la velocidad de desplaza-
miento del tejide, dete:lminada por medicsde arrmtre, colo-
cados aguas abajo de dicho rodillo, de mamnera que este Ul-

timo ejerza sobre el tejido un esfuerzo de frenado varia-

- 15 =
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ble en funoién de la longitud del aroco de arrolamiento
del te jido sobre este rodillo.

58,- Dispositivo segin la reivindicacién 1,
caracterizado por que los medios sensibles a la longitud
del tejido en la zona de ocontrol de su tensién estin ocons-
tituidos por un érgano, tal oomo una barca horizontal, que
reposa en el fondo de} un bucle, formamdo por disho tejido
en la mencionada zona de control, drgano ouyo peso esta
preferentemente, c¢asli equilibrado para no introducir una
tensidén suplementaria en el tejido;

6%,- Dispositive segin la reivindicacidén 1, oa-
racterizado por que los medios sensibles a la longitud del
tejido en la zona de control de su tensién estén eomstitui-
dos por una bandeja, platilb, o andlogo, dispuesto debajo
de la parte de tejido que forma un bicle y sensible al pe-
80 de tejido de este bucle, que repsea sobre este platillo
© bande ja,

78 ,- Dispositive segin la reivindicacién 6, ca-
racterizado por que los medios sensibles é la longitud del
ucle estan sostenidos por un brazo artioulade, alrededor
de un eje horizontal y rpovisto de un contrapeso equilibra-
do,

88,.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1
y 3, caraoterizado porque los medios sensibles a la longi-
tud del bucle pueden estar unidos s los medios de regila-
oién de la veloocidad lineal del tejido, por uns unién me-

saniea que lleva un dispositivo de servemotor cuya energisa

- 16 =
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es tomada, preferentemente, del rodillo de freunado,

99;- Dispesitivo seglin las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterizado por que los medios sensibles
a la longitud del bucle pueden estar unidos a un poten-
oidmetro, que perteneciente a un dispositive eleotréni-
60, que regule la velocidad de un motcr eléctrico de
accionamiento del rodillo traotur;

108,- Dispositive de regulacidn sutomitica
de la tensidn del tejido en las maquinas de apresto ta-
les como especialmente las miagquinas de perchar,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dipujo que se ae&mpaﬁa. y
bara los fines que se han eepeoitioado;

Esta Memoria consta de diecisiete hojas, es-

oritas a maquina por una sola cara.

Madrid, §Q AGD 1056
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