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"de los aparatos pars la ejecucién de dibujos en los

"telares circulares pare la febricucién de tejido de

"punto”.
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entidad iteliens, domiciliada en 7 Piezza Carlo
Felice, TORINCO ,Iltalia.

¥n los telures circulares pars la fabricacién de
tejido de punto y en particuler en los telares circulares
pare nedias de dibujos Jecquard o de mella recta y vice-
versa, d.nominados "links™ , es necesario poder efectuar
la parada, o la vuelta & le posicién inicial,del eilindro
wodelo, levantando , al mismo tiempo, las palances del
dJacquard. n las mdquinas conocidas, Imy previstos tres
mendos con dicho objeto, uno para levantar las palancas
del Jacquard, otro para parer el eilindgro modelo y otro pars

velver a poner en la posicién de partida.
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La presente invencién tiene por objeto un meca=
nismo que permite obtener, con un solc mando, ;as tres
moniobras que guedan mencionades anteriormente.

| | Bl dispwsitivo objeto de la presente invenciédn,
se caracteriza esencialmente por wm 6rganc de mando accioe
nado por el mando principal de la mdquina y capaz de ‘
efectuar dos carreraes activas de amplitudes diferentes.
Vurente su carrera de menor smplitud, el expresado brgano
provoca ,por medio de un sistema de palancaes, el levantamientc

de las palancas del Jacquerd y el blogueo del trinquete que

acclona el cilindro mode¢lo lo cual provoce la paradsa

del cilindro. Durante su segunda carrera, de mayor smplitud,

el érgano de accionamiento produce, siempre por medio del
mismo sistema de palancas, ademfls de wm levantamiento comple=~
mentario de las palances del Jacquerd ,el desblogueo provi-
sional del trinquete y por consiguiente lgfotacibn en |
vacio del cilindro hasta la perada a una posicién pre-
determinada,gs decir, su retorno & la posicién inicisl
o de partida.

Le descripcién siguiente compareda con el
dibujo adjunto, dado a titvlo de ejemplo, no limitativo,
pgxmitiré camprender con facilidad el modo en que le
invencién puede ejecutarse en la prdctica, sobrentendiéne
dosge gque 1as§articularidades que resulten tanto del texto
como del dibujo fonnan parte de la referida invencién.

Ia fig. 1 es una viste en perepectiva del
conjunto del dispositivo,.

Ta fig. 2 es une vistz en planta;

Ia fig. 3 es una viste en corte vertical axial

de la parte inferior del dispositivo, visto en la direccién
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de la fleclsn A de la fig. 2.
La rotacibn del cilindro modelo del Jacquard 1
es accionada por la palance 2 que, en uno de sus extremos,
lieva un trinquete 3 capaz de engranarse con la rueda dentada-
5, 4 solidarie del cilindro 1 'y coexial con él; E1 otro
extremo de la palanca 2 lleva un rodillo 5 que rueda sobre
la@eva 6 que se pone en rotacidn por el dispositivo de
nando principal de lgfhdquina, Cuando , durante la rotacién de
la leva 6, el hucco 88 de esta Ultiue pasa por delente
10. del rodillo 5, este Wltimo, bajo la accibén de un muelle de
retroceso 7, desciende en dicio hueco, haciendo oscilar la
palance 2 gue desprende el tringquete 3 del diente de la
rueds 4 con la cual se i llaba anteriormmente engrenado y
N le hace caer por detrds delhdiente giguiente.
15. Ia leva 6, continuando su rotacién,empuja despubs
el rodillo 5; 1la palance 2 oscila en sentido opuesto y
el trinquete 3 hace avanzar en un pasc la rueda de dientes
4 y, por consiguiente, el cilindro 1.
Un disco 8 solidario de la rueda dentade o de
2U,  trinquete 4 y coaxiel con clla, presente una muesca 9
» en la gque puede enganchargse un diente 10 de que es portagdor
un bragzo 1l. Bl brazo 11 oscila sobre une palanca 12
articulada sobre un eje 13 y solidaria de otra palanca 14
articulada sobre el mismo eje y accionada por el impulsor de
25, mando 15, Ia palanca 14 puede accionar por uno de sus
extremos sobre las palancas usualeg 16 del Jacquard
cooperando con el cilindro modelo 1.
En las figuras, se & representado igualmente,en
‘ forma esquemdtice en 17 el elemento que lleva ;as agujas
30, y el 18 un elemento del bastidor, fijo al telar.
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Bl dispositivo de mando descrito funcions del
modo siguiente:

En marcha normel, la palance 2 con el trinquete 3
ajo la accién de la leva 6, nace girar paso a paso la rueda
dentadsa 4 y por consiguiente el cilindro 1. L1 brazo oscilan-
te 11 montado sobre la palunca 12 es retenido por un muelle
19 en wna posicibn tal que no intercepte los movimientos
del trinquete 3; en esta posicién del brezo 11, el diente
10 de dicho brazo solo estéd élejado del dico 8 algunos
milinetros.

Cuando se deba parar el cilindro 1 se hace
avenzar el impulsor de mando 15-9n clerta centidad en el
sentido de la flecha B en la fig. 2, lo que hImce girar
la palanca 14 y la pelance 12 solidaria de esta ﬁlfima;

Le palanca 14 levanta lag palancas del Jacquard 16 con
relacidn al cilindro 1, mientres que la palanca 12 hace
oscilar el brazo 11 que se soloce detrds del trinquete 3
de modo que impida la oscilacién de la palanca 2 y

parar asl el cilindr¢l. In este posicién del brazo 11,
indicada en punteado en 1la, el diente 10 se coloca en la
posicibn 10a donde u punte estéd en contacto con ls
periferia del disco 8,

Para volver a poner el cilindro 1 en su posicién
de partida, se despleze el dispositivo de empuje 15 en
wna nma; or centidad en la misme Jdireccidn, Debidoka este
hechio, las palancas 16 se alejan mds del cilindro l,mientres
que & consecuecncia de la rotucibn suplementaria de la
palanca 12 (solidaria de la palanca 14), ¢l diente 10
en contacto con el cilindro tome la posicién indiceds en 10b

donde se pone plano sobre la periferia del disco 8, haciendo
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ogscilayr hecia el exterior contia la accibén del rmuelle 19,
el brazo 11 que por este hecho tome la posicidén 1lh donde
no impide el funcionamiento del trinquete 3-4, La palance
2 puede asi oscilar de nuevo bajo el accionamiento de la
leva 6, haciendo girer en vacio el cilindro 1 hasta el
manento en gue le muesca 9 llega por delante del diente
10 que cae en esta muesca, conduciendo el brazo 11 detréds
del trinquete 3 y parando agi la rotacién del cilindro
en una posicién que corresponde a la posicibn inicial o
cero del cilindro.

Cuzndo la varille-impulsor 15 vuelve & su
posicibén de reposo, las palzncas 12 y 14 bajo la accibn
del muelle 7 (sujeto por un extremo al trinquete 3 y
por el otro & un Lrezo de palance 12) vuelven a la posicibn
de funcionamiento nomal permitiendo asl el empiece de
wn nuevo, ciclo de txabejo.

Se obtiene asi por el accionamiento diferente de
un sdlo érgano de mando, es decir, de la varilla-impulsor
15,las tres maniobras deseadas, a saber: el levantamiento
de las palancas del Jecquard, la parada del cilindrom
modelo y el retorno de este Gltimo =z la posicidn inicial;

Se sobrontiende que se pueden introducir
modificaciones en ¢l dispositivo que queda descrito,
pax%iculanmenté por sustitucién de medios +técnicos
equivalentes sin salirse por ello del 4rea de la
presente invenciéﬁ.

N 0o T &

e

Descerite suficientemente la naturaleze del

invento, asi como la manera de realizarlo en la préctice,

debe hacerse constar gue las disposiciones anteriormente
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indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle,
en cuanto no alteren su principio fundamental. Tambien

ge itice constar que ¢l invento corresponde & una solicitud
de patente presentada en Italia con fecha 20 de Junio

de 1955, n® 536,155 eacogiéndose, por lo tanto a los bene=
ficios que conceden los Convenios Internacionales en
vigor y siendo 10 que constituye la esencia del refexrido
invento y por lo que se solicita Patente de Invencién,
pokr 20 afios en sspafia "Perfeccionsmientos en los dispogi~
tivos de accionamiento de¢ los aparatos para la ejecucibn
de dibujos en los telares circulares para la fabricaciédn
de tejido de punto®; caracterizéndose por lo siguiente:

12 ,~ Perfeccionamientos en los dispositivos de
accionaniento de los eparatos pare le sjecucidn de dibujos
en los telares circulures para la fabricacibn de tejido
de punto,para obbtencr con un solo mando la elevacién
de los pelancag del Jacquard ¥y la parada o el retorno a
cero del cilindro modelo en los telares circulares pare
le fabricecibn de tejido de punto, caracterizéndose , porgue
comprenden un Srgano de mando aceionado por el nando principal
de la méquina y capaz de efectuar dos carreras activas de
amplitudes diferentes, la primera de amplitud nés recducida,
que provoca la parade del cilindro‘modelo y el levantamiento
de las palancas del Jacquard por medio de un sisgtenu de
palancasg que bloguean el tringquete, accionando el cilindro,
mientras que por su segunda carrera, de mayor amplitud,
produce por medio del mismo sistoms de palanca,ademds de
un levantaniento complementario de lasg palancas del
Jacquard, el degblogueo tenporal del tiringuete y la rota=-

cibn en vecio d:l cilindro aasta su parada a una posicién
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predeteminada.,
22,- Perfeccionamientos segfm reivindicacién 18,
caracterizéndose porque el brgano de accionmmiento cgtd consti.
tuido por wna varilla-impulsor que sctdc sobre dos palancas
solidarias una de otra y que pivotan sobre el mismo eje,
engranédndose una de estas palancas por uno de sus brazos
con las palancas del Jacquard y, en las dos carreras de
trabajo ds la varilla-impulsor, produciende un desplie
zamliento de estas paluncas en el sentido en aue lag aleja
del cilinaro modelo, mientras que la éegunda palancea
desplazada por la varilla-impulsor lleva un érgazno de
parade que, durante la primera carrera de tmabajo de dicha
varilla, se coloca en la trayectoria de osciliicibn del
trinquete de eccionamicnto del cilindro, produciendo la
parada de este (ltimo; y gue , durante la segunda carrera
de la variila impulsor, se conduce provisional-
nente fuera de esta trayectoria, para volver desmés a la
posicibn de bloqueo a la llegade dsl cilindro & su
posicidn inicial,
5%.- Perfeccionamientos, segun reivindicacién
28, caracterizdngose porque el 6rgano de parada estd consti-~
tuido por un brazo oscilante sobre la segunda palence despla=
zade por la varilla-impulsor y provista de un diente que
coopera con un disco coaxial con el cilindro y solidario de
este ﬁltimo‘en rotacién, diente que se engrans, mediante
la accifn de un muelle, en una muesca que hay practicada
en el disco, a lo llegada del cilindro a la posicién
iniedial.
49;- Perfeccionamientos, segfln reivindicacionses

22 y 3%, caracterizédndose por la disposicién de un muelle
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de traccibén, sujeto por un extremo al trinquete de accio=
nemiernto del cilindro mofiele y, por otro, & un bragzo
de la segunda palanca indicada, para atrasr el trinquete
y las dos palancaes accionedas por la varilla-impulsor de
accilonariento, _

58.~ Perfecclonemisntos en los dispositivos
de acclonaniento de los aparatos para la ejecucién de
dibujos en los telares circulares para la fabricacién
de tejldo de punto; tal y como queda substancialmente
descrito en la presente memoris, e ilustrado en los

adjuntos diujos,.

Lsto menmoria consta de ocho hojas escritas a

néquinea por wme sola cara,

19 JUN 955

Me.drid,

OFFICINY; MOCHHIT I‘% ila AWNONINMA BAUCHIERO
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ESCALA VARIABLE.
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